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Dieses Benutzerhandbuch wurde mithilfe einer maschinellen Ubersetzung erstellt. Wir haben
A uns nach Kriften bemiiht, die Genauigkeit der Ubersetzung zu gewéhrleisten. Bitte beachten
Sie jedoch, dass automatische Ubersetzungen nicht perfekt sind und menschliche Ubersetzer
nicht ersetzen konnen. Die offizielle Version des Benutzerhandbuchs ist in Englisch. Etwaige
Unterschiede zwischen der Ubersetzten Fassung und dem englischen Original sind rechtlich
nicht bindend. Sollten Sie Fragen zur Richtigkeit der Ubersetzung haben, beziehen Sie sich bitte
auf die englische Version, die die offizielle Referenz ist. Weitere Sprachversionen sind auf

Anfrage Uber info@expondo.com erhltlich .

I. Technische Daten

Beschreibung des Parameters Wert der Parameter
Produktname Sanftanlasser
Modell MSW Soft starter SRX03-X-3P3
Stromversorgung des Gerats 1,5 kW
Eingangsspannung 400V, 3~, 50Hz
Ausgangsspannung 0-400V, 3~, 50Hz
Eingangsstrom 3A
Durchmesser des Hauptkreises 1,5 mm2
Steuerspannung 100-240V, 1~, 50Hz
Arbeitstemperatur -0 - +50°C
Lagerungstemperatur -40 - +70°C
Uberlastung des Motors Klasse 10
Standard EN60947-4-2
Maximale Flughéhe 1000 m (3280 ft)
Eindringungsschutzklasse IP21
Abmessungen (Breite x Tiefe x Hohe) 17,5x9x9 cm
Gewicht 0,8 kg

Il. Allgemeine Beschreibung

Das Benutzerhandbuch soll lhnen helfen, das Gerat sicher und stérungsfrei zu benutzen. Das Produkt wurde
nach strengen technischen Nutzungsbedingungen unter Verwendung modernster Technologien und
Komponenten entwickelt und hergestellt. Dariber hinaus gelten fir die Herstellung strengste
Qualitatsstandards.

VERWENDEN SIE DAS GERAT NUR, WENN SIE DIESE
BEDIENUNGSANLEITUNG SORGFALTIG GELESEN UND VERSTANDEN
HABEN.

Um die Lebensdauer des Geréts zu verlangern und einen stérungsfreien Betrieb zu gewahrleisten, verwenden
Sie es gemaR dieser Bedienungsanleitung und fiihren Sie regelmafRig Wartungsarbeiten durch. Die technischen
Daten und Spezifikationen in diesem Benutzerhandbuch sind auf dem neuesten Stand. Der Hersteller behalt
sich das Recht vor, im Rahmen der Qualitdtsverbesserung Anderungen vorzunehmen. Die Konzeption des
Geréats minimiert das Risiko von Larmemissionen. Hierflir wurden fortschrittlichste technische Entwicklung zur
Larmminderung berlicksichtigt.

HINWEIS! Die Zeichnungen in diesem Handbuch dienen nur zur Veranschaulichung und kdénnen
in einigen Details vom tatsachlichen Produkt abweichen.
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Legende

C € Das Produkt entspricht den einschldgigen Sicherheitsnormen.

Lesen Sie vor der Inbetriebnahme die Gebrauchsanweisung.

Das Produkt muss recycelt werden.

WARNUNG! oder VORSICHT! oder ERINNERUNG! Gilt fiir die gegebene Situation (
allgemeines Warnzeichen).

ACHTUNG! Warnung vor Stromschlag!

Vermeiden Sie Elektrostatik. Warnung! Es ist verboten, die Leiterplatte mit der Markierung zu
berihren. Elektrostatische Aufladungen kdnnen die Bauteile des Softstarters beschadigen.

Warnung vor hoher Spannung. Wenn dies nicht vermieden wird, kann das Gerat beschadigt
werden, was zu Verletzungen oder zum Tod fiihren kann.

An den Eingangs- und Ausgangsklemmen des Softstarters liegen hohe Spannungen an, die
auch beim AnschlieBen der Stromversorgung nicht funktionieren. Nur qualifizierte Elektriker
diirfen dieses Produkt installieren.

Flhren Sie keine Arbeiten am Sanftanlasser durch, wahrend die Stromversorgung
eingeschaltet ist.

Die Elektroinstallateure sind dafiir verantwortlich, dass die Erdung korrekt ausgefiihrt wird.
SchlieRen Sie den Kondensator zur Blindleistungskompensation nicht an die Ausgangsseite des
Softstarters an. Wenn MalRnahmen zur Kompensation des statischen Leistungsfaktors ergriffen
werden sollen, missen die entsprechenden Gerate an die Stromversorgungsseite des
Softstarters angeschlossen werden.

> BB i BB

lll. Sicherheit bei der Verwendung

A ACHTUNG! Lesen Sie alle Sicherheitshinweise und Anweisungen. Die Nichtbeachtung der
Warnhinweise und Anweisungen kann zu einem elektrischen Schlag, Brand und/oder
schweren Verletzungen oder sogar zum Tod fuhren.

Die in den Warnhinweisen und Anleitungen verwendeten Begriffe "Gerat" oder "Produkt" beziehen sich auf:
Sanftanlasser

1. Elektrische Sicherheit

a) Beruhren Sie das Gerat niemals mit nassen oder feuchten Handen.

b) Um einen elektrischen Schlag zu vermeiden, tauchen Sie das Kabel, den Stecker oder das Gerat nicht in
Wasser oder andere FlUssigkeiten. Verwenden Sie das Gerat nicht auf nassen Oberflachen.

¢) Verhindern Sie, dass das Gerat nass wird. Warnung vor Stromschlag!

d) Anden Ein- und Ausgédngen liegt hohe Spannung an, auch wenn das Gerét nicht in Betrieb ist.

e) Nur qualifiziertes Elektrofachpersonal darf das Gerat installieren und betreiben.
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2. Uberlast- und Uberspannungsschutz

e Im Falle einer Stromiberlastung schaltet sich das Gerdt automatisch ab, um den Motor zu
schitzen.

e Verwenden Sie Halbleitersicherungen, um das Risiko von Schiden durch Uberspannungen zu
minimieren.

3. Korrekte Verdrahtung

e Verwenden Sie Kupferdrahte mit flammfester PVC-Isolierung.
e Achten Sie darauf, dass alle Anschliisse gut angezogen sind, um Funkenbildung zu vermeiden.

4. Sicherheit am Arbeitsplatz

a) Verwenden Sie das Gerat nicht in einer explosionsgefahrdeten Umgebung, z. B. in Gegenwart von
brennbaren Flissigkeiten, Gasen oder Staub. Das Gerat erzeugt Funken, die Staub oder Dampfe
entziinden kénnen.

b)  Wenn Sie einen Schaden oder eine Funktionsstérung feststellen, schalten Sie das Gerat sofort aus und
melden Sie es unverziglich einem Vorgesetzten.

c)  Wenn Sie sich nicht sicher sind, ob das Produkt ordnungsgemaR funktioniert, oder wenn Sie Schaden
feststellen, wenden Sie sich bitte an das Service-Center des Herstellers.

d) Reparaturen am Produkt diirfen nur von der Kundendienststelle des Herstellers durchgefiihrt werden.
Versuchen Sie nicht, Reparaturen selbst durchzufiihren!

e) Verwenden Sie im Falle eines Brandes einen Pulver- oder Kohlendioxid (CO2)-Feuerléscher (der fir die
Verwendung an stromfiihrenden Geraten vorgesehen ist), um den Brand zu |6schen.

f)  Bitte bewahren Sie dieses Handbuch zum Nachschlagen auf. Geben Sie dieses Gerat an einen Dritten
weiter, missen Sie die Bedienungsanleitung mitgeben.

g) Bewahren Sie das Verpackungsmaterial und kleine Montageteile an einem fiir Kinder unzugénglichen
Ort auf.

h)  Wenn Sie dieses Gerat zusammen mit einem anderen Gerat verwenden, befolgen Sie auch die
dazugehorige Gebrauchsanweisung.

A Immer beachten! Schiitzen Sie bei der Verwendung des Geréts Kinder und andere Unbeteiligte.

5. Eigenschutz

a) Das Geréat ist nicht dafiir bestimmt, durch Personen (einschlieflich Kinder) mit eingeschrdnkten
geistigen oder sensorischen Fihigkeiten oder durch Personen mit mangelnder Erfahrung und/oder
mangelndem Wissen benutzt zu werden, es sei denn, sie werden durch eine fiir ihre Sicherheit
zustandige Person beaufsichtigt oder erhielten von ihr Anweisungen, wie das Gerat zu benutzen ist.

b) Das Gerét ist kein Spielzeug. Kinder miissen beaufsichtigt werden, um sicherzustellen, dass sie nicht
mit dem Gerat spielen.

6. Sichere Verwendung des Geriats

a) Trennen Sie das Gerat von der Stromversorgung, bevor Sie mit der Einstellung, Reinigung und Wartung
beginnen. Eine solche PraventivmaRnahme verringert das Risiko einer versehentlichen Aktivierung.

b)  Wenn Sie das Gerat nicht benutzen, bewahren Sie es an einem sicheren Ort auf, fern von Kindern und
Personen, die nicht mit dem Gerat vertraut sind und die Bedienungsanleitung nicht gelesen haben.
Das Gerat kann in den Handen von unerfahrenen Benutzern eine Gefahr darstellen.

c) Halten Sie das Gerat in technisch einwandfreiem Zustand.

d) Bewahren Sie das Gerat auBerhalb der Reichweite von Kindern auf.

e) Die Reparatur oder Wartung des Gerats darf nur von qualifizierten Personen und unter Verwendung
von Originalersatzteilen durchgefiihrt werden. Dies gewahrleistet eine sichere Verwendung.

f)  Um die Unversehrtheit des Gerdts zu gewadhrleisten, dirfen die werkseitig angebrachten
Schutzvorrichtungen nicht entfernt und keine Schrauben geldst werden.
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g) Es ist verboten, in die Bauweise des Gerats einzugreifen, um seine Parameter oder Konstruktion zu
verdndern.
h)  Halten Sie das Gerat von Feuer- und Warmequellen fern.

7. Korrekter Einbau

a) Montieren Sie das Gerat vertikal, um eine ausreichende Beliiftung zu gewahrleisten.
b) Mindestabstdande einhalten:

e 100 mm zwischen den Einheiten bei vertikaler Anordnung.

e 50 mm zwischen den Einheiten bei einer horizontalen Anordnung.
c) Installieren Sie das Gerat nicht in feuchten, staubigen oder korrosiven Umgebungen.

8. Konfiguration der Parameter

a) Starten Sie das Gerat nach der Anderung der Kommunikationsparameter neu.
b) Falsche Einstellungen kénnen zu Schaden fihren und die Wiederherstellung der Werkseinstellungen
unmaoglich machen.

A ACHTUNG! Obwohl das Gerit sicher konstruiert ist und Schutzvorrichtungen aufweist, inklusive
zusatzlicher Elemente zum Schutz des Bedienenden, besteht bei der Verwendung des Gerits ein
geringes Unfall- oder Verletzungsrisiko. Bleiben Sie wachsam und nutzen Sie lhren gesunden
Menschenverstand, wenn Sie das Gerdt benutzen.

IV. Umfang der Nutzung

Das Gerat ist flir das sanfte Starten und Stoppen von Elektromotoren in industriellen und
gewerblichen Anwendungen konzipiert. Dank der Einschaltstromregelung minimiert das Gerat
mechanische Erschiitterungen und reduziert die Netziiberlastung, was besonders bei Anlagen mit
hoher Leistung wichtig ist. Das Sanftanlaufgerat wird in Bereichen wie Pumpen, Ventilatoren,
Kompressoren, Foérderbandern oder Produktionsmaschinen eingesetzt, in denen ein sanftes Anlaufen
elektrischer Gerate erforderlich ist, um deren Lebensdauer zu erhéhen und die Betriebskosten zu
senken.

Der Benutzer haftet fiir alle Schaden, die durch den nicht bestimmungsgemaRlen Gebrauch des
Gerates entstehen.

Funktionen
e Start-/Stopp-Steigung und Anfangsspannung tiber 3 verschiedene eingebaute Potentiometer
einstellbar
e Integriertes Bypass-Relais, kein zusatzliches Schiitz erforderlich
¢ Anlaufmodus Spannungsabfall

e Das Ausgangsdrehmoment kann wahrend des Stoppvorgangs beibehalten werden
(kontinuierliche Drehmomentsteuerung), wodurch der Wasserschlag-Effekt verhindert wird

e Externer A oder Y-Verdrahtungsmodus
e Echtzeitdaten der Kommunikation (Phasenstrom A, B, C, Durchschnittsstrom) (*1)

e Auslesen der historischen Fehleraufzeichnungen durch Kommunikation (10 historische
Protokolle) (*1)

e Die Statistikdaten kénnen iber Modbus-Kommunikation gelesen werden (*1)

e SchutzmaRnahmen
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1) 8xIn Uberstromschutz
2) 5v~8,5xIn kontinuierlicher Uberstromschutz
3) Uberlastungsschutz mit den Klassen 10A, 10, 20, und 30
4) Schutz vor dreiphasiger Stromunsymmetrie
5) Kein Spannungsschutz
6) Schutz bei fehlender Phase
7) Phasenfolgeschutz
8) SCR-Uberhitzungsschutz
e 1 Start/Stopp-Digitaleingang
e Kommunikationsschnittstelle (*1)
e Optionaler eingebauter Start/Stopp-Schalter (*2)
e 2 Ausgangsrelais (Betriebsrelais, Ausloserelais)

*Anmerkung 1: Option, nur bei Auswahl der RS-485-Kommunikationsschnittstelle mit der Funktion *
Anmerkung 2: Die Funktion ist durch Verwendung eines optionalen Schalters auf dem Bedienfeld
verflgbar.

V. Softstarter Steuerung und Anwendung

Internes Kontrolldiagramm

3P3 (nur fir dreiphasige Motoren verwenden):

N
2O {10

: >—
(O (V) M

Egusmpl

FN :
e 3\
= O -@

- L5 Y

Kommunikations- und Steuerungsoptionen verfiigbar

e Option Kommunikation (Option 1):
o RS-485

o Die RS-485-Option unterstiitzt das MODBUS-RTU-Kommunikationsprotokoll.
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e Eingebauter Start/Stop-Schalter (Option 2):

o Das Bedienfeld kann mit einem Start/Stopp-Schalter ausgestattet werden, so dass der
Benutzer den Motor direkt starten/stoppen kann.

Umweltbedingungen, die die Leistung des Softstarters beeinflussen

¢ Hohe Umgebungstemperatur:

o Bei einer Temperatur von mehr als 40°C erhdht sich der Nennstrom um 1 % pro
Grad, und der Nennstrom sinkt um 0,8 %.

e Grol3e Hohe:

o In Hoéhenlagen tGiber 1000 m wird der Nennstrom wie folgt berechnet:
In = 100 x — 1000
ne 150
o Beispiel:
= Auf 2000m Héhe:

in =100 - 2220~ 1000 _ g3 39,
n= 150 = .07/0

Die Nennstromkapazitat des Softstarters sollte auf 93,3% des Nennstroms sinken.
VI. Einrichtung

Mechanische Installation

Vertikaler Einbau

I3 |

Es wird empfohlen, den Softstarter vertikal zu installieren, um eine effektive
Warmeableitung zu gewahrleisten.
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Vertikale Stapelung
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Wenn zwei oder mehr Softstarter vertikal gestapelt installiert werden, muss
ein Mindestabstand von 100 mm zwischen ihnen eingehalten werden.
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Horizontale Aneinanderreihung

N IR I al A
de ¢ B de ¢ e EBHe o of

Wenn zwei oder mehr Softstarter waagerecht
s aes o2 s Ey nebeneinander installiert werden, muss ein
Mindestabstand von 50 mm zwischen ihnen
eingehalten werden.

Installationsumgebung

é VORSICHT
e Installieren Sie den Softstarter nicht in der Ndhe einer Warmequelle.
e Stellen Sie sicher, dass der Softstarter zuverlassig geerdet ist und von Staub oder
korrosiven Umgebungen ferngehalten wird.
e Betriebstemperaturbereich: 0°C bis +50°C (32°F bis 122°F).
e Relative Luftfeuchtigkeit: weniger als 95%.

Verlustleistung und Verlustleistung

e Die Nennverlustleistung des Sanftanlassers kann ungefahr wie folgt berechnet werden:
Verlustleistung =
3xle (W)
le: Motornennstrom (A)

e Fir Installationen in einem Metallschrank ohne Beliiftung ist die erforderliche Flache:
Fldche (m?) > 0,12 x Verlustleistung



VII. Verkabelung

Verdrahtung fiir Drehstrommotor
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e QF (Schutzschalter): Es wird ein Schutzschalter mit Auslésevorrichtung empfohlen.

e FU (Sicherung): Empfohlene Installation. Die Auswahl der Sicherungen sollte auf der
Grundlage der SCR-Bewertung erfolgen. Fiir weitere Informationen.

K: Eingebautes Bypass-Relais.

¢ M: Motor.

A VORSICHT
e Es wird empfohlen, einen Schutzschalter mit Ausldsevorrichtung zwischen dem Eingang
des Softstarters und dem Anschluss der Stromquelle zu installieren.
e Die Verbindung zwischen dem Softstarter und der Stromquelle muss vor der Wartung
unterbrochen werden.
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Hauptstromkreis Klemme

A

ACHTUNGEs
wird empfohlen, flir den Anschluss des Hauptstromkreises ein flammwidriges PVC-
isoliertes Kabel mit Kupferkern zu verwenden.

e Empfohlene Verwendung:
o Drahtstarke: 6-50mm?

RN A o AWG: 10-1/0

¢ Empfohlenes Drehmoment: 4Nm

L J

E—

Steuerterminal

=

508

-

Control Voltage
AC 100~240V

=

Fault

co O:b RS485 A

:

10

(e} OUJ RS485B

I~ OJ Start/Stop

1 7

N

Steuerklemmenplan:

Die Anschlussbelegung der 10 Eingangs-/Ausgangsklemmen ist in einem Diagramm
dargestellt.

10 Eingangs-/Ausgangsanschliisse:

1.
2.
3.

Steuerspannung L oder + Eingang.
Steuerspannung N oder - Eingang.
Start/Stop-Signaleingang:
o Wenn Klemme 3 mit Klemme 1 verbunden ist, |duft der Anlasser.

o Wenn Klemme 3 und Klemme 1 abgeklemmt werden, stoppt der Softstarter sanft, bis
er vollstandig zum Stillstand kommt.

Laufsignal-Relaisausgang:

o Wenn sich der Softstarter im Start-, Bypass- oder Softstopp-Zustand befindet, ist der
Relaisbetrieb geschlossen.

Betriebsrelais Ausgang gemeinsam.

Storungsrelais-Ausgang:
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o Wenn sich der Softstarter in einem Fehlerzustand befindet, ist das Relais
geschlossen.

7. Stérungsrelais-Ausgang gemeinsam.
8. RS-485 Bus A-Leitung.
9. RS-485 Bus B-Leitung.

10. Erdungsklemme.

Steuerspannungsversorgung und Steuereingang

® (‘D AC power line

<2) AC power neutral

K /

——(3) START/STOP

Verwendung von 100-240VAC als Steuerspannung:
e Verbindungen:
o SchlieBen Sie das Netzkabel an die Klemme @ an.
o SchlieBen Sie den Nullleiter des Netzstroms an die Klemme @ an.
o Verbinden Sie den Kontakt K zwischen den Klemmen @ und @
e Betrieb:
o Der Softstarter lauft, wenn K geschlossen ist.
o Der Softstarter stoppt, wenn K getrennt wird.
e Vorsicht!

o Wenn das Steuereingangskabel zu lang oder nicht richtig mit der Stromversorgung
verdrahtet ist, kann es zu Eingangssignalen mit "induzierter Spannung" kommen, was
zu Fehlfunktionen oder Schaden fiihren kann.

o Losung: Fligen Sie ein Relais am Eingang hinzu, um "induzierte Spannung" zu
vermeiden.
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ﬁ VORSICHT
e Die Spannung der Steuerspannung muss mit den Produktspezifikationen
Ubereinstimmen. Eine falsche Spannung kann zu Schaden fiihren.

Relaisausgang

Betriebsrelais N.O. Ausgang

Gemeinsamer Ausgang des
Betriebsrelais

Storungsrelais N.O. Ausgang

K2

Storungsrelaisausgang gemeinsam

o

¢ Laufender Relaisausgang:

o Die Klemme @ ist der Ausgang flir das Betriebsrelais.

o Wenn der Softstarter in Betrieb ist (Start/Bypass/Softstopp), schlieRt sich K1.
e Storungsrelais-Ausgang:

o Die Klemme @ ist der Ausgang fiir das Stérungsrelais.

o Wenn das Geréat eine Storung feststellt, schlieSt K2.
¢ Kontaktkapazitit:

o K1, K2: 220VAC, 5A.

A VORSICHT
e SchlieRen Sie aus Sicherheitsgriinden das Fehlerrelais K2 an den Stromkreis an, der die
Auslosung des Leistungsschalters zwischen der Stromquelle und der Hauptstromklemme
steuert.
e Wenn ein Fehler erkannt wird, kann K2 den Leistungsschalter gleichzeitig ausschalten.
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Y Verdrahtungsmodus

L1/R L2/S L3/T L1/R L2/S L3/T

{3 £} SERLIRS,

T1/U T1/U| T2/V| T3/IW

TN

Bei Verwendung des externen Modus des Gerats wird das Leistungsmodul zwischen der Stromquelle
und dem Motor angeschlossen.

A VORSICHT
e Bei Motoren mit drei Klemmen kann nur der externe Verdrahtungsmodus verwendet
werden.
e Der Nennstrom des Softstarters im externen Modus muss mit dem Nennstrom des
Motors libereinstimmen.

Interne A-Verdrahtung
L1/R L2/S L3/T

Bei der internen Verdrahtung wird das Leistungsmodul mit der Motorwicklung in Reihe geschaltet.
Der Strom des Leistungsmoduls ist der Phasenstrom, der 1/1,732 des Netzstroms betragt.
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ﬁ VORSICHT
e Der interne Verdrahtungsmodus ist nur flir Motoren mit sechs Klemmen anwendbar.
¢ Der Nennstrom des Softstarters fiir die interne Verdrahtung wird als 1/1,732 des
Motornennstroms berechnet.

Nennstrom des Softstarters

Nennleistung des Motors Nennstrom (le)
220V 400V 500V le
Pe/kW Pe/kW Pe/kW A
0,75 1,5 2,2 3

Tabelle der Sicherungen

SCR I2T (A2S) Wert der Sicherungen

270 10A

A VORSICHT
e Verwenden Sie eine Halbleiterschutzsicherung, um einen "2. Standard" zu erreichen
und das Risiko einer Beschadigung des Leistungsmoduls durch einen transienten
Uberlaststrom zu verringern.
e 2.Standard: Im Falle eines Kurzschlusses stellt der Schutz sicher, dass weder Personen
noch Gerate zu Schaden kommen und das Gerat betriebsbereit bleibt.
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VIIl. Beschreibung der Betriebsschnittstelle

Schaltplan des Softstarters

Power Run Fault 1 Fault2

L1/R L2/S L3/T
o
s1 s1 S1 .
40
ctifs2 cm2 IE cT3{ s2 . ‘x )
30 ‘“ea?® 70%Un
c2lk2 c2l k2 c2lk2 ;- (L
4 & t s 24
K11G1 K1l G1 KilG1 /: 1‘. "308
12 \18
o o t 6 24
T1/U T2V T3IW \ ‘ ’
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1. Statusanzeige LED
o Strom (Griin):
= Wenn der Softstarter eingeschaltet ist, leuchtet die Stromversorgungs-LED.
o Laufen (Gelb):

=  Wenn sich der Softstarter (Motor) im Softstart/Softstopp-Zustand befindet,
blinkt die Betriebs-LED.

* Wenn sich der Softstarter (Motor) im Bypass-Zustand befindet, leuchtet die
Betriebs-LED.

o Storung 1 (rot):

= Zeigt einen Fehlerzustand an; die Fehler-LED blinkt oder bleibt an.

» Detaillierte Fehlerbeschreibungen finden Sie im Benutzerhandbuch.
o Storung 2 (rot):

»  Zusatzliche Fehleranzeige.
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2. Einstellung des Potentiometers
o Einstellbare Potentiometer:
»= Anfangsspannung: Stellen Sie die Anfangsspannung ein.
= Steigung starten: Legen Sie die Beschleunigungszeit fest.

= Steigung stoppen: Stellen Sie die Verzogerungszeit ein.

Einstellung der Parameter

e Die wichtigsten Start-/Stopp-Parameter des Softstarters kénnen lber das Potentiometer auf
der Schalttafel eingestellt werden.

e Andere Parameter sind werksseitig voreingestellt und missen in der Regel nicht angepasst
werden.

e Zusatzliche Parametereinstellungen konnen bei Bedarf tiber die RS485-
Kommunikationsschnittstelle gedndert werden.

IX. Beschreibung des Parameters

Wichtigste Parameter

des Einstellbereich Standard
Parameters
FLC 0-100 Priméarstrom des Stromwandlers (Werkseinstellung)
Priméarstrom des Stromwandlers basierend auf dem Nennstrom des
FLA 0-100 .
Softstarters (Werkseinstellung)
Schutzparameter
des Parameters Einstellbereich Standard
Uberstromschutz Wert 500-850% 500% (Werkseinstellung)

Uberstromauslésung

. . 0,1-1,0 Sekunden 0,1 sec (Werkseinstellung)
Verzégerungszeit

é VORSICHT
Der Softstarter verfiigt (iber zwei Stufen des Uberstromschutzes:
e Wenn der Strom 850 % des Nennstroms (FLA) des Softstarters Gberschreitet, 16st
das Fehlerrelais (K2) sofort aus.
e Uberschreitet der Strom den eingestellten Uberstromschutzwert (500-850% FLA),
|6st das Relais verzogert aus (entsprechend der angegebenen
"Ausloseverzogerungszeit").
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Uberlastungsschutz
des Parameters Einstellbereich Standard
Uberlastungsschutz Wert|100-200% 110% (Werkseinstellung)

0-Grad 10

Uberlastschutz Klasse 0-Grad 10, 1-Grad 10, 2-Grad 20, 3-Grad 30 .
(Werkseinstellung)

ﬁ VORSICHT
Thermischer Schutz fir den Motor.

Es wird empfohlen, den Uberlastungsschutz auf 10 A einzustellen.
Wenn die Einstellung niedriger ist als der "Uberlastschutzwert", aktiviert der Softstarter den
Uberlastschutz.

Schutzparameter
des Parameters Einstellbereich Standard
0-AUS
Phasenfolgeschutz 1-ON
1-ON

Zusiatzliche Schutzfunktionen

1) Ubertemperaturschutz: Wenn die Temperatur des Kiihlkdrpers 80°C tiberschreitet, schaltet
der Softstarter ab.

2) Schutz bei fehlender Phase: Wenn die Eingangs-/Ausgangsklemme eine fehlende Phase
feststellt, |6st der Softstarter aus.

3) Kurzschluss: Wenn das Leistungsmodul kurzgeschlossen wird, |6st der Softstarter aus.

4) Unsymmetrischer Strom: Wenn die dreiphasige Stromdifferenz 20% FLA (iberschreitet,
schaltet der Softstarter ab.

Start/Stop-Parameter
Startzeit

e Einstellbereich: 1-30 Sek.

e Voreinstellung: Potentiometereinstellung der Schalttafel.

é VORSICHT
Die Startzeit wird Uber das Bedienfeld oder tGber die Kommunikation eingestellt.

Zeit anhalten

e Einstellbereich: 0-30 Sek.
e Voreinstellung: Potentiometereinstellung der Schalttafel.

é VORSICHT
Die Stoppzeit wird Uber das Bedienfeld oder liber die Kommunikation eingestellt.
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Output-Spannung
o Einstellbereich: 30-70%

o Voreinstellung: Potentiometereinstellung der Schalttafel.

A VORSICHT
Die Anfangsspannung wird Uiber das Bedienfeld oder die Kommunikation eingestellt.
Das Anfangsdrehmoment wird nach der folgenden Formel eingestellt:
Anfangsmoment = Anfangsspannung 2xTN

™ - Nenndrehmoment

Startmodus Spannungsanstieg

U

A

UNf========

Uini

0 T1 >

Nach einer vorgegebenen Beschleunigungszeit (T1) steigt die Ausgangsspannung des Softstarters von
der Anfangsspannung (Uni) auf die volle Spannung (Un, Nennspannung) an.

ﬁ VORSICHT
Der Motor kann nicht starten (Locked-Rotor), wenn die Spannung zu niedrig ist.
Es wird empfohlen, die Anfangsspannung von hoch auf niedrig zu stellen oder die
empfohlene Einstellung zu verwenden

Relais-Parameter

des Parameters Einstellbereich Standard

0-Elektrisches selbsthaltendes Relais, Werkseinstellung (abhangig vom jeweiligen

Typ des B -Relai
yp des Bypass-Refals 1-Magnet selbsthaltendes Relais Modell)

é VORSICHT
Der Typ des Bypass-Relais kann nicht gedndert werden.
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Parameter der Kommunikation

des Parameters Einstellbereich Standard
Adresse der Slave- .
. 1-127 1 (Werkseinstellung)
Maschine
0-1200 BPS, 1-2400 BPS, 2-4800 BPS, 3-9600 BPS, 4- 3-9600BPS
Baudrate .
19200 BPS (Werkseinstellung)
0-ECC,
Paritatsprifung 1-0DD, 0-ECC
2-Keine

A VORSICHT
e Nach der Einstellung der Kommunikationsparameter muss der Softstarter neu
gestartet werden.
e Falsche Einstellungen kénnen zu Kommunikationsfehlern flihren, so dass die
Standardparameter nicht wiederhergestellt werden kénnen.
e Seien Sie vorsichtig bei der Einstellung der Kommunikationsparameter.

X. Fehlerbehebung

Storungsliste

Arbeitet Prozess
Storung Storung Grund ] Shunt
nicht starten/stoppen
Phasensequenz- Die Reihenfolge der dreiphasigen Spannung
.. . X N v
Auslésung ist falsch
Fehlende Fehlende einphasige oder zweiphasige
.. S . X v v
Phasenauslésung Spannung bei dreiphasiger Spannung
Keine
Kein Spannungseingan X
Spannungsauslosung P gseingang v v
Uberstromauslésung Stromwert tibersteigt Uberstrom-Einstellwert v
Uberlast-Auslésung Stromwert Uberschreitet Uberlast-Sollwert X X v
Unsymmetrische Unsymmetrischer Dreiphasenstrom
.. . . ) v N v
Stromauslésung Gberschreitet unsymmetrischen Sollwert
.. Die Temperatur des Kuhlkorpers
Ubertemperatur- . . .
. Gberschreitet den eingestellten v N4 N
Auslésung
Temperaturwert
Anmerkung:

e X = Arbeitet nicht

e = Arbeiten
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Storungsbeseitigung

Stoérung

Stérung
1

Stérung
2

Storung Grund

Abhilfe

Phasensequenz-Auslésung

©

O

Die Reihenfolge der
dreiphasigen Spannung
ist falsch

Andern Sie die Reihenfolge der drei
Phasen.

Auslosung bei fehlender
Phase/Ausldsung bei
fehlender Spannung

O

Fehlen einer oder
zweier Phasen oder
keine Spannung bei
dreiphasiger Spannung

Uberpriifen Sie die Verbindung
zwischen Softstarter und
Hauptstromversorgung.

Uberstromauslosung

Stromwert
Uberschreitet
Uberstrom-Sollwert

Prufen Sie die Verbindung zwischen
dem Softstarter und dem Motor auf
Kurzschluss.

Uberlast-Auslésung

O @| ©

Stromwert
Uiberschreitet Uberlast-
Sollwert

Priifen Sie, ob die Last zu groR ist
oder ob die Leistungsauswahl des
Softstarters zu klein ist.

Unsymmetrische
Stromauslésung

©

Unsymmetrischer
Dreiphasenstrom
Uberschreitet den
eingestellten Wert

Uberpriifen Sie die Motorwicklung
und den Anschluss an den
Softstarter.

Ubertemperatur-Auslosung

©

Die Temperatur des
Kihlkérpers
Uberschreitet den
eingestellten Wert

Uberpriifen Sie die LastgroRe oder
ob die Verbindung zwischen
Softstarter und Motor
kurzgeschlossen ist.

Anmerkungen:

1. Der Frequenzschutz ist flir 50/60Hz Spannung eingebaut.

2. Einphasige Sanftanlasser haben keine unsymmetrische Stromauslésung, kdnnen aber
Spannungsauslésungen haben.
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Elektronische Uberlast- und Auslésekurve
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Strom (x le)

=  AKlasse 30
= B Klasse 20
= CKlasse 10

D Klasse 10A
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Xl. Anhang

Berechnung der Uberlastzeit

Formel:

Uberlast-Ausldsezeit =

e 1%: Verhaltnis des tatsdchlichen Stroms zum Nennstrom.
e Tx: Toleranzzeit von T x 500% Uberlaststrom (X=5).

e Zeittabelle fiir die minimale Uberlasttoleranz:

1375000 _ Tx
1%2%-1102 6

Uberlastungsgrad X=8 X=7 X=6 X=5 X= =3 =2
10A 1,6 2 3 4 6 12 26
20 3 4 6 8 13 35 78
30 7 9 13 19 29 52 112
Liste der Parametereinstellungen
des Parameters Einstellbereich Standard

FLC Softstarter Volllaststrom |1-200A

Werkseinstellungen

FLA Motor-Volllaststrom 1-200A

Basierend auf der Leistung des
Softstarters

Verbindungsmodus 0-AuRRenverdrahtung, 1-Innenverdrahtung

0 - Externe Verdrahtung

Uberstromschutz Wert 500-850% FLA 500% FLA
Uberstrom-

erstrom- , 0,5-1,0 Sek. 1,0 Sek.
Ausléseverzogerungszeit
Uberlastungsschutz Wert 100-200% FLA 115% FLA
.. 0-Grad 10A, 1-Grad 10, 2-Grad 20, 3-Grad
Uberlastschutz Klasse 30 0-Grad 10A
Phasensequenzschutz 0-AUS, 1-EIN 1-ON

. Einstellung des

Startzeit 1-30 Sek.

Schalttafelpotentiometers

Zeit anhalten 0,5-10 Sekunden

Einstellung des
Schalttafelpotentiometers

Anfangsspannung 10-50% FLA

Einstellung des
Schalttafelpotentiometers

Bypass-Relais Typ 0-Elektrisch, 1-Magnet

Basierend auf dem spezifischen
Modell

Slave-Maschine Adresse 1-127 1

0-1200 BPS, 1-2400 BPS, 2-4800 BPS, 3-
Baudrate 9600 BPS, 4-19200 BPS 3-96008PS
Paritatsprifung 0-ECC, 1-0ODD, 2-Keine 0-ECC
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Gemeinsame Last- und Parametereinstellungen

Neigung Startmodus

Laden Sie Startzeit (Sek.) Stoppzeit (Sek.) Anfangsspannung
Bootspropeller 15 0 45%
Zentrifugalgebldse 15 0 45%
Zentrifugalpumpe 15 5 45%
Kolbenkompressor 15 0 45%
Drehbarer Konverter 15 0 45%
Mixer 20 0 45%
Brecher 20 0 45%
Spiralluftkompressor 15 0 45%
Motor im Leerlauf 15 0 45%
Bandforderer 15 0 45%
Warmwasserpumpe 15 5 45%
Luftpumpe 15 0 45%
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Xll. Mechanische Installation
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Typische Verdrahtung
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Soft start/stop 3

Communcaionds 8
Fault  Comuiczion- 9
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Sehr geehrte Kundin, sehr geehrter Kunde:
Nachdem Sie die Produkte von unserem
Unternehmen erhalten haben, fiihren Sie bitte
direkt einen Probelauf durch. Zunachst sollte es
einen einfachen Test nach der Verdrahtung
Zeichnung der experimentellen Methoden und
bestatigen die Softstarter. Nachdem
sichergestellt wurde, dass der Softstarter richtig
funktioniert und die Verkabelung eines
Kabinenmotors korrekt ist, kann die Priifung des
gesamten Systems durchgefiihrt werden.

Prifschritte:

1. Waihlen Sie 3 x 200W/220V-Lampen
(H1-H3) mit Y-Anschluss und schlieRen
Sie sie an den Ausgang des Softstarters
U, V und W an, und Sie kdnnen sie auch
testen, indem Sie den kleinen Motor
anschlieRen.

2. Softstarter: Knopfschalter K1 schlieRen
(Klemme 1, 3 anschlieRen), Glihlampe
leuchtet langsam auf. Nachdem die
Glihbirne aufgeleuchtet ist, schlieRt sich
der Bypass KM.

3. SchlieRen Sie QF1, um die 380 V AC an
R, Sund T der Eingangsklemme des
Softstarters anzulegen.

4. Softstarter geschlossen Knopfschalter
K1 (Klemme 1, 3 anschlieBen),
Gluhlampe leuchtet langsam auf.
Nachdem die Gliihbirne aufgeleuchtet
ist, schlieft sich der Bypass KM.

5. Soft-Stop-Verfahren: Klemme 1, 3
abklemmen, Bypass KM abklemmen,
Glihbirne langsam erléschen, nachdem
die Glihbirne vollsténdig erloschen ist,
ist das Soft-Stop-Verfahren
abgeschlossen.

Wenn die oben genannten Versuchsschritte nicht
normal durchgefiihrt werden kdnnen, kann man
vorlaufig davon ausgehen, dass der Softstarter
beschadigt ist. Fir weitere Einzelheiten wenden
Sie sich bitte an den technischen Kundendienst.

Grundlegende Parametereinstellung:

Uberlast-Auslésung 10
Start 8~12S
Stopp 2~4S
UINI 50%
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This User Manual has been translated using machine translation. We have made every effort to
A ensure the translation is accurate, but please note that automated translations are not perfect
and are not meant to replace human translators. The official version of the User Manual is in
English. Any differences between the translated version and the original English are not legally
binding. If you have any questions about the accuracy of the translation, please refer to the
English version, which is the official reference. More language versions are available upon

request via info@expondo.com.

|. Technical data

Parameter description

Parameter value

Product name

Soft starter

Model MSW Soft starter SRX03-X-3P3
Power 1.5 kW
Input voltage 400V, 3~, 50Hz
Output voltage 0-400V, 3~, 50Hz
Input current 3A

Main circuit diameter 1.5 mm?
Control voltage 100-240V, 1~, 50Hz
Working temperature -0-+50°C
Storage temperature -40 - +70°C
Motor overload Class 10
Standard EN60947-4-2
Maximum Altitude 1000 m (3280 ft)
Ingress Protection Grade IP21
Dimensions (width x depth x height) 17.5x9x9 cm
Weight 0.8 kg

Il. General description

The user manual is designed to assist in the safe and trouble-free use of the device. The product is designed
and manufactured in accordance with strict technical guidelines, using state-of-the-art technologies and
components. Additionally, it is produced in compliance with the most stringent quality standards.

DO NOT USE THE DEVICE UNLESS YOU HAVE THOROUGHLY READ
AND UNDERSTOOD THIS USER MANUAL.

To increase the product life of the device and to ensure trouble-free operation, use it in accordance with this
user manual and regularly perform maintenance tasks. The technical data and specifications in this user manual
are up to date. The manufacturer reserves the right to make changes associated with quality improvement. The
device is designed to reduce noise emission risks to a minimum, taking into account technological progress and
noise reduction opportunities.

PLEASE NOTE! Drawings in this manual are for illustration purposes only and in some details
may differ from the actual product.
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Legend

C € The product satisfies the relevant safety standards.

Read instructions before use.

The product must be recycled.

WARNING! or CAUTION! or REMEMBER! Applicable to the given situation.
(general warning sign)

ATTENTION! Electric shock warning!

Avoid electrostatic. Warning! It is forbidden to touch the PCB with the mark. Electrostatic
charges could damage the components of soft starter.

High voltage warning. If not avoided, could result in damaged to the equipment and possible
injury or death

High voltage are present at the input and output terminals of soft starter, even not work when
connect power supply. Only qualified electricians are allowed to install this product.

Do not carry out any work on the soft starter while the power is applied.

The installation electricians have the responsibility to ensure correct earthing connection. Do
not connect the power factor correction capacitor to the output side of the soft starter. If the
static power factor compensation measures are to be taken, the related devices must be
connected to the power supply side of the soft starter.

> B> BBy BB ¢

lll. Usage safety

A ATTENTION! Read all safety warnings and all instructions. Failure to follow the warnings and
instructions may result in electric shock, fire and/or serious injury or even death.

The terms "device" or "product" are used in the warnings and instructions to refer to:
Soft starter

1. Electrical safety

a) Do not touch the device with wet or damp hands.

b) To avoid electric shock, do not immerse the cord, plug or device in water or other liquids. Do not use
the device on wet surfaces.

c) Prevent the device from getting wet. Risk of electric shock!

d) High voltage is present at the inputs and outputs even when the unit is not in use.

e) Only qualified electrical personnel may install and operate the unit.

2. Overload and overvoltage protection

e Inthe event of a current overload, the unit will automatically switch off to protect the motor.
e  Use solid-state fuses to minimise the risk of damage during surges.
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3.

4,

a)
b)
c)
d)
e)

f)

g)
h)

Correct wiring

e Use copper wires with flame-resistant PVC insulation.
e Ensure that all connections are well tightened to prevent sparking.

Safety in the workplace

Do not use the device in a potentially explosive environment, for example in the presence of
flammable liquids, gases or dust. The device generates sparks which may ignite dust or fumes.

If you discover damage or irregular operation, immediately switch the device off and report it to a
supervisor without delay.

If you are unsure about whether the product is operating correctly or if you find damage, please
contact the manufacturer’s service centre.

Only the manufacturer’s service centre may make repairs to the product. Do not attempt to make
repairs yourself!

In case of fire, use a powder or carbon dioxide (CO,) fire extinguisher (one intended for use on live
electrical devices) to put it out.

Please keep this manual available for future reference. If this device is passed on to a third party, the
manual must be passed on with it.

Keep packaging elements and small assembly parts in a place not available to children.

If this device is used together with another equipment, the remaining instructions for use shall also be
followed.

A Remember! When using the device, protect children and other bystanders.

5.

a)

b)

6.

a)

b)

g)

h)

Personal safety

The device is not designed to be handled by persons (including children) with limited mental and
sensory functions or persons lacking relevant experience and/or knowledge unless they are supervised
by a person responsible for their safety or they have received instruction on how to operate the
device.

The device is not a toy. Children must be supervised to ensure that they do not play with the device.

Safe device use

Disconnect the device from the power supply before commencement of adjustment, cleaning and
maintenance. Such a preventive measure reduces the risk of accidental activation.

When not in use, store in a safe place, away from children and people not familiar with the device who
have not read the user manual. The device may pose a hazard in the hands of inexperienced users.
Keep the device in perfect technical condition.

Keep the device out of the reach of children.

Device repair or maintenance should be carried out by qualified persons, only using original spare
parts. This will ensure safe use.

To ensure the operational integrity of the device, do not remove factory-fitted guards and do not
loosen any screws.

It is forbidden to interfere with the structure of the device in order to change its parameters or
construction.

Keep the device away from sources of fire and heat.

Correct installation

Mount the unit vertically to ensure adequate ventilation.
Maintain minimum clearances:

e 100 mm between units in a vertical arrangement.

e 50 mm between units in a horizontal arrangement.

Do not install the unit in damp, dusty or corrosive environments.
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8. Parameter configuration

a)
b)

V.

After changing the communication parameters, restart the device.
Incorrect settings may lead to damage and inability to restore factory settings.

ATTENTION! Despite the safe design of the device and its protective features, and despite the

use of additional elements protecting the operator, there is still a slight risk of accident or injury
when using the device. Stay alert and use common sense when using the device.

Scope of usage

The device is designed for the soft starting and stopping of electric motors in industrial and
commercial applications. Thanks to the starting current control function, the device minimises
mechanical shocks and reduces mains overload, which is particularly important in high-power

systems. The soft-start device is used in areas such as pumps, fans, compressors, conveyor belts or
production machines, where smooth starting of electrical equipment is required, increasing their
service life and reducing operating costs.

The user is liable for any damage resulting from unintended use of the device.

Functions

Start/stop slope and initial voltage set by 3 different potentiometers built-in
Bypass relay built-in, no need for an extra contactor
Voltage slope startup mode

The output torque can be maintained during the stop process (continuous torque control),
preventing the water hammer effect

External A or Y wiring mode

Real-time data of communication (A, B, C phase current, average current) (*1)
Reading history fault records by communication (10 history logs) (*1)
The statistics data can be read by Modbus communication (*1)
Protections

1) 8xIn overcurrent protection

2) 5~8.5xIn continued overcurrent protection

3) Overload protection with classes 10A, 10, 20, and 30

4) Three-phase current imbalance protection

5) No voltage protection

6) Phase missing protection

7) Phase sequence protection

8) SCR overheating protection

1 start/stop digital input

Communication interface (*1)

Optional built-in start/stop switch (*2)

2 output relays (running relay, trip relay)
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*Note 1: Option, only if selecting the RS-485 communication interface with the function.
*Note 2: The function is available by using an optional switch on the operating panel.

V. Soft Starter Control and Application

Internal control diagram
3P3 (Only Use For Three-Phase Motor):

o~

5070
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Communication and control options available

e Communication Option (Option 1):

o RS-485

o The RS-485 option supports MODBUS-RTU communication protocol.
e Built-in Start/Stop Switch (Option 2):

o The operation panel can be equipped with a start/stop switch, enabling users to operate
motor start/stop directly.

Environmental conditions affecting the performance of the soft starter

e High Ambient Temperature:

o When the temperature exceeds 40°C, the current rating increases by 1% per degree,
and the current rating decreases by 0.8%.
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e High Altitude:

o At altitudes above 1000m, the rated current is calculated as follows:
x — 1000

In =100 —
" 150
o Example:

= At 2000m altitude:

i =100 - 220~ 1000 _ g3 39
n= 150 = 070

The rated current capacity of the soft starter should decrease to 93.3% of nominal current.

VI. Installation

Mechanical installation

Vertical installation

It is recommended that the soft starter be installed vertically to ensure
effective heat dissipation.

Vertical stacking

A A
e o ol

ind

When two or more soft starters are installed vertically stacked, maintain a
minimum distance of 100mm between them.
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Horizontal side-by-side installation

n N N n 2 A
de ¢ o8 He o el He o sl

When two or more soft starters are installed
SRS sase e horizontally side by side, maintain a minimum distance
7 of 50mm between them.

Installation Environment

ﬁ CAUTION
e Do not install the soft starter near a heat source.

e Ensure the soft starter is reliably grounded and kept away from dust or corrosive
environments.

e Operating temperature range: 0°C to +50°C (32°F to 122°F).

e Relative humidity: less than 95%.

Power dissipation and loss power

e The rated loss power of the soft starter can be calculated approximately using:
Power Dissipation = 3xle (W)
le: Motor Rated Current (A)

e Forinstallations in a metal cabinet without ventilation, the required area is:
Area (m?) > 0.12 x Power Dissipation
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VII.  Wiring

Wiring for three-phase motor

QF FU

Il
(D)o

=0 O—( »
=0 t®

e QF (Circuit Breaker): A circuit breaker with a tripping device is recommended.

e FU (Fuse): Recommended installation. Selection of fuses should be based on the SCR rating.
For more details.

K: Built-in bypass relay.

¢ M: Motor.

A CAUTION
e |tis suggested that a circuit breaker with a tripping device be installed between the
input of the soft starter and the power source connection.
e The connection between the soft starter and the power source must be switched off
before maintenance.



EN

Main Circuit Terminal

CAUTION
A It is recommended to use flame-retardant copper-core PVC insulated wire to connect the
main circuit.

¢ Recommended Use:

o Wire size: 6-50mm?

RN A o AWG: 10-1/0

¢ Recommended Torque: 4Nm
L J

E—

Control Terminal

05

e Adiagram is provided showing the connection layout for the 10 input/output terminals.

Control Voltage

AC 100~240V

I~ OJ Start/Stop

Fault

co O:b RS485 A

:

10

(e} OUJ RS485B

1 2 7

Control Terminal Diagram:

4

10 Input/Output Terminals:
1. Control power L or + input.
2. Control power N or - input.
3. Start/Stop Signal Input:
o When terminal 3 is connected to terminal 1, the starter runs.

o When terminal 3 and terminal 1 are disconnected, the soft starter stops softly until it
completely halts.

4. Running Signal Relay Output:

o When the soft starter is in start, bypass, or soft stop state, the relay operation is
closed.

5. Running Relay Output Common.
6. Fault Relay Output:

o When the soft starter is in a fault state, the relay is closed.
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7. Fault Relay Output Common.
8. RS-485 Bus A-Line.
9. RS-485 Bus B-Line.
10. Earthing Terminal.

Control power supply and control input

> (‘D AC power line

(2) AC power neutral

K /

—(3) START/STOP

Using 100-240VAC as control power:
e Connections:
o Connect AC power line to terminal @
o Connect AC power neutral to terminal @
o Join the contact K between terminals @ and @
e Operation:
o The soft starter runs when K is closed.
o The soft starter stops when K is disconnected.
e Caution:

o Ifthe control input cable is too long or improperly wired with the power supply, it
may cause input signals with "induced voltage," leading to malfunction or damage.

o Solution: Add a relay at the input to avoid "induced voltage."

ﬁ CAUTION
e The control power supply voltage must match the product specifications. An incorrect
voltage can lead to damage.
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Relay output

Running relay N.O. output

Running relay output common

Fault relay N.O. output

Fault relay output common @J

K2

¢ Running relay output:

o Terminal @ is the output for running relay.

o When the soft starter is running (start/bypass/soft stop), K1 closes.
e Fault relay output:

o Terminal @ is the output for fault relay.

o When the unit detects a fault, K2 closes.
e Contact capacity:

o K1, K2: 220VAC, 5A.

é CAUTION
e To ensure safety, connect the fault relay K2 to the circuit controlling the release of the
circuit breaker between the power source and the main power terminal.
e When a fault is detected, K2 can disconnect the power breaker simultaneously.
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Y Wiring mode
L1/R L2/S L3/T L1/R L2/S L3/T

{3 £} SERLIRS,

T1/U T1/U| T2/V| T3/IW

TN

When using the external mode of the device, the power module is connected between the power
source and the motor.

ﬁ CAUTION
e Motors with three terminals can only use the external wiring mode.

¢ The rated current of the soft starter in the external mode must match the rated current
of the motor.

Internal A wiring

L1/R  L2/S L3/T

When using the internal wiring mode, the power module is connected to the motor winding in series.
The power module current is the phase current, which is 1/1.732 of the line current.
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ﬁ CAUTION
e The internal wiring mode is applicable only for motors with six terminals.
e The rated current of the internal wiring soft starter is calculated as 1/1.732 of the rated
motor current.

Soft starter rated current

Motor power rating Rated current (le)
220V 400V 500V le
Pe/kW Pe/kW Pe/kW A
0.75 1.5 2.2 3
Fuse table
SCR I2T (A2S) Fuse value
270 10A

A CAUTION
e Use a semiconductor protection fuse to achieve a "2nd standard" and reduce the risk of
damage to the power module caused by transient overload current.
e 2nd Standard: In case of a short circuit, the protection ensures no harm to personnel or
equipment, and the device remains usable.
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VIIl. Operation interface description

Soft starter panel diagram

Power Run Fault 1 Fault2

L1/R L2/S L3/T
o
s1 s1 S1 .
40
ctifs2 cm2 IE cT3{ s2 . ‘x )
30 ‘“ea?® 70%Un
c2lk2 c2l k2 c2lk2 ;- (L
4 & t s 24
K11G1 K1l G1 KilG1 /: 1‘. "308
12 \18
o o t 6 24
T1/U T2V T3IW \ ‘ ’

. J

1. State display LED
o Power (Green):
=  When the soft starter is powered on, the power supply LED is on.
o Run (Yellow):

=  When the soft starter (motor) is in soft start/soft stop state, the running LED
blinks.

*  When the soft starter (motor) is in bypass state, the running LED is on.
o Fault 1 (Red):

= Indicates a fault state; the fault LED blinks or remains on.

= Refer to the user manual for detailed fault descriptions.
o Fault 2 (Red):

= Additional fault indicator.
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2. Potentiometer setting
o Adjustable potentiometers:
= |nitial voltage: Set the initial voltage.
» Start slope: Set the acceleration time.

= Stop slope: Set the deceleration time.

Parameter setting

e The main starting/stopping parameters of the soft starter can be adjusted using the panel
potentiometer.

e Other parameters are pre-set at the factory and usually do not require adjustment.

e Additional parameter settings can be modified using the RS485 communication interface if
needed.

IX. Parameter description

Main parameters

Parameter Setting Range Default

FLC 0-100 Primary current of current transformer (factory setting)

Primary current of current transformer based on rated current of the

FLA 0-100 .
soft starter (factory setting)

Protection parameters

Parameter Setting Range Default
Over Current Protection Value 500-850% 500% (Factory Setting)
Over Current Trip Delay Time 0.1-1.0 sec 0.1 sec (Factory Setting)

A CAUTION
The Soft starter has two levels of overcurrent protection:
e  When the current exceeds 850% of the soft starter's rated current (FLA), the fault
relay (K2) trips immediately.
e If the current exceeds the set overcurrent protection value (500-850% FLA), the
relay trips after a delay (as per the specified "trip delay time").

Overload protection

Parameter Setting Range Default

Overload Protection Value |100-200% 110% (Factory Setting)
0-Grade 10

Overload Protection Grade|0—Grade 10, 1-Grade 10, 2—Grade 20, 3—Grade 30 .
(Factory Setting)
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ﬁ CAUTION
Thermal protection for the motor.

It is recommended to set the overload protection to Grade 10A.
If the setting is lower than the "overload protection value," the soft starter activates
overload protection.

Protection parameters

Parameter Setting Range Default
0-OFF
Phase sequence protection 1-ON 1-ON

Additional protection functions

1) Overtemperature protection: If the heatsink temperature exceeds 80°C, the soft starter trips.

2) Missing phase protection: If the input/output terminal detects a missing phase, the soft
starter trips.

3) Short circuit: If the power module is short-circuited, the soft starter trips.

4) Unbalanced current: If the three-phase current difference exceeds 20% FLA, the soft starter
trips.

Start/Stop parameters
Starting Time
e Setting range: 1-30 Sec

e Default: Panel potentiometer setting.

ﬁ CAUTION
The starting time is set through the panel or via communication.

Stop time

e Setting range: 0—30 Sec
o Default: Panel potentiometer setting.

ﬁ CAUTION
The stop time is set through the panel or via communication.

Initial voltage
o Setting range: 30-70%

o Default: Panel potentiometer setting.



EN

A CAUTION
The initial voltage is set through the panel or communication.
When the initial torque is set, it follows the formula:
Initial moment = initial voltage 2xTy
Ty — rated torque

Voltage slope starting mode

U

A

UNf====—— ==

Uini

0 T1 > T

At a predetermined acceleration time (T1), the output voltage of the soft starter rises from the initial
voltage (Uni) to the full voltage (Un, rated voltage).

é CAUTION
The motor cannot start (Locked-Rotor) if the voltage is too low.
It is recommended to set the initial voltage from high to low or use the recommended
setting

Relay parameters

Parameter Setting range Default

0—Electric self-holding relay,

Bypass relay type
P yiyp 1-Magnet self-holding relay

Factory setting (based on specific model)

ﬁ CAUTION
The bypass relay type cannot be changed.
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Communication parameters

Parameter

Setting Range

Default

Slave machine

address 1-127 1 (Factory Setting)
Baud rate 0-1200BPS, 1-2400BPS, 2—-4800BPS, 3—-9600BPS, 4— 3-9600BPS (Factory
19200BPS Setting)
0-ECC,
Parity check 1-0DD, 0—-ECC
2—-None

CAUTION

A

After setting communication parameters, the soft starter must be restarted.

e Incorrect settings can cause communication faults, making unable to restore the
default parameter.

e Exercise caution while setting communication parameters.

X. Troubleshooting

Fault list

Not Start/ Sto
Fault Fault Reason . [ Bypass
Working Process
Phase Sequence Trip |The sequence of three-phase voltage is wrong X v
Missing one phase or two phase voltage in three
Missing Phase Trip 19sing P wop voltage | X v v
phase voltage
No Voltage Trip No voltage input X v v
Overcurrent Trip Current value exceeding overcurrent setting value v N
Overload Trip Current value exceeds overload set value X X N
Unbalanced Current |Unbalanced three-phase current exceeds
. v v v
Trip unbalanced set value
Heatsink temperature exceeds the temperature set
Overtemp Trip value P P v N v

Note:

e X =Not Working

e  =Working
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Fault solution

Fault

Fault 1

Fault 2

Fault Reason

Solution

Phase Sequence Trip

O

The sequence of three-
phase voltage is wrong

Change the sequence of the three phases.

Missing Phase Trip/
No Voltage Trip

Missing one or two
phases or no voltage in
three-phase voltage

Check the connection between soft starter
and main power supply.

Overcurrent Trip

Current value exceeds
overcurrent set value

Check the connection between the soft
starter and motor for short circuit.

Overload Trip

Current value exceeds
overload set value

Check if the load is too large or if the soft
starter power selection is too small.

Unbalanced Current
Trip

Unbalanced three-
phase current exceeds
set value

Check the motor winding and connection to
the soft starter.

Overtemp Trip

© @ @ O O

® O 0O e O

Heatsink temperature
exceeds the set value

Check the load size or whether the
connection between the soft starter and
motor is short-circuited.

Notes:

1. The frequency protection is built-in for 50/60Hz voltage.

2. Single-phase soft starters have no unbalanced current trip but can have voltage trips.
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Electronic overload and tripping curve
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Xl.  Appendix

Overload time calculation
Formula:

N 1375000 _ Tx
Overload Trip Time = m o
e 1%: Ratio of actual current to rated current.
e Tx: Tolerance time of T x 500% overload current (X=5).

e Minimum overload tolerance time table:

Overload Grade X=8 X=7 =6 X=5 X=4 =3 =2
10A 1.6 2 3 4 6 12 26
20 3 4 6 8 13 35 78
30 7 9 13 19 29 52 112
Parameter setting list
Parameter Setting Range Default
zl;irse?\ftt Starter Full Load 1-200A Factory setting

FLA Motor Full Load Current |1-200A

Based on soft starter
power

Connection Mode O—External Wiring, 1-Internal Wiring

0—External Wiring

Over Current Protection

Value 500-850% FLA 500% FLA
Over Current Trip Delay Time |0.5-1.0 Sec 1.0 Sec
Overload Protection Value  |100-200% FLA 115% FLA
Overload Protection Grade |0—Grade 10A, 1-Grade 10, 2—Grade 20, 3—Grade 30 |0—Grade 10A
Phase Sequence Protection |0—OFF, 1-ON 1-ON

Panel potentiometer

Starting Time 1-30 Sec .
setting
P | potenti t
Stop Time 0.5-10 Sec an? potentiometer
setting
P | potenti t
Initial Voltage 10-50% FLA anet potentiometer
setting
Bypass Relay Type O—Electric, 1-Magnet Based on specific model
Slave Machine Address 1-127 1
0—1200BPS, 1-2400BPS, 2—4800BPS, 3—9600BPS, 4—
Baud Rate ’ ’ ’ ’ 3-9600BPS
19200BPS
Parity Check 0-ECC, 1-ODD, 2—-None 0—-ECC
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Common load and parameter settings

Slope Starting Mode

Load Start Time (Sec) Stop Time (Sec) Initial Voltage
Boat Propeller 15 0 45%
Centrifugal Fan 15 0 45%
Centrifugal Pump 15 5 45%
Piston Compressor 15 0 45%
Rotary Converter 15 0 45%
Mixer 20 0 45%
Crusher 20 0 45%
Spiral Air Compressor 15 0 45%
No-Load Motor 15 0 45%
Band Conveyor 15 0 45%
Hot Water Pump 15 5 45%
Air Pump 15 0 45%
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XIl. Mechanical installation
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Typical wiring
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Dear customer:

After receiving the products sent by our
company, please conduct a trial run directly.
First, it should make a simple test according to
the wiring drawing of experimental methods and
confirm the soft starter. After ensuring the
operation of the soft starter is correct and the
wiring of a cabin motor is correct, the test of the
whole system can be carried out.

Test steps:

1. Select 3 x 200W/220V lamps (H1-H3)
with Y connection then connect to the
output of the soft starter U, V, and W,
and also can test by connecting the
small motor.

2. Soft starter: close knob switch K1
(connect terminal 1, 3), bulb slowly
lightens up. After the bulb is bright up,
the bypass KM closes.

3. Close the QF1 to make the 380V ACto R,
S, and T of the soft starter's input
terminal.

4. Soft starter closed knob switch K1
(connect terminal 1, 3), bulb slowly
lightens up. After the bulb is bright up,
the bypass KM closes.

5. Soft stop process: disconnect terminal 1,
3, bypass KM disconnect, bulb slowly
extinguish, after bulb is completely off,
soft stop process is completed.

If the above experimental steps cannot be
carried out normally, we can preliminarily judge
that the soft starter has been damaged. For more
details, please contact the technical service
department.

Basic parameter setting:

Overload Trip 10
Start 8~12S
Stop 2~4S
UINI 50%
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Niniejsza instrukcja obstugi zostata przettumaczona za pomocg ttumaczenia maszynowego.

A Dotozylismy wszelkich staran, aby zapewni¢ doktadnos¢ ttumaczenia. Nalezy jednak pamietac,
ze ttumaczenia automatyczne nie sg doskonate i nie majg na celu zastgpienia ttumaczy.
Oficjalna wersja instrukcji obstugi jest w jezyku angielskim. Wszelkie réznice miedzy wersjg
przettumaczong a oryginatem w jezyku angielskim nie sg prawnie wigzgce. Jesli masz
jakiekolwiek pytania dotyczace doktadnosci ttumaczenia, zapoznaj sie z wersjg angielska, ktdra
jest wersjg oficjalng. Wiecej wersji jezykowych jest dostepnych na zyczenie pod adresem
info@expondo.com.

|. Dane techniczne

Opis parametru

Wartos¢ parametru

Nazwa produktu

Uktad fagodnego rozruchu

Model

MSW Soft starter SRX03-X-3P3

Zasilanie urzadzenia

1,5 kW

Napiecie wejsciowe

400V, 3~, 50 Hz

Napiecie wyjsciowe

0-400V, 3~, 50 Hz

Prad wejsciowy 3A
Srednica obwodu gtéwnego 1,5 mm2
Napiecie sterujace 100-240V, 1~, 50 Hz
Temperatura pracy -0-+450°C
Temperatura przechowywania -40 —-+70°C
Przecigzenie napedu Klasa 10

Standardowy

PN-EN60947-4-2

Maksymalna wysokos¢

1000 metrow (3280 stdp)

Stopien ochrony przed wnikaniem

P21

Wymiary (szerokos¢ x gtebokosé x
wysokos¢)

17,5x9%x9 cm

Waga

0.8 kg

Il. Opis ogdlny

Instrukcja obstugi ma na celu poméc w bezpiecznym i bezproblemowym korzystaniu z urzadzenia. Produkt
zaprojektowano i wyprodukowano zgodnie ze S$cistymi zasadami uzytkowania technicznymi, przy uzyciu
najnowoczesniejszych technologii i komponentéw. Ponadto jest on produkowany zgodnie z najbardziej
rygorystycznymi standardami jakosci.

NIE UZYWAJ URZADZENIA, JESLI NIE PRZECZYTALES DOKLADNIE | NIE
ZROZUMIALES TEJ INSTRUKCJI OBSLUGI.

Aby wydtuzy¢ zywotnosé urzadzenia i zapewnié jego bezawaryjng prace, nalezy uzywac go zgodnie z niniejszg
instrukcjg obstugi i regularnie wykonywac prace konserwacyjne. Dane techniczne i specyfikacje zawarte w
niniejszej instrukcji obstugi sg aktualne. Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian zwigzanych z
poprawg jakosci. Urzadzenie zaprojektowano tak, aby zminimalizowa¢ ryzyko emisji hatasu, biorgc pod uwage
postep technologiczny i mozliwosci redukcji hatasu.

PAMIETAJ! Rysunki zawarte w niniejszej instrukcji stuzg wytgcznie celom pogladowym i w
niektdrych szczegétach moga réznic sie od rzeczywistego produktu.
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Legenda

€
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Produkt spetnia odpowiednie normy bezpieczenstwa.

Przed uzyciem nalezy przeczytac instrukcje.

Produkt nalezy podda¢ recyklingowi.

UWAGA! lub UWAGA! lub PAMIETAJ! Dotyczy danej sytuacji. (
ogdlny znak ostrzegawczy)

UWAGA! Ostrzezenie przed porazeniem pradem!

Unikaj fadunkéw elektrostatycznych. Ostrzezenie! Zabrania sie dotykania ptytki PCB oznaczonej
tym znakiem. tadunki elektrostatyczne mogg uszkodzi¢ podzespoty rozrusznika migkkiego.

Ostrzezenie przed wysokim napieciem. W przypadku braku dziatan zapobiegawczych moze
doj$¢ do uszkodzenia sprzetu i obrazen ciata lub Smierci

Na zaciskach wejsciowych i wyjsciowych rozrusznika miekkiego wystepuje wysokie napiecie,
ktdre nie dziata nawet po podtgczeniu zasilania. Tylko wykwalifikowani elektrycy moga
instalowac ten produkt.

Nie wolno wykonywac zadnych prac przy rozruszniku miekkim, gdy jest on podtgczony do
zasilania.

Elektrycy wykonujacy instalacje majg obowigzek zapewni¢ prawidtowe podtaczenie uziemienia.
Nie nalezy podtacza¢ kondensatora korekcji wspétczynnika mocy do strony wyjsciowej
rozrusznika miekkiego. Jezeli majg by¢ zastosowane srodki kompensacji wspoétczynnika mocy
statycznej, odpowiednie urzgdzenia muszg by¢ podtgczone do strony zasilania rozrusznika
miekkiego.

lll. Bezpieczenistwo uzytkowania

A UWAGA!

Przeczytaé wszystkie ostrzezenia dotyczace bezpieczeristwa oraz wszystkie instrukcje.
Niedostosowanie sie do ostrzezen i instrukcji moze skutkowac porazeniem pradem,
pozarem i/lub powaznymi obrazeniami, a nawet $miercia.

Terminy ,,urzadzenie” i ,produkt” uzywane w ostrzezeniach i instrukcjach odnoszg sie do: praca z urzadzeniem.
Uktad tagodnego rozruchu

1. Bezpieczenstwo elektryczne

a) Nie wolno dotyka¢ urzadzenia mokrymi lub wilgotnymi rekoma.

b) Aby unikna¢ porazenia pragdem elektrycznym, nie zanurzaj przewodu, wtyczki ani urzgdzenia w wodzie
lub innych ptynach. Nie nalezy uzywac urzadzenia na mokrych powierzchniach.

c) Chron urzadzenie przed zamoczeniem. Ostrzezenie przed porazeniem prgdem elektrycznym!

d) Woysokie napiecie wystepuje na wejsciach i wyjsciach nawet wtedy, gdy urzadzenie nie jest uzywane.

e) Tylko wykwalifikowany personel elektryczny moze instalowac i obstugiwac to urzadzenie.
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2.

b)
c)
d)

e)

g)
h)

5.

a)

b)

Zabezpieczenie przed przecigzeniem i przepieciem

e W przypadku przecigzenia pragdowego urzadzenie wytgczy sie automatycznie w celu ochrony
napedu.

e Aby zminimalizowa¢ ryzyko uszkodzen spowodowanych przepieciami, nalezy stosowac
bezpieczniki potprzewodnikowe.

Prawidtowe okablowanie

e Nalezy stosowac przewody miedziane z ognioodporng izolacjg PVC.
e Upewnij sie, ze wszystkie pofaczenia sg dobrze dokrecone, aby zapobiec iskrzeniu.

Bezpieczenstwo w miejscu pracy

Nie nalezy uzywac urzadzenia w Srodowisku potencjalnie zagrozonym wybuchem, na przyktad w
obecnosci tatwopalnych cieczy, gazéw lub pytéw. Urzadzenie generuje iskry, ktdre mogg spowodowac
zapton pytu lub oparow.

W przypadku zauwazenia uszkodzenia lub nieprawidtowego dziatania urzadzenia nalezy natychmiast
wytgczy¢ je i niezwtocznie zgtosié ten fakt przetozonemu.

Jesli nie masz pewnosci, czy produkt dziata prawidtowo lub zauwazyte$ uszkodzenie, skontaktuj sig z
serwisem producenta.

Napraw produktu moze dokonywac wytgcznie serwis producenta. Nie prébuj naprawia¢ urzgdzenia
samodzielnie!

W przypadku pozaru nalezy ugasi¢ go gasnicg proszkowg lub gasnica dwutlenkowg (CO2)
(przeznaczong do gaszenia urzadzen elektrycznych pod napieciem).

Prosimy zachowac te instrukcje do wykorzystania w przysztosci. W przypadku przekazania urzadzenia
osobie trzeciej nalezy przekazac jej réwniez instrukcje obstugi.

Przechowuj elementy opakowania oraz mate czesci montazowe w miejscu niedostepnym dla dzieci.

W przypadku stosowania niniejszego urzadzenia w potgczeniu z innym sprzetem nalezy przestrzegac
takze pozostatych instrukcji uzytkowania.

Pamietaé! Podczas korzystania z urzadzenia nalezy zapewni¢ bezpieczeristwo dzieciom i osobom
postronnym.

Bezpieczenstwo osobiste

Urzadzenie nie jest przeznaczone do obstugi przez osoby (w tym dzieci) o ograniczonych funkcjach
umystowych i sensorycznych lub osoby nieposiadajgce odpowiedniego doswiadczenia i/lub wiedzy,
chyba ze beda one nadzorowane przez osobe odpowiedzialng za ich bezpieczenstwo lub otrzymajg od
niej instrukcje dotyczace obstugi urzadzenia.

Urzadzenie nie jest zabawka. Dzieci muszg znajdowac sie pod nadzorem, aby mie¢ pewnosé, ze nie
bawig sie urzadzeniem.

Bezpieczne uzytkowanie urzadzenia

Przed rozpoczeciem regulacji, czyszczenia lub konserwacji nalezy odtgczy¢ urzadzenie od zasilania.
Takie dziatanie zapobiegawcze zmniejsza ryzyko przypadkowej aktywacji.

Gdy nie korzystasz z urzadzenia, przechowuj je w bezpiecznym miejscu, poza zasiegiem dzieci i oséb
niezaznajomionych z urzadzeniem i niezapoznajgcych sie z instrukcja obstugi. Urzadzenie moze
stwarzac zagrozenie w rekach niedoswiadczonych uzytkownikéw.

Utrzymuj urzadzenie w doskonatym stanie technicznym.

Przechowywac urzadzenie w miejscu niedostepnym dla dzieci.

Naprawy lub konserwacje urzadzenia powinny by¢ wykonywane przez osoby wykwalifikowane, przy
uzyciu wytacznie oryginalnych czesci zamiennych. Zapewni to bezpieczne uzytkowanie.

Aby zapewni¢ integralno$¢ dziatania urzadzenia, nie nalezy usuwac fabrycznie zamontowanych oston
ani odkrecac zadnych $rub.

Zabrania sie ingerencji w konstrukcje urzadzenia w celu zmiany jego parametréw lub konstrukgji.
Trzymaj urzadzenie z dala od zrédet ognia i ciepfta.
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7. Prawidtowa instalacja

a) Aby zapewnic¢ odpowiednig wentylacje, nalezy zamontowac urzadzenie w pozycji pionowej.
b) Zachowaj minimalne odstepy:

e 100 mm miedzy urzadzeniami w uktadzie pionowym.

e 50 mm miedzy jednostkami w uktadzie poziomym.
c) Nie nalezy instalowac urzadzenia w srodowisku wilgotnym, zakurzonym lub korozyjnym.

8. Konfiguracja parametréow

a) Pozmianie parametréw komunikacji nalezy ponownie uruchomié urzadzenie.
b) Nieprawidtowe ustawienia moga spowodowac uszkodzenie urzadzenia i brak mozliwosci przywrdcenia
ustawien fabrycznych.

A UWAGA! Mimo bezpiecznej konstrukcji urzadzenia i jego funkcji ochronnych, a takie
zastosowania dodatkowych elementéw zabezpieczajgcych operatora, istnieje niewielkie ryzyko
wypadku lub obrazen podczas korzystania z urzadzenia. Zachowaj czujno$¢ i kieruj sie zdrowym
rozsadkiem podczas korzystania z urzadzenia.

IV. Zakres uzytkowania

Urzadzenie przeznaczone jest do tagodnego rozruchu i zatrzymywania napedéw elektrycznych w
zastosowaniach przemystowych i komercyjnych. Dzieki funkcji kontroli pragdu rozruchowego
urzagdzenie minimalizuje wstrzgsy mechaniczne i zmniejsza przecigzenie sieci, co jest szczegdlnie
wazne w systemach duzej mocy. Urzadzenie do tagodnego rozruchu stosowane jest w obszarach
takich jak pompy, wentylatory, obiegi chtodnicze, przenosniki tasmowe czy maszyny produkcyjne,
gdzie wymagany jest tagodny rozruch urzadzen elektrycznych, wydtuzajacy ich zywotnosc i
redukujacy koszty eksploatacji.

Uzytkownik ponosi odpowiedzialnosc za wszelkie szkody powstate na skutek niewtasciwego uzycia
urzadzenia.

Funkcje
¢ Nachylenie startu/stopu i napiecie poczgtkowe ustawiane za pomocg 3 réznych
wbudowanych potencjometréow
e Whbudowany przekaznik obejsciowy, nie ma potrzeby stosowania dodatkowego stycznika
e Tryb uruchamiania nachylenia napiecia

¢ Moment obrotowy wyjsciowy moze by¢ utrzymywany podczas procesu zatrzymywania
(ciggta kontrola momentu obrotowego), co zapobiega wystgpieniu efektu uderzenia
wodnego

e Zewnetrzny tryb okablowania A lub Y
e Dane komunikacji w czasie rzeczywistym (prad fazowy A, B, C, prad sredni) (*1)
e Odczyt historii btedéw poprzez komunikacje (10 rejestréw historii) (*1)
e Dane statystyczne mozna odczytac za pomocg komunikacji Modbus (*1)
e Ochrona
1) 8xIn zabezpieczenie nadpradowe
2) 5~8,5xIn ciggta ochrona nadpragdowa
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3) Zabezpieczenie przecigzeniowe z klasami 10A, 10, 20i 30
4) Ochrona przed asymetrig pradu tréjfazowego
5) Brak zabezpieczenia przed napieciem
6) Zabezpieczenie przed brakiem fazy
7) Ochrona kolejnosci faz
8) Zabezpieczenie przed przegrzaniem SCR
e 1 wejscie cyfrowe start/stop
e Interfejs komunikacyjny (*1)
e Opcjonalny wbudowany przetgcznik start/stop (*2)

e 2 przekazniki wyjsciowe (przekaznik roboczy, przekaznik wyzwalajgcy)

*Uwaga 1: Opcja dostepna tylko w przypadku wybrania interfejsu komunikacyjnego RS-485 z tg
funkcja.*
Uwaga 2: Funkcja ta jest dostepna za pomocg opcjonalnego przetacznika na panelu operacyjnym.

V. Sterowanie i zastosowanie miekkiego startu

Schemat kontroli wewnetrznej

3P3 (stosowac wytgcznie w napedach tréjfazowych):

S N
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Dostepne opcje komunikacji i sterowania
e Opcja komunikacji (Opcja 1):

o RS-485

o Opcja RS-485 obstuguje protokdét komunikacyjny MODBUS-RTU.
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e Whbudowany przetgcznik Start/Stop (opcja 2):
o Panel operacyjny moze by¢ wyposazony w przetgcznik start/stop, umozliwiajgcy
uzytkownikom bezposrednig obstuge rozruchu/zatrzymania napedu.
Warunki srodowiskowe wptywajace na dziatanie rozrusznika miekkiego
o Wysoka temperatura otoczenia:

o Gdy temperatura przekroczy 40°C, natezenie pradu wzrasta o 1% na kazdy stopien, a
natezenie pradu spada o 0,8%.

e Duza wysokos¢:

o Na wysokosciach powyzej 1000 m n.p.m. prad znamionowy oblicza sie w nastepujgcy

sposéb:
In = 100 x — 1000
n= 150

o Przykiad:

=  Na wysokos$ci 2000 m n.p.m.:

in =100 - 22201000 _ g3 39
" 150 7

Znamionowa obcigzalno$¢ pragdowa rozrusznika miekkiego powinna zmniejszy¢ sie do 93,3% pradu
znamionowego.

VI. Instalacja

Instalacja mechaniczna

Instalacja pionowa

N
E— Zaleca si¢ montaz rozrusznika miekkiego w pozycji pionowej, aby zapewni¢
2,8 S skuteczne odprowadzanie ciepfa.

W HE
dind e
SEadn od &8

P i S Sk |
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Uktadanie pionowe

2 A
de o ob

Jezeli dwa lub wiecej rozrusznikdw miekkich jest zainstalowanych pionowo
jeden nad drugim, nalezy zachowac¢ miedzy nimi minimalng odlegto$¢ 100
mm.

od

A

. BELE
* BIEE

wy
e

[T
B
ok

9
5]

Montaz poziomy obok siebie

Jezeli dwa lub wiecej rozrusznikéw typu softstart
s RS OIS instalowane sg poziomo obok siebie, nalezy zachowa¢
miedzy nimi minimalng odlegto$¢ 50 mm.

Srodowisko instalacji

é OSTROZNOSC
e Nie nalezy instalowac miekkiego rozrusznika w poblizu Zzrddta ciepta.
o Upewnij sie, ze rozrusznik miekki jest prawidtowo uziemiony i trzymany z dala od
kurzu lub srodowisk korozyjnych.
e Zakres temperatury roboczej: od 0°C do +50°C (od 32°F do 122°F).
o Wilgotnos¢ wzgledna: ponizej 95%.

Rozpraszanie mocy i strata mocy

e Znamionowg moc stratng rozrusznika miekkiego mozna obliczyé w przyblizeniu, korzystajac
ze wzoru: Moc
stratna = 3xle (W)
Np.: Prad znamionowy napedu (A)

e W przypadku instalacji w szafie metalowej bez wentylacji wymagana powierzchnia wynosi:
Powierzchnia (m?) > 0,12 x rozpraszanie mocy
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VIl. Okablowanie

Podtaczenie napedu trojfazowego

QF FU

*

Il
(D)o

i A N
=0 t®

e QF (wytacznik automatyczny): Zalecany jest wytgcznik automatyczny z urzgdzeniem
wyzwalajgcym.

e FU (bezpiecznik): Zalecana instalacja. Wybor bezpiecznikédw powinien opierac sie na
parametrach SCR. Wiecej szczegdtow.

e K: Wbudowany przekaznik obejsciowy.

M: Naped.

A OSTROZNOSC
e Zaleca sie zainstalowanie wytacznika automatycznego z urzadzeniem wyzwalajgcym
pomiedzy wejsciem miekkiego rozrusznika a przytgczem Zrdédta zasilania.
e Przed przystgpieniem do prac konserwacyjnych nalezy roztgczy¢ potgczenie miedzy
softstarterem a Zrédtem zasilania.
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Zacisk obwodu gtéwnego

A

UWAGA
: Do podtaczenia obwodu gtdwnego zaleca sie stosowanie przewoddw miedzianych,
trudnopalnych, izolowanych PVC.

e Zalecane uiycie:

o Rozmiar przewodu: 6-50 mm?

RN A o AWG: 10-1/0

e Zalecany moment dokrecania: 4 Nm

L J

E—

Terminal sterujacy

=

36

-

Control Voltage
AC 100~240V
Start/Stop

Fault

co O:b RS485 A

:

10

(e} OUJ RS485B

1 2 3 4 7

Schemat terminala sterujgcego:

Ponizej przedstawiono schemat przedstawiajgcy uktad potaczen dla 10 zaciskéw
wejsciowych/wyjsciowych.

10 zaciskéw wejsciowych/wyjsciowych:

1.
2.
3.

Sterowanie zasilaniem L lub +.
Sterowanie moca N lub - wejscie.
Wejscie sygnatu startu/zatrzymania:
o Po podtaczeniu zacisku 3 do zacisku 1 rozrusznik dziata.

o Poroztaczeniu zacisku 3 i zacisku 1, fagodny rozrusznik zatrzymuje sie fagodnie az do
catkowitego zatrzymania.

Wyjscie przekaznika sygnatu roboczego:

o Gdy rozrusznik miekki znajduje sie w trybie rozruchu, obejscia lub tagodnego
zatrzymania, przekaznik jest zamkniety.

Uruchomienie wspdlnego wyjscia przekaznika.

Wyjscie przekaznika btedu:
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o Gdy softstarter jest w stanie awarii, przekaznik jest zamkniety.
7. Wspdlne wyjscie przekaznika usterki.
8. Magistrala RS-485 typu A.
9. Magistrala RS-485 typu B-Line.

10. Zacisk uziemiajacy.

Zasilanie sterujgce i wejscie sterujace

- C’D AC power line

(2) AC power neutral

K /

——(3) START/STOP

Uzywajgc 100-240 VAC jako zasilania sterujgcego:

e Znajomosci:
o Podfacz przewdd zasilania pragdem zmiennym do zacisku @
o Podtacz przewdd neutralny zasilania pragdem przemiennym do zacisku @
o Zewrzyj styk K miedzy zaciskami @ i @

e Dziatanie:
o Rozrusznik miekki dziata, gdy K jest zamkniety.
o Rozrusznik miekki zatrzymuje sie po odfaczeniu K.

e Ostroznos¢:

o Jezeli kabel wejsciowy sterujacy jest zbyt dtugi lub nieprawidtowo podtaczony do
Zrédta zasilania, moze to powodowaé powstawanie sygnatéw wejsciowych z
»,napieciem indukowanym”, co moze prowadzi¢ do nieprawidtowego dziatania lub
uszkodzenia.

o Rozwiazanie: Dodaj przekaZznik na wejsciu, aby uniknac¢ ,,napiecia indukowanego”.

ﬁ OSTROZNOSC
e Napiecie zasilania uktadu sterujgcego musi by¢ zgodne ze specyfikacjg produktu.
Nieprawidtowe napiecie moze spowodowac uszkodzenie.
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Wyijscie przekaznikowe

Przekaznik roboczy NO wyjscie

Uruchomienie wspdlnego wyjscia
przekaznika

Wyijscie przekaznika usterki NO

K2

Wyjscie przekaznika usterki
wspolne

e Uruchomienie wyjscia przekaznikowego:
o Zacisk @ jest wyjsciem do uruchomienia przekaznika.

o Gdy dziata uktad tagodnego rozruchu (start/obejscie/tagodne zatrzymanie), styk K1
zamyka sie.

o  Wyjscie przekaznika btedu:

o Zacisk @ jest wyjsciem przekaznika usterki.

o Gdy jednostka wykryje usterke, K2 sie zamyka.
e Pojemnos¢ kontaktowa:

o Ki1,K2:220V AC,5A.

A OSTROZNOSC
e Aby zapewni¢ bezpieczenstwo, nalezy podtgczy¢ przekaznik usterki K2 do obwodu
sterujgcego zwalnianiem wytgcznika obwodu miedzy zrédtem zasilania a gtéwnym
zaciskiem zasilania.
e Gdy wykryta zostanie usterka, K2 moze jednoczes$nie roztgczy¢ wytacznik zasilania.
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Tryb okablowania Y
L1/R L2/S L3/T L1/R L2/S L3/T

{3 £} SERLIRS,

T1/U T1/U| T2/V| T3/IW

TN

W przypadku korzystania z trybu zewnetrznego urzgdzenia, modut zasilania podtgcza sie pomiedzy
zrédto zasilania a naped.

A OSTROZNOSC
e Napedy z trzema zaciskami mogg korzystaé wytgcznie z trybu okablowania
zewnetrznego.
e Prad znamionowy rozrusznika miekkiego w trybie zewnetrznym musi odpowiadaé
prgdowi znamionowemu napedu.

Wewnetrzne okablowanie A

L1/R  L2/S L3/T

W trybie okablowania wewnetrznego modut mocy jest podtgczony szeregowo do uzwojenia napedu.
Prad modutu mocy jest pragdem fazowym i stanowi 1/1,732 pradu liniowego.



ﬁ OSTROZNOSC
e Tryb okablowania wewnetrznego mozna stosowac wytgcznie w przypadku napedéw z

szesScioma zaciskami.

e Prad znamionowy wewnetrznego okablowania rozrusznika tagodnego rozruchu oblicza

sie jako 1/1,732 pradu znamionowego napedu.

Prad znamionowy rozrusznika miekkiego

Moc znamionowa napedu Prad znamionowy (le)
220V 400V 500V le
Pe/kwW Pe/kwW Pe/kW A
0,75 1,5 2,2 3

Tabela bezpiecznikéw

SCR I7T (A2S)

Wartos¢ bezpiecznika

270

10A

é OSTROZNOSC
e Aby osiggnac¢ ,,2. standard” i zredukowac ryzyko uszkodzenia modutu zasilania
spowodowanego przejsciowym pragdem przecigzeniowym, nalezy zastosowac

bezpiecznik potprzewodnikowy.

e Norma 2: W przypadku zwarcia zabezpieczenie gwarantuje, ze nie dojdzie do obrazen
personelu lub uszkodzenia sprzetu, a urzagdzenie pozostaje uzyteczne.
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VIIl.  Opis interfejsu operacyjnego

Schemat panelu miekkiego rozrusznika

Power Run Fault 1 Fault2

L1/R L2/S L3/T
o
s1 s1 S1 .
40
ctifs2 cm2 IE cT3{ s2 . ‘x )
30 ‘“ea?® 70%Un
c2lk2 c2l k2 c2lk2 ;- (L
4 & t s 24
K11G1 K1l G1 KilG1 /: 1‘. "308
12 \18
o o t 6 24
T1/U T2V T3IW \ ‘ ’

. J

1. Wyswietlacz stanu LED
o Moc (zielona):

=  Po wigczeniu miekkiego startu dioda LED zasilania swieci sie.
o Biegnij (z6tty):

»=  Gdy rozrusznik (naped) jest w trybie tagodnego rozruchu/tagodnego
zatrzymania, dioda LED miga.

»  Gdy rozrusznik miekki (naped) znajduje sie w trybie obejscia, dioda LED
sygnalizujgca prace swieci sie.

o Biad 1 (czerwony):
= Oznacza stan btedu; dioda LED btedu miga lub swieci Swiattem ciggtym.
=  Szczegdtowy opis usterek mozna znalez¢ w instrukcji obstugi.

o Btad 2 (czerwony):

» Dodatkowy wskaznik btedu.
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2. Ustawienie potencjometru
o Potencjometry regulowane:
= Napiecie poczatkowe: Ustaw napiecie poczatkowe.
= Nachylenie poczatkowe: Ustaw czas przyspieszania.

= Stop slope: Ustaw czas zwalniania.

Doktadnos¢ ustawien

e Gtéwne parametry rozruchu/zatrzymania softstartu mozna regulowac za pomocg
potencjometru panelowego.

e Pozostate parametry sg ustawione fabrycznie i zazwyczaj nie wymagajg regulacji.

e W razie potrzeby dodatkowe ustawienia parametréow mozna modyfikowac za pomoca
interfejsu komunikacyjnego RS485.

IX. Opis parametru

Gtéwne parametry

Parametru Zakres ustawien Domysiny

FLC 0-100 Prad pierwotny transformatora prgdowego (ustawienie fabryczne)

Prad pierwotny przektadnika pragdowego na podstawie pradu

FLA 0-100 . L I
znamionowego transformatora miekkiego (ustawienie fabryczne)

Parametry ochrony

Parametru Zakres ustawien Domysiny
Wartosc zabezpieczenia
P 500-850% 500% (ustawienie fabryczne)
nadpradowego
Czas opoOznienia zadziatania
P 0,1-1,0 sek. 0,1 sek. (ustawienie fabryczne)

zabezpieczenia nadpradowego

A OSTROZNOSC
Rozrusznik miekki ma dwa poziomy zabezpieczenia nadpradowego:
o  Gdy prad przekroczy 850% znamionowego pradu rozrusznika tagodnego rozruchu
(FLA), przekaznik usterki (K2) zostanie natychmiast wytgczony.
e Jezeli prad przekroczy ustawiong warto$¢ zabezpieczenia nadprgdowego (500-
850% FLA), przekaznik zadziata z opdznieniem (zgodnie z okreslonym ,,czasem
opdznienia zadziatania”).
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Ochrona przecigzeniowa

Parametru Zakres ustawien Domyslny
Warto$¢ zabezpieczenia przed 110% (ustawienie
s 100-200%
przecigzeniem fabryczne)
L, .. 0—klasa 10, 1-klasa 10, 2—klasa 20, 3— 0—Klasa 10
Stopien ochrony przed przecigzeniem .
klasa 30 (Ustawienia fabryczne)

C OSTROZNOSC
Zabezpieczenie termiczne napedu.

Zaleca sie ustawienie zabezpieczenia przecigzeniowego na stopien 10A.
Jezeli ustawienie jest nizsze niz ,warto$¢ zabezpieczenia przed przecigzeniem”, miekki start
aktywuje zabezpieczenie przed przecigzeniem.

Parametry ochrony

Parametru Zakres ustawien  |[Domysiny
Ochrona kolejnosci faz 0-WYt. 1-Wt
) 1-Wk. '

Dodatkowe funkcje ochronne

1) Zabezpieczenie przed przegrzaniem: Jezeli temperatura radiatora przekroczy 80°C, nastepuje
zadziatanie rozrusznika tagodnego rozruchu.

2) Zabezpieczenie przed zanikiem fazy: Jezeli zacisk wejsciowy/wyjsciowy wykryje zanik fazy,
nastepuje wytgczenie rozrusznika fagodnego rozruchu.

3) Zwarcie: Jezeli modut zasilania ulegnie zwarciu, nastapi zadziatanie rozrusznika miekkiego.

4) Niezréwnowazony prad: Jezeli réznica pragdéw tréjfazowych przekroczy 20% FLA, nastepuje
zadziatanie rozrusznika tagodnego rozruchu.

Parametry startu/zatrzymania
Czas rozpoczecia

e Zakres ustawieni: 1-30 sek.

e Domyslne: ustawienie potencjometru panelowego.

ﬁ OSTROZNOSC
Czas rozpoczecia ustalany jest poprzez panel lub za posrednictwem komunikacji.

Zatrzymaj czas

e  Zakres ustawien: 0—30 sek.
o Domyslne: ustawienie potencjometru panelowego.

ﬁ OSTROZNOSC
Czas zatrzymania ustawia sie poprzez panel lub za pomocag komunikacji.



PL

Napiecie poczatkowe
o Zakres ustawien: 30—-70%

o Domyslne: ustawienie potencjometru panelowego.

A OSTROZNOSC
Napiecie poczatkowe ustalane jest poprzez panel lub komunikacje.
Po ustawieniu momentu poczatkowego stosuje sie wzér:
Moment poczatkowy = napiecie poczagtkowe 2xTN

™— moment znamionowy

Tryb rozruchu nachylenia napiecia

U

A

UNf========

Uini

0 T1 >

W ustalonym czasie przyspieszania (T1) napiecie wyjsciowe softstartu wzrasta od napiecia
poczatkowego (Uni) do petnego napiecia (Un, napiecie znamionowe).

ﬁ OSTROZNOSC
Napedu nie mozna uruchomic (zablokowany wirnik), jesli napiecie jest zbyt niskie.
Zaleca sie ustawienie napiecia poczatkowego z wysokiego na niski lub uzycie zalecanego
ustawienia

Parametry przekaznika

Parametru Zakres ustawien Domysiny

0-Elektryczny przekaznik
samopodtrzymujacy,
1-Magnes samopodtrzymujacy przekaznik

Typ przekaznika
obejsciowego

Ustawienia fabryczne (w zaleznosci od
konkretnego modelu)

ﬁ OSTROZNOSC
Typu przekaznika obejsciowego nie mozna zmienid.



PL

Parametry komunikacji

Parametru

Zakres ustawien

Domysliny

Adres maszyny
podrzednej

1-127

1 (Ustawienie fabryczne)

Szybkos¢ transmisji

0-1200BPS, 1-2400BPS, 2—4800BPS, 3—9600BPS, 4—
19200BPS

3-9600BPS (ustawienie
fabryczne)

0-ECC,
Kontrola parzystosci 1-NIEPARZYSTE, 0-ECC
2—Brak
OSTROZNOSC

A

softstartu.

e Nieprawidtowe ustawienia mogg spowodowac btedy komunikacji, uniemozliwiajgc

przywrdcenie domyslinych parametréw.
e Nalezy zachowac ostroznos¢ podczas ustawiania parametrow komunikacji.

X. Rozwigzywanie problemow

Lista btedow

Po ustawieniu parametréw komunikacji konieczne jest ponowne uruchomienie

; . Nie Rozpocznij/Zatrzymaj .
Wada Powod usterki ) P i/ ymaj Bocznik
dziata proces
Kolejnos¢ napiecia trojfazowego jest
Wytacznik kolejnosci faz| ) : pig ) g0J X N
nieprawidtowa
Brak napiecia jednej fazy lub dwdch faz w
Brak fazy wyzwalajacej « napiecia) srazy X v
napieciu tréjfazowym
Brak napiecia
p.e Brak napiecia wejsciowego X v
wyzwalajacego
Wartosc¢ pradu przekracza wartos¢ nastaw
Wyzwalacz nadpradowy P a. P y v N4
nadpradowej
Wartosc¢ biezgca przekracza ustawion
Wytaczenie przeciazenia . 61. . P . 2 X X
wartosc¢ przecigzenia
Niezrownowazony prad tréjfazow
Nieréwnomierny prad . ,y pra . ) Y /.
) przekracza niezréwnowazong wartos¢ N N
wyzwalajacy
zadang
Wytaczenie z powodu |Temperatura radiatora przekracza v Y
przegrzania ustawiong wartos¢ temperatury

Notatka:
e X = Nie dziata

e = Pracujacy
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Rozwigzanie btedu

Wada

Btad 1

Btad 2

Powadd usterki

Rozwigzanie

Wytacznik kolejnosci
faz

©

Kolejnos¢ napiecia
trojfazowego jest
nieprawidtowa

Zmien kolejnosé trzech faz.

Brak jednej lub dwdch

Bralf fa'zy / Brak O @ faz lub brak napiecia w Spra{wdi po’[a(fzenie mie.dzy- softstarterem
napiecia T a gtéwnym zrdédtem zasilania.
napieciu tréjfazowym
Wartos$¢ prad
artose pracu . Sprawdz, czy nie doszto do zwarcia na
Wyzwalacz przekracza ustawiong . . o o
O . L, potaczeniu miedzy rozrusznikiem miekkim
nadpradowy wartos$¢ pradu 2 napedem
przetezeniowego pe '
. Wartos¢ biezaca Sprawdz, czy obcigzenie nie jest zbyt duze
Wytaczenie

przecigzenia

przekracza ustawiong
wartos¢ przecigzenia

lub czy wybrana moc miekkiego
rozrusznika nie jest zbyt mata.

Nieré6wnomierny prad
wyzwalajacy

Niezréownowazony prad
tréjfazowy przekracza
ustawiong wartos¢

Sprawdz uzwojenie napedu i potgczenie z
softstartem.

Wytgczenie z powodu
przegrzania

© e e

Temperatura radiatora
przekracza ustawiong
wartosé

Sprawdz wielkos¢ obcigzenia i czy nie
doszto do zwarcia potgczenia miedzy
softstarterem a napedem.

Uwagi:

1. Zabezpieczenie czestotliwosciowe jest wbudowane dla napiecia 50/60Hz.

2. Jednofazowe rozruszniki tagodne nie majg wytgcznikdw przy niesymetrycznym pradzie, ale
moga miec wytaczniki przy napieciu.
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Przecigzenie elektroniczne i krzywa wyzwalania

Czas (s)

t (s)
10000

\
B\

100 X LY - ——

_ ~1—<
AY 3 ~
Ay N Ny o~
I~ +~ u
N N e [~
s
\‘u \\\ ‘RE
“-\‘-—
10 - — [
— —— — i ==—— 230
— =
— — 20
~‘.""""q._
‘\—u—.____-
10
|
---'-‘-\-\.

——— 10Aa

1.1 1.5 2.0 2.5 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 8.5 7.0 7.5 8.DI”=I_A
Prad (x le)
= Klasa 30
= KlasaB 20
» KlasaC10

Klasa D 10A



PL

Xl.  Zatacznik

Obliczanie czasu przecigzenia

Formuta:

Czas zadziatania przecigzenia =

e 1%: Stosunek prgdu rzeczywistego do pradu znamionowego.

e Tx: Czas tolerancji pradu przecigzeniowego T x 500% (X=5).

1375000 _ Tx
1%2-1102 6

e Tabela minimalnych czasow tolerancji przecigzenia:

Stopien przeciazenia X=8 X=7 X=6 X=5 X= =3 =2
10A 1,6 2 3 4 6 12 26
20 3 4 6 8 13 35 78
30 7 9 13 19 29 52 112
Lista ustawien parametrow
Parametru Zakres ustawien Domysiny

Prad petnego obcigzenia rozrusznika
FLC Soft Starter

1-200A

Ustawienie fabryczne

Prad petnego obcigzenia napedu FLA

1-200A

Na podstawie mocy
miekkiego rozrusznika

Tryb potaczenia

0—Okablowanie zewnetrzne, 1-

Okablowanie wewnetrzne

0-Okablowanie zewnetrzne

Wartosc zabezpieczenia
nadpradowego

500-850% stezen czynnych

500% ptaska

Czas opOznienia zadziatania
zabezpieczenia nadpragdowego

0,5-1,0 sek.

1,0 sek.

Wartos¢ zabezpieczenia przed
przecigzeniem

100-200% stezen

115% spalonej ziemi

O—klasa 10A, 1-klasa 10, 2—klasa 20, 3—

Stopien ochrony przed przecigzeniem 0—Klasa 10A
klasa 30
Ochrona kolejnosci faz 0-WYL., 1-Wt. 1-Wt.
Ustawienie potencjometr
Czas rozpoczecia 1-30 sek. wienie p ) !
panelu
. Ustawienie potencjometru
Zatrzymaj czas 0,5-10 sek.

panelu

Napiecie poczatkowe

10-50% stezen czynnych

Ustawienie potencjometru
panelu

Typ przekaznika obejsciowego

0—Elektryczny, 1-Magnes

Na podstawie konkretnego
modelu

Adres maszyny podrzednej 1-127 1

szybkoéé transmisji 0—1200BPS, 1-2400BPS, 2—4800BPS, 3— 3-9600BPS
9600BPS, 4—19200BPS

Kontrola parzystosci 0-ECC, 1-0DD, 2-Brak 0—-ECC
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Typowe ustawienia obcigzenia i parametrow

Tryb startu na pochytosci

Obcigzenie Czas rozpoczecia (sek.) | Czas zatrzymania (sek.) | Napiecie poczatkowe
Smigto todzi 15 0 45%
Wentylator odsrodkowy 15 0 45%
Pompa odsrodkowa 15 5 45%
Sprezarka ttokowa 15 0 45%
Konwerter obrotowy 15 0 45%
Mikser 20 0 45%
tamacz 20 0 45%
Sprezarka powietrza spiralna 15 0 45%
Naped bez obcigzenia 15 0 45%
Tasmociag 15 0 45%
Pompa cieptej wody 15 5 45%
Pompa powietrza 15 0 45%
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XIl. Instalacja mechaniczna
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Soft start/stop 3

Communcaionds 8
Fault  Comuiczion- 9

Ground 1()
Bypass

—

K1

Vi W

Hi~H3

Szanowny Kliencie:

Po otrzymaniu towaru przestanego przez nasza
firme, prosimy o przeprowadzenie préby
odbiorczej. Najpierw nalezy wykonaé prosty test
zgodnie ze schematem okablowania metod
eksperymentalnych i potwierdzi¢ dziatanie
miekkiego rozrusznika. Po upewnieniu sie, ze
dziatanie miekkiego rozrusznika dziata
prawidtowo, a okablowanie napedu kabinowego
jest poprawne, mozna przeprowadzic¢ test catego
ukfadu.

Kroki testu:

1. Wybierz 3 lampy 200 W/220 V (H1-H3) z
potgczeniem Y, a nastepnie podtacz je
do wyjs¢ miekkiego rozrusznika U, Vi W.
Mozesz takze przeprowadzic test,
podfaczajac maty naped.

2. Miekki rozrusznik: zamknij pokretto
przetgcznika K1 (podtacz zaciski 1, 3),
zarowka powoli sie zapala. Po
zaswieceniu sie zarowki obejscie KM
zamyka sie.

3. Zamknij QF1, aby poda¢ napiecie 380 V
pradu przemiennego na zaciskiR, Si T
wejsciowe rozrusznika miekkiego.

4. Miekki rozrusznik zamkniety, pokretto
przetgcznika K1 (podtaczy¢ zaciski 1, 3),
zarowka powoli sie zapala. Po
zaswieceniu sie zarowki obejscie KM
zamyka sie.

5. Proces tagodnego zatrzymania: odtgcz
zaciski 1, 3, odtgcz zaptonnik KM z
pominieciem, zarowka powoli gasnie, po
catkowitym zgaszeniu zaréwki proces
tagodnego zatrzymania jest ukonczony.

Jezeli nie uda sie normalnie wykonaé powyzszych
czynnosci eksperymentalnych, mozemy wstepnie
stwierdzi¢, ze nastgpito uszkodzenie rozrusznika
miekkiego. Wiecej szczegdtow uzyskasz,
kontaktujac sie z dziatem pomocy techniczne;j.

Podstawowe ustawienia parametrow:

Wytaczenie 10
przecigzenia

Start 8~12 sekund
Zatrzymywac sie 2~4 sekundy
UINI 50%




maximalni usili, aby byl preklad presny, ale uvédomte si, Ze automatické preklady nejsou

c Tato uZivatelska prirucka byla prelozena pomoci strojového prekladu. Vynalozili jsme

dokonalé a nejsou urceny k tomu, aby nahradily lidské prekladatele. Oficidlni verze uZivatelské

prirucky je v anglictiné. Jakékoli rozdily mezi preloZzenou verzi a plvodni angli¢tinou nejsou

pravné zavazné. Mate-li jakékoli dotazy ohledné presnosti prekladu, podivejte se prosim na

anglickou verzi, kterd je oficialnim odkazem. Dalsi jazykové verze jsou k dispozici na vyzadani na

adrese info@expondo.com.

|.  Technické udaje

Popis parametru Hodnota parametru
Nazev vyrobku Softstartér
Model MSW Soft starter SRX03-X-3P3
Napajeni zafizeni 1,5 kW
Vstupni napéti 400V, 3~, 50Hz
Vystupni napéti 0-400V, 3~, 50Hz
Vstupni proud 3A
Pramér hlavniho okruhu 1,5 mm2
Ridici napéti 100-240V, 1~, 50Hz
Pracovni teplota -0 —-+450°C
Teplota skladovani -40-+70 °C
PFetiZzeni motoru trida 10
Norma EN60947-4-2
Maximalni nadmorska vyska 1000 m (3280 stop)
Stupen ochrany proti vniknuti P21
Rozmeéry (Sitka x hloubka x vyska) 17,5x9x9cm
Hmotnost 0,8 kg

Il. VSeobecny popis

UZivatelskd prirucka je navriena tak, aby pomohla bezpecnému a bezproblémovému pouZivani zatizeni.
Vyrobek je navrzen a vyroben v souladu s prisnymi technickymi zasadami pouZzivani, za pouziti nejmoderné;jsich
technologii a komponentd. Navic se vyrabi v souladu s nejptisnéjsimi standardy kvality.

NEPOUZIVEJTE ZARIZENi, POKUD JSTE DUKLADNE PRECETLI A
POROZUMELI TUTO UZIVATELSKOU PRIRUCKU.

pouZiti a pravidelné provadéjte udrzbu. Technické udaje a specifikace v této uzivatelské prirucce jsou aktudlni.
Vyrobce si vyhrazuje pravo na zmény spojené se zlepSovanim kvality. Zafizeni je navrzeno tak, aby snizovalo
rizika emisi hluku na minimum, s ohledem na technologicky pokrok a moznosti snizeni hluku.

NEZAPOMENTE! Vykresy v tomto navodu jsou pouze pro ilustraéni téely a v nékterych detailech
se mohou lisit od skutecného produktu.


mailto:info@expondo.com
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Legenda

C € Vyrobek spliiuje pfislusné bezpecnostni normy.

PFfed pouZitim si pfectéte pokyny.

Vyrobek musi byt recyklovan.

VAROVANI! nebo POZOR! nebo PAMATUJ! Poufitelné pro danou situaci. (
obecné varovné znameni)

POZOR! Varovani pred Urazem elektrickym proudem!

Vyhnéte se elektrostatickému naboji. Varovani! Je zakdzano dotykat se DPS se znackou.
Elektrostaticky ndboj by mohl poskodit soucasti softstartéru.

Upozornéni na vysoké napéti. Pokud se ji nevyhnete, mlzZe dojit k poskozeni zafizeni a
moznému zranéni nebo smrti

Na vstupnich a vystupnich svorkdach softstartéru je pfitomno vysoké napéti, i kdyz pfi pfipojeni
napajeni nefunguje. Tento vyrobek smi instalovat pouze kvalifikovani elektrikari.

Neprovadéjte Zadné prace na softstartéru, pokud je pod napétim.

Za spravné uzemnéni zodpovidaji instalacni elektrikari. Nepfipojujte kondenzator pro korekci
Uciniku na vystupni stranu softstartéru. Pokud maji byt provedena opatfeni pro kompenzaci
statického uciniku, musi byt pfislusna zafizeni pfipojena na stranu napajeni softstartéru.

> B> BBy BB ¢

lll. Bezpecnost pouzivani

A POZOR! Precte si vSechny vystrahy, které se tykaji bezpec€nosti, a také vSechny navody.
Nedodrzeni varovani a pokynli mUZe mit za nasledek uraz elektrickym proudem, pozar
a/nebo vazné zranéni nebo dokonce smrt.

Vyraz ,zafizeni” nebo ,vyrobek” se v upozornénich a v popisu ptirucky vztahuje na nasledujici zbozi:
Softstartér

1. Elektricka bezpecnost

a) Nedotykejte se zafizeni mokryma nebo vlhkyma rukama.

b) Abyste predesli Urazu elektrickym proudem, neponofujte kabel, zastrcku nebo zafizeni do vody nebo
jinych kapalin. NepouZivejte zafizeni na mokrém povrchu.

c) Zabrante navlhnuti zafizeni. Vystraha pred Urazem elektrickym proudem!

d) Na vstupech a vystupech je pfitomno vysoké napéti, i kdyZ se jednotka nepouZiva.

e) Instalovat a obsluhovat jednotku smi pouze kvalifikovany elektrikar.

2. Ochrana proti pretizeni a prepéti

e V pfipadé proudového pretizeni se jednotka automaticky vypne, aby chranila motor.
e  Pouzivejte polovodicové pojistky, abyste minimalizovali riziko poskozeni pfi prepéti.
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3.

4,

a)
b)
c)
d)
e)

f)

g)
h)

Spravné zapojeni

e  Pouzijte médéné draty s nehoflavou PVC izolaci.
o Ujistéte se, Ze jsou vSechny spoje dobre utazeny, aby nedoslo k jiskfeni.

Bezpecnost na pracovisti

Nepouzivejte zafizeni v potencidlné vybusném prostredi, naptiklad v pritomnosti hoflavych kapalin,
plynd nebo prachu. Zatizeni vytvari jiskry, které mohou zapalit prach nebo vypary.

Zjistite-li poskozeni nebo nepravidelny provoz, okamzité zafizeni vypnéte a neprodlené nahlaste
nadfizenému.

Pokud si nejste jisti, zda vyrobek funguje spravné nebo pokud zjistite poskozeni, kontaktujte servisni
stfedisko vyrobce.

Opravy vyrobku smi provadét pouze servisni stfedisko vyrobce. Nepokousejte se provadét opravy
sami!

V pfipadé pozaru pouZijte k uhaseni praskovy nebo oxid uhli¢ity (CO2) hasici pfistroj (uréeny pro
pouziti na elektrickych zatizenich pod napétim).

Uschovejte prosim tento ndvod k dispozici pro budouci pouziti. Pokud je toto zafizeni predano treti
strang, je nutné s nim predat i ndvod.

Uchovavejte obalové prvky a malé montdazni dily na misté, které neni dostupné détem.

Pokud je toto zafizeni pouzivano spolecné s jinym zafizenim, je tfeba také dodrzovat zbyvajici pokyny k
pouziti.

A Zapamatujte si! Pfi pouzivani zafizeni chrante déti a ostatni kolemjdouci.

5.

a)

b)

6.

a)

b)

Osobni bezpecnost

Zarizeni neni navrZeno tak, aby s nim manipulovaly osoby (vietné déti) s omezenymi mentalnimi a
smyslovymi funkcemi nebo osoby bez pfislusnych zkusenosti a/nebo znalosti, pokud nejsou pod
dohledem osoby odpovédné za jejich bezpecnost nebo neobdrzely pokyny, jak zafizeni ovladat.
zafizeni.

Zarizeni neni hracka. Déti musi byt pod dozorem, aby bylo zajisténo, Ze si se zafizenim nebudou hrat.

Bezpecné pouzivani zafizeni

Pfed zahajenim setizovani, CiSténi a udrzby odpojte zafizeni od napajeni. Takové preventivni opatreni
snizuje riziko nahodné aktivace.

Pokud zafizeni nepouzivate, uloZte jej na bezpecném misté, mimo dosah déti a osob, které nejsou
obeznameny s pristrojem, které si nepredetly navod k pouZiti. Zafizeni mlze pfedstavovat nebezpedi v
rukou nezkusenych uZivatelQ.

UdrZujte zafizeni v perfektnim technickém stavu.

UdrZujte zatizeni mimo dosah déti.

Opravu nebo udrzbu zafizeni by mély provadét kvalifikované osoby, pouze s pouZitim originalnich
nahradnich dild. To zajisti bezpecné pouzivani.

Aby byla zajiSténa provozni integrita zarizeni, neodstrarnujte ochranné kryty namontované ve vyrobé a
nepovolujte Zadné Srouby.

Je zakazano zasahovat do konstrukce zafizeni za Ucelem zmény jeho parametr(i nebo konstrukce.
UdrZujte zafizeni mimo zdroje ohné a tepla.

Spravna instalace

Namontujte jednotku svisle, aby bylo zajisténo dostatecné vétrani.
Dodrzujte minimalni vzdalenosti:

e 100 mm mezi jednotkami ve vertikalnim usporadani.

e 50 mm mezi jednotkami v horizontalnim uspofadani.

Neinstalujte jednotku ve vihkém, prasném nebo korozivnim prosttedi.
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8. Konfigurace parametri

a) Pozméné komunikacnich parametrd restartujte zafizeni.
b) Nespravné nastaveni mize vést k poskozeni a nemoznosti obnovit tovarni nastaveni.

POZOR! | pies bezpecnou konstrukci zafizeni a jeho ochranné vlastnosti a pfes poutZiti pfidavnych
prvktl chranicich obsluhu stéle existuje mirné riziko nehody nebo zranéni pfi pouZivani zafizeni.
PFi pouZivani zafizeni budte ve stiehu a pouZivejte zdravy rozum.

’

IV. Rozsah pouziti

Zafizeni je urceno pro pozvolné spousténi a zastavovani elektromotorli v primyslovych a komercnich
aplikacich. Diky funkci fizeni rozbéhového proudu zafizeni minimalizuje mechanické razy a snizuje
pretiZeni sité, coz je zvlasté dalezité u systému s vysokym vykonem. Zafizeni soft-start se pouziva v
oblastech, jako jsou Cerpadla, ventilatory, kompresory, dopravni pasy nebo vyrobni stroje, kde je
vyzadovano plynulé spousténi elektrickych zafizeni, zvySeni jejich Zivotnosti a snizeni provoznich
nakladd.

UZivatel je odpovédny za jakékoli Skody zplsobené neiimysinym pouZitim zafizeni.

Funkce
e Start/stop strmost a poc¢atecni napéti se nastavuji pomoci 3 réznych vestavénych
potenciometrt
e Bypass relé vestavéné, neni potieba dalsi stykac
e ReZim spusténi sklonu napéti

e Vystupni toCivy moment mlze byt udrZzovan béhem procesu zastaveni (nepretrzité fizeni
to¢ivého momentu), ¢imzZ se zabrani efektu vodniho razu

e ReZim externiho zapojeni A nebo Y
e Data komunikace v redlném case (A, B, C fazovy proud, primérny proud) (*1)
e Cteni historickych zaznam( poruch pomoci komunikace (10 protokol@ historie) (*1)
e Statisticka data lze ¢ist pomoci komunikace Modbus (*1)
e Ochrany
1) 8xIn nadproudova ochrana
2) 5~8,5xIn pokracujici nadproudové ochrany
3) Ochrana proti pretizeni s tfidami 10A, 10, 20 a 30
4) Trifdzova ochrana proti nevyvazenosti proudu
5) Z&dna napéfova ochrana
6) Chybéjici faze ochrany
7) Ochrana sledu fazi
8) Ochrana proti prehrati SCR
e 1 digitalni vstup start/stop
e Komunikacni rozhrani (*1)
¢ Volitelny vestavény spinac start/stop (*2)
e 2 vystupni relé (béhové relé, vypinaci relé)
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*Pozndmka 1: Volba, pouze pokud zvolite komunikacni rozhrani RS-485 s funkci.*
Pozndmka 2: Funkce je dostupna pomoci volitelného prepinace na ovladacim panelu.

V. Ovladani a aplikace softstartéru

Schéma vnitrniho fizeni

3P3 (pouziva se pouze pro trifazovy motor):

o~

5070
: >|ﬂ_:

A ()< (V) M
Y Lol Y
FN :

— N
= O @
A SN

Y4

Dostupné moznosti komunikace a ovladani

e Moznost komunikace (MoZnost 1):
o RS-485
o Doplnék RS-485 podporuje komunikaéni protokol MODBUS-RTU.
e Vestavény spina¢ Start/Stop (moznost 2):
o Ovladaci panel maze byt vybaven spinacem start/stop, ktery uzivateldm umoziuje pfimo

ovladat start/stop motoru.

Podminky prostredi ovliviiujici vykon softstartéru

e Vysoka okolni teplota:

o Kdyz teplota prekroci 40 °C, proudovy vykon se zvysi o 1 % na stupen a proudovy
vykon se snizi 0 0,8 %.
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e Velka nadmoiska vyska:

o Ve vyskach nad 1000 m se jmenovity proud vypocita takto:
x — 1000

In =100 —
n 150

o Priklad:

= Ve vysSce 2000 m:

i =100 - 220~ 1000 _ g3 39
n= 150 = 070

Jmenovita proudova kapacita softstartéru by se méla snizit na 93,3 % jmenovitého proudu.

VI. Instalace

Mechanicka instalace

Vertikalni instalace

Pro zajisténi uc¢inného odvodu tepla se doporucuje, aby byl softstartér
instalovan svisle.

Vertikalni stohovani

A A
e o ol

ind

Pokud jsou dva nebo vice softstartérl instalovany vertikalné na sebe,
dodrzujte mezi nimi minimalni vzdalenost 100 mm.

P
B

A

O
[« Orsme

698%05¢
gc o o8
I U
A A
e o ol
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Horizontalni instalace vedle sebe

o A
de o oB

I fn 2 A
de o el dHe o sl

Pokud jsou dva nebo vice softstartér( instalovany
TS CRrarars vodorovneé vedle sebe, dodrZujte mezi nimi minimalni
vzdalenost 50 mm.

Instalacni prostredi

ﬁ POZOR
e Neinstalujte softstartér v blizkosti zdroje tepla.

Zajistéte, aby byl softstartér spolehlivé uzemnén a chranén pred prachem nebo
korozivnim prostiedim.

Rozsah provoznich teplot: 0°C aZ +50°C (32°F aZ 122°F).

Relativni vihkost: méné nez 95 %.

Ztratovy vykon a ztratovy vykon

e Jmenovity ztratovy vykon softstartéru lze vypocitat priblizné pomoci:

Ztrata

vykonu = 3xle (W)

Tj.: Jmenovity proud motoru (A)

e Proinstalace v kovové sktini bez ventilace je pozadovand plocha:
Plocha (m?) > 0,12 x Ztrdta energie
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VII. Elektroinstalace

Elektroinstalace pro trifazovy motor

QF FU

*

I
(D)oo

e QF (Circuit Breaker): Doporucuje se jistic s vypinacim zafizenim.

e FU (pojistka): Doporucena instalace. Vybér pojistek by mél byt zaloZzen na jmenovité hodnoté
SCR. Dalsi podrobnosti

e K: Vestavéné bypassové relé.

¢ M: Motor.

ﬁ POZOR
e Mezi vstupem softstartéru a pripojenim napajeciho zdroje se doporucuje nainstalovat
jisti¢ s vypinacim zafizenim.
e Spojeni mezi softstartérem a napajecim zdrojem musi byt pfed tdrzbou vypnuto.
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Terminal hlavniho okruhu

A

UPOZORNENI
K pfipojeni hlavniho obvodu se doporucuje pouzit nehoflavy vodi¢ s médénym jadrem s
PVC izolaci.

e Doporucené poutiti:

o Velikost dratu: 6-50 mm?

RN A o AWG: 10-1/0

e Doporuceny toc¢ivy moment: 4ANm

L J

E—

Ovladaci terminal

=

508

-

Control Voltage
AC 100~240V

=

Fault

co O:b RS485 A

:

10

(e} OUJ RS485B

I~ OJ Start/Stop

1 7

N

Schéma fidiciho terminalu:

Je poskytnuto schéma znazornujici usporadani pfipojeni pro 10 vstupnich/vystupnich svorek.

10 vstupnich/vystupnich svorek:

1.
2.
3.

Ovladani napdjeni L nebo + vstup.
Ridici vykon N nebo - vstup.
Vstup signalu Start/Stop:
o Kdyz je svorka 3 pfipojena ke svorce 1, startér bézi.
o Kdyz jsou svorky 3 a 1 odpojeny, softstartér se tiSe zastavi, dokud se Uplné nezastavi.
Vystup béziciho signalu:
o Kdyz je softstartér ve stavu start, bypass nebo soft stop, je relé sepnuto.
Bézici reléovy vystup Spolecny.
Vystup poruchového relé:
o Kdyi je softstartér v poruchovém stavu, je relé sepnuto.
Fault Relay Output Common.

RS-485 Bus A-Line.
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9. RS-485 Bus B-Line.

10. Uzemnovaci svorka.

Ridit napajeni a Fidici vstup

- (’D AC power line

(2) AC power neutral

K /

——(3) START/STOP

Pouziti 100-240 VAC jako fidici napajeni:

e Spojeni:
o Pfipojte AC napajeci kabel ke svorce @
o Pfipojte neutral stfidavého napajeni ke svorce @
o Spojte kontakt K mezi svorky D) a (3.

e Operace:
o Softstartér bézi, kdyzZ je K zavieno.
o Softstartér se zastavi, kdyZ je K odpojen.

e Pozor:

o Pokud je Fidici vstupni kabel pfili§ dlouhy nebo je nespravné zapojen do napdjeciho
zdroje, mUzZe zpUsobit vstupni signaly s "indukovanym napétim", coz m(ze vést k
poruse nebo poskozeni.

o ReSeni: Pfidejte relé na vstup, abyste se vyhnuli "indukovanému napéti."

ﬁ POZOR
e Napéti fidiciho zdroje musi odpovidat specifikacim produktu. Nespravné napéti mize
vést k poskozeni.
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Reléovy vystup

Béh relé NO vystup

Bézny reléovy vystup spolecny @J

Vystup poruchového relé NO

K2

Chybovy reléovy vystup spolecny

e Bézici reléovy vystup:

o Svorka @ je vystup pro chod relé.

o Kdyz softstartér bézi (start/bypass/soft stop), K1 se uzavre.
e Vystup poruchového relé:

o Svorka @ je vystup pro poruchové relé.

o KdyZ jednotka detekuje poruchu, K2 se zavre.
e Kapacita kontaktu:

o K1, K2: 220VAC, 5A.

ﬁ POZOR
e Pro zajisténi bezpecnosti pfipojte poruchové relé K2 k obvodu ovladajicimu vypinani
jistiCe mezi napdajecim zdrojem a hlavni napdjeci svorkou.
e Kdy?Z je detekovana porucha, K2 miZe soucasné odpojit jistic.
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Y Rezim zapojeni

L1/R L2/S L3/T L1/R L2/S L3/T

{3 £} SERLIRS,

T1/U T1/U| T2/V| T3/IW

TN

Pti pouZiti externiho rezimu zafizeni je vykonovy modul zapojen mezi napajeci zdroj a motor.

ﬁ POZOR
e Motory se tfemi svorkami mohou pouzivat pouze reZzim externiho zapojeni.
e Jmenovity proud softstartéru v externim reZzimu musi odpovidat jmenovitému proudu
motoru.

Vnitrni A kabelaz

L1/R  L2/S L3/T

PFi pouZiti rezimu vnitfniho zapojeni je vykonovy modul pfipojen k vinuti motoru sériové.
Proud vykonového modulu je fazovy proud, ktery je 1/1,732 proudu vedeni.



Ccz

ﬁ POZOR
e Rezim vnitfniho zapojeni je pouZitelny pouze pro motory se Sesti svorkami.
¢ Imenovity proud softstartéru s vnitfnim zapojenim se vypodita jako 1/1,732 jmenovitého
proudu motoru.

Jmenovity proud softstartéru

Vykon motoru Jmenovity proud (le)
220V 400V 500V le
Pe/kW Pe/kW Pe/kW A
0,75 1,5 2,2 3
Pojistkovy stl

SCR IT (A%S)

Hodnota pojistky

270

ﬁ POZOR
e Pouzijte polovodi¢ovou ochrannou pojistku, abyste dosahli "2. standardu" a snizili riziko
poskozeni napdjeciho modulu zplsobeného prechodnym pretizenim.
e 2.standard: V pfipadé zkratu ochrana zajistuje, Ze nedojde k poskozeni personalu nebo

zafizeni a zafizeni zlstane pouZitelné.
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VIII.  Popis provozniho rozhrani

Schéma panelu softstartéru

Power Run Fault 1 Fault2

L1/R L‘Z{S L3/T
50

s1 s1 s1 Ly 2\ "

ct1 {s2 CT2 IE ct3{s2 ‘ )

T 30 s 70%Un

c2[k2 c2f k2 c2lk2 ?- 18
4 & t s 24
K11G1 K1l G1 KilG1 /: 1‘. "308

12 “18
T‘i'}u Tg'\f T3W N t 6’%& 24

. J

1. LED zobrazeni stavu
o Napajeni (zelend):
= Kdyz je softstartér zapnuty, LED dioda napdjeni sviti.
o Spustit (Zlutd):

» Kdy? je softstartér (motor) ve stavu pozvolného startu/soft stopu, LED dioda
béhu blika.

» Kdyz je softstartér (motor) ve stavu bypassu, sviti LED dioda chodu.

o Chyba 1 (Cervenad):
» Oznacuje poruchovy stav; LED dioda poruchy blika nebo zlstane svitit.
= Podrobné popisy poruch naleznete v uZivatelské prirucce.

o Chyba 2 (¢ervenad):

* Dodatecny indikator poruchy.
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2. Nastaveni potenciometru
o Nastavitelné potenciometry:
= Pocatecni napéti: Nastavte pocatecni napéti.
= Pocatecni sklon: Nastavte cas zrychleni.

= Sklon zastaveni: Nastavte ¢as zpomaleni.

Nastaveni parametri

e Hlavni parametry spousténi/zastavovani softstartéru lze nastavit pomoci panelového
potenciometru.

e Ostatni parametry jsou prednastaveny z vyroby a vétSinou nevyzaduji Upravu.

e Dalsi nastaveni parametru lze v ptipadé potieby upravit pomoci komunikacniho rozhrani
RS485.

IX. Popis parametru

Hlavni parametry

Parametru Rozsah nastaveni Vychozi

FLC 0-100 Primarni proud proudového transformatoru (tovdrni nastaveni)

Primarni proud proudového transformatoru na zakladé jmenovitého

FLA 0-100 . " .
proudu softstartéru (tovarni nastaveni)

Parametry ochrany

Parametru Rozsah nastaveni Vychozi
Over Current Protection Value 500-850% 500 % (tovarni nastaveni)
Pfes aktudlni cas zpozdéni cesty 0,1-1,0s 0,1 s (tovarni nastaveni)

A POZOR
Softstartér ma dvé urovné nadproudové ochrany:
o Kdyz proud prekroci 850 % jmenovitého proudu softstartéru (FLA), relé poruchy
(K2) okamzité vypne.
e  Pokud proud prekroci nastavenou hodnotu nadproudové ochrany (500-850 % FLA),
relé vypne se zpoZzdénim (podle specifikované doby zpozdéni vypnuti).

Ochrana proti pretizeni

Parametru Rozsah nastaveni Vychozi

Hodnota ochrany proti pretizeni|100-200% 110 % (tovarni nastaveni)
0 —tfida 10

Stupefi ochrany proti pfetiZeni |0—tfida 10, 1 —tfida 10, 2 — tfida 20, 3 — tfida 30 -y ,
(tovarni nastaveni)
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ﬁ POZOR
Tepelna ochrana motoru.

Doporucuje se nastavit ochranu proti pretizeni na stupen 10A.
Pokud je nastaveni nizsi nez "hodnota ochrany proti pretizeni", softstartér aktivuje ochranu
proti pretizeni.

Parametry ochrany

Parametru Rozsah nastaveni |Vychozi
0—-OFF

Ochrana sledu fazi 1-ON
1-ON

Dalsi ochranné funkce

1) Ochrana proti prehrati: Pokud teplota chladiée prekroci 80°C, softstartér se vypne.

2) Ochrana proti chybéjici fazi: Pokud vstupni/vystupni svorka detekuje chybéjici fazi, softstartér
se vypne.

3) Zkrat: Pokud dojde ke zkratu vykonového modulu, softstartér se vypne.

4) Nesymetricky proud: Pokud rozdil tfifazového proudu pfekroci 20 % FLA, softstartér se
vypne.

Parametry Start/Stop
Pocatecni cas
e Rozsah nastaveni: 1-30 sec

e Vychozi: Nastaveni panelového potenciometru.

ﬁ POZOR
Pocatecni Cas se nastavuje pres panel nebo prfes komunikaci.

Zastavit cas

e Rozsah nastaveni: 0-30 sec
e Vychozi: Nastaveni panelového potenciometru.

ﬁ POZOR
Cas zastaveni se nastavuje pomoci panelu nebo komunikace.
Pocatecni napéti
o Rozsah nastaveni: 30-70 %

o Vychozi: Nastaveni panelového potenciometru.
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ﬁ POZOR
Pocatecni napéti se nastavuje pres panel nebo komunikaci.

KdyzZ je nastaven pocatecni toCivy moment, fidi se vzorcem:

Pocatecni moment = pocatecni napéti 2xTN
™~ — jmenovity moment

Rezim spousténi strmosti napéti

U

A

UNf====—— ==

Uini

T1

P T

Pfi predem stanovené dobé zrychleni (T1) se vystupni napéti softstartéru zvysi z pocatecniho napéti

(Uni) na pIné napéti (Un, jmenovité napéti).

é POZOR
Motor se nemlZe spustit (zablokovany rotor), pokud je napéti pfilis nizké.
Doporucuje se nastavit pocatecni napéti z vysokého na nizké nebo pouzit doporucené

nastaveni

Parametry relé

Parametru Rozsah nastaveni

Vychozi

Typ pfemostovaciho |0 — elektrické samodriné relé,
relé 1-Magnetové samodrzné relé

Tovarni nastaveni (na zakladé konkrétniho
modelu)

ﬁ POZOR
Typ pfemostovaciho relé nelze zménit.
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Komunikacni

parametry

Parametru

Rozsah nastaveni

Vychozi

Adresa podfizeného

stroje

1-127

1 (tovarni nastaveni)

Pfenosova rychlost

0-1200 BPS, 1-2400 BPS, 2-4800 BPS, 3-9600 BPS, 4—

3-9600 BPS (tovarni

19200 BPS nastaveni)
0-ECC,

Kontrola parity 1-LICHY, 0-ECC
2 —Zadny

POZOR

A

X. Reden

Po nastaveni komunikacnich parametr( je tfeba softstartér restartovat.
Nespravné nastaveni mize zplsobit poruchy komunikace a znemoznit obnoveni
vychoziho parametru.
Pfi nastavovani komunikacnich parametrd budte opatrni.

i problém{

Seznam poruch

Spustit/zastavit

Chyba PFi¢ina zavady Nefunguje Bocnik|
proces
Vypnuti sledu fazi [Poradi tfifazového napéti je chybné X v N
Chybéjici Phase |Chybi jedno nebo dvoufdzové napéti ve tfifazovém X v Y
Trip napéti
Bez vypadku .
vy’p Zadny vstup napéti X v N
napéti
Nadproudové Hodnota proudu prekracuje nastavenou hodnotu
. v v N
vypnuti nadproudu
Vylet s pretizenim AE(tu,:j'lInl'lhodnota prekracuje nastavenou hodnotu X X Y
pretiZeni
Nesymetricky Nesymetricky tfifazovy proud prekracuje
. v v v
proud nesymetrickou nastavenou hodnotu
Teplota chladice prekracuje nastavenou hodnotu
Overtemp Trip P icep ) v v N

teploty

Poznamka:

e X =Nefun

guje

e = Price
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Re3eni zavady

Chyba

Porucha

Porucha

Pri¢ina zavady

Vypnuti sledu fazi

Poradi tfifazového
napéti je chybné

Zmeénite poradi tfi fazi.

Chybéjici vypadek faze/
vypadek bez napéti

Chybi jedna nebo dvé
faze nebo Zadné napéti
u tfifdzového napéti

Zkontrolujte spojeni mezi softstartérem a
hlavnim napajecim zdrojem.

Nadproudové vypnuti

Aktudlni hodnota
prekracuje nastavenou
hodnotu nadproudu

Zkontrolujte spojeni mezi softstartérem a
motorem, zda nedoslo ke zkratu.

Vylet s pretizenim

Aktudlni hodnota
prekracuje nastavenou
hodnotu pretizeni

Zkontrolujte, zda neni zatéz pfilis velka
nebo zda vybér vykonu softstartéru neni
pfilis maly.

Nesymetricky proud

Nesymetricky trifazovy
proud prekracuje
nastavenou hodnotu

Zkontrolujte vinuti motoru a pripojeni k
softstartéru.

Overtemp Trip

© @@ @ O| O 0O

® O| O | @ © O

Teplota chladice
prekracuje nastavenou

hodnotu

Zkontrolujte velikost zatéze nebo zda
neni spojeni mezi softstartérem a
motorem zkratované.

Poznamky:

1. Frekvencni ochrana je vestavéna pro napéti 50/60Hz.

2. Jednofazové softstartéry nemaji zddné nesymetrické proudové vypnuti, ale mohou mit
napétové vypnuti.
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7 rd

Elektronicka krivka pretizeni a vypinani

Cas (s)

t (s)
10000

\
B\

100 ¥ — < =
_ ~1—<
A 3 N
Ay N Ny o~
AN N S n
N N ~ T~
]
\‘u \\\ ‘RE
‘-\\_‘-‘
10 I~ ~— ]
— —— — i ==—— 230
— =
e~ ] 20
\""'\-,__
‘\-u-.____-
10
'-\______
-__-'-‘-\-\.

——— 10Aa

I/ELA
1.16 1.5 2.0 2.6 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5 7.0 7.5 8.0

Aktudlni (x le)

A tfida 30
= Btfida 20

= Ctfida10

D Tfida 10A
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Xl. Dodatek

Vypocet doby pretizeni
Vzorec:

. v v .., 1375000 _ Tx
Doba jizdy pfi pretizeni = 1102 X 6

o 1%: Pomér skutecného proudu k jmenovitému proudu.
e Tx: Toleranc¢ni ¢as T x 500% pretiZzeni proudu (X=5).

o Casova tabulka minimalni tolerance pietizeni:

Stupen pretiZzeni X=8 X=7 X=6 X=5 X=4 =3 =2
10A 1,6 2 3 4 6 12 26
20 3 4 6 13 35 78
30 7 9 13 19 29 52 112
Seznam nastaveni parametrﬁ
Parametru Rozsah nastaveni Vychozi

Proud plného zatiZeni

1-200A
softstartéru FLC

Tovarni nastaveni

Proud plného zatizeni motoru
FLA

1-200A

Na zakladé vykonu

softstartéru

Rezim pfipojeni 0—-Externi zapojeni, 1-Interni zapojeni

0 — Externi zapojeni

Over Current Protection Value (500-850 % FLA 500% FLA
PF ktualni ¢ Zdéni
fes aktualni cas zpozdéni 0,5-10's 10
cesty
Hodnota ochrany proti
100-200 % FLA 115% FLA

pretizeni

Stupen ochrany proti pretiZzeni

0 —tfida 10A, 1 —tfida 10, 2 — tfida 20, 3 — tfida

0 — stupen 10A

30
Ochrana sledu fazi 0—-OFF, 1-ON 1-ON
Nast i lovéh
Pocatecni ¢as 1-30 sekund as avx.anl panelového
potenciometru
Nast i lovéh
Zastavit ¢as 0,5-10 s astaveni panelového

potenciometru

Pocatecni napéti 10-50 % FLA

Nastaveni panelového
potenciometru

Typ pfemostovaciho relé 0 — elektricky, 1 — magnet

Na zakladé konkrétniho

modelu
Adresa podfizeného stroje 1-127 1
0-1200 BPS, 1-2400 BPS, 2—-4800 BPS, 3-9600
Pfenosova rychlost 3-9600 BPS
BPS, 4-19200 BPS
Kontrola parity 0—ECC, 1-LICHE, 2-Z4adné 0-ECC
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Spolecné nastaveni zatéZe a parametri

Rezim spousténi svahu

Zatizeni Cas zahajeni (s) Cas zastaveni (s) Pocateéni napéti
Lodni vrtule 15 0 45%
Odstredivy ventilator 15 0 45%
Odstredivé cerpadlo 15 5 45%
Pistovy kompresor 15 0 45%
Rotacni konvertor 15 0 45%
Mixér 20 0 45%
Drtic 20 0 45%
Spiralovy vzduchovy kompresor 15 0 45%
Motor bez zatiZzeni 15 0 45%
Pasovy dopravnik 15 0 45%
Horkovodni ¢erpadlo 15 5 45%
Vzduchové cerpadlo 15 0 45%
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Xll. Mechanicka instalace

91
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Vazeny zakazniku:

Po obdrZeni produktl zaslanych nasi spoleénosti
provedte prosim primo zkusebni provoz. Nejprve
by mél provést jednoduchy test podle vykresu
zapojeni experimentalnich metod a potvrdit
softstartér. Po zajisténi spravné funkce
softstartéru a spravného zapojeni motoru kabiny
je mozné provést test celého systému.

Testovaci kroky:

1.

Vyberte 3 x 200W/220V Zérovky (H1-H3)
s pfipojenim Y, poté pfipojte k vystupu
softstartéru U, V a W a také muzete
testovat pripojenim malého motoru.

Softstartér: zavriete oto€ny spinac K1
(pfipojte svorky 1, 3), Zarovka se pomalu
rozsviti. Po rozsviceni zarovky se bypass
KM uzavre.

Zaviete QF1, aby bylo 380V ACnaR,Sa
T vstupni svorky softstartéru.

Zavreny knoflik softstartéru K1 (pfipojte
svorky 1, 3), zarovka se pomalu
rozsvécuje. Po rozsviceni zarovky se
bypass KM uzavre.

Proces mékkého zastaveni: odpojte
svorky 1, 3, bypass KM odpojte, Zarovka
pomalu zhasne, po Uplném zhasnuti
zarovky je proces mékkého zastaveni
dokoncen.

Pokud vyse uvedené experimentalni kroky nelze
provést normalné, mizZeme predbézné usoudit,
Ze doslo k poskozeni softstartéru. Pro vice
podrobnosti prosim kontaktujte technické
servisni oddéleni.

Zakladni nastaveni parametra:

Vylet s pretizenim 10
Start 8~12S
Zastavka 2~4S
UINI 50%
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Ce manuel d'utilisation a été traduit a I'aide d'une traduction automatique. Nous avons fait
A tout notre possible pour garantir I'exactitude de la traduction, mais veuillez noter que les
traductions automatiques ne sont pas parfaites et ne sont pas destinées a remplacer les
traducteurs humains. La version officielle du manuel d'utilisation est en anglais. Les éventuelles
différences entre la version traduite et l'original anglais ne sont pas juridiguement
contraignantes. Si vous avez des questions sur |'exactitude de la traduction, veuillez vous
référer a la version anglaise, qui est la référence officielle. D'autres versions linguistiques sont

disponibles sur demande via info@expondo.com.

|. Caractéristiques techniques

Description du parameétre

Valeur du paramétre

Nom de produit

Démarreur progressif

Modeéle

MSW Soft starter SRX03-X-3P3

Alimentation de I'appareil

1,5 kW

Tension d’entrée

400V, 3~, 50 Hz

Tension de sortie

0-400V, 3~, 50 Hz

Courant d'entrée 3A
Diameétre du circuit principal 1,5 mm2
Tension de commande 100-240V, 1~, 50 Hz
Température de fonctionnement -0 —-+50°C
Température de stockage -40 - +70°C
Surcharge du moteur Classe 10
Standard EN60947-4-2
Altitude maximale 1000 m (3280 pieds)
Degré de protection contre les intrusions IP21

Dimensions (largeur x profondeur x

17,5x9%x9 cm
hauteur)

Poids 0,8 kg

Il. Description générale

Le manuel d'utilisation est congu pour vous aider a utiliser I'appareil en toute sécurité et sans probleme. Le
produit est concu et fabriqué conformément a des regles d’utilisation techniques strictes, en utilisant des
technologies et des composants de pointe. De plus, il est produit dans le respect des normes de qualité les plus
strictes.

N'UTILISEZ PAS L'APPAREIL A MOINS D'AVOIR LU ET COMPRIS
ATTENTIVEMENT CE MANUEL D'UTILISATION.

Pour augmenter la durée de vie de l'appareil et garantir un fonctionnement sans probleme, utilisez-le
conformément a ce manuel d'utilisation et effectuez régulierement les taches de maintenance. Les
caractéristiques techniques et spécifications contenues dans ce manuel d'utilisation sont a jour. Le fabricant se
réserve le droit d'apporter des modifications liées a I'amélioration de la qualité. L'appareil est congu pour
réduire au minimum les risques d'émission de bruit, en tenant compte des progrés technologiques et des
possibilités de réduction du bruit.

N’OUBLIEZ PAS ! Les dessins de ce manuel sont fournis a titre d'illustration uniquement et
peuvent différer du produit réel dans certains détails.
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Le produit répond aux normes de sécurité en vigueur.

Lire les instructions avant utilisation.

Le produit doit étre recyclé.

ATTENTION ! ou ATTENTION ! ou N'OUBLIEZ PAS ! Applicable a la situation donnée. (panneau
d'avertissement
général)

ATTENTION! Attention aux chocs électriques !

Evitez |'électrostatique. Avertissement! Il est interdit de toucher le PCB portant la marque. Les
charges électrostatiques peuvent endommager les composants du démarreur progressif.

Avertissement de haute tension. Si elle n'est pas évitée, cela pourrait endommager
I'équipement et entrainer des blessures ou la mort.

Des tensions élevées sont présentes aux bornes d'entrée et de sortie du démarreur progressif,
qui ne fonctionne méme pas lors de la connexion de I'alimentation. Seuls des électriciens
qualifiés sont autorisés a installer ce produit.

N'effectuez aucune intervention sur le démarreur progressif lorsque I'alimentation est
appliquée.

Les électriciens installateurs ont la responsabilité d'assurer une connexion a la terre correcte.
Ne connectez pas le condensateur de correction du facteur de puissance au c6té sortie du
démarreur progressif. Si des mesures de compensation du facteur de puissance statique
doivent étre prises, les appareils concernés doivent étre connectés au coté alimentation du
démarreur progressif.

Ill. Sécurité d'utilisation

A ATTENTION! Lire tous les avertissements de sécurité et toutes les instructions. Le non-respect des

avertissements et des instructions peut entrainer un choc électrique, un incendie et/ou
des blessures graves, voire la mort.

Le terme "dispositif" ou "produit" dans les avertissements et dans la description du manuel fait référence a

I'intitulé suivant:

Démarreur progressif

1. Sécurité électrique

a) Ne pas toucher al'appareil avec des mains mouillées ou humides.

b) Pour éviter tout choc électrique, ne plongez pas le cordon, la fiche ou I'appareil dans I’eau ou d’autres
liquides. N'utilisez pas I'appareil sur des surfaces humides.

c) Evitez que I'appareil ne soit mouillé. Risque d’électrocution !

d) Une haute tension est présente aux entrées et aux sorties méme lorsque I'appareil n'est pas utilisé.

e) Seul un personnel électricien qualifié peut installer et utiliser I'appareil.
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2. Protection contre les surcharges et les surtensions

e Encas de surcharge de courant, I'appareil s'éteint automatiquement pour protéger le moteur.
e Utilisez des fusibles a semi-conducteurs pour minimiser le risque de dommages lors de
surtensions.

3. Cablage correct

e  Utilisez des fils de cuivre avec une isolation en PVC ignifuge.
e Assurez-vous que toutes les connexions sont bien serrées pour éviter les étincelles.

4, Sécurité au travail

a) N'utilisez pas I'appareil dans un environnement potentiellement explosif, par exemple en présence de
liqguides, de gaz ou de poussieres inflammables. L'appareil génere des étincelles qui peuvent
enflammer la poussiere ou les fumées.

b)  Si vous constatez des dommages ou un fonctionnement anormal, éteignez immédiatement I'appareil
et signalez-le sans délai a un superviseur.

c)  Sivous n'étes pas sur que le produit fonctionne correctement ou si vous constatez des dommages,
veuillez contacter le centre de service du fabricant.

d) Seul le centre de service du fabricant est autorisé a effectuer des réparations sur le produit. N'essayez
pas d'effectuer les réparations vous-méme !

e) En cas d’incendie, utilisez un extincteur a poudre ou a dioxyde de carbone (CO2) (destiné a étre utilisé
sur des appareils électriques sous tension) pour I'éteindre.

f)  Veuillez conserver ce manuel a disposition pour référence ultérieure. Si cet appareil est transmis a un
tiers, le manuel doit étre transmis avec lui.

g) Conserver les éléments d’emballage et les petites pieces d’assemblage dans un endroit hors de portée
des enfants.

h)  Sicet appareil est utilisé avec un autre équipement, les autres instructions d'utilisation doivent
également étre respectées.

ﬁ Important ! Lors de l'utilisation de I'appareil, protégez les enfants et les autres personnes a
proximité.

5. Sécurité personnelle

a) L'appareil n'est pas congu pour étre manipulé par des personnes (y compris des enfants) ayant des
fonctions mentales et sensorielles limitées ou des personnes dénuées d'expérience et/ou de
connaissances pertinentes, a moins qu'elles ne soient supervisées par une personne responsable de
leur sécurité ou qu'elles aient regu des instructions sur la facon d'utiliser I'appareil.

b) L'appareil n'est pas un jouet. Les enfants doivent étre surveillés pour s’assurer gqu’ils ne jouent pas
avec I'appareil.

6. Utilisation sire de l'appareil

a) Débranchez l'appareil de I'alimentation électrique avant de commencer le réglage, le nettoyage et
I'entretien. Une telle mesure préventive réduit le risque d’activation accidentelle.

b) Lorsqu'il n'est pas utilisé, rangez-le dans un endroit s{r, hors de portée des enfants et des personnes
ne connaissant pas I'appareil et n'ayant pas lu le manuel d'utilisation. L'appareil peut présenter un
danger entre les mains d'utilisateurs inexpérimentés.

c¢) Maintenez I'appareil en parfait état technique.

d) Gardez I'appareil hors de portée des enfants.

e) La réparation ou l'entretien de I'appareil doit étre effectué par des personnes qualifiées, en utilisant
uniguement des pieces de rechange d'origine. Cela garantira une utilisation sdre.

f)  Pour garantir I'intégrité opérationnelle de I'appareil, ne retirez pas les protections montées en usine et
ne desserrez aucune vis.

g) |l est interdit d'intervenir sur la structure de l'appareil afin d'en modifier les parameétres ou la
construction.
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h)  Gardez I'appareil loin des sources de feu et de chaleur.

7. Installation correcte

a) Montez l'unité verticalement pour assurer une ventilation adéquate.
b) Maintenir les dégagements minimaux :
e 100 mm entre les unités dans une disposition verticale.
e 50 mm entre les unités dans une disposition horizontale.
c¢) N'installez pas I'appareil dans des environnements humides, poussiéreux ou corrosifs.

8. Configuration des parametres

a) Apres avoir modifié les paramétres de communication, redémarrez I'appareil.
b) Des parameétres incorrects peuvent entrainer des dommages et l'impossibilité de restaurer les
parameétres d'usine.

A ATTENTION! Malgré la conception siire de I'appareil et ses dispositifs de protection, et malgré
I'utilisation d'éléments supplémentaires protégeant I'opérateur, il existe toujours un léger risque
d'accident ou de blessure lors de I'utilisation de I'appareil. Restez vigilant et faites preuve de bon
sens lorsque vous utilisez I’appareil.

IV. Champ d'application

L'appareil est congu pour le démarrage et |'arrét en douceur des moteurs électriques dans les
applications industrielles et commerciales. Grace a la fonction de contréle du courant de démarrage,
I'appareil minimise les chocs mécaniques et réduit la surcharge du réseau, ce qui est particulierement
important dans les systémes de haute puissance. Le dispositif de démarrage progressif est utilisé
dans des domaines tels que les pompes, les compresseurs du ventilateur, les bandes transporteuses
ou les machines de production, ol un démarrage en douceur des équipements électriques est
nécessaire, augmentant leur durée de vie et réduisant les colts d'exploitation.

L'utilisateur est responsable de tout dommage résultant d'une utilisation non conforme de
I'appareil.

Fonctions

e Pente de démarrage/arrét et tension initiale réglées par 3 potentiomeétres différents intégrés
e Relais de dérivation intégré, pas besoin de contacteur supplémentaire
e Mode de démarrage de la pente de tension

e Le couple de sortie peut étre maintenu pendant le processus d'arrét (contréle continu du
couple), évitant ainsi I'effet coup de bélier

e Mode de cablage externe A ouY
e Données de communication en temps réel (courant de phase A, B, C, courant moyen) (*1)
e Lecture des enregistrements d'historique des défauts par communication (10 journaux
d'historique) (*1)
e Les données statistiques peuvent étre lues par communication Modbus (*1)
e Protections
1) Protection contre les surintensités 8xIn

2) Protection continue contre les surintensités 5~8,5xIn
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3) Protection contre les surcharges avec les classes 10A, 10, 20 et 30
4) Protection contre les déséquilibres de courant triphasé
5) Aucune protection de tension
6) Protection contre I'absence de phase
7) Protection de séquence de phases
8) Protection contre la surchauffe SCR
e 1 entrée numérique marche/arrét
e Interface de communication (*1)
e Interrupteur marche/arrét intégré en option (*2)

e 2 relais de sortie (relais de marche, relais de déclenchement)

*Remarque 1 : Option, uniquement si l'interface de communication RS-485 est sélectionnée avec la
fonction.*

Remarque 2 : La fonction est disponible en utilisant un commutateur en option sur le panneau de
commande.

V. Contréle et application du démarreur progressif

Diagramme de contréle interne

3P3 (a utiliser uniguement pour les moteurs triphasés) :

N
QF FU :
— =0T
: D—
()< (V) M
Ot
S )
= Ot @

Options de communication et de controle disponibles

e Option de communication (Option 1) :
o RS-485

o L'option RS-485 prend en charge le protocole de communication MODBUS-RTU.
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e Interrupteur marche/arrét intégré (option 2) :
o Le panneau de commande peut étre équipé d'un interrupteur marche/arrét, permettant

aux utilisateurs d'actionner directement le démarrage/arrét du moteur.

Conditions environnementales affectant les performances du démarreur
progressif

e Température ambiante élevée :

o Lorsque la température dépasse 40°C, le courant nominal augmente de 1 % par
degré et le courant nominal diminue de 0,8 %.

¢ Haute altitude :

o Ades altitudes supérieures & 1000 m, le courant nominal est calculé comme suit :
x — 1000

In =100 —
" 150
o Exemple:

= A 2000 m d'altitude :

In = 100 2000—1000_9330/
n= 150 = 93.3%

La capacité de courant nominal du démarreur progressif doit diminuer a 93,3 % du courant nominal.

VI. Installation

Installation mécanique

Installation verticale

—
Il est recommandé d'installer le démarreur progressif verticalement pour
288 assurer une dissipation efficace de la chaleur.
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Empilage vertical
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Lorsque deux ou plusieurs démarreurs progressifs sont installés
verticalement empilés, maintenez une distance minimale de 100 mm entre
eux.

od

A

Frr
. E?@b?.

o |
S

I ST

[ B i
B | T
@
@
&

d
d

Installation horizontale c6te a cote

N IR I al A
de ¢ B de ¢ e EBHe o of

Lorsque deux ou plusieurs démarreurs progressifs sont
s aes o2 s ERRy installés horizontalement cote a c6te, maintenez une
distance minimale de 50 mm entre eux.

Environnement d'installation

é PRUDENCE
o N’installez pas le démarreur progressif a proximité d’une source de chaleur.
e Assurez-vous que le démarreur progressif est correctement mis a la terre et tenu a
I'écart de la poussiére ou des environnements corrosifs.
e Plage de température de fonctionnement : 0°C a +50°C (32°F a 122°F).
e Humidité relative : inférieure a 95 %.

Dissipation de puissance et perte de puissance

e La puissance de perte nominale du démarreur progressif peut étre calculée
approximativement en utilisant :
Dissipation de puissance = 3xle (W)
le : Courant nominal du moteur (A)

e Pour les installations dans une armoire en métal sans ventilation, la surface requise est :
Surface (m?) > 0,12 x Dissipation de puissance
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VIl. Cablage

Cablage pour moteur triphasé

N
QF FU ;
=0T
TGO <——) M
N
— )
W
- Lo Y

e QF (Disjoncteur) : Un disjoncteur avec dispositif de déclenchement est recommandé.

e FU (Fusible) : Installation recommandée. La sélection des fusibles doit étre basée sur la
valeur nominale du SCR. Pour plus de détails.

K : Relais de dérivation intégré.

e M : Moteur.

A PRUDENCE
e |l est suggéré d'installer un disjoncteur avec dispositif de déclenchement entre I'entrée
du démarreur progressif et la connexion a la source d'alimentation.
e Laconnexion entre le démarreur progressif et la source d'alimentation doit étre coupée
avant l'entretien.
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Borne du circuit principal

ATTENTIONII
est recommandé d'utiliser un fil isolé en PVC a ame en cuivre ignifuge pour connecter le
circuit principal.

e Utilisation recommandée :
o Taille du fil : 650 mm?

RN A o AWG :10-1/0

e Couple de serrage recommandé : 4 Nm

Terminal de controle

05

e Un schéma est fourni montrant la disposition des connexions pour les 10 bornes
d'entrée/sortie.

-

Control Voltage
AC 100~240V
Start/Stop

Fault

co O:b RS485 A

:

10

(e} OUJ RS485B

1 2 3 4 7

Schéma du terminal de commande :

10 bornes d'entrée/sortie :
1. Controle de I'alimentation de I'entrée L ou +.
2. Controle de puissance d'entrée N ou -.
3. Entrée du signal de démarrage/arrét :
o Lorsque la borne 3 est connectée a la borne 1, le démarreur fonctionne.

o Lorsque les bornes 3 et 1 sont déconnectées, le démarreur progressif s'arréte
doucement jusqu'a s'arréter compléetement.

4. Sortie relais de signal de fonctionnement :

o Lorsque le démarreur progressif est en état de démarrage, de dérivation ou d'arrét
progressif, le fonctionnement du relais est fermé.

5. Sortie de relais de fonctionnement commune.

6. Sortie relais de défaut :
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o Lorsque le démarreur progressif est en état de défaut, le relais est fermé.
7. Sortie relais de défaut commune.
8. Bus RS-485 ligne A.
9. Bus RS-485 ligne B.

10. Borne de mise a la terre.

Controler I'alimentation et I'entrée de commande

- C’D AC power line

(2) AC power neutral

K /

——(3) START/STOP

En utilisant 100-240 VCA comme alimentation de commande :
e Relations:
o Connectez la ligne d’alimentation CA a la borne @
o Connectez le neutre de I'alimentation CA 4 la borne (2).
o Joindre le contact K entre les bornes @ et @
e Opération:
o Le démarreur progressif fonctionne lorsque K est fermé.
o Le démarreur progressif s'arréte lorsque K est déconnecté.
e Prudence:

o Sile cable d'entrée de commande est trop long ou mal connecté a I'alimentation,
cela peut provoquer des signaux d'entrée avec une « tension induite », entrainant un
dysfonctionnement ou des dommages.

o Solution : ajouter un relais a I'entrée pour éviter la « tension induite ».

é PRUDENCE
e Latension d’alimentation de commande doit correspondre aux spécifications du
produit. Une tension incorrecte peut entrainer des dommages.
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Sortie relais

Relais de fonctionnement NO
sortie

Sortie de relais de fonctionnement @J

commune

Relais de défaut sortie NO

Sortie relais de défaut commune @J

K2

e Sortie relais en marche :
o Laborne @ est la sortie pour le relais de fonctionnement.

o Lorsque le démarreur progressif est en marche (démarrage/bypass/arrét progressif),
K1 se ferme.

e Sortie relais de défaut :

o Laborne @ est la sortie du relais de défaut.

o Lorsque l'unité détecte un défaut, K2 se ferme.
e Capacité de contact :

o Ki1,K2:220VCA,5A.

A PRUDENCE
e Pour assurer la sécurité, connectez le relais de défaut K2 au circuit controlant le
déclenchement du disjoncteur entre la source d'alimentation et le terminal
d'alimentation principal.
e Lorsqu'un défaut est détecté, K2 peut déconnecter simultanément le disjoncteur.
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Mode de cablage Y
L1/R L2/S L3/T L1/R L2/S L3/T

{3 £} SERLIRS,

T1/U T1/U| T2/V| T3/IW

TN

Lors de l'utilisation du mode externe de |'appareil, le module d'alimentation est connecté entre la
source d'alimentation et le moteur.

ﬁ PRUDENCE
e Les moteurs a trois bornes ne peuvent utiliser que le mode de cablage externe.
e Le courant nominal du démarreur progressif en mode externe doit correspondre au
courant nominal du moteur.

Cablage A interne
L1/R L2/S L3/T

Lors de I'utilisation du mode de cablage interne, le module d'alimentation est connecté a
I'enroulement du moteur en série.
Le courant du module de puissance est le courant de phase, qui est 1/1,732 du courant de ligne.
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ﬁ PRUDENCE
e Le mode de cablage interne s'applique uniqguement aux moteurs a six bornes.
e Le courant nominal du démarreur progressif a cablage interne est calculé comme
1/1,732 du courant nominal du moteur.

Courant nominal du démarreur progressif

Puissance nominale du moteur Courant nominal (le)
220V 400V 500V le
E/kW E/kW E/kW A
0,75 1,5 2,2 3

Tableau des fusibles

SCR I2T (A2S) Valeur du fusible

270 10A

ﬁ PRUDENCE
e Utilisez un fusible de protection semi-conducteur pour obtenir une « 2e norme » et
réduire le risque de dommages au module d'alimentation causés par un courant de

surcharge transitoire.
e 2éme Norme : En cas de court-circuit, la protection garantit I'absence de dommages au

personnel ou au matériel, et I'appareil reste utilisable.
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VIIl. Description de l'interface d'exploitation

Schéma du panneau de démarrage progressif

' ™y

Power Run Fault 1 Fault2

L1/R L2/S L3/T
o
s1 s1 S1 .
40
ctifs2 cm2 IE cT3{ s2 . ‘x )
30 ‘“ea?® 70%Un
c2lk2 c2l k2 c2lk2 ;- (L
4 & t s 24
K11G1 K1l G1 KilG1 /: 1‘. "308
12 \18
o o t 6, 24
T1/U T2V T3IW \ ‘ ’

.

1. Affichage d'état LED
o Puissance (vert) :

= Lorsque le démarreur progressif est sous tension, le voyant d'alimentation
est allumé.

o Courir (Jaune) :

= Lorsque le démarreur progressif (moteur) est en état de démarrage/arrét
progressif, la LED de fonctionnement clignote.

»= Lorsque le démarreur progressif (moteur) est en état de dérivation, la LED de
fonctionnement est allumée.

o Défaut 1 (Rouge) :
* Indique un état de défaut ; la LED de défaut clignote ou reste allumée.

= Reportez-vous au manuel d'utilisation pour obtenir une description détaillée
des défauts.
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o

2. Réglage du potentiomeétre

o

Réglage des parametres

Défaut 2 (Rouge) :

* Indicateur de défaut supplémentaire.

Potentiometres réglables :

= Tension initiale : définissez la tension initiale.

»= Pente de départ : Réglez le temps d'accélération.

= Pente d'arrét : Réglez le temps de décélération.

e Les principaux parameétres de démarrage/arrét du démarreur progressif peuvent étre réglés
a l'aide du potentiometre du panneau.

e D'autres parametres sont préréglés en usine et ne nécessitent généralement aucun réglage.

e Des parameétres supplémentaires peuvent étre modifiés a l'aide de l'interface de

communication RS485 si nécessaire.

IX. Description du parameétre

Parameétres principaux

du
. Plage de réglage Défaut
parametre
FLC 0-100 Courant primaire du transformateur de courant (réglage d'usine)
Courant primaire du transformateur de courant basé sur le courant
FLORIDE 0-100 . P . e I
nominal du démarreur progressif (réglage d'usine)

Parameétres de protection

du parametre Plage de réglage Défaut
Valeur de protection contre les
P . ., 500-850% 500% (réglage d'usine)
surintensites
Délai de déclenchement en cas de
0,1a1,0s 0,1 s (réglage d'usine)

surintensité

A PRUDENCE

Le démarreur progressif dispose de deux niveaux de protection contre les surintensités :
Lorsque le courant dépasse 850 % du courant nominal du démarreur progressif
(FLA), le relais de défaut (K2) se déclenche immédiatement.
Si le courant dépasse la valeur de protection contre les surintensités définie (500—
850 % FLA), le relais se déclenche aprés un délai (conformément au « temps de
retard de déclenchement » spécifié).
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Protection de surcharge

du parameétre Plage de réglage Défaut
Valeur de protection contre les 110 % (réglage

P 100-200% 10% (réglag
surcharges d'usine)
Niveau de protection contre les 0—10e année, 1-10e année, 2—20e année, 3—30e [0 a 10e année
surcharges année (Réglage d'usine)

ﬁ PRUDENCE
Protection thermique du moteur.

Il est recommandé de régler la protection contre les surcharges sur un grade 10A.
Si le réglage est inférieur a la « valeur de protection contre les surcharges », le démarreur
progressif active la protection contre les surcharges.

Parameétres de protection

du parametre Plage de réglage |Défaut
. . 0-ARRET
Protection de séquence de phases 1-ON 1-ON

Fonctions de protection supplémentaires

1) Protection contre la surchauffe : si la température du dissipateur thermique dépasse 80 °C, le
démarreur progressif se déclenche.

2) Protection contre I'absence de phase : si la borne d'entrée/sortie détecte une phase
manquante, le démarreur progressif se déclenche.

3) Court-circuit : si le module de puissance est court-circuité, le démarreur progressif se
déclenche.

4) Courant déséquilibré : si la différence de courant triphasé dépasse 20 % FLA, le démarreur
progressif se déclenche.

Parameétres de démarrage/arrét
Heure de début

o Plage de réglage : 1 a 30 secondes

e Par défaut : réglage du potentiometre du panneau.

ﬁ PRUDENCE
L'heure de démarrage est réglée via le panneau ou via la communication.

Arréter le temps

e Plage de réglage : 0-30s
e Par défaut : réglage du potentiométre du panneau.

ﬁ PRUDENCE
L'heure d'arrét est réglée via le panneau ou via la communication.



FR

Tension initiale

o Plage de réglage : 30-70 %

o Par défaut : réglage du potentiometre du panneau.

ﬁ PRUDENCE
La tension initiale est réglée via le panneau ou la communication.

Lorsque le couple initial est défini, il suit la formule :

Moment initial = tension initiale 2xTN

~ — couple nominal

Mode de démarrage avec pente de tension

U

A

Uini

UNf========

T1

P T

A un temps d'accélération prédéterminé (T1), la tension de sortie du démarreur progressif passe de
la tension initiale (Uni) a la tension maximale (Un, tension nominale).

ﬁ PRUDENCE
Le moteur ne peut pas démarrer (rotor bloqué) si la tension est trop basse.
Il est recommandé de régler la tension initiale de haute a basse ou d'utiliser le réglage
recommandé

Parametres du relais

du parameétre

Plage de réglage

Défaut

Type de relais de
dérivation

0—Relais électrique a maintien
automatique,
1-Relais auto-maintenu a aimant

Réglage d'usine (en fonction du modele
spécifique)

ﬁ PRUDENCE
Le type de relais de dérivation ne peut pas étre modifié.
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Parametres de communication

du parametre

Plage de réglage

Défaut

Adresse de la machine
esclave

1-127

1 (Réglage d'usine)

Débit en bauds

0-1 200 BPS, 1-2 400 BPS, 2—4 800 BPS, 3—9 600 BPS, 4—

3-9600 BPS (réglage

19 200 BPS d'usine)
0-ECC,

Vérification de parité 1-IMPAIR, 0-ECC
2—Aucun

PRUDENCE

A

étre redémarré.
e Des paramétres incorrects peuvent provoquer des problémes de communication,
rendant impossible la restauration du parametre par défaut.
e Soyez prudent lorsque vous définissez les paramétres de communication.

X. Résolution de problémes

Liste des défauts

Aprés avoir défini les paramétres de communication, le démarreur progressif doit

Ne
. R Démarrer/Arréter le
Faute Raison de la faute fonctionne / Shunt
processus
pas
Déclenchement de La séquence de tension triphasée est X Y Y
séquence de phase incorrecte
Déclenchement de phase [Tension monophasée ou biphasée % Y Y
manquant mangquante dans une tension triphasée
Déclenchement sans , .
. Aucune entrée de tension X N v
tension
Déclenchement par La valeur actuelle dépasse la valeur de v v v
surintensité réglage de surintensité
Déclenchement de La valeur actuelle dépasse la valeur de % X Y
surcharge surcharge définie
3 Le courant triphasé déséquilibré
Déclenchement par i P q'
L, dépasse la valeur de consigne N4 N v
courant déséquilibré L
déséquilibrée
La température du dissipateur
Déclenchement de 'p i P
thermique dépasse la valeur de v N v
surchauffe . g
température définie
Note:

e X =Ne fonctionne pas

e = Travail
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Solution de panne

Faute

Défaut 1

Défaut 2

Raison de la faute

Solution

Déclenchement de séquence de
phase

©

O

La séquence de tension
triphasée est incorrecte

Changer la séquence des
trois phases.

Déclenchement par phase
manquante/Déclenchement par
absence de tension

O

©

Mangque une ou deux
phases ou pas de
tension dans un réseau
triphasé

Vérifiez la connexion entre le
démarreur progressif et
I’alimentation principale.

Déclenchement par surintensité

La valeur actuelle
dépasse la valeur de
surintensité définie

Vérifiez la connexion entre le
démarreur progressif et le
moteur pour détecter tout
court-circuit.

Déclenchement de surcharge

La valeur actuelle
dépasse la valeur de
surcharge définie

Vérifiez si la charge est trop

importante ou si la sélection
de puissance du démarreur

progressif est trop faible.

Déclenchement par courant
déséquilibré

Le courant triphasé
déséquilibré dépasse la
valeur définie

Vérifiez I'enroulement du
moteur et la connexion au
démarreur progressif.

Déclenchement de surchauffe

©

La température du
dissipateur thermique
dépasse la valeur
définie

Vérifiez la taille de la charge
ou si la connexion entre le
démarreur progressif et le
moteur est court-circuitée.

Remarques :

1. La protection de fréquence est intégrée pour une tension de 50/60 Hz.

2. Les démarreurs progressifs monophasés n'ont pas de déclenchement de courant

déséquilibré mais peuvent avoir des déclenchements de tension.
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Courbe de surcharge et de déclenchement électronique

Heure (s)

t (s)
10000

\
B\
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Courant (x le)
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Xl. Appendice

Calcul du temps de surcharge

Formule:

Temps de déclenchement en cas de surcharge =

1375000 _ Tx
1%2-1102 6

e 1% : Rapport entre le courant réel et le courant nominal.

e Tx:Temps de tolérance du courant de surcharge T x 500 % (X=5).

e Tableau de temps de tolérance de surcharge minimale :

Niveau de surcharge X=8 X=7 X=6 X=5 X=4 =3 =2
10A 1,6 2 3 4 6 12 26
20 3 4 6 8 13 35 78
30 7 9 13 19 29 52 112
Liste de réglage des parametres
du parametre Plage de réglage Défaut

Courant de pleine charge du
démarreur progressif FLC

1-200 A

Réglage d'usine

Courant de pleine charge du moteur
FLA

1-200 A

Basé sur la puissance du
démarreur progressif

Mode de connexion

0-Cablage externe, 1-Cablage interne

0-Cablage externe

Valeur de protection contre les
surintensités

500-850 % d'ALF

500% FLA

Délai de déclenchement en cas de
surintensité

0,531,0s

1,0s

Valeur de protection contre les
surcharges

100 a 200 % d'ALF

115% d'ALF

Niveau de protection contre les
surcharges

0—10e annéeA, 1-10e année, 2—20e
année, 3-30e année

0—10e année

Protection de séquence de phase

0-ARRET, 1-MARCHE

1-ON

Heure de début

13 30 secondes

Réglage du potentiometre du
panneau

Arréter le temps

0,5 a 10 secondes

Réglage du potentiometre du
panneau

Tension initiale

10 a 50 % d'ALF

Réglage du potentiometre du
panneau

Type de relais de dérivation

0—Electrique, 1-Aimant

Basé sur un modele spécifique

Adresse de la machine esclave

1-127

1

Débit en bauds

0—-1 200 BPS, 1-2 400 BPS, 2—4 800 BPS,
3-9 600 BPS, 4-19 200 BPS

3-9600 BPS

Vérification de parité

0-ECC, 1-IMPAIR, 2—Aucun

0-ECC
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Configurations communes de charge et de parametres

Mode de démarrage en pente

Charger Heure de début (sec) Heure d'arrét (sec) Tension initiale
Hélice de bateau 15 0 45%
Ventilateur centrifuge 15 0 45%
Pompe centrifuge 15 5 45%
Compresseur a piston 15 0 45%
Convertisseur rotatif 15 0 45%
Mixeur 20 0 45%
Broyeur 20 0 45%
Compresseur d'air en spirale 15 0 45%
Moteur a vide 15 0 45%
Convoyeur a bande 15 0 45%
Pompe a eau chaude 15 5 45%
Pompe a air 15 0 45%
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Xll. Installation mécanique
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Cablage typique
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Cher client :

Aprés avoir recu les produits envoyés par notre
société, veuillez effectuer directement un essai.
Tout d'abord, il faut effectuer un test simple
selon le schéma de cablage des méthodes
expérimentales et confirmer le démarreur
progressif. Aprées avoir vérifié que le
fonctionnement du démarreur progressif est
correct et que le cablage du moteur de cabine
est correct, le test de I'ensemble du systeme
peut étre effectué.

Etapes du test :

1. Sélectionnez 3 lampes 200 W/220V
(H1-H3) avec une connexion en Y, puis
connectez-les a la sortie du démarreur
progressif U, V et W, et vous pouvez
également tester en connectant le petit
moteur.

2. Démarreur progressif : fermez
I'interrupteur a bouton K1 (connectez
les bornes 1, 3), I'ampoule s'allume
lentement. Une fois I'ampoule allumée,
le bypass KM se ferme.

3. Fermez le QF1 pour établir le 380 V CA
vers R, S et T de la borne d'entrée du
démarreur progressif.

4. Démarreur progressif, bouton fermé de
I'interrupteur K1 (connecter les bornes
1, 3), I'ampoule s'allume lentement. Une
fois I'ampoule allumée, le bypass KM se
ferme.

5. Processus d'arrét progressif :
déconnectez les bornes 1 et 3,
contournez la déconnexion KM,
I'ampoule s'éteint lentement, une fois
I'ampoule complétement éteinte, le
processus d'arrét progressif est terminé.

Si les étapes expérimentales ci-dessus ne
peuvent pas étre réalisées normalement, nous
pouvons juger préliminairement que le
démarreur progressif a été endommagé. Pour
plus de détails, veuillez contacter le service
technique.

Réglage des paramétres de base :

Déclenchement de 10

surcharge

Commencer 8 a 12 secondes
Arrét 2 a 4 secondes
UINI 50%




FR




Questo manuale utente & stato tradotto utilizzando la traduzione automatica. Abbiamo fatto
A ogni sforzo per garantire l'accuratezza della traduzione, ma tieni presente che le traduzioni
automatiche non sono perfette e non intendono sostituire i traduttori umani. La versione
ufficiale del Manuale d'uso & in inglese. Eventuali differenze tra la versione tradotta e quella
originale in inglese non sono giuridicamente vincolanti. In caso di dubbi sull'accuratezza della
traduzione, fare riferimento alla versione inglese, che ¢ il riferimento ufficiale. Versioni in altre

lingue sono disponibili su richiesta scrivendo a info@expondo.com.

|. Datitecnici

Descrizione del parametro

Valore del parametro

Nome del prodotto

Avviamento dolce

Modello

MSW Soft starter SRX03-X-3P3

Alimentazione del dispositivo

1,5 kw

Tensione di ingresso

400V, 3~, 50 Hz

Tensione di uscita

0-400V, 3~, 50 Hz

Corrente in entrata

3A

Diametro del circuito principale

1,5 mm2

Tensione di controllo

100-240V, 1~, 50 Hz

Temperatura di lavoro

Temperatura da -0 a +50°C

Temperatura di stoccaggio

Temperatura di lavoro -40 — +70°C

Sovraccarico del motore Classe 10
Standard EN60947-4-2
Altitudine massima 1000 metri (3280 piedi)
Grado di protezione dall'ingresso P21

Dimensioni (larghezza x profondita x
altezza)

Dimensioni: 17,5x9x9 cm

Peso

0,8 kg

Il. Descrizione generale

Il manuale utente e concepito per aiutare a utilizzare il dispositivo in modo sicuro e senza problemi. Il prodotto
€ progettato e realizzato secondo rigidi principi di utilizzo tecnici, utilizzando tecnologie e componenti
all'avanguardia. Inoltre, viene prodotto nel rispetto dei pil rigorosi standard qualitativi.

NON UTILIZZARE IL DISPOSITIVO SE NON SI E LETTO E COMPRESO
ATTENTAMENTE IL PRESENTE MANUALE D'USO.

Per aumentare la durata di vita del dispositivo e garantirne un funzionamento senza problemi, utilizzarlo
secondo le istruzioni contenute nel presente manuale d'uso ed eseguire regolarmente interventi di
manutenzione. | dati tecnici e le specifiche riportati nel presente manuale utente sono aggiornati. Il produttore
si riserva il diritto di apportare modifiche volte al miglioramento della qualita. Il dispositivo € progettato per
ridurre al minimo i rischi di emissione di rumore, tenendo conto del progresso tecnologico e delle opportunita
di riduzione del rumore.

ATTENZIONE! | disegni presenti nel presente manuale hanno solo scopo illustrativo e
potrebbero differire in alcuni dettagli dal prodotto reale.
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Leggenda

> BB i B

Il prodotto soddisfa le norme di sicurezza pertinenti.

Leggere le istruzioni prima dell'uso.

Il prodotto deve essere riciclato.

ATTENZIONE! o ATTENZIONE! o RICORDA! Applicabile alla situazione data. (segnale di
avvertimento
generale)

ATTENZIONE! Attenzione al rischio di scosse elettriche!

Evitare |'elettrostatica. Avvertimento! E vietato toccare il PCB con il marchio. Le cariche
elettrostatiche potrebbero danneggiare i componenti dell'avviatore graduale.

Avviso di alta tensione. Se non evitato, potrebbe danneggiare |'apparecchiatura e causare
lesioni o morte

L'alta tensione € presente sui terminali di ingresso e di uscita dell'avviatore statico, ma non
funziona nemmeno quando é collegato all'alimentazione. Questo prodotto puo essere
installato solo da elettricisti qualificati.

Non effettuare alcun intervento sul soft starter mentre e alimentato.

Gli elettricisti installatori hanno la responsabilita di garantire il corretto collegamento di messa
a terra. Non collegare il condensatore di correzione del fattore di potenza al lato di uscita
dell'avviatore statico. Se si devono adottare misure di compensazione statica del fattore di
potenza, i dispositivi corrispondenti devono essere collegati al lato di alimentazione
dell'avviatore statico.

Ill. Sicurezza d'uso

A ATTENZIONE! Leggere tutte le avvertenze relative alla sicurezza e tutte le istruzioni. La mancata

osservanza delle avvertenze e delle istruzioni puo causare scosse elettriche, incendi e/o
lesioni gravi o addirittura la morte.

| termini "dispositivo" o "prodotto" vengono utilizzati nelle avvertenze e nelle istruzioni per fare riferimento a:
lavoro con I'apparecchio
Avviamento dolce

1. Sicurezza elettrica

a) Non toccare il dispositivo con mani bagnate o umide.

b) Per evitare scosse elettriche, non immergere il cavo, la spina o il dispositivo in acqua o altri liquidi. Non
utilizzare il dispositivo su superfici bagnate.

c) Evitare che il dispositivo si bagni. Pericolo di folgorazione!

d) Anche quando I'unita non e in uso, sugli ingressi e sulle uscite e presente alta tensione.

e) L'unita puo essere installata e utilizzata solo da personale elettrico qualificato.



g)

h)

Protezione da sovraccarico e sovratensione

e In caso di sovraccarico di corrente, |'unita si spegne automaticamente per proteggere il motore.
e  Utilizzare fusibili allo stato solido per ridurre al minimo il rischio di danni durante le sovratensioni.

Cablaggio corretto

e  Utilizzare fili di rame con isolamento in PVC ignifugo.
e Assicurarsi che tutti i collegamenti siano ben serrati per evitare scintille.

Sicurezza sul posto di lavoro

Non utilizzare il dispositivo in un ambiente potenzialmente esplosivo, ad esempio in presenza di
liquidi, gas o polveri inflammabili. Il dispositivo genera scintille che possono incendiare polvere o fumi.
Se si riscontrano danni o un funzionamento anomalo, spegnere immediatamente |'apparecchio e
segnalarlo senza indugio a un supervisore.

Se non si é certi del corretto funzionamento del prodotto o se si riscontrano danni, contattare il centro
di assistenza del produttore.

Le riparazioni del prodotto possono essere effettuate solo presso il centro assistenza del produttore.
Non tentare di effettuare riparazioni da solo!

In caso di incendio, utilizzare un estintore a polvere o ad anidride carbonica (CO2) (idoneo all'uso su
apparecchi elettrici sotto tensione) per spegnerlo.

Si prega di conservare questo manuale a portata di mano per eventuali riferimenti futuri. Se questo
apparecchio viene ceduto a terzi, anche il manuale deve essere consegnato insieme all'apparecchio.
Conservare gli elementi dell'imballaggio e le piccole parti di montaggio in un luogo non accessibile ai
bambini.

Se questo dispositivo viene utilizzato insieme ad altre apparecchiature, € necessario seguire anche le
restanti istruzioni per |'uso.

A Ricordati! Durante I'uso del dispositivo, proteggere i bambini e le altre persone presenti.

5.

a)

b)

Sicurezza personale

Il dispositivo non & progettato per essere utilizzato da persone (bambini compresi) con capacita
mentali e sensoriali limitate o prive di esperienza e/o conoscenza in materia, a meno che non siano
supervisionate da una persona responsabile della loro sicurezza o abbiano ricevuto istruzioni su come
utilizzare il dispositivo.

Il dispositivo non & un giocattolo. | bambini devono essere sorvegliati per assicurarsi che non giochino
con il dispositivo.

Utilizzo sicuro del dispositivo

Scollegare |'apparecchio dall'alimentazione elettrica prima di iniziare la regolazione, la pulizia e la
manutenzione. Tale misura preventiva riduce il rischio di attivazione accidentale.

Quando non lo si utilizza, conservarlo in un luogo sicuro, lontano dalla portata dei bambini e delle
persone che non hanno familiarita con il dispositivo e che non hanno letto il manuale d'uso. Il
dispositivo potrebbe rappresentare un pericolo nelle mani di utenti inesperti.

Mantenere il dispositivo in perfette condizioni tecniche.

Tenere il dispositivo fuori dalla portata dei bambini.

La riparazione o la manutenzione dell'apparecchio devono essere eseguite da personale qualificato,
utilizzando esclusivamente ricambi originali. Cio garantira un utilizzo sicuro.

Per garantire l'integrita funzionale del dispositivo, non rimuovere le protezioni montate in fabbrica e
non allentare alcuna vite.

E vietato intervenire sulla struttura del dispositivo per modificarne i parametri o la costruzione.

Tenere il dispositivo lontano da fonti di fuoco e di calore.



7. Installazione corretta

a) Montare l'unita verticalmente per garantire un'adeguata ventilazione.
b) Mantenere le distanze minime:

e 100 mm tra le unita in disposizione verticale.

e 50 mm trale unita in disposizione orizzontale.
¢) Noninstallare l'unita in ambienti umidi, polverosi o corrosivi.

8. Configurazione dei parametri

a) Dopo aver modificato i parametri di comunicazione, riavviare il dispositivo.
b) Impostazioni errate possono causare danni e impedire il ripristino delle impostazioni di fabbrica.

A ATTENZIONE! Nonostante la progettazione sicura del dispositivo e le sue caratteristiche di
protezione, e nonostante l'impiego di elementi aggiuntivi per la protezione dell'operatore,
sussiste comunque un leggero rischio di incidenti o lesioni durante |'utilizzo del dispositivo. Siate
vigili e usate il buon senso quando utilizzate il dispositivo.

IV. Ambito di utilizzo

Il dispositivo & progettato per I'avviamento e |'arresto graduale di motori elettrici in applicazioni
industriali e commerciali. Grazie alla funzione di controllo della corrente di avviamento, il dispositivo
riduce al minimo gli shock meccanici e diminuisce il sovraccarico della rete, il che & particolarmente
importante nei sistemi ad alta potenza. Il dispositivo soft-start viene utilizzato in settori quali pompe,
ventilatori, compressori a ventola, nastri trasportatori o macchine di produzione, in cui € richiesto un
avviamento graduale delle apparecchiature elettriche, aumentandone la durata utile e riducendo i
costi operativi.

L'utente e responsabile di eventuali danni derivanti da un uso improprio del dispositivo.

Funzioni
e Pendenza di avvio/arresto e tensione iniziale impostabili tramite 3 diversi potenziometri
incorporati
e Rele di bypass integrato, non c'e bisogno di un contattore aggiuntivo
e Modalita di avvio della pendenza della tensione

e La coppia di uscita puo essere mantenuta durante il processo di arresto (controllo continuo
della coppia), prevenendo I'effetto colpo d'ariete

e Modalita di cablaggio esterno A oY
e Dati di comunicazione in tempo reale (corrente di fase A, B, C, corrente media) (*1)
e Lettura dei record di errore storici tramite comunicazione (10 registri storici) (*1)
e | dati statistici possono essere letti tramite comunicazione Modbus (*1)
e Protezioni
1) Protezione da sovracorrente 8xIn
2) 5~8,5xIn protezione da sovracorrente continua
3) Protezione da sovraccarico con classi 10A, 10, 20 e 30
4) Protezione da squilibrio di corrente trifase
5) Nessuna protezione di tensione

6) Protezione mancanza fase



7) Protezione della sequenza di fase
8) Protezione contro il surriscaldamento SCR
e 1lingresso digitale avvio/arresto
e Interfaccia di comunicazione (*1)
e Interruttore di avvio/arresto integrato opzionale (*2)

e 2 rele di uscita (rele di marcia, rele di sgancio)

*Nota 1: Opzione, solo se si seleziona l'interfaccia di comunicazione RS-485 con la funzione. *
Nota 2: La funzione é disponibile utilizzando un interruttore opzionale sul pannello operativo.

V. Controllo e applicazione dell'avviatore dolce

Schema di controllo interno

3P3 (utilizzare solo per motori trifase):
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Opzioni di comunicazione e controllo disponibili

e Opzione di comunicazione (opzione 1):

o Tipo RS-485

o L'opzione RS-485 supporta il protocollo di comunicazione MODBUS-RTU.
e Interruttore di avvio/arresto integrato (opzione 2):

o Il pannello di controllo puo essere dotato di un interruttore di avvio/arresto,
consentendo agli utenti di azionare direttamente I'avvio/arresto del motore.



Condizioni ambientali che influenzano le prestazioni del soft starter

e Temperatura ambiente elevata:

o Quando la temperatura supera i 40°C, la corrente nominale aumenta dell'1% per
grado e diminuisce dello 0,8%.

e Alta quota:
o Ad altitudini superiori a 1000 m, la corrente nominale viene calcolata come segue:
/ 100 x — 1000
n= -
150
o Esempio:

= A 2000 m di altitudine:

I = 100 2000—1000_933(y
n= 150 =93.3%

La capacita di corrente nominale dell'avviatore statico dovrebbe scendere al 93,3% della corrente
nominale.

VI. Installazione

Installazione meccanica

Installazione verticale

Si consiglia di installare il soft starter in verticale per garantire un'efficace
dissipazione del calore.
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Impilamento verticale

2 A
de o ob

Quando due o piu soft starter vengono installati impilati verticalmente,
mantenere una distanza minima di 100 mm tra loro.
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Installazione orizzontale affiancata

N IR I al A
de ¢ B de ¢ e EBHe o of

Quando due o piu soft starter vengono installati
s aes o2 s ERRy orizzontalmente uno accanto all'altro, mantenere una
distanza minima di 50 mm tra loro.

Ambiente di installazione

é ATTENZIONE
e Non installare il soft starter vicino a una fonte di calore.

e Assicurarsi che il soft starter sia collegato a terra in modo affidabile e che sia tenuto
lontano da polvere o ambienti corrosivi.

e Intervallo di temperatura di funzionamento: da 0°C a +50°C (da 32°F a 122°F).

e Umidita relativa: inferiore al 95%.

Dissipazione di potenza e perdita di potenza

e la potenza nominale di perdita dell'avviatore statico puo essere calcolata
approssimativamente utilizzando:
Dissipazione di potenza = 3xle (W)
le: Corrente nominale del motore (A)

e Perinstallazioniin armadio metallico senza ventilazione, I'area richiesta e:
Area (m?) > 0,12 x Dissipazione di potenza
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VII.

Cablaggio

Cablaggio per motore trifase
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QF (interruttore automatico): si consiglia un interruttore automatico con dispositivo di
sgancio.

FU (Fuse): Installazione consigliata. La scelta dei fusibili deve essere basata sulla potenza
nominale SCR. Per maggiori dettagli.

K: Rele di bypass incorporato.

M: Motore.

ATTENZIONE

e Si consiglia di installare un interruttore automatico con dispositivo di sgancio tra
I'ingresso dell'avviatore statico e il collegamento della fonte di alimentazione.

e Prima di effettuare la manutenzione, & necessario disattivare il collegamento tra
I'avviatore statico e la fonte di alimentazione.



Terminale del circuito principale

A

ATTENZIONESi
consiglia di utilizzare fili isolati in PVC con anima in rame ignifugo per collegare il circuito
principale.

e Uso consigliato:
o Dimensioni del filo: 6-50mm?

o Diametro esterno: 10-1/0

e Coppia consigliata: 4Nm

—

i

]

Terminale di controllo

=

508

-

Control Voltage
AC 100~240V
Start/Stop

Fault

co O:b RS485 A

:

10

(e} OUJ RS485B

1 2 3 7

Schema del terminale di controllo:

Viene fornito uno schema che mostra la disposizione dei collegamenti per i 10 terminali di
ingresso/uscita.

10 Terminali di ingresso/uscita:

1.
2.
3.

Controllare l'ingresso di potenza L o +.
Potenza di controllo N o ingresso -.
Ingresso segnale avvio/arresto:
o Quando il terminale 3 & collegato al terminale 1, il motorino di avviamento funziona.

o Quando il terminale 3 e il terminale 1 vengono scollegati, I'avviatore graduale si
arresta gradualmente fino all'arresto completo.

Uscita relé segnale di esecuzione:

o Quando il soft starter € in stato di avvio, bypass o arresto graduale, il relé & chiuso.
Uscita relé in esecuzione comune.
Uscita relé di guasto:

o Quando l'avviatore statico € in stato di guasto, il relé & chiuso.



7. Uscita relé di guasto comune.
8. Bus RS-485 Linea A.
9. Bus RS-485 linea B.

10. Terminale di messa a terra.

Controllo alimentazione e controllo ingresso

> (‘D AC power line

(2) AC power neutral

K /

——(3) START/STOP

Utilizzando 100-240 V CA come alimentazione di controllo:

e Connessioni:
o Collegare la linea di alimentazione CA al terminale (D).
o Collegare il neutro dell'alimentazione CA al terminale @
o Collegare il contatto K tra i terminali @ e @

e Operazione:
o Il soft starter funziona quando K & chiuso.
o Il soft starter si arresta quando K viene scollegato.

e Attenzione:

o Seil cavo diingresso del controllo & troppo lungo o non & collegato correttamente
all'alimentatore, potrebbe causare segnali di ingresso con "tensione indotta", con
conseguenti malfunzionamenti o danni.

o Soluzione: aggiungere un relée all'ingresso per evitare la "tensione indotta".

ﬁ ATTENZIONE
e Latensione di alimentazione del controllo deve corrispondere alle specifiche del
prodotto. Una tensione errata puo causare danni.



Uscita rele

Uscita rele in esecuzione NO

Uscita relé in esecuzione comune @J

Relé di guasto uscita NO

Uscita rele di guasto comune @J

K2

e Esecuzione dell'uscita releé:

o llterminale @ e l'uscita per I'esecuzione del relé.

o Quando il soft starter & in funzione (avvio/bypass/arresto graduale), K1 si chiude.
e Uscita rele di guasto:

o llterminale @ e l'uscita per il relé di guasto.

o Quando l'unita rileva un guasto, K2 si chiude.
e Capacita di contatto:

o Ki1,K2:220V CA,5A.

A ATTENZIONE
e Per garantire la sicurezza, collegare il relé di guasto K2 al circuito che controlla lo sgancio
dell'interruttore automatico tra la fonte di alimentazione e il terminale di alimentazione
principale.
e Quando viene rilevato un guasto, K2 puo scollegare simultaneamente l'interruttore di
alimentazione.



Modalita di cablaggio Y
L1/R L2/S L3/T L1/R L2/S L3/T

{3 £} SERLIRS,

T1/U T1/U| T2/V| T3/IW

TN

Quando si utilizza la modalita esterna del dispositivo, il modulo di alimentazione & collegato tra la
fonte di alimentazione e il motore.

ﬁ ATTENZIONE
e | motori con tre terminali possono utilizzare solo la modalita di cablaggio esterno.
e La corrente nominale dell'avviatore statico in modalita esterna deve corrispondere alla
corrente nominale del motore.

Cablaggio A interno
L1/R L2/S L3/T

Quando si utilizza la modalita di cablaggio interno, il modulo di potenza e collegato in serie
all'avvolgimento del motore.
La corrente del modulo di potenza & la corrente di fase, che € 1/1,732 della corrente di linea.



ﬁ ATTENZIONE
e La modalita di cablaggio interno & applicabile solo ai motori con sei terminali.
e La corrente nominale dell'avviatore statico con cablaggio interno & calcolata come
1/1,732 della corrente nominale del motore.

Corrente nominale dell'avviatore dolce

Potenza nominale del motore Corrente nominale (le)
220V 400V 500V il
Potenza/kW Potenza/kW Potenza/kW A
0,75 1,5 2,2 3

Tabella dei fusibili

SCR I2T (A2S) Valore del fusibile

270 10A

ﬁ ATTENZIONE
e Utilizzare un fusibile di protezione a semiconduttore per raggiungere un "2° standard" e
ridurre il rischio di danni al modulo di potenza causati da correnti di sovraccarico

transitorie.
e 2°Standard: In caso di cortocircuito, la protezione garantisce che non vi siano danni al
personale o alle apparecchiature e il dispositivo rimane utilizzabile.



VIIl. Descrizione dell'interfaccia operativa

Schema del pannello di avviamento graduale

Power Run Fault 1 Fault2

L1/R L‘Z{S L3/T
50

s1 s1 s1 Ly 2\ "

ct1 {s2 CT2 IE ct3{s2 ‘ )

T 30 s 70%Un

c2[k2 c2f k2 c2lk2 ?- 18
4 & t s 24
K11G1 K1l G1 KilG1 /: 1‘. "308

12 “18
T‘i'}u Tg'\f T3W N t 6’%& 24

. J

1. LED divisualizzazione dello stato
o Potenza (verde):
= Quando il soft starter e acceso, il LED di alimentazione & acceso.
o Correre (Giallo):

= Quando il soft starter (motore) & in stato di avvio/arresto graduale, il LED di
funzionamento lampeggia.

* Quando il soft starter (motore) ¢ in stato di bypass, il LED di funzionamento e
acceso.

o Guasto 1 (rosso):

»= Indica uno stato di guasto; il LED di guasto lampeggia o rimane acceso.

»= Per descrizioni dettagliate dei guasti, fare riferimento al manuale utente.
o Guasto 2 (rosso):

* Indicatore di guasto aggiuntivo.



2. Impostazione del potenziometro
o Potenziometri regolabili:
» Tensione iniziale: imposta la tensione iniziale.
= Pendenza iniziale: imposta il tempo di accelerazione.

» Pendenza di arresto: imposta il tempo di decelerazione.

Impostazione dei parametri

e | principali parametri di avviamento/arresto del soft starter possono essere regolati tramite il
potenziometro del pannello.

e Altri parametri sono preimpostati in fabbrica e solitamente non necessitano di modifiche.

e Se necessario, & possibile modificare ulteriori impostazioni dei parametri tramite l'interfaccia
di comunicazione RS485.

IX. Descrizione del parametro

Parametri principali

del
Intervallo di impostazione Predefinito
parametro
Corrente primaria del trasformatore di corrente (impostazione di
FLC 0-100 nep (imp
fabbrica)
Corrente primaria del trasformatore di corrente in base alla corrente
FLA 0-100 . o . . . .
nominale dell'avviatore dolce (impostazione di fabbrica)

Parametri di protezione

del parametro Intervallo di impostazione Predefinito
Valore di protezione da
P z 500-850% 500% (impostazione di fabbrica)
sovracorrente
Tempo di ritardo di intervento per
podin " v P 0,1-1,0 secondi 0,1 sec (impostazione di fabbrica)

sovracorrente

A ATTENZIONE
Il soft starter ha due livelli di protezione da sovracorrente:
e Quando la corrente supera 1'850% della corrente nominale dell'avviatore statico
(FLA), il relé di guasto (K2) scatta immediatamente.
e Sela corrente supera il valore di protezione da sovracorrente impostato (500-850%
FLA), il rele scatta dopo un ritardo (secondo il "tempo di ritardo di scatto"
specificato).




Protezione anti sovraccarico

del parametro Intervallo di impostazione Predefinito
Valore di protezione da 110% (impostazione di
. 100-200% .
sovraccarico fabbrica)
Grado di protezione da 0—Grado 10, 1-Grado 10, 2-Grado 20, 3— 0—Grado 10
sovraccarico Grado 30 (Impostazione di fabbrica)

ﬁ ATTENZIONE
Protezione termica per il motore.

Si consiglia di impostare la protezione da sovraccarico su Grado 10A.
Se l'impostazione ¢ inferiore al "valore di protezione da sovraccarico", I'avviatore statico
attiva la protezione da sovraccarico.

Parametri di protezione

Intervallo di
del parametro ) ] Predefinito
impostazione
O0-SPENTO
Protezi dell dif 1-ACCESO
rotezione della sequenza di fase 1-ACCESO

Funzioni di protezione aggiuntive

1) Protezione da sovratemperatura: se la temperatura del dissipatore di calore supera gli 80°C,
il soft starter scatta.

2) Protezione da fase mancante: se il terminale di ingresso/uscita rileva una fase mancante,
I'avviatore statico scatta.

3) Cortocircuito: se il modulo di potenza e in cortocircuito, |'avviatore graduale scatta.

4) Corrente shilanciata: se la differenza di corrente trifase supera il 20% FLA, |'avviatore statico
scatta.

Parametri di avvio/arresto
Ora di inizio
e Intervallo di impostazione: 1-30 sec.

e Predefinito: impostazione del potenziometro del pannello.

ﬁ ATTENZIONE
L'orario di avvio viene impostato tramite pannello o tramite comunicazione.

Fermare il tempo

e Intervallo di impostazione: 0-30 sec.
e Predefinito: impostazione del potenziometro del pannello.

ﬁ ATTENZIONE
L'orario di arresto viene impostato tramite pannello o tramite comunicazione.



Tensione iniziale
o Campo di regolazione: 30—-70%

o Predefinito: impostazione del potenziometro del pannello.

A ATTENZIONE
La tensione iniziale viene impostata tramite il pannello o la comunicazione.
Quando viene impostata la coppia iniziale, si segue la formula:
Momento iniziale = tensione iniziale 2xTN

T~ — COppia nominale

Modalita di avvio della pendenza della tensione

U

A

UNf========

Uini

0 T1 >

Dopo un tempo di accelerazione predeterminato (T1), la tensione di uscita dell'avviatore statico
aumenta dalla tensione iniziale (Uni) alla tensione massima (Un, tensione nominale).

ﬁ ATTENZIONE
Il motore non puo avviarsi (rotore bloccato) se la tensione é troppo bassa.
Si consiglia di impostare la tensione iniziale da alta a bassa o di utilizzare I'impostazione
consigliata

Parametri del rele

del parametro Gamma di impostazioni Predefinito
i o 0—Relé elettrico autobloccante, Impostazione di fabbrica (in base al
Tipo di rele di bypass ) ] .
1-Relé autobloccante magnetico modello specifico)

ﬁ ATTENZIONE
Non é possibile modificare il tipo di rele di bypass.



Parametri di comunicazione

del parametro Intervallo di impostazione Predefinito

Indirizzo della macchina

1-127 1 (Impostazione di fabbrica)
slave

e 0-1200 BPS, 1-2400 BPS, 2-4800 BPS, 3-9600 BPS, [3—9600 BPS (impostazione di
Velocita in baud

4-19200 BPS fabbrica)
0-ECC,

Controllo di parita 1-DISPARI, 0—-ECC
2—Nessuno

A ATTENZIONE
e Dopo aver impostato i parametri di comunicazione, € necessario riavviare
I'avviatore statico.
e Impostazioni errate possono causare errori di comunicazione, rendendo impossibile
il ripristino dei parametri predefiniti.
e Prestare attenzione durante l'impostazione dei parametri di comunicazione.

X. Risoluzione dei problemi

Elenco dei guasti

Non Avvia/Arresta il
Colpa Motivo del guasto ] / Shunt
funziona processo
Sequenza di fase di
9 La sequenza della tensione trifase € errata X v v

viaggio

.. |Mancanza di una fase o di due fasi di tensione
Fase mancante viaggio . . X v v
nella tensione trifase

Nessuna tensione di

sgancio Nessun ingresso di tensione X v v
Scatto per Il valore corrente supera il valore di Y Y v
sovracorrente impostazione della sovracorrente

Viaggio in sovraccarico :L\]/sl)c;rtztt;orrente supera il valore di sovraccarico X X Y
Viaggio di corrente La corrente trifase sbilanciata supera il valore Y Y Y
shilanciato impostato sbilanciato

Viaggio di La temperatura del dissipatore di calore supera v Y v
sovratemperatura il valore impostato per la temperatura

Nota:

e X = Non funzionante

e = lavorando



Soluzione di errore

Colpa

Guasto 1

Guasto 2

Motivo del guasto

Soluzione

Sequenza di fase di
viaggio

©

O

La sequenza della
tensione trifase € errata

Cambia la sequenza delle tre fasi.

Scatto di fase
mancante/scatto di
nessuna tensione

O

©

Mancanza di una o due
fasi o nessuna tensione
nella tensione trifase

Controllare il collegamento tra
I'avviatore statico e I'alimentazione
principale.

Scatto per sovracorrente

Il valore corrente
supera il valore
impostato per la
sovracorrente

Controllare che il collegamento tra
|'avviatore statico e il motore non sia
cortocircuito.

Viaggio in sovraccarico

Il valore corrente
supera il valore di
sovraccarico impostato

Controllare se il carico e troppo
grande o se la potenza selezionata per
I'avviatore dolce & troppo bassa.

Viaggio di corrente

La corrente trifase
shilanciata superalil

Controllare I'avvolgimento del motore

© e ©

shilanciato . e il collegamento all'avviatore statico.
valore impostato
La temperatura del . . .
L o ) Controllare la dimensione del carico o
Viaggio di dissipatore di calore . L
. . se il collegamento tra l'avviatore
sovratemperatura supera il valore . ) .. -
. statico e il motore & in cortocircuito.
impostato
Note:

1. La protezione di frequenza é integrata per tensioni di 50/60 Hz.

2. Gli avviatori statici monofase non sono dotati di sgancio per corrente sbilanciata, ma possono
essere dotati di sgancio per tensione.




Curva di sovraccarico e di intervento elettronico

Tempo (i)

t (s)
10000

\
B\

100 X LY - ——

_ ~1—<
AY 3 ~
Ay N Ny o~
I~ +~ u
N N e [~
s
\‘u \\\ ‘RE
“-\‘-—
10 - — [
— —— — i ==—— 230
— =
— — 20
~‘.""""q._
‘\—u—.____-
10
|
---'-‘-\-\.

——— 10Aa

I/ELA
1.16 1.5 2.0 2.6 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5 7.0 7.5 8.0

Corrente (x le)

= Unaclasse 30
= (ClasseB 20

= (ClasseC10

Classe D 10A



Xl. Appendice

Calcolo del tempo di sovraccarico

Formula:

Tempo di viaggio in sovraccarico =

e 1%: Rapporto tra corrente effettiva e corrente nominale.

e Tx: Tempo di tolleranza della corrente di sovraccarico T x 500% (X=5).

1375000 _ Tx
1%2-1102 6

e Tabella temporale minima di tolleranza al sovraccarico:

Grado di sovraccarico X=8 X=7 X=6 X=5 X= =3 =2
10A 1,6 2 3 4 6 12 26
20 3 4 6 8 13 35 78
30 7 9 13 19 29 52 112
Elenco delle impostazioni dei parametri
del parametro Intervallo di impostazione Predefinito

Corrente a pieno carico

1-200A
dell'avviatore graduale FLC

Impostazione di fabbrica

Corrente a pieno carico del motore
FLA

1-200A

Basato sulla potenza
dell'avviatore dolce

Modalita di connessione 0—Cablaggio esterno, 1-Cablaggio interno

0—Cablaggio esterno

Valore di protezione da

500-850% di libido 500% FLA
sovracorrente
Tempo di ritardo di intervento per
P P 0,5-1,0 secondi 1,0 secondi
sovracorrente
Val di tezi d
atore ¢l protezione da 100-200% di etanolo 115% di IVA
sovraccarico
Grado di protezione da 0—Grado 10A, 1-Grado 10, 2—Grado 20, 3—
K 0—Grado 10A
sovraccarico Grado 30
Protezione della sequenza di fase [0-SPENTO, 1-ACCESO 1-ACCESO

Ora di inizio 1-30 secondi

Impostazione del
potenziometro del pannello

Fermare il tempo 0,5-10 secondi

Impostazione del
potenziometro del pannello

Tensione iniziale 10-50% di libido

Impostazione del
potenziometro del pannello

Tipo di relé di bypass 0—Elettrico, 1-Magnete

Basato su un modello specifico

Indirizzo macchina slave 1-127

1

0-1200 BPS, 1-2400 BPS, 2—4800 BPS, 3—
9600 BPS, 4-19200 BPS

Velocita in baud

3-9600 BPS

Controllo di parita 0-ECC, 1-0ODD, 2—Nessuno

0-ECC




Impostazioni comuni di carico e parametri

Modalita di partenza in pendenza

Carico Ora di inizio (sec) Tempo di arresto (sec) Tensione iniziale
Elica per barca 15 0 45%
Ventilatore centrifugo 15 0 45%
Pompa centrifuga 15 5 45%
Compressore a pistone 15 0 45%
Convertitore rotativo 15 0 45%
Mixer 20 0 45%
Frantoio 20 0 45%
Compressore d'aria a spirale 15 0 45%
Motore senza carico 15 0 45%
Trasportatore a nastro 15 0 45%
Pompa per acqua calda 15 5 45%
Pompa ad aria 15 0 45%




XIl. Installazione meccanica
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Gentile cliente:

dopo aver ricevuto i prodotti inviati dalla nostra
azienda, ti preghiamo di effettuare direttamente
una prova. Per prima cosa, si dovrebbe
effettuare un semplice test in base allo schema
elettrico dei metodi sperimentali e confermare
I'avviamento graduale. Dopo essersi assicurati
che il funzionamento dell'avviatore statico e il
cablaggio del motore della cabina siano corretti,
e possibile effettuare il test dell'intero sistema.

Fasi del test:

1. Selezionare 3 lampade da 200 W/220 V
(H1-H3) con collegamento a Y, quindi
collegarle all'uscita dell'avviatore
graduale U, V e W e testarle anche
collegando il piccolo motore.

2. Avviamento dolce: chiudere
I'interruttore a manopola K1 (collegare i
morsetti 1, 3), la lampadina si accende
lentamente. Dopo che la lampadina si e
accesa, il bypass KM si chiude.

3. Chiudere il QF1 per portare la corrente
alternata a380VsuR,SeTdel
terminale di ingresso dell'avviatore
statico.

4. Interruttore a manopola K1
dell'avviatore dolce chiuso (collegare il
morsetto 1, 3), la lampadina si accende
lentamente. Dopo che la lampadina si e
accesa, il bypass KM si chiude.

5. Procedura di arresto graduale:
scollegare il terminale 1, 3, bypassare la
disconnessione del KM, la lampadina si
spegne lentamente, dopo che la
lampadina si € completamente spenta,
la procedura di arresto graduale
completata.

Se i passaggi sperimentali sopra descritti non
possono essere eseguiti normalmente, possiamo
preliminarmente stabilire che |'avviatore statico
e danneggiato. Per maggiori dettagli, contattare
il servizio tecnico.

Impostazione dei parametri di base:

Viaggio in 10
sovraccarico

Inizio 8~12S
Fermare 2~4S
UINI 50%
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Este manual de usuario ha sido traducido mediante traduccién automatica. Hemos hecho todo
A lo posible para garantizar que la traduccidon sea precisa, pero tenga en cuenta que las
traducciones automaticas no son perfectas y no estan destinadas a reemplazar a los
traductores humanos. La versién oficial del Manual del Usuario esta en inglés. Cualquier
diferencia entre la versidn traducida y el original en inglés no es legalmente vinculante. Si tiene
alguna pregunta sobre la exactitud de la traduccidn, consulte la versidn en inglés, que es la
referencia oficial. Estdan disponibles versiones en mas idiomas previa solicitud a

info@expondo.com.

|. Caracteristicas técnicas

Descripcion del parametro Valor del parametro
Nombre del producto Arranque suave
Modelo MSW Soft starter SRX03-X-3P3
Alimentacion del equipo 1,5 kW
Tension de entrada 400V, 3~, 50 Hz
Tension de salida 0-400V, 3~, 50 Hz
Corriente de entrada 3A
Diametro del circuito principal 1,5 mm2
Tension de control 100-240V, 1~, 50 Hz
Temperatura de trabajo -0 —-+50°C
Temperatura de conservacion -40 —-+70°C
Sobrecarga del motor Clase 10
Estandar EN60947-4-2
Altitud méaxima 1000 m (3280 pies)
Grado de proteccion de entrada IP21
Dimensiones (ancho x profundidad x alto) 17,5x9x9cm
Peso 0,8 kilos

Il. Descripcidn general

El manual del usuario esta disefiado para ayudar en el uso seguro y sin problemas del dispositivo. El producto
esta disefiado y fabricado de acuerdo con estrictas instrucciones de uso técnicas, utilizando tecnologias y
componentes de Ultima generacion. Ademas, se produce cumpliendo los mas estrictos estandares de calidad.

NO UTILICE EL DISPOSITIVO A MENOS QUE HAYA LEIDO Y
ENTENDIDO COMPLETAMENTE ESTE MANUAL DEL USUARIO.

Para aumentar la vida util del dispositivo y garantizar un funcionamiento sin problemas, utilicelo de acuerdo
con este manual del usuario y realice tareas de mantenimiento periédicamente. Los datos técnicos y las
especificaciones de este manual de usuario estan actualizados. El fabricante se reserva el derecho de realizar
cambios asociados a la mejora de la calidad. El dispositivo esta disefiado para reducir al minimo los riesgos de
emisién de ruido, teniendo en cuenta el progreso tecnoldgico y las posibilidades de reduccion de ruido.

iRECUERDE! Los dibujos de este manual son sélo para fines ilustrativos y en algunos detalles
pueden diferir del producto real.
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Leyenda

C € El producto cumple con las normas de seguridad pertinentes.

Lea las instrucciones antes de usar.

El producto debe ser reciclado.

{ADVERTENCIA! o {PRECAUCION! o jRECUERDA! Aplicable a la situacién dada.(sefial de
advertencia
general)

JATENCION! jAdvertencia de descarga eléctrica!

Evite la electrostatica. jAdvertencia! Esta prohibido tocar la PCB con la marca. Las cargas
electrostdticas podrian dafiar los componentes del arrancador suave.

Advertencia de alta tension. Si no se evita, podria provocar dafios en el equipo y posibles
lesiones o la muerte.

Hay alta tension presente en los terminales de entrada y salida del arrancador suave, incluso si
se conecta a la fuente de alimentacidn, no funciona. Sélo electricistas calificados pueden
instalar este producto.

No realice ningun trabajo en el arrancador suave mientras esté conectado a la red eléctrica.
Los electricistas instaladores tienen la responsabilidad de garantizar una correcta conexién a
tierra. No conecte el condensador de correccidn del factor de potencia al lado de salida del
arrancador suave. Si se deben tomar medidas de compensacidn del factor de potencia
estatica, los dispositivos relacionados deben conectarse al lado de la fuente de alimentacion
del arrancador suave.

> BB i B

lll. Seguridad de uso

A iATENCION! Leer todas las advertencias de seguridad y todos los manuales e instrucciones. No seguir
las advertencias e instrucciones puede provocar descarga eléctrica, incendio y/o
lesiones graves o incluso la muerte.

Los términos "dispositivo" o "producto” se utilizan en las advertencias e instrucciones para referirse a: manejo
del aparato.
Arranque suave

1. Seguridad eléctrica

a) No tocar el dispositivo con las manos mojadas o himedas.

b) Para evitar descargas eléctricas, no sumerja el cable, el enchufe ni el dispositivo en agua ni en otros
liquidos. No utilice el dispositivo sobre superficies mojadas.

c) Evite que el dispositivo se moje. jAdvertencia de descarga eléctrica!

d) Hay alta tension presente en las entradas y salidas incluso cuando la unidad no esta en uso.

e) Sdlo personal eléctrico calificado puede instalar y operar la unidad.
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b)
c)
d)
e)
f)

g)
h)

Proteccidon contra sobrecarga y sobretension

e En caso de sobrecarga de corriente, la unidad se apagard automaticamente para proteger el
motor.
e  Utilice fusibles de estado sélido para minimizar el riesgo de dafios durante sobretensiones.

Cableado correcto

e  Utilice cables de cobre con aislamiento de PVC resistente al fuego.
e Aseglrese de que todas las conexiones estén bien apretadas para evitar chispas.

Seguridad en el lugar de trabajo

No utilice el dispositivo en un entorno potencialmente explosivo, por ejemplo en presencia de
liquidos, gases o polvos inflamables. El dispositivo genera chispas que pueden encender polvo o
humos.

Si detecta algun dafio o funcionamiento irregular, apague inmediatamente el dispositivo e inférmelo a
un supervisor sin demora.

Si no esta seguro de si el producto funciona correctamente o si encuentra dafios, comuniquese con el
centro de servicio del fabricante.

Sélo el centro de servicio del fabricante puede realizar reparaciones al producto. iNo intente hacer
reparaciones usted mismo!

En caso de incendio, utilice un extintor de polvo o de didxido de carbono (CO2) (disefiado para uso en
dispositivos eléctricos activos) para apagarlo.

Conserve este manual disponible para futuras consultas. Si este dispositivo se entrega a un tercero, se
debera entregar el manual junto con el mismo.

Conservar los elementos de embalaje y las pequenas piezas de montaje fuera del alcance de los nifios.
Si este dispositivo se utiliza junto con otro equipo, también se deberan seguir las demas instrucciones
de uso.

A iRecuerde! Al utilizar el dispositivo, proteja a los nifios y a otras personas cercanas.

5.

a)

b)

Seguridad personal

El dispositivo no esta disefiado para ser manipulado por personas (incluidos nifios) con funciones
mentales y sensoriales limitadas o personas que carezcan de la experiencia y/o conocimientos
pertinentes, a menos que estén supervisadas por una persona responsable de su seguridad o hayan
recibido instrucciones sobre como operar el dispositivo.

El dispositivo no es un juguete. Los nifios deben ser supervisados para garantizar que no jueguen con
el dispositivo.

Uso seguro del dispositivo

Desconecte el dispositivo de la fuente de alimentacién antes de comenzar el ajuste, la limpieza y el
mantenimiento. Esta medida preventiva reduce el riesgo de activacidn accidental.

Cuando no esté en uso, guardelo en un lugar seguro, lejos de los nifios y de personas que no estén
familiarizadas con el dispositivo y que no hayan leido el manual del usuario. El dispositivo puede
suponer un peligro en manos de usuarios inexpertos.

Mantener el dispositivo en perfecto estado técnico.

Mantenga el dispositivo fuera del alcance de los nifos.

La reparacion o el mantenimiento del dispositivo deben ser realizados por personas cualificadas,
utilizando Unicamente repuestos originales. Esto garantizard un uso seguro.

Para garantizar la integridad operativa del dispositivo, no retire las protecciones instaladas de fabrica
ni afloje ningun tornillo.

Esta prohibido intervenir en la estructura del dispositivo para cambiar sus parametros o construccidn.
Mantenga el dispositivo alejado de fuentes de fuego y calor.
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V.

Instalacion correcta

Monte la unidad verticalmente para garantizar una ventilaciéon adecuada.
Mantener espacios libres minimos:

e 100 mm entre unidades en disposicion vertical.

e 50 mm entre unidades en disposicion horizontal.

No instale la unidad en entornos humedos, polvorientos o corrosivos.

Configuracion de parametros

Después de cambiar los parametros de comunicacion, reinicie el dispositivo.
Una configuracidn incorrecta puede provocar dafios y la imposibilidad de restaurar la configuracién de
fabrica.

iATENCION! A pesar del disefio seguro del dispositivo y de sus caracteristicas de proteccién, y a
pesar del uso de elementos adicionales que protegen al operador, todavia existe un ligero riesgo
de accidente o lesiones al utilizar el dispositivo. Manténgase alerta y use el sentido comun al
utilizar el dispositivo.

Ambito de uso

El dispositivo esta disefiado para el arranque y parada suaves de motores eléctricos en aplicaciones
industriales y comerciales. Gracias a la funcién de control de la corriente de arranque, el dispositivo

minimiza los choques mecanicos y reduce la sobrecarga de la red, lo que es especialmente
importante en sistemas de alta potencia. El dispositivo de arranque suave se utiliza en areas como
bombas, ventiladores, compresores de ventilador, cintas transportadoras o maquinas de produccion,
donde se requiere un arranque suave de equipos eléctricos, aumentando su vida util y reduciendo
los costos de operacion.

El usuario es responsable de cualquier dafio resultante de un uso no previsto del dispositivo.

Funciones

Pendiente de arranque/parada y tensidn inicial configuradas mediante 3 potenciometros
diferentes incorporados

Relé de bypass incorporado, sin necesidad de un contactor adicional
Modo de arranque con pendiente de tensidn

El par de salida se puede mantener durante el proceso de parada (control de par continuo),
evitando el efecto de golpe de ariete.

Modo de cableado externo A oY

Datos de comunicacion en tiempo real (corriente de fase A, B, C, corriente promedio) (*1)
Lectura de registros histéricos de fallas por comunicacion (10 registros histéricos) (*1)
Los datos estadisticos se pueden leer mediante comunicacion Modbus (*1)

Protecciones

1) Proteccidn contra sobrecorriente 8xIn

2) 5~8,5xIn proteccidn contra sobrecorriente continua

3) Proteccidn contra sobrecarga con clases 10A, 10, 20y 30

4) Proteccion contra desequilibrio de corriente trifasica

5) Sin proteccion de tension
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6) Proteccion contra falta de fase
7) Proteccion de secuencia de fases
8) Proteccién contra sobrecalentamiento del SCR
e 1 entrada digital de inicio/parada
e Interfaz de comunicacion (*1)
e Interruptor de arranque/parada incorporado opcional (*2)
e 2 relés de salida (relé de funcionamiento, relé de disparo)

*Nota 1: Opcion, solo si se selecciona la interfaz de comunicacidn RS-485 con la funcion.*
Nota 2: La funcién esta disponible mediante el uso de un interruptor opcional en el panel operativo.

V. Controly aplicacién del arrancador suave

Diagrama de control interno

3P3 (solo para uso con motor trifasico):

o~
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Opciones de comunicacion y control disponibles

e Opcion de comunicacién (Opcidn 1):

o RS-485

o La opcidn RS-485 admite el protocolo de comunicacién MODBUS-RTU.
e Interruptor de arranque/parada incorporado (opcion 2):

o El panel de operaciéon puede equiparse con un interruptor de inicio/parada, lo que
permite a los usuarios operar el inicio/parada del motor directamente.
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Condiciones ambientales que afectan el rendimiento del arrancador suave

e Temperatura ambiente alta:

o Cuando la temperatura supera los 40 °C, la corriente nominal aumenta un 1 % por
grado y disminuye un 0,8 %.

e Altura:

o En altitudes superiores a 1000 m, la corriente nominal se calcula de la siguiente

manera:
In = 100 x — 1000
n= 150

o Ejemplo:

= A 2000m de altitud:

i =100 - 220~ 1000 _ g3 39
n= 150 = 070

La capacidad de corriente nominal del arrancador suave debe disminuir al 93,3% de la corriente
nominal.

VI. Instalacion

Instalacion mecanica

Instalacion vertical

1 \
de = b . X X
Se recomienda que el arrancador suave se instale verticalmente para
20908 garantizar una disipacién efectiva del calor.




ES

Apilamiento vertical

2 A
de o ob

Cuando se instalen dos o mas arrancadores suaves apilados verticalmente,
mantenga una distancia minima de 100 mm entre ellos.
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Instalacion horizontal lado a lado

N IR I al A
de ¢ B de ¢ e EBHe o of

Cuando se instalen dos o mas arrancadores suaves
s aes o2 s ERRy horizontalmente uno al lado del otro, mantenga una
distancia minima de 50 mm entre ellos.

Entorno de instalacion

é PRECAUCION
e Noinstale el arrancador suave cerca de una fuente de calor.

e Aseglrese de que el arrancador suave esté conectado a tierra de forma confiable y
se mantenga alejado del polvo o de entornos corrosivos.

e Rango de temperatura de funcionamiento: 0°C a +50°C (32°F a 122°F).

e Humedad relativa: inferior al 95%.

Disipacion de potencia y pérdida de potencia
e la potencia de pérdida nominal del arrancador suave se puede calcular aproximadamente
utilizando:
Disipacion de potencia = 3 x le (W)
le: Corriente nominal del motor (A)

e Parainstalaciones en armario de metal sin ventilacion, el area requerida es:
Area (m?) > 0,12 x Disipacidn de potencia
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VIl. Alambrado

Cableado para motor trifasico

QF FU

L — @ M
E, W e i

e QF (disyuntor): se recomienda un disyuntor con un dispositivo de disparo.

e FU (Fusible): Instalacion recomendada. La seleccién de fusibles debe basarse en la
clasificacidn SCR. Para mds detalles.

e K: Relé de bypass incorporado.

¢ M:Motor.

A PRECAUCION
e Se sugiere instalar un disyuntor con un dispositivo de disparo entre la entrada del
arrancador suave y la conexidn de la fuente de alimentacion.
e La conexién entre el arrancador suave y la fuente de alimentacidon debe desconectarse
antes de realizar el mantenimiento.
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Terminal del circuito principal

A

PRECAUCIONSe
recomienda utilizar un cable aislado con PVC y nucleo de cobre retardante de llama para
conectar el circuito principal.

e Usorecomendado:

o Tamafio del cable: 6-50 mm?

|‘\ 27, o Calibre AWG: 10-1/0

e Par de apriete recomendado: 4 Nm

L J

E—

Terminal de control

=

36

Control Voltage
AC 100~240V
Start/Stop

Fault

co O:b RS485 A

:

10

(e} OUJ RS485B

1 2 3 4 7

Diagrama de terminales de control:

Se proporciona un diagrama que muestra el disefio de conexion para los 10 terminales de
entrada/salida.

10 terminales de entrada/salida:

1.
2.
3.

Control de potencia de entrada L o +.
Control de potencia de entrada N o -.
Entrada de sefial de inicio/parada:
o Cuando el terminal 3 esta conectado al terminal 1, el motor de arranque funciona.

o Cuando se desconectan el terminal 3 y el terminal 1, el arrancador suave se detiene
suavemente hasta detenerse por completo.

Salida del relé de sefial de funcionamiento:

o Cuando el arrancador suave esta en estado de inicio, derivacion o parada suave, la
operacioén del relé se cierra.

Salida de relé en funcionamiento comun.

Salida de relé de falla:
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o Cuando el arrancador suave se encuentra en un estado de falla, el relé se cierra.
7. Salida de relé de falla comun.
8. Linea A de bus RS-485.
9. Bus RS-485 Linea B.

10. Terminal de puesta a tierra.

Control de fuente de alimentacién y entrada de control

- C’D AC power line

(2) AC power neutral

K /

——(3) START/STOP

Usando 100-240 V CA como fuente de alimentacién de control:

e Conexiones:
o Conecte la linea de alimentacion de CA al terminal @
o Conecte el neutro de alimentacién de CA al terminal (2).
o Unir el contacto K entre los terminales @ y @

e Operacion:
o Elarrancador suave funciona cuando K estd cerrado.
o Elarrancador suave se detiene cuando se desconecta K.

e Precaucién:

o Siel cable de entrada de control es demasiado largo o estd conectado
incorrectamente a la fuente de alimentacidn, puede generar sefiales de entrada con
"tensidn inducida", lo que provoca un mal funcionamiento o dafios.

o Solucién: Agregar un relé en la entrada para evitar "tensiéon inducida".

ﬁ PRECAUCION
e Latension de alimentacion de control debe coincidir con las especificaciones del
producto. Una tension incorrecta puede provocar dafios.
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Salida de relé

Relé de funcionamiento NO salida

Salida de relé de funcionamiento @J

comun

Relé de averia NO salida

Salida de relé de falla comun @J

K2

e Salida de relé en funcionamiento:
o Elterminal @ es la salida para ejecutar el relé.

o Cuando el arrancador suave esta funcionando (inicio/derivacién/parada suave), K1
se cierra.

e Salida de relé de falla:

o Elterminal @ es la salida del relé de falla.

o Cuando la unidad detecta una falla, K2 se cierra.
e Capacidad de contacto:

o Ki1,K2:220V CA,5A.

A PRECAUCION
e Para garantizar la seguridad, conecte el relé de falla K2 al circuito que controla la
liberacién del disyuntor entre la fuente de energia y el terminal de energia principal.
e Cuando se detecta una falla, K2 puede desconectar el disyuntor de potencia
simultdneamente.
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Modo de cableado Y
L1/R L2/S L3/T L1/R L2/S L3/T

{3 £} SERLIRS,

T1/U T1/U| T2/V| T3/IW

TN

Cuando se utiliza el modo externo del dispositivo, el médulo de potencia se conecta entre la fuente
de alimentacion y el motor.

ﬁ PRECAUCION
e Los motores con tres terminales solo pueden utilizar el modo de cableado externo.
e La corriente nominal del arrancador suave en el modo externo debe coincidir con la
corriente nominal del motor.

Cableado interno A

L1/R  L2/S L3/T

Cuando se utiliza el modo de cableado interno, el médulo de potencia se conecta al devanado del
motor en serie.
La corriente del médulo de potencia es la corriente de fase, que es 1/1,732 de la corriente de linea.
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ﬁ PRECAUCION
¢ El modo de cableado interno solo es aplicable para motores con seis terminales.
¢ La corriente nominal del arrancador suave con cableado interno se calcula como 1/1,732
de la corriente nominal del motor.

Corriente nominal del arrancador suave

Potencia nominal del motor Corriente nominal (le)
220V 400V 500 V El
Pe/kW Pe/kW Pe/kW A
0,75 1,5 2,2 3
Tabla de fusibles
SCR I2T (A2S) Valor del fusible
270 10A

ﬁ PRECAUCION
e Utilice un fusible de proteccidn de semiconductores para lograr un "segundo estandar" y
reducir el riesgo de dafios al mdédulo de potencia causado por una corriente de

sobrecarga transitoria.
e 22 Norma: En caso de cortocircuito, la proteccidn garantiza que no se produzcan dafios
al personal ni al equipo y que el dispositivo siga utilizandose.
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VIIl. Descripcidn de la interfaz de operacién

Diagrama del panel del arrancador suave

Power Run Fault 1 Fault2

L1/R L‘Z{S L3/T
50

s1 s1 s1 Ly 2\ "

ct1 {s2 CT2 IE ct3{s2 ‘ )

T 30 s 70%Un

c2[k2 c2f k2 c2lk2 ?- 18
4 & t s 24
K11G1 K1l G1 KilG1 /: 1‘. "308

12 “18
T‘i'}u Tg'\f T3W N t 6’%& 24

. J

1. LED de visualizacion de estado
o Energia (Verde):

= Cuando se enciende el arrancador suave, el LED de fuente de alimentacién
esta encendido.

o Correr (Amarillo):

* Cuando el arrancador suave (motor) estd en estado de arranque
suave/parada suave, el LED de funcionamiento parpadea.

*= Cuando el arrancador suave (motor) esta en estado de derivacion, el LED de
funcionamiento esta encendido.

o Fallo 1 (Rojo):
* Indica un estado de falla; el LED de falla parpadea o permanece encendido.

= Consulte el manual del usuario para obtener descripciones detalladas de las
fallas.
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o Fallo 2 (Rojo):

= |ndicador de falla adicional.

2. Ajuste del potenciometro

o Potencidmetros ajustables:

= Tensidn inicial: Establezca la tension inicial.

= Pendiente de inicio: establece el tiempo de aceleracion.

»= Pendiente de parada: establece el tiempo de desaceleracién.

Ajuste de parametros

e Los principales parametros de arranque/parada del arrancador suave se pueden ajustar
mediante el potencidmetro del panel.

e Otros parametros vienen preestablecidos de fabrica y normalmente no requieren ajuste.

e Sies necesario, se pueden modificar ajustes de parametros adicionales mediante la interfaz

de comunicacion R5485.

IX. Descripcion del parametro

Parametros principales

del
) Rango de ajuste Por defecto
parametro
FLC 0-100 Corriente primaria del transformador de corriente (ajuste de fabrica)
Corriente primaria del transformador de corriente en funcién de la
FLA 0-100 . . . e
corriente nominal del arrancador suave (ajuste de fabrica)

Parametros de proteccion

del parametro

Rango de ajuste

Por defecto

Valor de proteccion contra
sobrecorriente

500-850%

500% (Configuracién de fabrica)

Tiempo de retardo de disparo por
sobrecorriente

0,1-1,0 segundos

0,1 s (configuracion de fabrica)

A PRECAUCION
El arrancador suave tiene dos niveles de proteccién contra sobrecorriente:
e Cuando la corriente excede el 850% de la corriente nominal (FLA) del arrancador
suave, el relé de falla (K2) se dispara inmediatamente.
e Sila corriente excede el valor de proteccidn contra sobrecorriente establecido
(500-850 % FLA), el relé se dispara después de un retraso (segun el "tiempo de
retardo de disparo" especificado).
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Proteccidn contra sobrecargas

del parametro Rango de ajuste Por defecto

Valor de proteccion contra 110% (Configuracion de
100-200% 0

sobrecarga fabrica)

Grado de proteccion contra 0—Grado 10, 1-Grado 10, 2-Grado 20, 3— 0—Grado 10

sobrecarga Grado 30 (Configuracion de fabrica)

C PRECAUCION
Proteccién térmica para el motor.

Se recomienda configurar la proteccion contra sobrecarga en Grado 10A.
Si el ajuste es inferior al "valor de proteccidn contra sobrecarga", el arrancador suave activa
la proteccion contra sobrecarga.

Parametros de proteccion

del parametro Rango de ajuste Por defecto
Proteccion de secuencia de fases 0-APAGADO 1-ENCENDIDO
1-ENCENDIDO

Funciones de proteccidn adicionales

1) Proteccién contra sobretemperatura: si la temperatura del disipador de calor supera los 80
°C, el arrancador suave se dispara.

2) Proteccion de fase faltante: si el terminal de entrada/salida detecta una fase faltante, el
arrancador suave se dispara.

3) Cortocircuito: si el médulo de potencia se cortocircuita, el arrancador suave se dispara.

4) Corriente desequilibrada: si la diferencia de corriente trifasica supera el 20 % FLA, el
arrancador suave se dispara.

Parametros de inicio/parada
Hora de inicio

e Rangode ajuste: 1-30s

e Predeterminado: Configuracion del potenciometro del panel.

ﬁ PRECAUCION
La hora de inicio se establece a través del panel o mediante comunicacion.

Detener el tiempo

e Rangode ajuste: 0-30s
e Predeterminado: Configuracidn del potenciémetro del panel.

ﬁ PRECAUCION
La hora de parada se establece a través del panel o mediante comunicacion.
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Tension inicial

o Rango de ajuste: 30-70%

o Predeterminado: Configuracion del potenciémetro del panel.

C PRECAUCION
La tensidn inicial se establece a través del panel o comunicacién.

Cuando se establece el par inicial, se sigue la férmula:

Momento inicial = tension inicial 2xTN

T~ — par nominal

Modo de arranque con pendiente de tensidn

U

A

Uini

UNf========

T1

P T

En un tiempo de aceleracidn predeterminado (T1), la tension de salida del arrancador suave aumenta
desde la tension inicial (Uni) hasta la tensién maxima (Un, tensidon nominal).

ﬁ PRECAUCION
El motor no puede arrancar (rotor bloqueado) si la tensién es demasiado baja.
Se recomienda configurar la tension inicial de alto a bajo o utilizar la configuracién
recomendada.

Parametros del relé

del parametro

Intervalo de ajustes

Por defecto

Tipo de relé de
derivacion

0—Relé de autoretencidn eléctrico,
1-Relé de autoretencion con iman

Configuracion de fabrica (segun el modelo
especifico)

é PRECAUCION
El tipo de relé de derivacién no se puede cambiar.
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Parametros de comunicacion

del parametro Rango de ajuste Por defecto

Direccion de la maquina

1-127 1 (Configuracién de fabrica)
esclava

. 0-1200 BPS, 1-2400 BPS, 2—4800 BPS, 3—9600 3-9600 BPS (configuracion de
Tasa de baudios

BPS, 4-19200 BPS fabrica)
0-ECC,

Comprobacion de paridad |1-IMPAR, 0-ECC
2—-Ninguno

A PRECAUCION
e Después de configurar los parametros de comunicacion, es necesario reiniciar el
arrancador suave.
e Una configuracién incorrecta puede provocar fallos de comunicacion, haciendo
imposible restaurar el pardmetro predeterminado.
e Tenga cuidado al configurar los pardametros de comunicacion.

X. Resolucién de problemas

Lista de fallas

Falla Motivo de la falla N'o LI LS Derivador
funciona proceso

Disparo de secuencia de |La secuencia de tension trifasica es " Y Y
fase incorrecta

Viaje de fase faltante ::]ICZiL:Za o dos fases de tensidn en tensidn X Y Y

Sin disparo de tension Sin entrada de tension X Vv N4
Disparo por El valor actual excede el valor de ajuste de Y Y Y
sobrecorriente sobrecorriente

. El valor actual excede el valor establecido
Disparo por sobrecarga X X v
de sobrecarga

Disparo de corriente La corriente trifasica desequilibrada excede

desequilibrada el valor establecido desequilibrado v v v
Disparo por La temperatura del disipador de calor Y v v
sobretemperatura excede el valor de temperatura establecido

Nota:

e X =No funciona

e = Trabajando
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Solucion de fallas

Falla Fallal | Falla2

Motivo de la falla

Solucién

Disparo de secuencia de

fase

La secuencia de tensién
trifasica es incorrecta

Cambiar la secuencia de las tres fases.

Disparo por falta de
fase/Disparo por falta de

tension

Falta una o dos fases o
no hay tension en la
tension trifasica

Verifique la conexién entre el
arrancador suave y la fuente de
alimentacion principal.

Disparo por
sobrecorriente

El valor actual excede el
valor establecido de
sobrecorriente

Verifique la conexién entre el
arrancador suave y el motor para
detectar cortocircuito.

Disparo por sobrecarga

El valor actual excede el
valor establecido de
sobrecarga

Verifique si la carga es demasiado
grande o si la seleccion de potencia
del arrancador suave es demasiado
pequefia.

Disparo de corriente
desequilibrada

La corriente trifasica
desequilibrada excede
el valor establecido

Verifique el bobinado del motory la
conexion al arrancador suave.

© e | @

La temperatura del

Compruebe el tamafio de la carga o si

Disparo por disipador de calor .,
’ la conexidn entre el arrancador suave
sobretemperatura excede el valor i .
. y el motor esta en cortocircuito.
establecido
Notas:
1. La proteccion de frecuencia estd incorporada para tension de 50/60 Hz.

2.

Los arrancadores suaves monofasicos no tienen disparos de corriente desequilibrada, pero

pueden tener disparos de tension.
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Curva de sobrecarga y disparo electrénico
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Xl. Apéndice

Calculo del tiempo de sobrecarga

Férmula:

Tiempo de disparo por sobrecarga =

1375000 _ Tx
1%2—-1102 6

e 1%: Relacidn entre la corriente real y la corriente nominal.

e Tx: Tiempo de tolerancia de corriente de sobrecarga T x 500% (X=5).

e Tabla de tiempos de tolerancia minima de sobrecarga:

Grado de sobrecarga X=8 X=7 X=6 X=5 X= =3 =2
10A 1,6 2 3 4 6 12 26

20 3 4 6 8 13 35 78

30 7 9 13 19 29 52 112

Lista de configuracion de parametros

del parametro

Rango de ajuste

Por defecto

Corriente de carga completa del
arrancador suave FLC

1-200 A

Ajuste de fabrica

Corriente de carga completa del
motor FLA

1-200 A

Basado en la potencia del
arrancador suave

Modo de conexion

0—Cableado externo, 1-Cableado interno

0—Cableado externo

Valor de proteccién contra
sobrecorriente

500-850 % de capacidad de
almacenamiento a plena carga

500% de ahorro de energia

Tiempo de retardo de disparo por
sobrecorriente

0,5-1,0 segundos

1,0 segundos

Valor de proteccion contra
sobrecarga

100-200 % de capacidad de
almacenamiento a plena carga

115% de capacidad de
almacenamiento

Grado de proteccion contra
sobrecarga

0—Grado 10A, 1-Grado 10, 2—Grado 20, 3—

Grado 30

0—Grado 10A

Proteccion de secuencia de fases

0-APAGADO, 1-ENCENDIDO

1-ENCENDIDO

Hora de inicio

1-30 segundos

Ajuste del potencidmetro del
panel

Detener el tiempo

0,5-10 segundos

Ajuste del potenciometro del
panel

Tension inicial

10-50 % de capacidad de almacenamiento

a plena carga

Ajuste del potencidmetro del
panel

Tipo de relé de derivacidon

0—Eléctrico, 1-Iman

Basado en modelo especifico

Direccion de la maquina esclava

1-127

1

Tasa de Baud

0-1200 BPS, 1-2400 BPS, 2—4800 BPS, 3—
9600 BPS, 4-19200 BPS

3-9600 BPS

Comprobacién de paridad

0—ECC, 1-IMPAR, 2—Ninguno

0-ECC
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Configuraciones comunes de carga y parametros

Modo de inicio en pendiente

Carga Hora de inicio (seg.) |Tiempo de parada (seg.) Tension inicial
Hélice de barco 15 0 45%
Ventilador centrifugo 15 0 45%
Bomba centrifuga 15 5 45%
Compresor de piston 15 0 45%
Convertidor rotatorio 15 0 45%
Batidora 20 0 45%
Trituradora 20 0 45%
Compresor de aire en espiral 15 0 45%
Motor sin carga 15 0 45%
Cinta transportadora 15 0 45%
Bomba de agua caliente 15 5 45%
Bomba de aire 15 0 45%
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XIl. Instalacidn mecanica
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Estimado cliente:

Después de recibir los productos enviados por
nuestra empresa, realice una prueba
directamente. En primer lugar, se debe realizar
una prueba simple de acuerdo con el diagrama
de cableado de los métodos experimentales y
confirmar el arrancador suave. Después de
garantizar que el funcionamiento del arrancador
suave es correcto y que el cableado del motor de
la cabina es correcto, se puede realizar la prueba
de todo el sistema.

Pasos de la prueba:

1. Seleccione 3 lamparas de 200 W/220 V
(H1-H3) con conexion Y, luego
conéctelas a la salida del arrancador
suave U, Vy W, y también puede probar
conectando el motor pequefio.

2. Arrancador suave: cerrar el interruptor
de perilla K1 (conectar terminal 1, 3), la
bombilla se enciende lentamente. Una
vez que la bombilla se enciende, el
bypass KM se cierra.

3. Cierre el QF1 para generar 380 V CA
para R, Sy T del terminal de entrada del
arrancador suave.

4. Elarrancador suave cierra el interruptor
de perilla K1 (conectar terminal 1, 3), la
bombilla se enciende lentamente. Una
vez que la bombilla se enciende, el
bypass KM se cierra.

5. Proceso de parada suave: desconecte el
terminal 1, 3, desactive el KM, la
bombilla se apaga lentamente, después
de que la bombilla esté completamente
apagada, se completa el proceso de
parada suave.

Si los pasos experimentales anteriores no se
pueden llevar a cabo normalmente, podemos
juzgar preliminarmente que el arrancador suave
ha sido dafiado. Para mas detalles, pdngase en
contacto con el departamento de servicio
técnico.

Configuracién de parametros basicos:

Disparo por 10
sobrecarga

Comenzar 8~12 afios
Detener 2~4S

Uniodn Internacional 50%

de Naciones Unidas
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forditas pontossaganak biztositdsa érdekében, de kérjiik, vegye figyelembe, hogy az

ﬁ Ezt a felhaszndléi kézikonyvet gépi forditassal forditottak le. Minden eréfeszitést megtettiink a

automatizalt forditdsok nem tokéletesek, és nem az emberi forditok helyettesitésére

szolgalnak. A felhasznaldi kézikényv hivatalos valtozata angol nyelv(. A leforditott valtozat és az

eredeti angol nyelvi valtozat kozotti eltérések nem jogilag kotelezé érvényliek. Ha barmilyen

kérdése van a forditds pontossagdval kapcsolatban, kérjik, olvassa el az angol nyelvi

valtozatot, amely a hivatalos hivatkozasi
info@expondo.com cimen érheték el.

|. Mdszaki adatok

alap. Tovabbi nyelvi valtozatok kérésre a

Paraméter leirasa

Paraméter értéke

Precizids mérleg Lagyindito
Modell MSW Soft starter SRX03-X-3P3
Készilék aramellatasa 1,5 kW

Bemeneti fesziiltség

400V, 3~, 50Hz

Kimend&fesziiltség

0-400V, 3~, 50Hz

Bemeneti aram 3A

FG dramkor atmérdje 1,5 mm2
Vezérl6fesziiltség 100-240V, 1~, 50Hz
Munkahdmérséklet -0 - +50°C
Tarolasi h6mérséklet -40 - +70°C
Motor tulterhelés 10. osztaly
Standard EN60947-4-2
Maximalis magassag 1000 m (3280 ft)
Behatolasvédelmi fokozat IP21
Méretek (szélesség x mélység x magassag) 17.5x9x9 cm
Suly 0,8 kg

Il.  Altalanos leiras

A felhasznaloi kézikonyv célja, hogy segitse a késziilék biztonsagos és problémamentes hasznalatat. A terméket
szigori mdszaki lGzemeltetés szabalyai szerint, a legkorszer(bb technoldgiak és alkatrészek felhasznaldsaval
tervezik és gyartjak. Ezenkiviil a legszigoribb mindségi elSirasoknak megfelelen késziil.

NE HASZNALIA A KESZULEKET, HA NEM OLVASTA ES ERTETTE MEG
ALAPOSAN EZT A HASZNALATI UTMUTATOT.

A készilék élettartamanak meghosszabbitasa és a problémamentes mikodés biztositasa érdekében haszndlja a
késziiléket a jelen hasznalati utmutatonak megfelel6en, és rendszeresen végezze el a karbantartasi feladatokat.
A jelen felhasznaléi kézikbnyvben szereplé miszaki adatok és specifikaciok naprakészek. A gyartd fenntartja a
jogot a minGség javitasaval kapcsolatos valtoztatdsokra. A késziléket ugy tervezték, hogy a technoldgiai
fejlédés és a zajcsOkkentési lehetGségek figyelembevételével a lehetd legkisebbre csokkentse a zajkibocsatas

kockazatat.

részletek eltérhetnek a tényleges terméktal.

é NE FELEDIJE! A jelen kézikonyvben taldlhaté rajzok csak illusztracios célokat szolgalnak, és egyes
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Legenda

C € A termék megfelel a vonatkozd biztonsagi elGirasoknak.

Hasznalat el6tt olvassa el a hasznalati utasitast.

A terméket Ujra kell hasznositani.

FIGYELEM! vagy VIGYAZAT! vagy FIGYELEM! vagy FIGYELEM! Az adott helyzetre alkalmazhatd (
altalanos figyelmeztet6 jelzés).

FIGYELEM! Elektromos dramitésre figyelmeztetés!

Keriilje az elektrosztatikus feltdltést. Figyelem! Tilos a jel6léssel a nyomtatott aramkéri lapot
megérinteni. Az elektrosztatikus toltések karosithatjak a lagyindité alkatrészeit.

Nagyfesziiltségl figyelmeztetés. Ha nem keriljik el, a berendezés karosodasat és esetleges
sérilést vagy halalt okozhat.

A lagyindito bemeneti és kimeneti csatlakozéinal magas fesziltség van jelen, még akkor sem
mUkaodik, ha tdpegységet csatlakoztat. Ezt a terméket csak szakképzett villanyszerel6k
szerelhetik be.

Ne végezzen semmilyen munkat a lagyinditdn, amig a tapellatds be van kapcsolva.

A telepité villanyszerelSk felel6ssége a helyes féldelés biztositasa. Ne csatlakoztassa a
teljesitménytényez8-korrekcids kondenzatort a lagyinditd kimeneti oldaldra. Ha statikus
teljesitménytényez8-kompenzdacids intézkedéseket kell tenni, a kapcsolddo eszkdzoket a
lagyindito tapellatdsi oldalara kell csatlakoztatni.

> BB i BB

lll. Hasznalati biztonsag

A FIGYELEM! Olvasson el minden biztonsagi figyelmeztetést és utmutatét! A figyelmeztetések és
utasitasok figyelmen kivil hagyasa aramutést, tlizet és/vagy sulyos sériilést vagy akar
halalt is okozhat.

A figyelmeztetésekben és utasitasokban az "eszkoz" vagy "termék" kifejezések a kovetkezGkre utalnak: a
késziilék haszndlata.
Lagyindité

1. Elektromossagra vonatkozd biztonsagi szabalyok

a) Ne érintse meg a késziléket vizes vagy nedves kézzel!

b) Az dramutés elkeriilése érdekében ne meritse a kdbelt, a dugot vagy a készlléket vizbe vagy mas
folyadékba. Ne haszndlja a késziiléket nedves fellileten.

c) Védje meg a késziiléket a nedvesedéstdl. Vigyazat, aramités veszélye all fent!

d) A bemeneteken és kimeneteken akkor is magas fesziltség van jelen, ha a készilék nincs hasznalatban.

e) Akészuléket csak szakképzett elektromos szakemberek szerelhetik és mikodtethetik.
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2.

3.

4,

a)
b)
¢)
d)
e)
f)
g)

h)

Tulterhelés- és tulfesziiltségvédelem

e Tulterhelés esetén a készilék automatikusan kikapcsol a motor védelme érdekében.
e Haszndljon szilardtest biztositékokat a tulfesziiltségek soran fellép6 kdrok kockazatanak
minimalizalasa érdekében.

Helyes kabelezés

e Hasznaljon langallé PVC szigetelésli rézhuzalokat.
e Gyd6z6djon meg réla, hogy minden csatlakozdst jol meghuzott, hogy megakaddlyozza a szikrazast.

Munkahelyre vonatkozd biztonsagi szabalyok

Ne haszndlja a késziiléket robbanasveszélyes kérnyezetben, példaul gyulékony folyadékok, gazok vagy
por jelenlétében. A készilék szikrakat general, amelyek meggyujthatjak a port vagy a fistot.

Ha sérilést vagy szabalytalan mikodést észlel, azonnal kapcsolja ki a késziiléket, és haladéktalanul
jelentse a felligyel6nek.

Ha nem biztos abban, hogy a termék megfelel6en m(ikodik-e, vagy ha sériilést taldl, forduljon a gyarto
szervizkdzpontjahoz.

A termék javitasat kizardlag a gyartd szervizkdzpontja végezheti el. Ne probalja meg sajat maga
elvégezni a javitdsokat!

Tlz esetén por- vagy szén-dioxid (CO2) tlzolté készulékkel oltsa el a tiizet (olyan készilékkel, amelyet
fesziltség alatt all6 elektromos berendezésekre szantak).

Kérjuk, hogy ezt a kézikdnyvet a kés6bbi hasznalathoz tartsa kéznél. Ha ezt a késziiléket harmadik
félnek adjak at, a kézikonyvet is at kell adni vele egyitt.

A csomagoldelemeket és az aprd szerelési alkatrészeket gyermekek szamara nem hozzaférhet6 helyen
tartsa.

Ha ezt a késziiléket egy masik berendezéssel egyiitt hasznaljak, a tobbi hasznalati utasitast is be kell
tartani.

A Ne feledje! A késziilék hasznalatakor védje a gyermekeket és a kdzelben tartdzkoddkat.

5.

a)

g)

h)

Személyekre vonatkozé biztonsagi szabalyok

A késziléket nem ugy tervezték, hogy korlatozott szellemi és érzékszervi funkcidkkal rendelkezé
személyek (beleértve a gyermekeket is), illetve a megfelel§ tapasztalattal és/vagy ismeretekkel nem
rendelkez6 személyek kezeljék, kivéve, ha a biztonsagukért felel6s személy felligyeli Gket, vagy ha a
készilék kezelésére vonatkozo utasitast kaptak.

A készilék nem jaték. A gyermekeket felligyelni kell, hogy ne jatszanak a készilékkel.

Biztonsagos eszk6zhasznalat

A bedllitas, tisztitas és karbantartdas megkezdése elGtt valassza le a késziiléket az aramforrasrél. Egy
ilyen megel6z6 intézkedés csokkenti a véletlen aktivalas kockazatat.

Amikor nem hasznalja, tarolja biztonsagos helyen, gyermekektsl és a késziiléket nem ismerd, a
hasznalati Utmutatdt nem olvasé személyektdl tavol. A késziilék veszélyt jelenthet a tapasztalatlan
felhasznaldk kezében.

Tartsa a késziléket tokéletes m(iszaki allapotban.

Tartsa a késziléket gyermekek elél elzarva.

A késziilék javitasat vagy karbantartasat csak szakképzett személyek végezhetik, kizardlag eredeti
pétalkatrészek felhasznaldsaval. Ez biztositja a biztonsagos hasznalatot.

A készilék m(ikodési épségének biztositdsa érdekében ne tavolitsa el a gyarilag felszerelt
védéburkolatokat, és ne lazitsa meg a csavarokat.

Tilos beavatkozni a késziilék szerkezetébe annak érdekében, hogy annak paramétereit vagy felépitését
megvaltoztassak.

Tartsa a késziiléket tliz- és h6forrasoktdl tavol.
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A

V.

Helyes telepités

A megfelel§ szell6zés biztositasa érdekében fliggblegesen szerelje fel a késziiléket.
Tartsa be a minimalis tavolsagokat:

e 100 mm az egységek kozott fliggbleges elrendezésben.

e 50 mm az egységek kozott vizszintes elrendezésben.

Ne telepitse a készliléket nedves, poros vagy korrdzids kérnyezetbe.

Paraméter konfiguracio
A kommunikacids paraméterek mddositasa utan inditsa Ujra a késziiléket.

A helytelen beallitdsok kdrosodast okozhatnak, és a gyari beallitasok visszaallitasa nem lehetséges.

FIGYELEM! A késziilék biztonsagos kialakitasa és védéfunkcidi, valamint a kezel6t védoé kiegészito
elemek haszndlata ellenére a késziilék hasznalata soran még mindig fenndll a baleset vagy
sériilés kockazata. Maradjon éber és hasznalja a jozan eszét a késziilék hasznalatakor.

A felhasznalas kore

A késziiléket az ipari és kereskedelmi alkalmazasokban hasznalt villanymotorok lagy inditasara és
leallitdsara tervezték. Az inditdaram-szabalyozd funkcionak készénhetSen a késziilék minimalizalja a
mechanikai Gtéseket és csokkenti a haldzati tulterhelést, ami kiilonosen fontos a nagy teljesitmény
rendszereknél. A lagyinditasu késziléket olyan terileteken hasznaljak, mint példaul szivattyuk,
ventildtorok, kompresszorok, szallitdszalagok vagy termelégépek, ahol az elektromos berendezések
z6kkenémentes inditdsara van szlikség, novelve azok élettartamat és csokkentve az lizemeltetési
koltségeket.

A felhaszndlé felel a késziilék nem rendeltetésszerii hasznalatabol eredd karokért.

Funkciok

Start/stop meredekség és a kezdeti fesziiltség 3 kilonb6z6 beépitett potenciométerrel
allithato be

Beépitett megkeriil6 relé, nincs sziikség extra kontaktorra
Fesziiltség meredekség inditasi méd

A kimeneti nyomaték a leallitasi folyamat soran is fenntarthatd (folyamatos
nyomatékszabalyozas), megel6zve a viziités hatasat.

Kiils6 A vagy Y bekotési méd

A kommunikacio valds idejli adatai (A, B, C fazisaram, atlagos aram) (*1)
El6zményhiba rekordok olvasasa kommunikacidval (10 el6zménynapld) (*1)
A statisztikai adatok Modbus kommunikaciéval olvashatdok (*1)
Védelmek

1) 8xIn tuldramvédelem

2) 5~8,5xIn folyamatos tularamvédelem

3) Tulterhelés elleni védelem 10A, 10, 10, 20 és 30 osztalyokkal

4) Haromfazisi aramingadozas elleni védelem

5) Nincs fesziltségvédelem

6) Fazis hianyzd védelem

7) Fazissorrend-védelem
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8) SCR tulmelegedés elleni védelem
e 1 start/stop digitalis bemenet
e Kommunikacios interfész (*1)
e Opciondlis beépitett start/stop kapcsold (*2)
e 2 kimeneti relé (futd relé, kioldo relé)

*1. megjegyzés: Opcid, csak akkor, ha az RS-485 kommunikacids interfészt valasztja a funkcidval.*2.
megjegyzés: A funkcio a kezel6panelen taldlhato opcionalis kapcsold hasznalataval érhet6 el.

V. Lagyinditd vezérlés és alkalmazas

Belsé ellen6rzési diagram

3P3 (csak haromfazisi motorhoz hasznalhatod):

QF FU

\
Il
()~

™~
<]
_ >h—
N 5
A ) —<——(V) M
>
— I
=0 @

Kommunikacids és vezérlési lehetdségek

e Kommunikacids lehetdség (1. lehetdség):

o RS-485

o Az RS-485 opcid tdmogatja a MODBUS-RTU kommunikacids protokollt.
e Beépitett Start/Stop kapcsold (2. opcid):

o Akezel6panel felszerelhet§ inditd/ledllitd kapcsoldval, amely lehetévé teszi a
felhaszndldk szamara a motor inditdsanak/leéllitdsanak kdzvetlen miikodtetését.



HU

A lagyindito teljesitményét befolyasolo kornyezeti feltételek

o Magas kérnyezeti homérséklet:

o Haahdémérséklet meghaladja a 40°C-ot, a névleges aramfokozat fokonként 1%-kal
nd, és a névleges aramfokozat 0,8%-kal csokken.

e Nagy magassagban:

o 1000 m feletti magassagban a névleges dramot a kdvetkez6képpen kell kiszamitani:
x — 1000

In =100 - 150

o Példa:

= 2000 méteres magassagban:

I = 100 2000—1000_933(y
n= 150 =93.3%

A lagyindité névleges dramkapacitasanak a névleges dram 93,3%-4ra kell csékkennie.

VI. Telepités
Mechanikai telepités

Fliggbleges beépités

S
5‘\ ® & DB , e o , .y ; . sy 7 . P
A hatékony héelvezetés érdekében ajanlott a lagyinditot fliggdlegesen
RN felszerelni.

o L0000
YYPYYYYYE
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Fliggbleges egymasra helyezés

2 A
de o ob

Ha két vagy tobb lagyinditot fliggblegesen egymadsra helyezve telepitenek,
tartson kozottiik legaldbb 100 mm tavolsagot.

N IR I al A
de ¢ B de ¢ e EBHe o of

Ha két vagy tobb lagyinditét vizszintesen egymads mellé
PR IS DS telepit, tartson kozottiik legaldbb 50 mm tavolsagot.

Telepitési kornyezet

é VIGYAZAT
o Ne telepitse a lagyinditét h6forrds kozelébe.

e Gondoskodjon arrdl, hogy a lagyinditd megbizhatdan féldelve legyen, és ne legyen
poros vagy mardé kornyezetben.

o MdUkodési hémérséklet-tartomany: 0°C és +50°C (32°F és 122°F) kozo6tt.

e Relativ paratartalom: kevesebb mint 95%.

Veszteség és veszteségteljesitmény
e Alagyinditd névleges veszteségteljesitménye megkozelitéleg a kovetkez6k szerint szamithaté
ki:
Veszteségteljesitmény = 3xle (W)
le: Motor névleges aram (A)

e Szell6zés nélkili fémszekrényben torténd telepités esetén a sziikséges terilet:
Teriilet (m?) > 0,12 x teljesitményleadds



VII. Vezetékek

Haromfazisu motor bekotése

N~
QF FU = :
=<0
g N
N g
{1 < V) M
| I | ™
Oteto
— o
S =TF—O——<——W
==

e QF (megszakitd): Megszakité berendezéssel ellatott aramkor-megszakitd ajanlott.

e FU (biztositék): Ajanlott telepités. A biztositékok kivalasztasanak az SCR névleges értékén kell
alapulnia. Tovabbi részletekért.

K: Beépitett megkerild relé.

¢ M: Motor.

é VIGYAZAT
e Javasoljuk, hogy a lagyindité bemenete és az aramforras csatlakozdsa kozott egy
kiolddszerkezettel ellatott megszakitot helyezzenek el.
e Aldgyindité és az aramforrds kozotti kapcsolatot karbantartas el6tt ki kell kapcsolni.
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FO6 aramkori terminal

FIGYELMEZTETESA
féaramkor csatlakoztatdsahoz ajanlott langallé rézmag PVC szigetelés(i vezetéket
hasznalni.

e Ajanlott hasznalat:

o Huzal mérete: 6-50mm?

RN A o AWG: 10-1/0

e Ajanlott nyomaték: 4Nm
L J

E—

Vezérlo terminal

=

36

Control Voltage

AC 100~240V

I~ OJ Start/Stop

Fault

co O:b RS485 A

:

10

(e} OUJ RS485B

1 2 < 7

Vezérl6terminal diagram:
e A 10 bemeneti/kimeneti csatlakozdkapocs csatlakozasi elrendezését egy abra mutatja.

10 bemeneti/kimeneti csatlakoz6k:
1. Vezérlé teljesitmény L vagy + bemenet.
2. Vezérl6 teljesitmény N vagy - bemenet.
3. Start/Stop jel bemenet:

o Haa 3. kapocs az 1. kapocshoz van csatlakoztatva, az indité makadik.

o A3.ésazl. kapocs levalasztasakor a lagyindité lagyan ledll, amig teljesen meg nem

all.

4. Futdjel-relé kimenet:

o Amikor a lagyindité indit6, athidalod vagy lagy leallito dllapotban van, a relé m(ikodése

zart.
5. Futo relé kimenet kozos.
6. Hiba relé kimenet:

o Haaldgyindité hibaallapotban van, a relé zarva van.
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7. Hibarelé kimenet kozos.
8. RS-485 busz A-vezeték.
9. RS-485 busz B-vonal.

10. Foldeld terminal.

Vezérl6 tapegység és vezérl6 bemenet

> (‘D AC power line

(2) AC power neutral

K /

——(3) START/STOP

100-240VAC-os tapfesziiltséget haszndl vezérl6aramként:

e Kapcsolatok:
o Csatlakoztassa a valtakozé aramu tapvezetéket a @ csatlakozéhoz.
o Csatlakoztassa a valtakozé dramu halézat semleges csatlakozdjat a @ csatlakozéhoz.
o Csatlakoztassa a K érintkez6t a @ és @ csatlakozok kozé.

e Milivelet:
o Alagyindité akkor m(ikddik, ha a K zarva van.
o Alagyinditd ledll, amikor a K lekapcsolédik.

e Vigyazat!

o Haavezérl6 bemeneti kabel tul hosszid vagy nem megfelel6en van 6sszekotve a
tdpegységgel, akkor "indukalt fesziltségl" bemeneti jeleket okozhat, ami
meghibasodashoz vagy karosodashoz vezethet.

o Megoldas: A bemenetre egy relét kell szerelni, hogy elkeriiljik az "indukalt
fesziltséget".

ﬁ VIGYAZAT
o Avezérl6 tapfesziltségnek meg kell felelnie a termék specifikacidinak. A helytelen
feszliltség kdrosoddshoz vezethet.
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Relé kimenet

Futd relé N.O. kimenet

Futé relé kimenet koz6s

Hibarelé N.O. kimenet

Hiba relé kimenet kozos @J

K2

e Futd relé kimenet:

o A @ terminal a futd relé kimenete.

o Amikor a lagyindité mikadik (inditas/megkertlés/lagyleallitas), a K1 zarédik.
e Hibarelé kimenet:

o A @ termindl a hibarelé kimenete.

o Amikor a készulék hibat észlel, a K2 bezar.
o Kapcsolattartasi kapacitas:

o K1, K2: 220VAC, 5A.

ﬁ VIGYAZAT
e A biztonsag érdekében csatlakoztassa a K2 hibarelét a megszakité kioldasat vezérld
aramkorhoz az aramforras és a 6 tapcsatlakozé kozott.
e Hiba észlelésekor a K2 egyidejlileg lekapcsolhatja a megszakitot.
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Y Bekotési mod

L1/R L2/S L3/T L1/R L2/S L3/T

{3 £} SERLIRS,

T1/U T1/U| T2/V| T3/IW

TN

A késziilék kiils6é tGzemmaddjanak hasznalatakor a tapegységet az aramforras és a motor kdzé kell
csatlakoztatni.

ﬁ VIGYAZAT
e A harom csatlakozdval rendelkez6 motorok csak a kiilsé bekotési mdédot hasznalhatjak.

e Aldgyindité névleges daramanak kiils6 izemmaddban meg kell egyeznie a motor névleges
aramaval.

Belsd A vezetékezés

L1/R  L2/S L3/T

A bels6 bekotési mdd haszndlatakor a tdpmodul sorosan csatlakozik a motor tekercseléséhez.
A teljesitménymodul drama a fazisaram, amely a halézati dram 1/1,732 része.
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ﬁ VIGYAZAT
e A belsé bekotési mod csak a hat kapoccsal rendelkez6 motorok esetében alkalmazhaté.
o A belsd vezetékezésii lagyinditd névleges aramat a motor névleges aramanak 1/1,732-ed
részeként kell kiszamitani.

Lagyindité névleges aram

Motor névleges teljesitménye Névleges aram (le)
220V 400V 500V le
Pe/kW Pe/kW Pe/kW A
0,75 1,5 2,2 3
Biztositék tablazat
SCR I2T (A2S) Biztositék értéke
270 10A

ﬁ VIGYAZAT
e Haszndljon félvezet6védao biztositékot a "2. szabvany" elérése és a tapegység atmeneti
tulterhelési dram okozta kdrosodasanak kockazatanak csokkentése érdekében.
e 2. szabvany: A védelem rovidzarlat esetén biztositja, hogy a személyzet vagy a
berendezés ne sérliljon, és a késziilék hasznalhaté maradjon.
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VIII. Miudveleti interfész leirasa

Lagyindité panel diagram

Power Run Fault 1 Fault2

L1/R L‘Z{S L3/T
50

s1 s1 s1 Ly 2\ "

ct1 {s2 CT2 IE ct3{s2 ‘ )

T 30 s 70%Un

c2[k2 c2f k2 c2lk2 ?- 18
4 & t s 24
K11G1 K1l G1 KilG1 /: 1‘. "308

12 “18
T‘i'}u Tg'\f T3W N t 6’%& 24

. J

1. Allapotjelzé LED
o Teljesitmény (z6ld):
=  Amikor a lagyindité be van kapcsolva, a tapellatas LED vilagit.
o Futés (sarga):

=  Amikor a lagyindité (motor) lagyinditasi/lagyleadllitasi dllapotban van, a futé
LED villog.

*  Amikor a lagyindité (motor) bypass allapotban van, a futé LED vilagit.
o Hiba 1 (piros):

» Hibadllapotot jelez; a hiba LED villog vagy vilagit.

= Avrészletes hibaleirdsokat lasd a felhasznaldi kézikonyvben.
o Hiba 2 (piros):

* Tovabbi hibajelzé.
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2. Potméter beallitasa

o

Allithat6 potenciométerek:

»  Kezdeti fesziiltség: A kezdeti fesziiltség beallitasa.

* Indulasi lejt6: A gyorsuldsi id6 bedllitasa.

= Allitsd meg a lejtét: A lassitasi idS beallitasa.

Paraméterbeallitas

e Alagyindité f6 inditasi/leallitasi paraméterei a panel potenciométerével allithatdk be.

e A tobbi paraméter gyarilag el6re be van allitva, és altaldban nem igényel beallitast.

e Szikség esetén tovabbi paraméterbeallitdsok modosithaték az RS485 kommunikacids
interfész segitségével.

IX. Paraméter leirasa

F6 paraméterek

Paraméterek Beallitasi tartomany Alapértelmezett
FLC 0-100 A transzformator primer drama (gyari beallitas)
A transzformator primer drama a lagyindito névleges aramerGsségén
FLA 0-100 rmator pr &Y & &
alapul (gyari beallitas)

Védelmi paraméterek

Paraméterek Beallitasi tartomany Alapértelmezett
Tularamvédelmi érték 500-850% 500% (gyari beallitas)
Tularamoltatas késleltetési id6 0.1-1.0 sec 0,1 mp (gyari beallitas)

é FIGYELEM
A lagyindité két szintl tularamvédelemmel rendelkezik:
Ha az dram meghaladja a lagyinditd névleges aramanak (FLA) 850%-4at, a hibarelé

(K2) azonnal kiold.

Ha az dram meghaladja a beallitott tuldaramvédelmi értéket (500-850% FLA), a relé
egy késleltetés utan kiold (a megadott "kioldasi késleltetési id6" szerint).

Tulterhelés-védelem

Paraméterek

Beallitasi tartomany

Alapértelmezett

Tulterhelésvédelmi érték |100-200%

110% (gyari beallitas)

Tulterhelésvédelmi fokozat|0-Grade 10, 1-Grade 10, 2-Grade 20, 3-Grade 30

0-Grade 10
(gyari beallitas)
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ﬁ VIGYAZAT
A motor hévédelme.

Javasoljuk, hogy a tulterhelés elleni védelmet 10A fokozatra dllitsa be.
Ha a bedllitas alacsonyabb, mint a "tulterhelésvédelmi érték", a lagyindité bekapcsolja a
tulterhelésvédelmet.

Védelmi paraméterek

3 Beallitasi 3
Paraméterek , Alapértelmezett
tartomany
Fazissorrend-védelem 0-OFF 1-ON
1-ON

Tovabbi védelmi funkciok

1) Tulmelegedés elleni védelem: Ha a hlt6borda hémérséklete meghaladja a 80°C-ot, a
lagyindito kiold.

2) Hianyzé fazisvédelem: Ha a bemeneti/kimeneti csatlakozo hianyzo fazist érzékel, a lagyinditd
kiold.

3) Rovidzarlat: Ha a tdpegység rovidzarlatot szenved, a lagyindité kiold.

4) Kiegyenlitetlen dram: Ha a hdromfazisu aramkilonbség meghaladja a 20% FLA-t, a lagyinditd
kiold.

Start/Stop paraméterek
Kezdési id6
o Bedllitasi tartomany: 1-30 mp

e Alapértelmezett: Alapértelmezett: Panel potenciométer beallitasa.

ﬁ VIGYAZAT
Az inditasi id6 a panelen keresztiil vagy kommunikacion keresztil allithaté be.

Megall az id6

e Beallitasi tartomany: 0-30 Sec
o Alapértelmezett: Alapértelmezett: Panel potenciométer beallitasa.

é VIGYAZAT
A leallitasi id6 a panelen keresztiil vagy kommunikacion keresztil allithato be.

Kezdeti fesziiltség
o Beallitasi tartomany: 30-70%

o Alapértelmezett: Alapértelmezett: Panel potenciométer beallitasa.



ﬁ VIGYAZAT
A kezdeti fesziiltséget a panelen vagy a kommunikacién keresztil lehet beallitani.

A kezdeti nyomaték bedllitdsakor a képletet koveti:

Kezd6é momentum = kezdeti fesziiltség 2xTN

T - Névleges nyomaték

Fesziiltség meredekség inditasi mad

U

A

UNf====—— ==

Uini

T1

P T

Egy el6re meghatarozott gyorsitasi id6 (T1) alatt a lagyinditd kimeneti feszlltsége a kezdeti
feszliltségrél (Uni) a teljes fesziltségre (Un, névleges fesziiltség) emelkedik.

é VIGYAZAT
A motor nem tud elindulni (Locked-Rotor), ha a fesziiltség tul alacsony.
Javasoljuk, hogy a kezdeti fesziiltséget a magasrdl az alacsonyra allitsa, vagy hasznalja az
ajanlott beallitast.

Relé paraméterek

Paraméterek

Beallitasi tartomany

Alapértelmezett

Bypass relé tipusa

0-Elektromos ontarto relé,
1 magneses ontartd relé

Gyari beallitas (az adott modelltdl figgben)

ﬁ VIGYAZAT
A megkeril6 relé tipusa nem valtoztathato.

Kommunikacids paraméterek

Paraméterek Beallitasi tartomany Alapértelmezett
Rabszolga gép cime(1-127 1 (gyari beallitas)
Baud-rata 0-1200BPS, 1-2400BPS, 2-4800BPS, 3-9600BPS, 4-19200BPS|3-9600BPS (gyari beallitas)
Paritas-ellenérzés |0-ECC, 0-ECC
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Paraméterek Beallitasi tartomany Alapértelmezett
1-0ODD,
2-None
VIGYAZAT

A

visszaallitani az alapértelmezett paramétereket.
e Legyen évatos a kommunikacids paraméterek beallitasakor.

X. Hibaelharitas

Hiba lista

A kommunikacios paraméterek beadllitasa utan a lagyinditot ajra kell inditani.
e A helytelen beallitasok kommunikacids hibakat okozhatnak, igy nem lehet

. . Nem Folyamat Oldalso
Hiba Hiba oka ot e ge . yrs P
m(ikodik | inditasa/ledllitasa elem
Fazis szekvencia utazds |A hdromfdzisu fesziiltség sorrendje rossz X N4 v
Hianyzo egy fazis vagy kétfazisu feszultsé
Hianyz6 fazis utazas anyzo egy fazis vagy & X v v
haromfazisu feszultségben
Fesziiltség nélkili
. ’g Nincs fesziiltség bemenet X N4 N4
kiruccanas
Az aram értéke meghaladja a tularam
Talaramd kioldds | oo K€ meghatady v v v
beallitasi értéket
B , , Az aktudlis érték meghaladja a tulterhelés
Tulterheléses utazas L L, X X v
beallitott értékét
] 3 A kiegyensulyozatlan haromfazisi daram
Kiegyensulyozatlan . . . a1
, e . meghaladja a kiegyensulyozatlan beallitott v v v
aramu kioldas ,
értéket
; Lo A h(it6borda hémérséklete meghaladja a
Tulmelegedési hiba 8 ) v v N

beallitott h6mérsékletet

Megjegyzés:

e X =Nem mikodik

e V = Munka
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Hibamegoldas

Hiba

Hiba 1

Hiba 2

Hiba oka

Megoldas

Fazis szekvencia
utazas

A haromfazisu
fesziiltség sorrendje
rossz

Valtoztassa meg a harom fazis sorrendjét.

Hianyz6 fazis kioldas /
Nincs fesziiltség
kioldas

Egy vagy két fazis
hidnya vagy fesziltség
hidnya a haromfazisu
fesziltségben

Ellendrizze a lagyindito és a f6 tapegység
kozotti kapcsolatot.

Tularamu kioldas

Az dram értéke
meghaladja a beallitott
tularam értéket

Ellen6rizze a lagyindit6 és a motor kozotti
kapcsolatot, hogy nincs-e rovidzarlat.

Tulterheléses utazas

Az aktudlis érték
meghaladja a
tulterhelés beallitott
értékét

Ellenérizze, hogy a terhelés tul nagy-e,
vagy a lagyindito teljesitményvalasztdsa
tul kicsi.

Kiegyenlitetlen
aramkioldas

A kiegyenlitetlen
haromfazisd aram
meghaladja a beallitott
értéket

Ellenérizze a motor tekercselését és a
lagyinditdhoz valé csatlakozast.

Tulmelegedési hiba

©

A hit6éborda
hémérséklete
meghaladja a beallitott
értéket

EllenGrizze a terhelés méretét, vagy azt,
hogy a lagyindit6 és a motor kozotti
kapcsolat révidzarlatos-e.

Megjegyzések:

1. Afrekvenciavédelem 50/60 Hz-es fesziiltséghez van beépitve.

2. Az egyfazisu lagyinditok nem rendelkeznek kiegyensulyozatlan aramkioldassal, de lehetnek
fesziltségkioldasok.
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Elektronikus tulterhelés és kioldasi gorbe

1d6 (s)

t (s)
10000

\
B\

100 X LY - ——
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Ay N Ny o~
I~ +~ u
N N e [~
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I/ELA
1.16 1.5 2.0 2.6 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5 7.0 7.5 8.0

Jelenlegi (x le)

= A 30-as osztaly
= B osztaly 20

= C10. osztdly

D 10A osztaly
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Xl. Fuggelék

Tulterhelési id6 szamitasa

Képlet:

1375000
1%2-1102

Tulterhelési id6 =

Tx

o 1%: A tényleges dram és a névleges dram ardnya.

e Tx: T x500%-0s tulterhelési aram tdrési ideje (X=5).

e Minimalis tulterhelési tlirésid6tablazat:

Tulterhelési fokozat X=8 X=7 =6 X=5 X= =3 =2
10A 1,6 2 3 4 6 12 26
20 3 4 6 8 13 35 78

30 7 9 13 19 29 52 112

Paraméterbeallitasi lista

Paraméterek

Beallitasi tartomany

Alapértelmezett

FLC Soft Starter teljes terhelésti
aram

1-200A

Gyari bedllitas

FLA Motor teljes terhelési aram

1-200A

Lagyinditd teljesitménye
alapjan

Csatlakozasi mod

0-kUls6 vezetékezés, 1-bels6 vezetékezés

0-klls6 vezetékezés

Tularamvédelmi érték 500-850% FLA 500% FLA
Tualaramoltatas késleltetési id6é |0.5-1.0 Sec 1.0 Sec
Tulterhelésvédelmi érték 100-200% FLA 115% FLA

; L . 0-Grade 10A, 1-Grade 10, 2-Grade 20, 3-Grade
Tulterhelésvédelmi fokozat 30 0-Grade 10A
Fazis szekvencia védelem 0-OFF, 1-ON 1-ON

P | pot i &t

Kezdési id6 1-30 Sec anetpotenciometer

beallitasa

Megallitani az id6t

0,5-10 masodperc

Panel potenciométer
bedllitasa

Kezdeti fesziiltség

10-50% FLA

Panel potenciométer
bedllitasa

Bypass relé tipus

0-Elektromos, 1-Magnes

Az adott modell alapjan

Slave gép cime

1-127

1

Baud-rata

0-1200BPS, 1-2400BPS, 2-4800BPS, 3-9600BPS,
4-19200BPS

3-9600BPS

Paritas-ellendrzés

0-ECC, 1-0ODD, 2-nincs

0-ECC




HU

K6z06s terhelés és paraméterbeallitasok

Lejté inditasi méd

Terhelés Indulasi id6 (Sec) Leallitasi id6 (Sec) Kezdeti fesziiltség
Hajocsavar 15 0 45%
Centrifugdlis ventilator 15 0 45%
Centrifugalis szivattyu 15 5 45%
Dugattyus kompresszor 15 0 45%
Rotacids atalakito 15 0 45%
Keveré 20 0 45%
Z2Uz6gép 20 0 45%
Spiral légkompresszor 15 0 45%
Terheletlen motor 15 0 45%
Szalag szallitoszalag 15 0 45%
Melegviz szivattyu 15 5 45%
Légszivattyu 15 0 45%
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Xll.  Mechanikai telepités
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Tipikus kabelezés
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QF+ \

S| T

QF2¥

&

Hh——
6—
[

20VAC { ;

Soft start/stop 3

Communcaionds 8
Fault  Comuiczion- 9

Ground 1()
Bypass

—

K1

Vi W

Hi~H3

Kedves vasarlo:

Miutan megkapta a céglink altal kiildott
termékeket, kérjlk, hogy kozvetlenil végezzen
probafutast. EIGszor is, a kisérleti médszerek
kapcsolasi rajzanak megfelel6en egyszer( tesztet
kell végeznie, és meg kell erGsitenie a lagyinditot.
Miutan meggy6z6dott arrdl, hogy a lagyinditd
miikédése és a kabinmotor kabelezése
megfeleld, elvégezhetd az egész rendszer
tesztelése.

Vizsgalati Iépések:

1. Valasszon 3 x 200W / 220V-os lampat
(H1-H3) Y csatlakozassal, majd
csatlakoztassa a lagyindito U, V és W
kimenetéhez, és tesztelheti a kis motor
csatlakoztatdsaval is.

2. Lagyindito: zarja be a K1 gombkapcsolét
(csatlakoztassa az 1., 3. csatlakozét), az
izz6 lassan kigyullad. Miutdn az izzé
fényes, a KM bypass zarédik.

3. Zarjabe a QFl-et, hogy a 380V ACa
lagyindité bemeneti termindljanak R, S
és T csatlakozéjahoz keruljon.

4. Lagyindité zart gombkapcsold K1
(csatlakoztassa az 1., 3. csatlakozét), az
izzd lassan kigyullad. Miutdn az izzé
fényes, a KM bypass zarédik.

5. Lagy leallitdsi folyamat: csatlakoztassa
az 1., 3. terminalt, a KM KM
megkerilésével kapcsolja ki, az izzé
lassan kialszik, miutan az izz6 teljesen
kikapcsol, a lagy leallitasi folyamat
befejez6dott.

Ha a fenti kisérleti [épések nem végezheték el
normalisan, akkor el6zetesen ugy itélhetjiik meg,
hogy a lagyinditd megsérilt. Tovabbi részletekért
kérjuk, forduljon a m(szaki szervizhez.

Alapvet6 paraméterbeallitas:

Tulterheléses utazas 10
Inditsa el a oldalt. 8~12S
Stop 2~4S
UINI 50%
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Denne brugervejledning er blevet oversat ved hjzelp af maskinoversattelse. Vi har gjort alt for
at sikre, at oversaettelsen er ngjagtig, men veer opmaerksom pa, at automatiserede
oversattelser ikke er perfekte og ikke er beregnet til at erstatte menneskelige overszettere.
Den officielle version af brugervejledningen er pa engelsk. Eventuelle forskelle mellem den
oversatte version og den originale engelske er ikke juridisk bindende. Hvis du har spgrgsmal om
ngjagtigheden af overseettelsen, bedes du henvise til den engelske version, som er den
officielle reference. Flere sprogversioner er tilgengelige efter anmodning Vvia
info@expondo.com.

|. Tekniske data

Parameterbeskrivelse

Parameterveerdi

Produktnavn

Blgd starter

Model

MSW Soft starter SRX03-X-3P3

Strgmforsyning til apparatet

1,5 kW

Indgangsspaending

400V, 3~, 50Hz

Udgangsspaending

0-400V, 3~, 50Hz

Indgangsstrgm 3A
Hovedkredslgbets diameter 1,5 mm2
Kontrolspaending 100-240V, 1~, 50Hz
Arbejdstemperatur -0 - +50°C
Stuetemperatur -40 - +70°C
Overbelastning af motoren Klasse 10
Standard EN60947-4-2

Maksimal hgjde

1000 m (3280 fod)

Grad af beskyttelse mod indtraengen IP21
Mal (bredde x dybde x hgjde) 17,5x9x9 cm
Vgt 0,8 kg

Il. Generel beskrivelse

Brugervejledningen er designet til at hjeelpe med sikker og problemfri brug af enheden. Produktet er designet
og fremstillet i overensstemmelse med strenge tekniske brugsbetingelser ved hjxlp af de mest avancerede
teknologier og komponenter. Desuden er den produceret i overensstemmelse med de strengeste
kvalitetsstandarder.

BRUG IKKE ENHEDEN, MEDMINDRE DU HAR LAST OG FORSTAET
DENNE BRUGERVEJLEDNING GRUNDIGT.

For at gge enhedens levetid og sikre problemfri drift skal du bruge den i overensstemmelse med denne
brugervejledning og regelmaessigt udfgre vedligeholdelsesopgaver. De tekniske data og specifikationer i denne
brugervejledning er opdaterede. Producenten forbeholder sig ret til at foretage sendringer i forbindelse med
kvalitetsforbedringer. Enheden er designet til at reducere risikoen for stgjemission til et minimum under
hensyntagen til teknologiske fremskridt og muligheder for stgjreduktion.

OBS! Tegningerne i denne manual er kun til illustration, og nogle detaljer kan afvige fra det
faktiske produkt.



mailto:info@expondo.com

DA

Legende

C € Produktet opfylder de relevante sikkerhedsstandarder.

Lees instruktionerne fgr brug.

Produktet skal genbruges.

ADVARSEL! eller FORSIGTIG! eller HUSK! Gzlder for den givne situation (
generelt advarselsskilt)

OBS! Advarsel om elektrisk stgd!

Undga elektrostatisk elektricitet. Advarsel! Det er forbudt at bergre printkortet med maerket.
Elektrostatiske opladninger kan beskadige softstarterens komponenter.

Advarsel om hgj spaending. Hvis det ikke undgas, kan det resultere i beskadigelse af udstyret
og mulig personskade eller dgd.

Der er hgj spaending pa softstarterens indgangs- og udgangsterminaler, og den virker ikke
engang, nar stremforsyningen tilsluttes. Kun kvalificerede elektrikere ma installere dette
produkt.

Der ma ikke udfgres arbejde pa softstarteren, mens der er strgm pa.
Installationselektrikerne har ansvaret for at sikre korrekt jordforbindelse. Tilslut ikke
effektfaktorkorrektionskondensatoren til softstarterens udgangsside. Hvis der skal traeffes
foranstaltninger til statisk effektfaktorkompensation, skal de tilhgrende enheder tilsluttes
softstarterens strgmforsyningsside.

> BRI

lll. Sikkerhed ved brug

A OBS! Lees alle sikkerhedsadvarsler og alle instruktioner. Hvis advarslerne og instruktionerne
ikke fglges, kan det medfgre elektrisk stgd, brand og/eller alvorlig personskade eller
endda dgd.

Udtrykkene "enhed" eller "produkt" bruges i advarslerne og instruktionerne til at henvise til:
Blgd starter

1. Elektrisk sikkerhed

a) Regrikke ved apparatet med vade eller fugtige hander.

b) For at undga elektrisk stgd ma ledningen, stikket eller apparatet ikke nedsznkes i vand eller andre
vaesker. Brug ikke apparatet pa vade overflader.

c) Undg3, at enheden bliver vad. Advarsel mod elektrisk stgd!

d) Der er hgj spaending pa ind- og udgangene, selv nar enheden ikke er i brug.

e) Kun kvalificeret elektrisk personale ma installere og betjene enheden.

2. Beskyttelse mod overbelastning og overspaending

o |tilfaelde af overbelastning vil enheden automatisk slukke for at beskytte motoren.
e  Brug solid state-sikringer for at minimere risikoen for skader ved overspaending.
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3.

a)
b)
c)
d)
e)

f)

g)
h)

Korrekt ledningsfgring

e Brug kobberledninger med flammebestandig PVC-isolering.
e Sgrg for, at alle tilslutninger er spaendt godt fast for at undga gnister.

Sikkerhed pa arbejdspladsen

Brug ikke enheden i et potentielt eksplosivt miljg, f.eks. i naerheden af brandfarlige vaesker, gasser eller
stgv. Apparatet frembringer gnister, som kan anteende stgv eller dampe.

Hvis du opdager skader eller uregelmaessig drift, skal du straks slukke for enheden og rapportere det til
en tilsynsfgrende uden forsinkelse.

Hvis du er i tvivl om, hvorvidt produktet fungerer korrekt, eller hvis du finder skader, skal du kontakte
producentens servicecenter.

Kun producentens servicecenter ma udfgre reparationer pa produktet. Forsgg ikke selv at udfgre
reparationer!

| tilfeelde af brand skal du bruge en pulver- eller kuldioxid (CO2)-brandslukker (en, der er beregnet til
brug pa stremfgrende elektriske apparater) til at slukke den.

Opbevar venligst denne manual til senere brug. Hvis denne enhed overdrages til en tredjepart, skal
manualen overdrages sammen med den.

Opbevar emballageelementer og sma monteringsdele pa et sted, der ikke er tilgeengeligt for bgrn.

Hvis denne enhed bruges sammen med andet udstyr, skal de gvrige brugsanvisninger ogsa fglges.

A OBS! Beskyt bgrn og andre tilskuere, nar du bruger apparatet.

5.

a)

b)

Personlig sikkerhed

Apparatet er ikke beregnet til at blive handteret af personer (herunder bgrn) med begraensede
mentale og sensoriske funktioner eller personer, der mangler relevant erfaring og/eller viden,
medmindre de er under opsyn af en person, der er ansvarlig for deres sikkerhed, eller de har modtaget
instruktion i, hvordan apparatet skal betjenes.

Enheden er ikke et stykke leget@j. Bgrn skal vaere under opsyn for at sikre, at de ikke leger med
enheden.

Sikker brug af enheden

Afbryd enheden fra stremforsyningen, fgr du pabegynder justering, renggring og vedligeholdelse. En
sadan forebyggende foranstaltning reducerer risikoen for utilsigtet aktivering.

Nar den ikke er i brug, skal den opbevares pa et sikkert sted, vaek fra bgrn og personer, der ikke er
fortrolige med enheden, og som ikke har laest brugervejledningen. Apparatet kan udggre en fare i
haenderne pa uerfarne brugere.

Hold enheden i perfekt teknisk stand.

Opbevar enheden utilgaengeligt for bgrn.

Reparation eller vedligeholdelse af enheden skal udfgres af kvalificerede personer, og der ma kun
bruges originale reservedele. Det sikrer en sikker brug.

For at sikre enhedens funktionsdygtighed ma de fabriksmonterede afskarmninger ikke fjernes, og
skruerne ma ikke Igsnes.

Det er forbudt at gribe ind i enhedens struktur for at aendre dens parametre eller konstruktion.

Hold enheden veak fra ild- og varmekilder.

Korrekt installation

Monter enheden lodret for at sikre tilstraekkelig ventilation.
Oprethold minimumsafstande:

e 100 mm mellem enhederne i et lodret arrangement.

e 50 mm mellem enhederne i en vandret opstilling.

Installer ikke enheden i fugtige, stgvede eller aetsende omgivelser.
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8. Konfiguration af parametre

a)
b)

Genstart enheden, nar du har aendret kommunikationsparametrene.
Forkerte indstillinger kan fgre til skader og manglende mulighed for at gendanne fabriksindstillingerne.

OBS! Pa trods af apparatets sikre design og dets beskyttelsesfunktioner, og pa trods af brugen af
ekstra elementer til beskyttelse af operatgren, er der stadig en lille risiko for ulykker eller skader,
nar apparatet bruges. Var opmarksom og brug din sunde fornuft, nar du bruger enheden.

IV. Anvendelsesomrade

Enheden er designet til blgd start og stop af elektriske motorer i industrielle og kommercielle
applikationer. Takket vaere funktionen til styring af startstrémmen minimerer enheden mekaniske
stad og reducerer overbelastning af nettet, hvilket er szerligt vigtigt i systemer med hgj effekt.
Softstart-enheden bruges i omrader som pumper, ventilatorer, kompressorer, transportband eller
produktionsmaskiner, hvor der er behov for jeevn start af elektrisk udstyr, hvilket gger deres levetid
og reducerer driftsomkostningerne.

Brugeren er ansvarlig for eventuelle skader som fglge af utilsigtet brug af enheden.

Funktioner

Start/stop-haeldning og startspaending indstilles med 3 forskellige indbyggede potentiometre

Indbygget bypass-rela, intet behov for en ekstra kontaktor

Spaendingshaldning i opstartstilstand

Udgangsmomentet kan opretholdes under stopprocessen (kontinuerlig momentstyring),
hvilket forhindrer vandhammereffekten.

Ekstern A eller Y-ledningsfunktion

Realtidsdata for kommunikation (A, B, C-fasestrgm, gennemsnitsstrgm) (*1)

Leesning af historiske fejlregistreringer via kommunikation (10 historiske logfiler) (*1)

Statistikdataene kan laeses via Modbus-kommunikation (*1)

Beskyttelse

1)
2)
3)
4)
5)
6)
7)
8)

8xIn overstrgmsbeskyttelse

5~8,5xIn fortsat overstrgmsbeskyttelse
Overbelastningsbeskyttelse med klasserne 10A, 10, 20 og 30
Beskyttelse mod ubalance i trefaset strgm

Ingen spaendingsbeskyttelse

Beskyttelse mod manglende fase

Fasesekvensbeskyttelse

Beskyttelse mod overophedning af SCR

1 digital start/stop-indgang

Kommunikationsgraenseflade (*1)
Valgfri indbygget start/stop-kontakt (*2)

2 udgangsrelaeer (kgrerelae, udlgserrelae)
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*Note 1: Option, kun hvis man vaelger RS-485 kommunikationsinterface med funktionen *
Note 2: Funktionen er tilgaengelig ved hjzelp af en valgfri kontakt pa betjeningspanelet.

V. Kontrol og anvendelse af softstarter

Internt kontroldiagram

3P3 (ma kun bruges til trefasede motorer):

o~

5070
: >|ﬂ_:

A ()< (V) M
Y Lol Y
FN :

— N
= O @
A SN

Mulighed for kommunikation og kontrol

¢ Kommunikationsmulighed (mulighed 1):

o RS-485

o RS-485-indstillingen understgtter MODBUS-RTU-kommunikationsprotokollen.
¢ Indbygget start/stop-kontakt (option 2):

o Betjeningspanelet kan udstyres med en start/stop-kontakt, sa brugerne kan betjene
motorens start/stop direkte.

Miljgforhold, der pavirker den blgde starters ydeevne

¢ Hgj omgivelsestemperatur:

o Nartemperaturen overstiger 40 °C, stiger strgmstyrken med 1 % pr. grad, og
stregmstyrken falder med 0,8 %.
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e Stor hgjde:

o | hgjder over 1000 m beregnes den nominelle strgm pa fglgende made:
x — 1000

In =100 —
" 150
o Eteksempel:

*= 12000 meters hgjde:

i =100 - 220~ 1000 _ g3 39
n= 150 = 070

Softstarterens nominelle strgmkapacitet skal falde til 93,3 % af den nominelle strgm.

VI. Installation

Mekanisk installation

Lodret installation

Det anbefales, at softstarteren installeres lodret for at sikre effektiv
s varmeafledning.

.........

Lodret stabling

A A
e o ol

ind

Nar to eller flere softstartere er installeret lodret stablet, skal der veere en
afstand pa mindst 100 mm mellem dem.

P
B

A

O
[« Orsme

698%05¢
gc o o8
I U
A A
e o ol




DA

Vandret installation side om side

n N N n 2 A
de ¢ o8 He o el He o sl

Nar to eller flere softstartere installeres vandret ved
TR TS CRrarars siden af hinanden, skal der vaere en afstand pa mindst
7 50 mm mellem dem.

Installationsmiljg

é FORSIGTIG
o Installer ikke softstarteren i naerheden af en varmekilde.
e Sgrg for, at softstarteren er palideligt jordforbundet og holdes vaek fra stgv eller
2tsende miljger.
e Driftstemperaturomrade: 0°C til +50°C (32°F til 122°F).
e Relativ luftfugtighed: mindre end 95 %.

Spildeffekt og tabseffekt

o Den nominelle tabseffekt for den blgde starter kan beregnes omtrentligt ved hjzlp af:
Spildeffekt = 3xle (W)
le: Motorens nominelle strgm (A)

e Forinstallationer i et metalkabinet uden ventilation er det ngdvendige areal:
Areal (m?) > 0,12 x Effektafledning



VIl. Ledninger

Ledningsfaring til trefaset motor

T
N
=0
N

/:@——M@

e QF (afbryder): En afbryder med en udlgseranordning anbefales.

e FU (sikring): Anbefalet installation. Valg af sikringer bgr baseres pa SCR-klassificeringen. For
flere detaljer.

K: Indbygget bypass-relze.

¢ M: Motor.

é FORSIGTIG
e Det anbefales, at der installeres en afbryder med en udlgsningsanordning mellem
softstarterens indgang og stremkildeforbindelsen.
e Forbindelsen mellem softstarteren og strgmkilden skal afbrydes fgr vedligeholdelse.
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Terminal til hovedkredslgb

A

FORSIGTIG
Det anbefales at bruge en flammehammende PVC-isoleret ledning med kobberkerne til at
forbinde hovedkredslgbet.

e Anbefalet brug:

o Ledningsstgrrelse: 6-50mm?2

RN A o AWG: 10-1/0

¢ Anbefalet drejningsmoment: 4Nm

Kontrolterminal

=

36

-

Control Voltage
AC 100~240V
Start/Stop

Fault

co O:b RS485 A

:

10

(e} OUJ RS485B

1 2 3 4 7

Diagram over kontrolterminaler:

Der findes et diagram, som viser tilslutningslayoutet for de 10 input/output-terminaler.

10 indgangs-/udgangsterminaler:

1.
2.
3.

Styringseffekt L eller + indgang.
Styringseffekt N eller - input.
Start/stop-signalindgang:
o Nar klemme 3 er forbundet med klemme 1, kgrer starteren.

o Nar klemme 3 og klemme 1 kobles fra, stopper softstarteren blgdt, indtil den stopper
helt.

Lobende signalrelaeudgang:

o Nar softstarteren er i start-, bypass- eller softstop-tilstand, er releeet lukket.
Running Relay Output Common.
Fejlreleudgang:

o Nar softstarteren er i fejltilstand, er relaeet lukket.

Fejlrel2udgang fxlles.
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8. RS-485 Bus A-Line.
9. RS-485 Bus B-Line.
10. Jordforbindelse.

Kontrolstremforsyning og kontrolindgang

® C‘D AC power line

<2) AC power neutral

K /

——(3) START/STOP

Bruger 100-240VAC som kontrolstrgm:
e Forbindelser:
o Tilslut vekselstrgmsledningen til terminal @
o Tilslut vekselstreammens nulpunkt til klemme @
o Seet kontakten K mellem klemmerne @ og @
e Operation:
o Den blgde starter kgrer, nar K er lukket.
o Den blgde starter stopper, nar K afbrydes.
e Veer forsigtig:

o Huvis kontrolindgangskablet er for langt eller forkert forbundet med
stremforsyningen, kan det forarsage indgangssignaler med "induceret spaending",
hvilket fgrer til funktionsfejl eller skader.

o Legsning: Tilfgj et relae ved indgangen for at undga "induceret spanding".

é FORSIGTIG
o Kontrolstrgmforsyningsspandingen skal svare til produktspecifikationerne. En forkert
spaending kan fgre til skader.



DA

Relzeudgang

Lgbende relee N.O.-udgang

Lgbende releeudgang falles

Fejlrele N.O. udgang

Faelles udgang for fejlrelae @J

K2

e Lgbende releudgang:

o Terminal @ er output for kgrende relee.

o Nar softstarteren kgrer (start/bypass/soft stop), lukker K1.
e Udgang til fejlrelae:

o Terminal @ er output for fejlrelze.

o Nar enheden registrerer en fejl, lukker K2.
e Kontaktkapacitet:

o K1, K2: 220VAC, 5A.

A FORSIGTIG
e Af hensyn til sikkerheden skal fejlreleeet K2 tilsluttes det kredslgb, der styrer
udlgsningen af afbryderen mellem strgmkilden og hovedstrgmterminalen.
e Nar der opdages en fejl, kan K2 koble stremafbryderen fra samtidig.
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Y Ledningstilstand
L1/R L2/S L3/T L1/R L2/S L3/T

{3 £} SERLIRS,

T1/U T1/U| T2/V| T3/IW

TN

Nar du bruger enhedens eksterne tilstand, er strammodulet forbundet mellem strgmkilden og
motoren.

ﬁ FORSIGTIG
e Motorer med tre klemmer kan kun bruge den eksterne ledningsfgring.
e Den blgde starters nominelle strgm i ekstern tilstand skal svare til motorens nominelle
stregm.

Intern A-ledning
L1/R L2/S L3/T

Nar du bruger den interne ledningsfgring, er stremmodulet forbundet med motorviklingen i serie.
Strgmmen i effektmodulet er fasestremmen, som er 1/1,732 af linjestrgmmen.
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ﬁ FORSIGTIG
e Den interne ledningsfgring geelder kun for motorer med seks klemmer.
¢ Den nominelle strgm for den interne softstarter beregnes som 1/1,732 af den nominelle
motorstrgm.

Softstarterens nominelle strom

Motorens nominelle effekt Nominel strgm (le)
220V 400V 500V le
Pe/kW Pe/kW Pe/kW A
0,75 1,5 2,2 3
Sikringstabel
SCR I2T (A2S) Sikringsvaerdi
270 10A

A FORSIGTIG
e Brug en halvledersikring for at opna en "2. standard" og reducere risikoen for skader pa
strommodulet forarsaget af kortvarig overbelastningsstrgm.
e 2.standard: | tilfaelde af kortslutning sikrer beskyttelsen, at der ikke sker skade pa
personale eller udstyr, og at enheden forbliver brugbar.
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VIIl. Beskrivelse af betjeningsgraenseflade

Diagram over softstarter-panel

Power Run Fault 1 Fault2

L1/R L2/S L3/T
o
s1 s1 S1 .
40
ctifs2 cm2 IE cT3{ s2 . ‘x )
30 ‘“ea?® 70%Un
c2lk2 c2l k2 c2lk2 ;- (L
4 & t s 24
K11G1 K1l G1 KilG1 /: 1‘. "308
12 \18
o o t 6 24
T1/U T2V T3IW \ ‘ ’

. J

1. LED til visning af tilstand
o Strem (gren):
» Nar softstarteren er taendt, lyser strgmforsynings-LED'en.
o Kor (gul):

» Nar softstarteren (motoren) er i soft start/soft stop-tilstand, blinker den
kgrende LED.

*= Nar softstarteren (motoren) er i bypass-tilstand, er driftslampen taendt.
o Fejl1(rgd):

= Angiver en fejltilstand; fejl-LED'en blinker eller forbliver taendt.

= Se brugervejledningen for detaljerede fejlbeskrivelser.
o Fejl 2 (rgd):

= Ekstra fejlindikator.
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2.

Indstilling af parametre

IX.

Indstilling af potentiometer

o Justerbare potentiometre:

* Indledende spaending: Indstil den indledende spaending.

»  Start haeldning: Indstil accelerationstiden.

= Stop haldning: Indstil decelerationstiden.

De vigtigste start/stop-parametre for softstarteren kan justeres ved hjzelp af panelets

potentiometer.

Andre parametre er forudindstillet fra fabrikken og kreever normalt ikke justering.

Yderligere parameterindstillinger kan andres ved hjalp af RS485-
kommunikationsinterfacet, hvis det er ngdvendigt.

Parameterbeskrivelse

Vigtigste parametre

vaerdi Indstillingsomrade Standard
FLC 0-100 Transformatorens primaerstrgm (fabriksindstilling)
FLA 0-100 Transformatorens primaerstrgm baseret pa softstarterens nominelle

strgm (fabriksindstilling)

Beskyttelsesparametre

vaerdi Indstillingsomrade Standard
Vardi for beskyttel d
grartor beskyttelse mo 500-850% 500% (fabriksindstilling)
overstrgm
Forsinkelsestid f
orsinielsesti (?r 0,1-1,0 sek. 0,1 sek (fabriksindstilling)
overstrgmsudlgsning

A

FORSIGTIG

Softstarteren har to niveauer af overstrgmsbeskyttelse:

e Nar stremmen overstiger 850% af softstarterens nominelle strgm (FLA), udlgses

fejlreleeet (K2) med det samme.

e Hvis stremmen overskrider den indstillede veerdi for overstrgmsbeskyttelse (500-
850% FLA), udlgses releet efter en forsinkelse (i henhold til den angivne

"udlgsningsforsinkelse").
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Overbelastningsbeskyttelse

vaerdi Indstillingsomrade

Standard

Vaerdi for overbelastningsbeskyttelse|100—-200%

110% (fabriksindstilling)

Grad af overbelastningsbeskyttelse |0-Grad 10, 1-Grad 10, 2-Grad 20, 3-Grad 30

0-Grad 10
(fabriksindstilling)

ﬁ FORSIGTIG
Termisk beskyttelse af motoren.

Det anbefales at indstille overbelastningsbeskyttelsen til klasse 10A.
Hvis indstillingen er lavere end "overbelastningsbeskyttelsesvaerdien", aktiverer

softstarteren overbelastningsbeskyttelsen.

Beskyttelsesparametre

veerdi Indstillingsomrade |Standard
0-OFF

Fasesekvensbeskyttelse 1-ON
1-ON

Yderligere beskyttelsesfunktioner

1) Beskyttelse mod overtemperatur: Hvis kglelegemets temperatur overstiger 80 °C, udlgses

softstarteren.

2) Beskyttelse mod manglende fase: Hvis indgangs-/udgangsterminalen registrerer en

manglende fase, udlgses softstarteren.

3) Kortslutning: Hvis stremforsyningen kortsluttes, udlgses softstarteren.
4) Ubalanceret strgm: Hvis den trefasede stremforskel overstiger 20 % FLA, udlgses

softstarteren.
Start/stop-parametre
Starttidspunkt
e Indstillingsomrade: 1-30 sek.

e Standard: Panelets potentiometerindstilling.

ﬁ FORSIGTIG
Starttidspunktet indstilles via panelet eller via kommunikation.

Stop tiden

e Indstillingsomrade: 0-30 sek.
e Standard: Panelets potentiometerindstilling.

é FORSIGTIG
Stoptiden indstilles via panelet eller via kommunikation.



Indledende spanding

o Indstillingsomrade: 30-70%

o Standard: Panelets potentiometerindstilling.

ﬁ FORSIGTIG
Den oprindelige speending indstilles via panelet eller kommunikationen.

Nar startmomentet er indstillet, fglger det formlen:

Startmoment = startspaending 2xTN

~ - hominelt drejningsmoment

Starttilstand for speendingshzeldning

U

A

UNf========

Uini

T1

P T

Ved en forudbestemt accelerationstid (T1) stiger den blgde starters udgangsspanding fra den
indledende spaending (Uni) til den fulde spaending (Un, nominel spanding).

ﬁ FORSIGTIG
Motoren kan ikke starte (Locked-Rotor), hvis spaendingen er for lav.
Det anbefales at indstille startspaendingen fra hgj til lav eller bruge den anbefalede

indstilling

Relaeparametre

vaerdi Indstillingsomrade

Standard

0-Elektrisk selvholdende relee,

B -rele t
ypass-rele type 1-Magnet selvholdende rele

Fabriksindstilling (baseret pa specifik
model)

é FORSIGTIG
Bypass-releets type kan ikke sndres.
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Kommunikationsparametre

vaerdi

Indstillingsomrade

Standard

Slave-maskinens
adresse

1-127

1 (fabriksindstilling)

Baud-hastighed

0-1200BPS, 1-2400BPS, 2-4800BPS, 3-9600BPS, 4-

3-9600BPS

19200BPS (fabriksindstilling)
0-ECC,

Paritetskontrol 1-0DD, 0-ECC
2-Ingen

FORSIGTIG

A ™"

Efter indstilling af kommunikationsparametre skal softstarteren genstartes.

e Forkerte indstillinger kan forarsage kommunikationsfejl, hvilket ggr det umuligt at
gendanne standardparameteren.
e Veer forsigtig, nar du indstiller kommunikationsparametre.

X. Probleml@sning
Fejlliste
o F Start/st
Fejl Fejl Arsag u?gerer B 57 Shunt
ikke proces

Fasesekvensudlgsning Sekvensen af trefaset spaending er forkert X N v
Manglende en- eller tofaset spaending i trefaset

Manglende fasetrip & i P ne ! X N v
spaending

Ingen spaendingsudlgsning |Ingen spandingsindgang X v v

Overstrgmsudigsning Strgmveerdi overskrider indstillingsvaerdi for Y Y Y
overstrgm

Overbelastningsudigsning Den afktuelle veerdi ov'erskrider den indstillede X X v
veerdi for overbelastning

Ubalanceret Ubalanceret trefasestrgm overskrider v Y v

strgmudlgsning ubalanceret indstillet vaerdi
Kglelegemets temperatur overskrider den

Overtemp Trip ) 0 ) & P ) ! v v v
indstillede temperaturveerdi

Bemeerk:
e X =Fungerer ikke

e V = Arbejde
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Losning af fejl

Fejl

Fejl 1

Fejl 2

Fejl Arsag

L@sning

Fasesekvensudlgsning

Sekvensen af trefaset
spaending er forkert

/ndr rekkefglgen af de tre faser.

Udlgser for manglende
fase/udlgser for manglende
spanding

Mangler en eller to
faser eller ingen
spanding i trefaset
spaending

Kontroller forbindelsen mellem
softstarteren og
hovedstrgmforsyningen.

Overstrgmsudlgsning

Den aktuelle veerdi
overskrider den
indstillede
overstrgmsveerdi

Kontrollér forbindelsen mellem
den blgde starter og motoren for
kortslutning.

Overbelastningsudlgsning

Den aktuelle veerdi
overskrider den
indstillede veerdi for
overbelastning

Kontrollér, om belastningen er for
stor, eller om softstarterens
effektvalg er for lille.

Ubalanceret stremudIgsning

Ubalanceret
trefasestrgm
overskrider indstillet
veerdi

Kontrollér motorviklingen og
forbindelsen til den blgde starter.

Overtemp Trip

©

Kplelegemets
temperatur overskrider
den indstillede vaerdi

Kontroller belastningsstgrrelsen,
eller om forbindelsen mellem den
blgde starter og motoren er

kortsluttet.

Noter:

1. Frekvensbeskyttelsen er indbygget til 50/60Hz spaending.

2. Enfasede softstartere har ingen ubalanceret strgmudlgser, men kan have spaendingsudlgser.
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Elektronisk overbelastnings- og udlgsningskurve
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Xl. Tilleeg

Beregning af overbelastningstid

Formel:

Udlgsningstid for overbelastning =

1375000 _ Tx
1%2%-1102 6

e 1%: Forholdet mellem faktisk strem og nominel strgm.

e Tx: Tolerancetid for T x 500% overbelastningsstrgm (X=5).

e Tidstabel for minimum overbelastningstolerance:

Overbelastningsgrad X=8 X=7 X=6 X=5 X= =3 =2
10A 1,6 2 3 4 6 12 26
20 3 4 6 8 13 35 78
30 7 9 13 19 29 52 112
Liste over parameterindstillinger
veerdi Indstillingsomrade Standard

FLC Soft Starter Strgm ved fuld
belastning

1-200A

Fabriksindstilling

FLA Strgm ved fuld belastning af
motoren

1-200A

Baseret pa softstarter-

effekt

Forbindelsestilstand

0-Eksterne ledninger, 1-Interne ledninger

0-Eksterne ledninger

Veerdi for beskyttelse mod

500-850% FLA 500% FLA
overstrgm
Forsinkelsestid for
. 0,5-1,0 sek. 1,0 sek.

overstromsudlgsning
Veerdi f

ertior 100-200% FLA 115% FLA
overbelastningsbeskyttelse
Grad af overbelastningsbeskyttelse |0-Grad 10A, 1-Grad 10, 2-Grad 20, 3-Grad 30 |0-Grad 10A
Beskyttelse af fasesekvens 0-OFF, 1-ON 1-ON

Starttidspunkt

1-30 sek.

Indstilling af panel-
potentiometer

Stop tiden

0,5-10 sek.

Indstilling af panel-
potentiometer

Indledende spaending

10-50% FLA

Indstilling af panel-
potentiometer

Bypass-relzae-type

0-Elektrisk, 1-Magnet

Baseret pa specifik model

Slave-maskinens adresse 1-127 1
0-1200BPS, 1-2400BPS, 2-4800BPS, 3-
B. -hastigh - BP
aud-hastighed 9600BPS, 4-19200BPS 3-96008PS
Paritetskontrol 0-ECC, 1-0ODD, 2-Ingen 0-ECC
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Almindelige belastnings- og parameterindstillinger

Starttilstand for haeldning

Belastning Starttidspunkt (sek.) Stoptid (sek.) Indledende spanding
Badpropeller 15 0 45%
Centrifugalventilator 15 0 45%
Centrifugalpumpe 15 5 45%
Stempelkompressor 15 0 45%
Roterende konverter 15 0 45%
Mixer 20 0 45%
Knuser 20 0 45%
Spiral luftkompressor 15 0 45%
Motor uden belastning 15 0 45%
Bandtransportgr 15 0 45%
Pumpe til varmt vand 15 5 45%
Luftpumpe 15 0 45%




DA

XIl. Mekanisk installation
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Soft start/stop 3

Communcaionds 8
Fault  Comuiczion- 9

Ground 1()
Bypass
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Kaere kunde:

Nar du har modtaget de produkter, der er sendt
af vores virksomhed, bedes du foretage en
provekgrsel direkte. Fgrst skal den lave en simpel
test i henhold til ledningstegningen af
eksperimentelle metoder og bekrafte den blgde
starter. Nar man har sikret sig, at softstarteren
fungerer korrekt, og at ledningerne til kabine
motoren er korrekte, kan man teste hele
systemet.

Test trin:

1.

Valg 3 x 200W/220V-lamper (H1-H3)
med Y-forbindelse, og tilslut derefter til
softstarterens udgang U, V og W, og du
kan ogsa teste ved at tilslutte den lille
motor.

Blgd starter: Luk drejeknappen K1
(tilslut klemme 1, 3), pzaeren teendes
langsomt. Nar paeren er taendt, lukker
bypass KM.

Luk QF1 for at fa 380V ACtil R, Sog T pa
softstarterens indgangsterminal.

Softstarter lukket knapkontakt K1 (tilslut
klemme 1, 3), paeren lyser langsomt op.
Nar paeren er teendt, lukker bypass KM.

Blgd stop-proces: Frakobl terminal 1, 3,
bypass KM frakobles, paeren slukkes
langsomt, nar paeren er helt slukket, er
den blgde stop-proces afsluttet.

Hvis ovenstaende eksperimentelle trin ikke kan
udfgres normalt, kan vi forelgbigt bedgmme, at
softstarteren er blevet beskadiget. Kontakt den
tekniske serviceafdeling for flere detaljer.

Grundlaggende parameterindstilling:

Overbelastningsudlgsning | 10
Start 8~12S
Stop 2~4S
UINI 50%
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Tama kdyttbopas on kdadnnetty konekddnnokselld. Olemme tehneet kaikkemme
varmistaaksemme kdannoksen tarkkuuden, mutta huomaa, ettd automaattiset kadnnokset
eivat ole tdydellisia eivatka ne ole tarkoitettu korvaamaan ihmiskdantajia. Kayttdoppaan
virallinen versio on englanninkielinen. Erot kddnnetyn version ja alkuperdisen englanninkielisen
version valilla eivat ole oikeudellisesti sitovia. Jos sinulla on kysyttdvaa kaannoksen
tarkkuudesta, katso englanninkielinen versio, joka on virallinen viite. Lisad kieliversioita on
saatavilla pyynnostéa osoitteesta info@expondo.com.

Tekniset tiedot

Parametrin kuvaus

Parametrin arvo

Tuotteen nimi

Pehmea kdynnistin

Malli MSW Soft starter SRX03-X-3P3
Teho 1,5 kw
Tulojannite 400V, 3~, 50Hz
Lahtojannite 0-400V, 3~, 50Hz
Tulovirta 3A

Paapiirin halkaisija 1,5 mm2
Ohjausjannite 100-240V, 1~, 50Hz
Tyolampdétila -0 - +50°C
Varastointilampdétila -40 - +70°C
Moottorin ylikuormitus Luokka 10

Vakio EN60947-4-2
Suurin korkeus 1000 m (3280 jalkaa)
Ingress Protection Grade IP21

Mitat (leveys x syvyys x korkeus) 17,5x9x9 cm
Paino 0,8 kg

II. Yleiskuvaus

Kayttdohje on suunniteltu auttamaan laitteen turvallisessa ja tarkoituksenmukaisessa kaytdssd. Tuote on

suunniteltu ja valmistettu tiukkojen teknisten ohjeiden mukaisesti kayttden uusinta
komponentteja. Lisdksi se vastaa tiukimpia laatuvaatimuksia.

teknologiaa ja

ALA KAYTA LAITETTA, ELLET OLE LUKENUT JA SISAISTANYT NAITA
KAYTTOOHJEITA PERUSTEELLISESTI.

Laitteen kayttoian pidentamiseksi ja virheettéman toiminnan varmistamiseksi kayta
kayttoohjeen mukaisesti ja suorita tarvittavat huoltotoimenpiteet sdanndllisesti. Naiden

laitetta taman
kayttoohjeiden

sisaltamat tekniset tiedot ja spesifikaatiot ovat ajan tasalla. Valmistaja pidattdaa oikeuden tehda niihin laadun
parantamiseen liittyvia muutoksia. Laite on suunniteltu siten, ettd melupdastoriskit ovat mahdollisimman

pienet ottaen huomioon tekniikan kehitys ja melun vahentamismahdollisuudet.

é HUOM! Taman kayttéohjeen piirustukset ovat vain havainnollistavia, ja ne voivat joiltakin osin

poiketa todellisesta tuotteesta.
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Merkkien selitys

C € Tuote tdyttda asiaankuuluvat turvallisuusstandardit.

Lue ohjeet ennen kayttoa.

Tuote on kierratettava.

VAROITUS!, HUOMAUTUS! tai MUISTUTUS! Koskee annettua tilannetta. (
yleinen varoitusmerkki)

HUOMIO! Sahkoiskuvaara!

Valta sdhkostaattista sahkoa. Varoitus! Piirilevyn koskettaminen merkilla on kielletty.
Sahkostaattiset varaukset voivat vahingoittaa pehmokaynnistimen osia.

Korkean jannitteen varoitus. Jos sita ei vdltetd, seurauksena voi olla laitteen vaurioituminen ja
mahdollinen loukkaantuminen tai kuolema

Pehmokaynnistimen tulo- ja lahtdliittimissa on korkea jannite, vaikka se ei toimi, kun kytket
virtaldahteen. Vain patevat sahkdasentajat saavat asentaa taman tuotteen.

Al3 tee mitdan toitd pehmokaynnistimelle, kun virta on kytkettyna.
Asennussahkdasentajat ovat vastuussa oikean maadoituksen varmistamisesta. Al kytke
tehokertoimen korjauskondensaattoria pehmokadynnistimen Iahtépuolelle. Jos staattisen
tehokertoimen kompensointitoimenpiteita halutaan tehda, niihin liittyvat laitteet on
kytkettdava pehmokdynnistimen virransyottopuolelle.

> B> BBy BB ¢

lll.  Kayttéturvallisuus

A HUOMIO! Lue kaikki turvallisuutta koskevat varoitukset ja kaikki ohjeet. Varoitusten ja ohjeiden
noudattamatta jattaminen voi johtaa sahkoiskuun, tulipaloon ja/tai vakaviin vammoihin
tai kuolemaan.

Varoituksissa ja ohjeissa kaytetdan termeja "laite" ja "tuote", joilla viitataan:
Pehmed kdynnistin

1. Sahkoturvallisuus

a) Al3 kosketa laitetta marilla tai kosteilla kasilla.

b) Sahkoéiskun valttamiseksi 313 upota johtoa, pistotulppaa tai laitetta veteen tai muihin nesteisiin. Al3
kayta laitetta marilla pinnoilla.

c) Esta laitteen kastuminen. Sahkoiskun vaara!

d) Tuloissa ja lahdoissa on korkea jannite, vaikka yksikkoa ei kayteta.

e) Vain pateva sahkohenkildstd saa asentaa ja kdyttaa laitetta.

2. Ylikuormitus- ja ylijannitesuoja

e Virran ylikuormituksen sattuessa yksikké sammuu automaattisesti moottorin suojaamiseksi.
e  Kayta puolijohdesulakkeita vaurioitumisriskin minimoimiseksi ylijannitteiden aikana.
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3.

4,

a)
b)

c)

g)
h)

Oikea johdotus

e Kayta kuparijohtoja, joissa on tulenkestava PVC-eristys.
e Varmista, ettd kaikki liitdnnat on kiristetty hyvin kipindiden estamiseksi.

Turvallisuus tyopaikalla

Ala kayta laitetta mahdollisesti rajihdysherkissd tiloissa, joissa on esimerkiksi helposti syttyvii
nesteitd, kaasuja tai polya. Laite synnyttaa kipinoita, jotka voivat sytyttaa polyja tai kaasuja.

Jos havaitset laitteessa vaurioita tai epasdaannollistd toimintaa, kytke laite valittdmasti pois paalta ja
ilmoita asiasta viipymatta laitteesta vastuussa olevalle henkilélle.

Jos olet epavarma siitd, toimiiko tuote tarkoituksenmukaisesti, tai jos havaitset siind vaurioita, ota
yhteytta valmistajan huoltoon.

Ainoastaan valmistajan huoltokeskus saa tehd3 tuotteeseen korjauksia. Ala yritd tehda korjauksia itse!
Jos tulipalo syttyy, sammuta se jauhe- tai hiilidioksidisammuttimella (co;) (joka on tarkoitettu
kaytettavaksi jannitteisten sdhkolaitteiden sammuttamiseen).

Pida tama kayttdohje tallessa myohempaa kdyttoa varten. Jos tdma laite luovutetaan kolmannelle
osapuolelle, kdyttdohjeet on luovutettava sen mukana.

Sailyta pakkauselementit ja pienet kokoonpano-osat lasten ulottumattomissa.

Jos tata laitetta kdytetdan yhdessa muiden laitteiden kanssa, on myds niiden kayttdohjeita
noudatettava.

A Muista! Kun kaytat laitetta, suojaa lapsia ja muita sivullisia.

5.

a)

b)

6.

a)

b)

Henkilokohtainen turvallisuus

Laitetta ei ole tarkoitettu sellaisten henkildiden (mukaan lukien lapset) kdasiteltavaksi, joilla on
rajoittunut toimintakyky tai joilla ei ole asianmukaista kokemusta ja/tai tietoa laitteen kaytosts, ellei
heitd valvo heidan turvallisuudestaan vastaava henkilo tai ellei heitd ole opastettu laitteen kaytdssa.
Tama laite ei ole leikkikalu. Lapsia on valvottava, jotteivat he leikkisi laitteen kanssa.

Laitteen turvallinen kaytto

Irrota laite virtaldhteestd ennen s&datd-, puhdistus- ja huoltotéiden aloittamista. Tallainen
ennaltaehkaiseva toimenpide vdahentaa tahattoman kaynnistymisen riskia.

Kun laitetta ei kaytetd, sadilytd se turvallisessa paikassa, poissa lasten ja sellaisten henkiléiden
ulottumattomissa, jotka eivat tunne laitetta ja jotka eivat ole lukeneet sen kayttdohjetta. Laite voi olla
kokemattomien kayttdjien kasissa vaarallinen.

Pida laite teknisesti tdydellisessa kunnossa.

Laite on pidettdva poissa lasten ulottuvilta.

Laitteen korjauksen tai huollon saa suorittaa vain pateva henkild ja ainoastaan alkuperaisid varaosia
kadyttden. Tama varmistaa laitteen turvallisen kayton.

Al3 poista tehtaalla asennettuja suojuksia l3ka 16ysda ruuveja, jotta laite toimisi turvallisesti.

Al3 tee muutoksia laitteeseen sen parametrien tai rakenteen muuttamiseksi.

Pida laite kaukana tulen- ja lammonlahteista.

Oikea asennus

Asenna laite pystysuoraan riittavan ilmanvaihdon varmistamiseksi.
Sailytd vahimmaisetaisyydet:

e 100 mm yksikéiden valilld pystyasennossa.

e 50 mm yksikoiden valiin vaaka-asennossa.

Al3 asenna laitetta kosteaan, pdlyiseen tai sydvyttivain ympéristoon.
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8. Parametrien konfigurointi

a)
b)

V.

Kun olet muuttanut tietoliikenneparametreja, kdynnista laite uudelleen.
Vaarat asetukset voivat johtaa vaurioihin ja kyvyttdmyyteen palauttaa tehdasasetuksia.

HUOMIO! Huolimatta laitteen turvallisesta rakenteesta, suojaominaisuuksista ja kayttdjaa

suojaavien lisdelementtien kaytosta, laitteen kayttoon sisdltyy silti aina pieni onnettomuus- tai
loukkaantumisriski. Pysy valppaana ja kayta tervetta jarkea laitetta kayttdessasi.

Kayttdalue

Laite on suunniteltu sshkdmoottoreiden pehmedkaynnistykseen ja pysdyttamiseen teollisissa ja
kaupallisissa sovelluksissa. Kdynnistysvirran ohjaustoiminnon ansiosta laite minimoi mekaaniset iskut
ja vahentaa verkon ylikuormitusta, mika on erityisen tarkeaa suuritehoisissa jarjestelmissa.
Pehmedkaynnistyslaitetta kaytetdadn esimerkiksi pumpuissa, puhaltimissa, kompressoreissa,
kuljetinhihnoissa tai tuotantokoneissa, joissa vaaditaan sahkolaitteiden tasaista kaynnistysta, mika
lisdd niiden kayttoikaa ja alentaa kayttokustannuksia.

Kayttdja on vastuussa kaikista vahingoista, jotka aiheutuvat laitteen virheellisesta kaytosta.

Toiminnot

Kaynnistys/pysaytyskaltevuus ja alkujannite asetetaan 3 sisdanrakennetulla eri
potentiometrilla

Ohitusrele sisddnrakennettu, ei tarvita ylimaaraista kontaktoria
Jannitteen jyrkkyyden kaynnistystila

Lahtovaantomomentti voidaan yllapitaad pysadytysprosessin aikana (jatkuva vaantémomentin
sdato), mika estaa vesivasaravaikutuksen

Ulkoinen A- tai Y-johdotustila

Reaaliaikaiset tietoliikennetiedot (A, B, C-vaihevirta, keskivirta) (*1)
Historian vikatietueiden lukeminen tiedonsiirron kautta (10 historialokia) (*1)
Tilastotiedot voidaan lukea Modbus-tiedonsiirrolla (*1)

Suojaukset

1) 8xIn ylivirtasuoja

2) 5~8,5xIn jatkuva ylivirtasuoja

3) VYlikuormitussuoja luokilla 10A, 10, 20 ja 30

4) Kolmivaiheinen virran epatasapainosuoja

5) Eijannitesuojaa

6) Vaiheen suoja puuttuu

7) Vaihejarjestyksen suojaus

8) SCR ylikuumenemissuoja

1 kdynnistys/pysaytys digitaalitulo

Tietoliikenneliitanta (*1)

Valinnainen sisddnrakennettu kdynnistys/pysaytyskytkin (*2)

2 lahtorelettd (kdyntirele, laukaisurele)

*Huomautus 1: Vaihtoehto, vain jos valitaan RS-485-tiedonsiirtoliitdntd toiminnon kanssa.*

Huomautus 2: Toiminto on kaytettavissa kdyttdpaneelin valinnaisella kytkimella.



V. Pehmedkdynnistimen ohjaus ja sovellus

Sisdinen ohjauskaavio

3P3 (kdytetdan vain kolmivaihemoottorissa):

A N
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Tiedonsiirto- ja ohjausvaihtoehdot saatavilla

e Viestintdvaihtoehto (vaihtoehto 1):

o RS-485

o RS-485-optio tukee MODBUS-RTU-tiedonsiirtoprotokollaa.
e Sisddnrakennettu kidynnistys/pysaytyskytkin (vaihtoehto 2):

o Ohjauspaneeli voidaan varustaa kdynnistys-/pysaytyskytkimelld, jonka avulla kayttajat
voivat kdyttaa moottorin kdynnistys-/pysaytystoimintoa suoraan.

Pehmeadn kdynnistimen suorituskykyyn vaikuttavat ymparistoolosuhteet
e Korkea ympariston lampétila:

o Kun lampétila ylittda 40°C, virranmittaus kasvaa 1 % astetta kohden ja virranmittaus
laskee 0,8 %.
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o Korkea korkeus:

o Yli 1000 metrin korkeudessa nimellisvirta lasketaan seuraavasti:
x — 1000

In =100 —
n 150

o Esimerkki:

= 2000 metrin korkeudessa:

i =100 - 220~ 1000 _ g3 39
n= 150 = 070

Pehmokaynnistimen nimellisvirtakapasiteetin tulisi laskea 93,3 prosenttiin nimellisvirrasta.

VI. Asennus
Mekaaninen asennus

Pystysuuntainen asennus

5‘\ r»’:B 5] 6‘6}9 . P .
Pehmokaynnistin on suositeltavaa asentaa pystysuoraan tehokkaan
RO NS [ammonpoiston varmistamiseksi.

Pystysuora pinoaminen

A A
e o ol

ind

Kun kaksi tai useampi pehmokaynnistin on asennettu pystysuoraan
paallekkain, sdilyta niiden valinen vahimmaisetaisyys 100 mm.

P
B

A

O
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Vaakasuuntainen vierekkdinen asennus

n N N n 2 A
de ¢ o8 He o el He o sl

Kun kaksi tai useampi pehmokaynnistin on asennettu
IS TS CRrarars vaakasuoraan vierekkain, sailyta niiden valinen
7 ! vahimmaisetadisyys 50 mm.

Asennusymparisto

ﬁ VAROITUS
e Al3 asenna pehmokaynnistintd lammonlihteen lahelle.

e Varmista, ettd pehmokaynnistin on luotettavasti maadoitettu ja pidetty poissa
polysta tai syovyttavistd ymparistoista.

o Kayttélampotila-alue: 0°C - +50°C (32°F - 122°F).

e Suhteellinen kosteus: alle 95%.

Tehonhdvio ja tehohavio

e Pehmokadynnistimen nimellishavioteho voidaan laskea likimaarin kayttamalla:
Tehonhdvié = 3xle (W)
Eli: Moottorin nimellisvirta (A)

e Asennuksissa metallikaappiin ilman ilmanvaihtoa vaadittava pinta-ala on:
Pinta-ala (m?) > 0,12 x tehohdivié
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VIl. Johdotus

Kolmivaihemoottorin johdotus

QF FU

\
I
()

~

<
: >h—
N

= @ M
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— (7
SIS W e

e QF (Circuit Breaker): Suosittelemme katkaisijaa, jossa on laukaisulaite.

e FU (sulake): Suositeltu asennus. Sulakkeiden valinnan tulee perustua SCR-luokitukseen.
Lisatietoja:
e K: Sisadnrakennettu ohitusrele.

e M: Moottori.

é VAROITUS
e Pehmokadynnistimen tulon ja virtalahteen liitdnnan valiin suositellaan asennettavaksi
katkaisija laukaisulaitteella.
e Pehmokdaynnistimen ja virtalahteen vdlinen yhteys on kytkettava pois paalta ennen
huoltoa.



FI

Paapiirin paate

VAROITUS
On suositeltavaa kayttaa palamista hidastavaa kupariydin PVC-eristettya johtoa
paavirtapiirin kytkemiseen.

e Suositeltu kaytto:

o Johdon koko: 6-50mm?

RN A o AWG: 10-1/0

e Suositeltu vaantomomentti: 4 Nm

E—

Ohjauspaite

Z
4 5 6

e Mukana on kaavio, joka nayttda 10 tulo/lahtoliittimen kytkentdasetelman.

-

Control Voltage
AC 100~240V

=

Fault

co O:b RS485 A

:

10

(e} OUJ RS485B

I~ OJ Start/Stop

1 7

Ohjausliitinkaavio:

N

10 tulo/I3htoliitinta:
1. Ohjaa tehon L tai + tuloa.
2. Ohjausteho N tai - tulo.
3. Kaynnistys/pysaytyssignaalin tulo:
o Kun liitin 3 on kytketty liittimeen 1, kdynnistin kay.

o Kun liitin 3 ja liitin 1 irrotetaan, pehmokaynnistin pysahtyy pehmeasti, kunnes se
pysahtyy kokonaan.

4. Kaynnissa olevan signaalin relelahto:
o Kun pehmokaynnistin on kdynnistys-, ohitus- tai pehmeapysaytystilassa, reletoiminta
on kiinni.
5. Kaynnissa oleva relelahto Yhteinen.
6. Vikarelelahto:

o Kun pehmokaynnistin on vikatilassa, rele on kiinni.
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7. Vikareleldhto Yhteinen.
8. RS-485 bussi A-linja.

9. RS-485 bussi B-linja.

10. Maadoitusliitin.

Ohjaa virtaldhdetta ja ohjaustuloa

> (‘D AC power line

(2) AC power neutral

K /

——(3) START/STOP

Ohjaustehona 100-240 VAC:
e Liitdnnat:
o Liita vaihtovirtajohto liittimeen @
o Liita vaihtovirtan nolla liittimeen @
o Yhdist4 liitin K liittimien D) ja (3) vliin.
¢ Toiminta:
o Pehmea kdynnistin kdy, kun K on kiinni.
o Pehmokaynnistin pysahtyy, kun K irrotetaan.
e Varoitus:

o Jos ohjaustulokaapeli on liian pitka tai se on johdotettu vaarin virtalahteen kanssa, se
voi aiheuttaa tulosignaaleja "indusoidulla jannitteelld", mika johtaa
toimintahairiéihin tai vaurioihin.

o Ratkaisu: Lisaa rele tuloon valttadksesi "indusoituneen jannitteen".

ﬁ VAROITUS
e Ohjausvirtalahteen jannitteen on vastattava tuotteen teknisia tietoja. Vaara jannite voi
johtaa vaurioihin.
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Releldhto

Kaynnissa oleva rele El 13htoa

Kaynnissa oleva relelahto yhteinen

Vikarele El laht6a

Vikareleen |dhto yhteinen @J

K2

e Kaynnissa oleva relelahto:
o Liitin @ on 1ahto releen kayntiin.

o Kun pehmokaynnistin on kdynnissa (kdynnistys/ohitus/pehmea pysaytys), K1
sulkeutuu.

e Vikareleen l3ht6:

o Liitin @ on vikareleen lahto.

o Kun yksikkd havaitsee vian, K2 sulkeutuu.
e Yhteyskapasiteetti:

o K1, K2: 220VAC, 5A.

ﬁ VAROITUS
e Turvallisuuden varmistamiseksi kytke vikarele K2 virtaldhteen ja paavirtaliittimen
valiseen virtapiiriin, joka ohjaa katkaisijan vapautumista.
e Kun vika havaitaan, K2 voi katkaista virtakatkaisijan samanaikaisesti.
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Y Kytkentadtila
L1/R L2/S L3/T L1/R L2/S L3/T

{3 £} SERLIRS,

T1/U T1/U| T2/V| T3/IW

TN

Laitteen ulkoista tilaa kdytettdessa tehomoduuli on kytketty virtaldhteen ja moottorin valiin.

ﬁ VAROITUS
o Kolmella liittimelld varustetut moottorit voivat kdyttaa vain ulkoista kytkentatilaa.
e Pehmokaynnistimen nimellisvirran ulkoisessa tilassa on vastattava moottorin
nimellisvirtaa.

Sisdinen A johdotus

L1/R  L2/S L3/T

Kaytettaessa sisaista kytkentatilaa tehomoduuli kytketdan sarjaan moottorin kaamiin.
Tehomoduulin virta on vaihevirta, joka on 1/1,732 linjavirrasta.
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ﬁ VAROITUS
e Sisdinen johdotustila koskee vain moottoreita, joissa on kuusi napaa.
¢ Sisdisen johdotuksen pehmokaynnistimen nimellisvirta on 1/1,732 moottorin
nimellisvirrasta.

Pehmokaynnistimen nimellisvirta

Moottorin teholuokitus Nimellisvirta (le)
220V 400V 500V le
Pe/kW Pe/kW Pe/kW A
0,75 1,5 2,2 3
Sulakepoyta
SCR I2T (A2S) Sulakkeen arvo
270 10A

ﬁ VAROITUS
e Kéayta puolijohdesuojasulaketta saavuttaaksesi "2. standardin" ja vahentaaksesi
transientin ylikuormitusvirran aiheuttaman tehomoduulin vaurioitumisen riskia.
e 2. standardi: Oikosulun sattuessa suojaus ei aiheuta vahinkoa henkilokunnalle tai
laitteille, ja laite pysyy kayttokelpoisena.
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VIII.  Kayttéliittyman kuvaus

Pehmedkadynnistimen paneelikaavio

Power Run Fault 1 Fault2

L1/R L‘Z{S L3/T
50

s1 s1 s1 Ly 2\ "

ct1 {s2 CT2 IE ct3{s2 ‘ )

T 30 s 70%Un

c2[k2 c2f k2 c2lk2 ?- 18
4 & t s 24
K11G1 K1l G1 KilG1 /: 1‘. "308

12 “18
T‘i'}u Tg'\f T3W N t 6’%& 24

. J

1. Tilandytto LED
o Teho (vihred):
=  Kun pehmokaynnistimeen on kytketty virta, virtalahteen LED palaa.
o Juokse (keltainen):

= Kun pehmokaynnistin (moottori) on pehmedakaynnistys-
/pehmeépysaytystilassa, kdynnissa oleva LED-valo vilkkuu.

»  Kun pehmokéaynnistin (moottori) on ohitustilassa, kdynnissa oleva LED palaa.
o Vika 1 (punainen):

» QOsoittaa vikatilan; vika-LED vilkkuu tai jaa palamaan.

= Katso kdyttdéoppaasta yksityiskohtaiset vikakuvaukset.
o Vika 2 (punainen):

= Lisdvikailmaisin.
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2. Potentiometrin asetus
o Saddettavat potentiometrit:
» Alkujdnnite: Aseta alkujannite.
» Aloituskaltevuus: Aseta kiihtyvyysaika.

= Pysdytyskaltevuus: Aseta hidastusaika.

Parametriasetus

e Pehmokaynnistimen tarkeimmat kdynnistys-/pysaytysparametrit voidaan sdataa paneelin
potentiometrilla.

e Muut parametrit on asetettu valmiiksi tehtaalla, eivatka ne yleensa vaadi saatoa.

e Lisdparametriasetuksia voidaan tarvittaessa muuttaa RS485-tiedonsiirtoliitdnnan avulla.

IX. Parametrin kuvaus

Padparametrit
Parametri Asetusalue Oletus
FLC 0-100 Virtamuuntajan ensidvirta (tehdasasetus)
FLA 0-100 Virtamuuntajan ensidvirta pehmokaynnistimen nimellisvirran
perusteella (tehdasasetus)
Suojausparametrit
Parametri Asetusalue Oletus
Ylivirtasuojausarvo 500-850% 500 % (tehdasasetus)
Nykyinen matkan viiveaika 0,1-1,0s 0,1 s (tehdasasetus)

é VAROITUS
Pehmokaynnistimessa on kaksi ylivirtasuojaustasoa:

e  Kun virta ylittad 850 % pehmokaynnistimen nimellisvirrasta (FLA), vikarele (K2)
laukeaa valittomasti.

e Josvirta ylittaa asetetun ylivirtasuoja-arvon (500-850 % FLA), rele laukeaa viiveen
jalkeen (maaritetyn "laukaisuviiveajan" mukaisesti).

Ylikuormitussuoja
Parametri Asetusalue Oletus
Ylikuormitussuojausarvo [100-200% 110 % (tehdasasetus)

0-luokka 10

Ylikuormitussuojausluokkal|O — luokka 10, 1 — luokka 10, 2 — luokka 20, 3 — luokka 30
(Tehdasasetus)
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ﬁ VAROITUS
Moottorin lamposuoja.

On suositeltavaa asettaa ylikuormitussuojaksi Grade 10A.
Jos asetus on pienempi kuin "Ylikuormitussuoja-arvo", pehmokaynnistin aktivoi
ylikuormitussuojan.

Suojausparametrit
Parametri Asetusalue Oletus
0-POIS
Vaihejdrjestyksen suojaus 1-ON 1-ON

Lisasuojaustoiminnot

1) Ylikuumenemissuoja: Jos jadhdytyselementin lampotila ylittaa 80°C, pehmokaynnistin
laukeaa.

2) Puuttuva vaihesuoja: Jos tulo/Iahtéliitin havaitsee puuttuvan vaiheen, pehmokaynnistin
laukeaa.

3) Oikosulku: Jos tehomoduulissa on oikosulku, pehmokaynnistin laukeaa.

4) Epasymmetrinen virta: Jos kolmivaiheinen virtaero ylittda 20 % FLA, pehmokaynnistin
laukeaa.

Start/Stop-parametrit
Aloitusaika
e Sidtoalue: 1-30 sek

e Oletus: Paneelipotentiometrin asetus.

ﬁ VAROITUS
Aloitusaika asetetaan paneelin tai tiedonsiirron kautta.

Pysdyta aika

e Asetusalue: 0-30 sek
e Oletus: Paneelipotentiometrin asetus.

ﬁ VAROITUS
Pysdytysaika asetetaan paneelin tai tiedonsiirron kautta.

Alkujannite
o Asetusalue: 30-70 %

o Oletus: Paneelipotentiometrin asetus.
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ﬁ VAROITUS
Alkujannite asetetaan paneelin tai tiedonsiirron kautta.

Kun alkuperdinen vaantdmomentti on asetettu, se noudattaa kaavaa:

Alkumomentti = alkujannite 2xTN
™ — nimellismomentti

Jannitteen kaltevuuden kaynnistystila

U

A

UNf====—— ==

Uini

0 T1 > T

Ennalta maaratylla kiihdytysajalla (T1) pehmokaynnistimen ldhtéjannite nousee alkujdnnitteesta

(Uni) tayteen jannitteeseen (Un, nimellisjannite).

é VAROITUS
Moottori ei voi kdynnistya (lukittu roottori), jos jannite on liian alhainen.
On suositeltavaa asettaa alkujannite korkeasta matalaan tai kayttaa suositeltua asetusta

Releen parametrit

Parametri Asetusalue Oletus

0 — sdhkoinen itsepitdva rele,

Ohitusrelet i
YYPp 1 — Magneettinen itsepitava rele

Tehdasasetus (perustuu tiettyyn malliin)

ﬁ VAROITUS
Ohitusreletyyppia ei voi muuttaa.

Viestintaparametrit

Parametri Asetusalue

Oletus

Orjakoneen osoite |1-127

1 (tehdasasetus)

. . 0-1200 BPS, 1-2400 BPS, 2—4800 BPS, 3—9600 BPS, 4-19200 3-9600 BPS
Tiedonsiirtonopeus
BPS (tehdasasetus)
Pariteetin tarkistus|0 — ECC, 0—-ECC
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Parametri Asetusalue

Oletus

1-0DD,
2 — Ei mitaan

ﬁ VAROITUS
e Kun tiedonsiirtoparametrit on asetettu, pehmokaynnistin on kdynnistettava

uudelleen.
e Vadrat asetukset voivat aiheuttaa tietoliikennehairioita, jolloin oletusparametria ei
voida palauttaa.
e Ole varovainen, kun asetat viestintdparametreja.

X. Ongelmien ratkaiseminen

Vikaluettelo
Ei Aloita/Pysayta
Vika Vian syy L. /Py .y Ohittaa
toimi prosessi

Vaihesekvenssimatka Kolmivaiheisen jannitteen jarjestys on vaara X v
Kolmivaihejannitteesta puuttuu yksi tai

Vaihematka puuttuu 1vamel - P Y X v v
kaksivaiheinen jannite

Ei jannitelaukaisua Ei jannitesyottoa X N v

Ylivirtamatka Virta-arvo ylittda ylivirran asetusarvon N v
Nykyinen arvo ylittda ylikuormituksen asetetun

Ylikuormitusmatka vy y y X X v
arvon

Epatasapainoinen nykyinen [Epdsymmetrinen kolmivaihevirta ylittaa v v v

matka epasymmetrisen asetusarvon
Jadhdytyselementin lampdtila ylittaa asetetun

Ylilampomatka v P Y v v v

lampdtila-arvon

Huomautus:
e X=Eitoimi

e V = Toimii
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Vian ratkaisu

Vika

Vika 1

Vika 2

Vian syy

Ratkaisu

Vaihesekvenssimatka

Kolmivaiheisen
jannitteen jarjestys on
vaara

Muuta kolmen vaiheen jdrjestysta.

Puuttuva vaihelaukaisu /
ei jannitelaukaisua

Puuttuu yksi tai kaksi
vaihetta tai ei jannitetta
kolmivaihejannitteessa

Tarkista pehmokaynnistimen ja
padvirtalahteen valinen liitanta.

Ylivirtamatka

Nykyinen arvo ylittaa
ylivirran asetusarvon

Tarkista pehmokaynnistimen ja
moottorin valinen liitdnta oikosulun
varalta.

Ylikuormitusmatka

Nykyinen arvo ylittaa
ylikuormituksen
asetetun arvon

Tarkista, onko kuorma liian suuri tai
onko pehmokaynnistimen tehovalinta
liian pieni.

Epatasapainoinen
nykyinen matka

Epdasymmetrinen
kolmivaihevirta ylittaa
asetetun arvon

Tarkista moottorin kaamitys ja liitdnta
pehmokaynnistimeen.

Ylilampomatka

© ®© @ OO

® O O  @| O

Jadhdytyselementin
lampdatila ylittaa
asetetun arvon

Tarkista kuorman koko tai onko
pehmokaynnistimen ja moottorin
valinen yhteys oikosulussa.

Huomautuksia:

1. Taajuussuoja on sisadnrakennettu 50/60 Hz jannitteelle.

2. Yksivaiheisissa pehmokadynnistimissa ei ole epasymmetristd virtalaukaisua, mutta niissa voi
olla jannitelaukaisuja.
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Elektroniikan ylikuormitus ja laukaisukayra

Aika (s)

t (s)
10000

\
B\

100 X Y — ——
_ ~1—<
AY 3 ~
Ay N Ny o~
AN N S S u
N N e [~
s
\‘u \\\ ‘RE
“-\h
10 - ~_ [
— —— — i ==—— 230
— =
— — 20
~‘.""""q._
‘\—u—.____-
10
|
---'-‘-\-\.

——— 10Aa

I/ELA
1.16 1.5 2.0 2.6 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5 7.0 7.5 8.0

Nykyinen (x le)

= Aluokka 30
= B luokka 20
= Cluokka 10

D luokka 10A
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XI.  Liite

Ylikuormitusajan laskenta

Kaava:

Ylikuormitusmatkan aika =

1375000
1%2%-1102

Tx
6

e 1%: Todellisen virran ja nimellisvirran suhde.

e Tx: T x500 % ylikuormitusvirran toleranssiaika (X=5).

e Ylikuormitustoleranssin vahimmaisaikataulu:

Ylikuormitusaste X=8 X=7 X=6 X=5 X=4 =3 X=2
10A 1,6 2 3 4 6 12 26
20 3 4 6 13 35 78
30 7 9 13 19 29 52 112
Parametriasetusluettelo
Parametri Asetusalue Oletus
;hi—:):ill:\stzfiznnistimen taysi 1-200A Tehdasasetus
FLA-moottorin taysi kuormitusvirta |1-200A Perustuu pehmokdynnistimen

tehoon

0 - Ulkoinen johdotus, 1 — Sisdinen

Yhteystila iohdotus 0 — Ulkoinen johdotus
Ylivirtasuojausarvo 500-850 % FLA 500 % FLA
Nykyinen matkan viiveaika 0,5-1,0s 1,0 sek
Ylikuormitussuojausarvo 100-200 % FLA 115 % FLA
Ylikuormitussuojaluokka 0-luokka 10A, 1 ~luokka 10, 2~ luokka 0 — luokka 10A

20, 3 — luokka 30
Vaihesekvenssin suojaus 0—OFF, 1-ON 1-ON
Aloitusaika 1-30 sek Paneelipotentiometrin asetus
Pysdyta aika 0,5-10s Paneelipotentiometrin asetus

Alkujannite

10-50 % FLA

Paneelipotentiometrin asetus

Ohitusreletyyppi

0 —sahkaoinen, 1 — magneetti

Perustuu tiettyyn malliin

Orjakoneen osoite

1-127

1

Tiedonsiirtonopeus

0-1200 BPS, 1-2400 BPS, 2—4800 BPS, 3—
9600 BPS, 4-19200 BPS

3-9600 BPS

Pariteetin tarkistus

0-ECC, 1-0DD, 2 - Ei mitdan

0-ECC
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Yleiset kuormitus- ja parametriasetukset

Rinteen aloitustila

Ladata Aloitusaika (s) Pysahdysaika (s) Alkujannite
Veneen potkuri 15 0 45%
Keskipakotuuletin 15 0 45%
Keskipakopumppu 15 5 45%
Mantakompressori 15 0 45%
Pyorivda muuntaja 15 0 45%
Mikseri 20 0 45%
Murskain 20 0 45%
Spiraaliilmakompressori 15 0 45%
No Load Moottori 15 0 45%
Band Kuljetin 15 0 45%
Kuumavesipumppu 15 5 45%
llmapumppu 15 0 45%
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Xll. Mekaaninen asennus
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Hyva asiakas:

Kun olet vastaanottanut yrityksemme ldhettamat
tuotteet, suorita koeajo suoraan. Ensin sen tulisi
tehda yksinkertainen testi kokeellisten
menetelmien kytkentapiirustuksen mukaisesti ja
vahvistaa pehmokéaynnistin. Kun on varmistettu
pehmokaynnistimen oikea toiminta ja
ohjaamomoottorin johdotus, voidaan suorittaa
koko jarjestelman testi.

Testivaiheet:

1. Valitse 3 x 200W/220V lamppuja (H1-
H3) Y-liitdnnalla ja liita sitten
pehmokaynnistimen U, V ja W 13ht66n,
ja voit my0s testata kytkemalla pienen
moottorin.

2. Pehmokaynnistin: sulje nuppikytkin K1
(kytke liittimet 1, 3), polttimo syttyy
hitaasti. Kun lamppu syttyy, ohitus KM
sulkeutuu.

3. Sulje QF1 tehdaksesi 380 V AC
litdnnoista R, S ja T pehmokdynnistimen
tuloliittimesta.

4. Pehmokéaynnistimen suljettu
nuppikytkin K1 (liitdnnat 1, 3), polttimo
syttyy hitaasti. Kun lamppu syttyy,
ohitus KM sulkeutuu.

5. Pehmea pysaytysprosessi: irrota liittimet
1, 3, ohita KM irrota, polttimo sammuu
hitaasti, kun lamppu on taysin
sammunut, pehmea pysaytysprosessi on
valmis.

Jos ylla olevia koevaiheita ei voida suorittaa
normaalisti, voimme alustavasti arvioida, etta
pehmokaynnistin on vaurioitunut. Lisdtietoja saat
teknisesta palvelusta.

Parametrin perusasetus:

Ylikuormitusmatka 10
Aloita 8-12S
Stop 2-4S
UINI 50%
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Deze gebruikershandleiding is vertaald met behulp van machinevertaling. Wij hebben er alles
aan gedaan om ervoor te zorgen dat de vertaling nauwkeurig is, maar houd er rekening mee
dat automatische vertalingen niet perfect zijn en niet bedoeld zijn om menselijke vertalers te
vervangen. De officiéle versie van de gebruikershandleiding is in het Engels. Eventuele
verschillen tussen de vertaalde versie en de originele Engelse versie zijn niet juridisch bindend.
Als u vragen hebt over de juistheid van de vertaling, raadpleeg dan de Engelse versie; dit is de

officiéle referentie. Versies

info@expondo.com.

|.  Technische gegevens

talen zijn op aanvraag verkrijgbaar

Beschrijving parameter

Waarde parameter

Productnaam Zachte starter
Model MSW Soft starter SRX03-X-3P3
Effekt 1,5 kw

Ingangsspanning

400V, 3~, 50Hz

Uitgangsspanning

0-400V, 3~, 50Hz

Ingangsstroom 3A
Hoofdcircuitdiameter 1,5mm2
Regelspanning 100-240V, 1~, 50Hz
Werktemperatuur -0 —-+50°C
Opslagtemperatuur -40 —-+70°C
Motor overbelasting Klas 10
Standaard EN60947-4-2
Maximale hoogte 1000 meter (3280 voet)
Beschermingsgraad tegen binnendringen IP21
Afmetingen (breedte x diepte x hoogte) 17,5x9x9 cm
Gewicht 0,8kg

Il. Algemene beschrijving

De gebruikershandleiding is bedoeld als hulpmiddel bij een veilig en probleemloos gebruik van het apparaat.
Het product is ontworpen en vervaardigd volgens strikte technische richtlijnen, met gebruikmaking van de
modernste technologieén en componenten. Bovendien wordt het geproduceerd volgens de strengste

kwaliteitsnormen.

GEBRUIK HET APPARAAT ALLEEN ALS U DEZE
GEBRUIKERSHANDLEIDING GRONDIG HEBT GELEZEN EN BEGREPEN.

Om de levensduur van het apparaat te verlengen en een probleemloze werking te garanderen, dient u het te
gebruiken in overeenstemming met deze gebruikershandleiding en regelmatig onderhoudswerkzaamheden uit
te voeren. De technische gegevens en specificaties in deze handleiding zijn actueel. De fabrikant behoudt zich
het recht om wijzigingen aan te brengen in verband met kwaliteitsverbetering. Het toestel is ontworpen om de
risico's van geluidsemissie tot een minimum te beperken, rekening houdend met de technologische
vooruitgang en de mogelijkheden tot geluidsreductie.

sommige details afwijken van het werkelijke product.

c LET OP! De tekeningen in deze handleiding dienen uitsluitend ter illustratie en kunnen in
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Legenda

€

> B B B

Het product voldoet aan de relevante veiligheidsnormen.

Lees de instructies voor gebruik.

Het product moet worden gerecycled.

WAARSCHUWING ! of VOORZICHTIG! of HERINNERING! Van toepassing op de gegeven
situatie. (
algemeen waarschuwingsbord)

ATTENTIE! Elektrische schok waarschuwing!

Vermijd elektrostatische ontlading. Waarschuwing! Het is verboden om de printplaat met het
merkteken aan te raken. Elektrostatische ladingen kunnen de componenten van de softstarter
beschadigen.

Waarschuwing voor hoge spanning. Als dit niet wordt vermeden, kan dit leiden tot schade aan
de apparatuur en mogelijk letsel of de dood.

Er staat hoge spanning op de in- en uitgangsklemmen van de softstarter, zelfs als deze op de
voeding is aangesloten. Alleen gekwalificeerde elektriciens mogen dit product installeren.

Voer geen werkzaamheden aan de softstarter uit terwijl de stroom erop staat.

De installatie-elektriciens zijn verantwoordelijk voor het zorgen voor een correcte aarding.
Sluit de condensator voor vermogensfactorcorrectie niet aan op de uitgangszijde van de
softstarter. Indien maatregelen voor statische vermogensfactorcompensatie moeten worden
genomen, moeten de betreffende apparaten op de voedingszijde van de softstarter worden
aangesloten.

lll. Gebruiksveiligheid

A ATTENTIE! Lees alle veiligheidswaarschuwingen en alle instructies nauwkeurig. Het niet opvolgen

van de waarschuwingen en instructies kan leiden tot elektrische schokken, brand en/of
ernstig of zelfs dodelijk letsel.

De termen "apparaat" of "product" worden in de waarschuwingen en instructies gebruikt om te verwijzen

naar:

Zachte starter

1. Elektrische veiligheid

a) Raak het apparaat niet aan met natte of vochtige handen.

b) Dompel het snoer, de stekker of het apparaat niet onder in water of andere vloeistoffen om een
elektrische schok te voorkomen. Gebruik het apparaat niet op natte oppervlakken.

c¢) Voorkom dat het apparaat nat wordt. Gevaar voor elektrische schokken!

d) Erstaat hoge spanning op de in- en uitgangen, zelfs als het apparaat niet in gebruik is.

e) Alleen gekwalificeerd elektriciens mogen het apparaat installeren en bedienen.
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b)
c)
d)

e)

g)

h)

Overbelastings- en overspanningsbeveiliging

e Bij een overbelasting van de stroom schakelt het apparaat automatisch uit om de motor te
beschermen.
e  Gebruik solid-state zekeringen om het risico op schade tijdens stroompieken te minimaliseren.

Correcte bedrading

e  Gebruik koperdraden met vlamvertragende PVC-isolatie.
e Zorg ervoor dat alle verbindingen goed vastzitten om vonkvorming te voorkomen.

Veiligheid op de werkplek

Gebruik het apparaat niet in een potentieel explosieve omgeving, bijvoorbeeld in aanwezigheid van
ontvlambare vloeistoffen, gassen of stof. Het apparaat genereert vonken die stof of dampen kunnen
ontsteken.

Als u schade of een onregelmatige werking ontdekt, moet u het apparaat onmiddellijk uitschakelen en
dit aan een supervisor melden.

Als u niet zeker weet of het product correct werkt of als u schade aantreft, neem dan contact op met
het servicecentrum van de fabrikant.

Alleen het servicecentrum van de fabrikant mag het product repareren. Probeer zelf geen reparaties
uit te voeren!

Gebruik in geval van brand een poeder- of kooldioxide (co;) brandblusser (een die bestemd is voor
gebruik op onder spanning staande elektrische apparaten) om de brand te blussen.

Bewaar deze handleiding voor toekomstig gebruik. Als dit apparaat aan een derde wordt doorgegeven,
moet de handleiding worden meegegeven.

Bewaar verpakkingselementen en kleine montagedelen op een plaats die niet toegankelijk is voor
kinderen.

Indien dit apparaat samen met andere apparatuur wordt gebruikt, moeten ook de overige
gebruiksaanwijzingen worden opgevolgd.

A Herinner! Bescherm kinderen en andere omstanders bij het gebruik van het apparaat.

5.

a)

b)

Persoonlijke veiligheid

Het toestel is niet ontworpen om te worden bediend door personen (inclusief kinderen) met beperkte
mentale en sensorische functies of personen zonder relevante ervaring en/of kennis, tenzij zij onder
toezicht staan van een persoon die verantwoordelijk is voor hun veiligheid of zij instructies hebben
ontvangen over de bediening van het toestel.

Het apparaat is geen speelgoed. Kinderen moeten onder toezicht staan om ervoor te zorgen dat ze
niet met het apparaat spelen.

Veilig gebruik van het apparaat

Ontkoppel het apparaat van stroom voordat u begint met afstellen, schoonmaken en onderhoud. Een
dergelijke preventieve maatregel vermindert het risico van onbedoelde activering.

Bewaar het apparaat wanneer het niet in gebruik is op een veilige plaats, uit de buurt van kinderen en
mensen die het apparaat niet kennen en de gebruiksaanwijzing niet hebben gelezen. Het apparaat kan
een gevaar vormen in de handen van onervaren gebruikers.

Houd het apparaat in perfecte technische staat.

Houd het apparaat buiten het bereik van kinderen.

Reparatie of onderhoud van het apparaat moet worden uitgevoerd door gekwalificeerd personeel,
uitsluitend met gebruikmaking van originele reserveonderdelen. Dit garandeert een veilig gebruik.

Om de operationele integriteit van het apparaat te waarborgen, mogen in de fabriek gemonteerde
afschermingen niet worden verwijderd en mogen geen schroeven worden losgedraaid.

Het is verboden aan de structuur van het apparaat te zitten om de parameters of de constructie ervan
te wijzigen.
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h)  Houd het apparaat uit de buurt van vuur- en warmtebronnen.

7. Correcte installatie

a) Monteer het apparaat verticaal om voldoende ventilatie te garanderen.
b) Houd rekening met minimale afstanden:
e 100 mm tussen de units bij verticale opstelling.
e 50 mm tussen de units bij horizontale opstelling.
c) Installeer het apparaat niet in een vochtige, stoffige of corrosieve omgeving.

8. Parameterconfiguratie

a) Start het apparaat opnieuw op nadat u de communicatieparameters hebt gewijzigd.
b) Onjuiste instellingen kunnen leiden tot schade en het onmogelijk maken om de fabrieksinstellingen te
herstellen.

A ATTENTIE! Ondanks het veilige ontwerp van het apparaat en de beschermende functies ervan,
en ondanks het gebruik van extra elementen ter bescherming van de bediener, bestaat er toch
een klein risico op een ongeval of letsel bij het gebruik van het apparaat. Blijf alert en gebruik uw
gezond verstand wanneer u het apparaat gebruikt.

IV. Toepassingsgebied

Het apparaat is ontworpen voor het zacht starten en stoppen van elektromotoren in industriéle en
commerciéle toepassingen. Dankzij de aanloopstroomregelfunctie minimaliseert het apparaat
mechanische schokken en vermindert het de overbelasting van het net, wat vooral belangrijk is bij
systemen met een hoog vermogen. Het softstartapparaat wordt gebruikt in toepassingen zoals
pompen, ventilatoren, compressoren, transportbanden of productiemachines, waar een soepele
start van elektrische apparatuur vereist is, waardoor de levensduur ervan wordt verlengd en de
bedrijfskosten worden verlaagd.

De gebruiker is aansprakelijk voor alle schade die voortvloeit uit onbedoeld gebruik van het
apparaat.

Functies
e Start/stop helling en beginspanning ingesteld door 3 verschillende ingebouwde
potentiometers
¢ Ingebouwde bypass-relais, geen extra contactor nodig
e Spanningshelling opstartmodus

e Het uitgangskoppel kan tijdens het stopproces worden gehandhaafd (continue
koppelregeling), waardoor het waterhamereffect wordt voorkomen

e Externe A of Y bedradingsmodus
e Realtimegegevens van communicatie (A, B, C fasestroom, gemiddelde stroom) (*1)
e Uitlezen van storingsgeschiedenissen via communicatie (10 geschiedenislogboeken) (*1)
e De statistische gegevens kunnen worden gelezen via Modbus-communicatie (*1)
e Beschermingen
1) 8xIn overstroombeveiliging

2) 5~8,5xIn voortdurende overstroombeveiliging
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3) Overbelastingsbeveiliging met klassen 10A, 10, 20 en 30
4) Beveiliging tegen driefasenstroomonevenwicht
5) Geen spanningsbeveiliging
6) Fase ontbreekt bescherming
7) Fasevolgordebeveiliging
8) SCR-oververhittingsbeveiliging
e 1 start/stop digitale ingang
e Communicatie-interface (*1)
e Optionele ingebouwde start/stopschakelaar (*2)

e 2 uitgangsrelais (looprelais, triprelais)

*Opmerking 1: Optie, alleen als de RS-485-communicatie-interface met de functie is geselecteerd.*
Opmerking 2: De functie is beschikbaar via een optionele schakelaar op het bedieningspaneel.

V. Softstarterregeling en -toepassing

Intern controle diagram

3P3 (alleen te gebruiken voor driefasenmotor):

N
=00
: >|ﬂ_:
(L) (V) M
OO
N :
— o
S0 W

Communicatie- en controleopties beschikbaar

e Communicatieoptie (optie 1):
o RS-485

o De RS-485-optie ondersteunt het MODBUS-RTU-communicatieprotocol.
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¢ Ingebouwde start/stopschakelaar (optie 2):

o Het bedieningspaneel kan worden uitgerust met een start/stop-schakelaar, zodat
gebruikers de motor rechtstreeks kunnen starten/stoppen.

Omgevingsomstandigheden die de prestaties van de softstarter beinvioeden

¢ Hoge omgevingstemperatuur:

o Wanneer de temperatuur boven de 40°C uitkomt, neemt de stroomsterkte toe met
1% per graad en neemt de stroomsterkte af met 0,8%.

¢ Grote hoogte:

o Op hoogtes boven de 1000 m wordt de nominale stroom als volgt berekend:
x — 1000

In =100 —
n 00 150
o Voorbeeld:

= Op 2000m hoogte:

in =100 - 2220~ 1000 _ g3 39,
n= 150 = .07/0

De nominale stroomcapaciteit van de softstarter moet worden verlaagd tot 93,3% van de nominale

stroom.

VI. Installatie

Mechanische installatie

Verticale installatie

3 \
Het wordt aanbevolen om de softstarter verticaal te installeren om een
8,080 effectieve warmteafvoer te garanderen.
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Verticaal stapelen

2 A
de o ob

Wanneer twee of meer softstarters verticaal op elkaar worden geplaatst,
dient er een minimale afstand van 100 mm tussen de softstarters te worden
aangehouden.

N IR I al A
de ¢ B de ¢ e EBHe o of

Wanneer twee of meer softstarters horizontaal naast
s aes o2 s Ey elkaar worden geinstalleerd, dient u een minimale
afstand van 50 mm tussen de softstarters aan te
houden.

Installatieomgeving

é VOORZICHTIGHEID
e Installeer de softstarter niet in de buurt van een warmtebron.

e Zorg ervoor dat de softstarter goed geaard is en uit de buurt van stof of corrosieve
omgevingen wordt gehouden.

e Bedrijfstemperatuurbereik: 0°C tot +50°C (32°F tot 122°F).

e Relatieve vochtigheid: minder dan 95%.

Vermogensverlies en vermogensverlies

e Het nominale verliesvermogen van de softstarter kan bij benadering worden berekend met:
Vermogensverlies = 3xle (W)
le: Nominale motorstroom (A)

e Voor installaties in een metalen kast zonder ventilatie is het vereiste oppervlak:
Opperviakte (m?) > 0,12 x Vermogensverlies



VIl. Bedrading

Bedrading voor driefasenmotor

N
QF FU i ;
=0Tt

: h—
A1) M
I_IUP"‘-I

s 5
— [.\
A=W

e QF (stroomonderbreker): Een stroomonderbreker met een uitschakelvoorziening wordt
aanbevolen.

e FU (zekering): Aanbevolen installatie. De keuze van zekeringen moet gebaseerd zijn op de
SCR-waarde. Voor meer informatie.

K: Ingebouwde bypass-relais.

e M: Motorisch.

A VOORZICHTIGHEID
e Hetis aan te raden om een stroomonderbreker met uitschakelvoorziening te installeren
tussen de ingang van de softstarter en de stroombronaansluiting.
e Voor onderhoud moet de verbinding tussen de softstarter en de stroombron worden
uitgeschakeld.
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Hoofdcircuit aansluiting

LET OPHet
wordt aanbevolen om vlamvertragende koperdraad met PVC-isolatie te gebruiken om het
hoofdcircuit aan te sluiten.

e Aanbevolen gebruik:

o Draadmaat: 6-50mm?

R 2, o AWG-waarde: 10-1/0

¢ Aanbevolen koppel: 4 Nm

Bedieningsterminal

Z
4 5 6

e Eris een diagram bijgevoegd met de aansluitmogelijkheden voor de 10 in-
/uitgangsaansluitingen.

-

Control Voltage
AC 100~240V
Start/Stop

Fault

co O:b RS485 A

:

10

(e} OUJ RS485B

1 2 3 7

Schema van besturingsaansluiting:

10 In-/uitgangsaansluitingen:
1. Regelvermogen L of + ingang.
2. Stuurvermogen N of - ingang.
3. Start/Stop-signaalingang:
o Wanneer klem 3 is verbonden met klem 1, draait de starter.

o Wanneer klem 3 en klem 1 losgekoppeld zijn, stopt de softstarter zachtjes totdat hij
volledig stilstaat.

4. Uitgang van het loopsignaalrelais:

o Wanneer de softstarter zich in de start-, bypass- of softstop-status bevindt, is de
relaiswerking gesloten.

5. Relaisuitgang gemeenschappelijk.

6. Uitgang storingsrelais:
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o Wanneer de softstarter zich in een storingstoestand bevindt, is het relais gesloten.
7. Gemeenschappelijk uitgangsrelais van de storing.
8. RS-485 Bus A-lijn.
9. RS-485 Bus B-lijn.
10. Aardingsklem.

Regel de voeding en regel de ingang

- C’D AC power line

(2) AC power neutral

K /

——(3) START/STOP

Gebruik van 100-240VAC als regelvermogen:

e Verbindingen:

o Sluit de wisselstroomkabel aan op aansluiting @

o Sluit de AC-voedingsnul aan op aansluiting @

o Verbind het contact K tussen de klemmen @ en @
e Werking:

o De softstarter draait als K gesloten is.

o De softstarter stopt wanneer K wordt losgekoppeld.
e Voorzichtigheid:

o Als de besturingsingangskabel te lang is of niet goed is aangesloten op de voeding,
kan dit leiden tot ingangssignalen met 'geinduceerde spanning', wat kan leiden tot
storingen of schade.

o Oplossing: Voeg een relais toe bij de ingang om 'geinduceerde spanning' te
voorkomen.

ﬁ VOORZICHTIGHEID
¢ De spanning van de besturingsvoeding moet overeenkomen met de
productspecificaties. Een verkeerde spanning kan schade veroorzaken.
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Relaisuitgang

Lopend relais GEEN uitgang

Lopende relaisuitgang @J

gemeenschappelijk

Storing relais GEEN uitgang

Storing relais uitgang @J

K2

gemeenschappelijk

e Lopende relaisuitgang:

o Klem @ is de uitgang voor het werkende relais.

o Wanneer de softstarter draait (start/bypass/soft stop), sluit K1.
e Uitgang storingsrelais:

o Klem @ is de uitgang voor het storingsrelais.

o Wanneer de unit een storing detecteert, sluit K2.
e Contactcapaciteit:

o K1, K2: 220VAC, 5A.

A VOORZICHTIGHEID
e Om de veiligheid te garanderen, sluit u het foutrelais K2 aan op het circuit dat de
vrijgave van de stroomonderbreker tussen de stroombron en de
hoofdvoedingsaansluiting regelt.
e Wanneer er een storing wordt gedetecteerd, kan K2 tegelijkertijd de
vermogensschakelaar uitschakelen.
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Y-bedradingsmodus

L1/R L2/S L3/T L1/R L2/S L3/T

{3 £} SERLIRS,

T1/U T1/U| T2/V| T3/IW

TN

Bij gebruik van de externe modus van het apparaat wordt de vermogensmodule aangesloten tussen
de stroombron en de motor.

ﬁ VOORZICHTIGHEID
e Motoren met drie aansluitingen kunnen alleen de externe bedradingsmodus gebruiken.
¢ De nominale stroom van de softstarter in de externe modus moet overeenkomen met
de nominale stroom van de motor.

Interne A-bedrading
L1/R L2/S L3/T

Bij gebruik van de interne bedradingsmodus wordt de vermogensmodule in serie aangesloten op de
motorwikkeling.
De stroom van de vermogensmodule is de fasestroom en bedraagt 1/1,732 van de netstroom.
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ﬁ VOORZICHTIGHEID
e De interne bedradingsmodus is alleen van toepassing op motoren met zes aansluitingen.
e De nominale stroom van de interne bedrading van de softstarter wordt berekend als
1/1,732 van de nominale motorstroom.

Nominale stroomsterkte softstarter

Motorvermogen Nominale stroom (le)
220V 400V 500V de
Pe/kW Pe/kW Pe/kW A
0,75 1,5 2,2 3
Zekering tabel
SCR I2T (A2S) Zekeringwaarde
270 10A

A VOORZICHTIGHEID
e Gebruik een halfgeleiderbeveiligingszekering om een "2e standaard" te bereiken en het
risico op schade aan de vermogensmodule door transiénte overbelastingsstroom te
verminderen.
e 2e norm: Bij kortsluiting zorgt de beveiliging ervoor dat er geen letsel ontstaat aan
personeel of apparatuur en dat het apparaat bruikbaar blijft.
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VIII. Beschrijving van de bedieningsinterface

Diagram van het softstartpaneel

Power Run Fault 1 Fault2

L1/R L2/S L3/T
o
s1 s1 S1 .
40
ctifs2 cm2 IE cT3{ s2 . ‘x )
30 ‘“ea?® 70%Un
c2lk2 c2l k2 c2lk2 ;- (L
4 & t s 24
K11G1 K1l G1 KilG1 /: 1‘. "308
12 \18
o o t 6 24
T1/U T2V T3IW \ ‘ ’

.

1. Statusweergave LED
o Stroom (groen):
=  Wanneer de softstarter is ingeschakeld, brandt de voedings-LED.
o Run (Geel):

=  Wanneer de softstarter (motor) zich in de softstart/softstop-stand bevindt,
knippert de running-LED.

=  Wanneer de softstarter (motor) in de bypass-stand staat, brandt de running-
LED.

o Fout1(Rood):
=  Geeft een storing aan; de storings-LED knippert of blijft branden.

= Raadpleeg de gebruikershandleiding voor een gedetailleerde beschrijving
van de storing.

o Fout2 (Rood):

= Extra storingsindicator.
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2. Potentiometerinstelling

o Verstelbare potentiometers:

= Beginspanning: Stel de beginspanning in.

= Starthelling: Stel de acceleratietijd in.

= Stophelling: Stel de vertragingstijd in.

Parameterinstelling

e De belangrijkste start-/stopparameters van de softstarter kunnen worden ingesteld met
behulp van de potentiometer op het paneel.

e Andere parameters worden in de fabriek vooraf ingesteld en hoeven doorgaans niet te

worden aangepast.

e Indien nodig kunnen aanvullende parameterinstellingen worden gewijzigd via de RS485-

communicatie-interface.

IX. Beschrijving parameter

Belangrijkste parameters

Parameter Instellingsbereik Standaard
FLC 0-100 Primaire stroom van stroomtransformator (fabrieksinstelling)
Primaire stroom van de stroomtransformator gebaseerd op de
VLA 0-100 . N .
nominale stroom van de softstarter (fabrieksinstelling)

Beschermingsparameters

Parameter

Instellingsbereik

Standaard

Overstroombeveiligingswaarde

500-850%

500% (fabrieksinstelling)

Overstroom-
uitschakelvertragingstijd

0,1-1,0 seconden

0,1 sec (fabrieksinstelling)

é VOORZICHTIGHEID
De softstarter heeft twee niveaus van overstroombeveiliging:

e Wanneer de stroomsterkte 850% van de nominale stroomsterkte (FLA) van de
softstarter overschrijdt, wordt het foutrelais (K2) onmiddellijk geactiveerd.

e Als de stroom de ingestelde overstroombeveiligingswaarde (500—-850% FLA)
overschrijdt, wordt het relais met een vertraging uitgeschakeld (conform de
opgegeven 'uitschakelvertragingstijd').
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Overbelastingsbeveiliging

Parameter Instellingsbereik Standaard

Overbelastingsbeveiligingswaarde|100-200% 110% (fabrieksinstelling)

0-Graad 10
(Fabrieksinstelling)

Overbelastingsbeveiligingsklasse |0—Graad 10, 1-Graad 10, 2—-Graad 20, 3—Graad 30

ﬁ VOORZICHTIGHEID
Thermische beveiliging voor de motor.

Het wordt aanbevolen om de overbelastingsbeveiliging in te stellen op klasse 10A.
Als de instelling lager is dan de "overbelastingsbeveiligingswaarde", activeert de softstarter
de overbelastingsbeveiliging.

Beschermingsparameters

Parameter Instellingsbereik  [Standaard
R 0-UIT
Fasevolgordebeveiliging 1-AAN
1-AAN

Extra beschermingsfuncties

1) Overtemperatuurbeveiliging: Als de temperatuur van het koellichaam hoger wordt dan 80°C,
wordt de softstarter geactiveerd.

2) Beveiliging tegen ontbrekende fase: Als de ingangs-/uitgangsaansluiting een ontbrekende
fase detecteert, wordt de softstarter geactiveerd.

3) Kortsluiting: Als de vermogensmodule kortgesloten wordt, wordt de softstarter geactiveerd.

4) Onevenwichtige stroom: Als het driefasenstroomverschil groter is dan 20% FLA, schakelt de
softstarter uit.

Start-/stopparameters
Starttijd
e |Instelbereik: 1-30 sec.

e Standaard: Paneelpotentiometerinstelling.

ﬁ VOORZICHTIGHEID
De starttijd wordt via het paneel of via communicatie ingesteld.

Stop de tijd

¢ Instelbereik: 0-30 sec.
e Standaard: Paneelpotentiometerinstelling.

é VOORZICHTIGHEID
De stoptijd wordt ingesteld via het paneel of via communicatie.
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Beginspanning

o Instelbereik: 30-70%

o Standaard: Paneelpotentiometerinstelling.

ﬁ VOORZICHTIGHEID
De beginspanning wordt ingesteld via het paneel of via communicatie.

Wanneer het beginkoppel is ingesteld, volgt deze formule:

Initieel moment = initiéle spanning 2xTN

~ — hominaal koppel

Spanningshelling startmodus

UN

Uini

U

A

T1

P T

Bij een vooraf bepaalde acceleratietijd (T1) stijgt de uitgangsspanning van de softstarter van de
beginspanning (Uni) naar de volledige spanning (Un, nominale spanning).

ﬁ VOORZICHTIGHEID
De motor kan niet starten (geblokkeerde rotor) als de spanning te laag is.
Het wordt aanbevolen om de beginspanning van hoog naar laag in te stellen of de
aanbevolen instelling te gebruiken

Relaisparameters

Parameter

Instelbereik

Standaard

Bypass-relais type

0—Elektrisch zelfhoudend relais,
1-Magneet zelfhoudend relais

Fabrieksinstelling (afhankelijk van het
specifieke model)

é VOORZICHTIGHEID
Het type bypass-relais kan niet worden gewijzigd.
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Communicatieparameters

Parameter

Instellingsbereik

Standaard

Adres van de
slaafmachine

1-127

1 (Fabrieksinstelling)

Baudsnelheid

0-1200 BPS, 1-2400 BPS, 2-4800 BPS, 3—-9600 BPS, 4—
19200 BPS

3-9600BPS
(fabrieksinstelling)

Pariteitscontrole

0-ECC,
1-ONEVEN,
2—-Geen

0—-ECC

A VOORZICHTIGHEID
e Nadat de communicatieparameters zijn ingesteld, moet de softstarter opnieuw
worden gestart.
e Onjuiste instellingen kunnen communicatiefouten veroorzaken, waardoor de
standaardparameters niet kunnen worden hersteld.
e Wees voorzichtig bij het instellen van communicatieparameters.

X. Problemen oplossen

Foutenlijst
Werkt | Start/Sto
Schuld Reden van de fout ) SR Omzeilen
niet Proces
Fasevolgorde-trip De volgorde van de driefasenspanning is verkeerd X v N
Ontbrekende fase-reis Or'wtbrekende één-fase- of tweefasenspanning in X Y Y
driefasenspanning
Geen spanningsuitval Geen spanningsingang X Vv v
Huidige waarde overschrijdt de
Overstroombeveiliging & ) X ) v v N
overstroominstellingswaarde
Overbelastingsreis De huidige'waarde overschrijdt de ingestelde X X Y
overbelastingswaarde
Ongebalanceerde Ongebalanceerde driefasenstroom overschrijdt
. . N v N
stroomreis ongebalanceerde ingestelde waarde
De temperatuur van het koellichaam overschrijdt de
Oververhitte reis ) peratuurv I versenry N v N
ingestelde temperatuurwaarde

Opmerking:
e X =Werkt niet

e = Werken
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Oplossing van de storing

Schuld Fout 1

Fout 2

Reden van de fout

Oplossing

©

Fasevolgorde-trip

De volgorde van de
driefasenspanning is
verkeerd

Verander de volgorde van de drie
fasen.

Ontbrekende fase-
trip/geen spanning-trip

O

Eén of twee fasen
ontbreken of geen
spanningin

driefasenspanning

Controleer de verbinding tussen de
softstarter en de hoofdvoeding.

Overstroombeveiliging

De huidige waarde
overschrijdt de
ingestelde
overstroomwaarde

Controleer de verbinding tussen de
softstarter en de motor op
kortsluiting.

Overbelastingsreis

De huidige waarde
overschrijdt de
ingestelde
overbelastingswaarde

Controleer of de belasting te groot is
of dat het vermogen van de
softstarter te klein is ingesteld.

Ongebalanceerde
stroomreis

Ongebalanceerde
driefasenstroom
overschrijdt ingestelde
waarde

Controleer de motorwikkeling en de
aansluiting op de softstarter.

Oververhitte reis

©

De temperatuur van het
koellichaam
overschrijdt de
ingestelde waarde

Controleer de belasting en of er
sprake is van kortsluiting in de
verbinding tussen de softstarter en
de motor.

Opmerkingen:

1. De frequentiebeveiliging is ingebouwd voor 50/60Hz spanning.

2. Enkelfasige softstarters hebben geen ongebalanceerde stroomuitval, maar kunnen wel een

spanninguitval hebben.
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Elektronische overbelastings- en uitschakelcurve
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XI. Bijlage

Berekening van de overbelastingstijd

Formule:

1375000

Overbelastingstijd = %1107

Tx

e 1%: Verhouding tussen werkelijke stroom en nominale stroom.

e Tx: Tolerantietijd van T x 500% overbelastingsstroom (X=5).

¢ Minimale overbelastingstolerantie tijdtabel:

Overbelastingsgraad X=8 X=7 X=6 X=5 X=4 =3 =2

10A 1,6 2 3 4 6 12 26
20 3 4 6 8 13 35 78
30 7 9 13 19 29 52 112

Lijst met parameterinstellingen

Parameter Instellingsbereik Standaard

FLC Soft Starter Vollaststroom 1-200A Fabrieksinstelling

Gebaseerd op
FLA-motor vollaststroom 1-200A

softsta rtervermogen

Verbindingsmodus

0—Externe bedrading, 1-Interne
bedrading

0—Externe bedrading

Overstroombeveiligingswaarde

500-850% VLA

500% FLA

Overstroom-
uitschakelvertragingstijd

0,5-1,0 seconden

1,0 seconden

Overbelastingsbeveiligingswaarde |100-200% VLA 115% VLA
0—Graad 10A, 1-Graad 10, 2—Graad 20,

Overbelastingsbeveiligingsklasse 0-Graad 10A
3-Graad 30

Fasevolgordebeveiliging 0-UIT, 1-AAN 1-AAN

Starttijd

1-30 seconden

Paneelpotentiometerinstelling

Stop de tijd

0,5-10 seconden

Paneelpotentiometerinstelling

Beginspanning

10-50% VLA

Paneelpotentiometerinstelling

Bypass-relaistype

0-Elektrisch, 1-Magneet

Gebaseerd op specifiek model

Adres van slavenmachine

1-127

1

Baudsnelheid

0-1200 BPS, 1-2400 BPS, 2—4800 BPS, 3—
9600 BPS, 4-19200 BPS

3-9600BPS

Pariteitscontrole

0—-ECC, 1-0DD, 2—Geen

0-ECC
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Algemene belasting- en parameterinstellingen

Hellingstartmodus

Laden Starttijd (sec) Stoptijd (sec) Beginspanning
Bootschroef 15 0 45%
Centrifugaalventilator 15 0 45%
Centrifugaalpomp 15 5 45%
Zuigercompressor 15 0 45%
Roterende omvormer 15 0 45%
Menger 20 0 45%
Breker 20 0 45%
Spiraalluchtcompressor 15 0 45%
Motor zonder belasting 15 0 45%
Bandtransporteur 15 0 45%
Warmwaterpomp 15 5 45%
Luchtpomp 15 0 45%
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Xll. Mechanische installatie
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Typische bedrading

X1,

lamod O—©® M A
(¥ss) 1o -
lne4 — & (-} sapopy iney M
Z21H — sl+sngpoy - m
uny —HO—OH— wod Bapag )
FTH .
(¥ss) "l
LA N & . 188
HO/MO %ugnﬁ_ﬁ_:
! T T L s
W™ 18 dS L0
=(0]
-4 j-
o<>cw_.m_.a W o{&mwa W /n_ O

siejaJd|nH — v
J919W1|OA-A
Jee|axeyds - N
dwejjeeusis — Z1H~TTH
douy —dS ‘1S

Joyels a1ydez — 1SS
3uuaxdzZ - €Nd~TN4
uswuway - T40
Jawway — 4D

®

@
—@® %Hrm_lm._
® end
—@ %HFM_LN._
® @l_ ¢nd
SN omas il




NL

X X \X
aFy N\

&

QF2¥

Rl S| T

1 —e
220VAC { :

K1

Soft start/stop 3

Communcaionds 8

Fault Commiciond- 9 |—
5——
L Ground 10 i
6 Bypass
[

U Vi W

Hi~H3

Beste klant,

Nadat wij de door ons verzonden producten
hebben ontvangen, verzoeken wij u om direct
een proefrit uit te voeren. Eerst moet er een
eenvoudige test worden uitgevoerd volgens de
bedradingstekening van de experimentele
methoden en moet de softstarter worden
bevestigd. Nadat u er zeker van bent dat de
softstarter goed werkt en de bedrading van de
cabinemotor correct is, kan de test van het hele
systeem worden uitgevoerd.

Teststappen:

1. Selecteer 3 x 200W/220V lampen (H1-
H3) met Y-aansluiting en sluit deze aan
op de uitgang van de softstarter U, V en
W. U kunt dit ook testen door de kleine
motor aan te sluiten.

2. Softstarter: draaiknopschakelaar K1
sluiten (klem 1, 3 aansluiten), de
gloeilamp gaat langzaam branden.
Zodra de lamp brandt, sluit de bypass
KM.

3. SluitQF1 om 380V ACnaarR,SenTvan
de ingangsaansluiting van de softstarter
te sturen.

4. Softstarter gesloten knopschakelaar K1
(klem 1, 3 aansluiten), gloeilamp gaat
langzaam branden. Zodra de lamp
brandt, sluit de bypass KM.

5. Softstopproces: ontkoppel de
aansluitingen 1 en 3, omzeil de KM-
ontkoppeling, de lamp gaat langzaam
uit. Nadat de lamp volledig uit is, is het
softstopproces voltooid.

Als de bovenstaande experimentele stappen niet
op de normale manier kunnen worden
uitgevoerd, kunnen we voorlopig vaststellen dat
de softstarter beschadigd is. Voor meer
informatie kunt u contact opnemen met de
technische serviceafdeling.

Basisparameterinstelling:

Overbelastingsreis 10
Begin 8~12S
Stop 2~4S
UINI 50%
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Denne brukerhandboken er oversatt ved hjelp av maskinoversettelse. Vi har gjort vart ytterste
A for @ sikre at oversettelsen er ngyaktig, men vaer oppmerksom pa at automatiserte
oversettelser ikke er perfekte og ikke er ment 3 erstatte menneskelige oversettere. Den
offisielle versjonen av brukerhandboken er pa engelsk. Eventuelle forskjeller mellom den
oversatte versjonen og den originale engelske versjonen er ikke juridisk bindende. Hvis du har
spgrsmal om ngyaktigheten av oversettelsen, vennligst se den engelske versjonen, som er den

offisielle referansen. Flere sprakversjoner er tilgjengelig pa forespgrsel via info@expondo.com.

|. Tekniske data

Beskrivelse av parameter

Parameterverdi

Produktnavn Myk starter
Modell MSW Soft starter SRX03-X-3P3
Maksimal 1,5 kw

Inngangsspenning

400V, 3~, 50Hz

Utgangsspenning

0-400V, 3~, 50Hz

Inngangsstrgm 3A
Hovedkretsdiameter 1,5 mm2
Styrespenning 100-240V, 1~, 50Hz
Arbeidstemperatur -0 —-+450°C
Lagringstemperatur -40 - +70°C
Motor overbelastning Klasse 10
Standard EN60947-4-2
Maksimal hgyde 1000 m (3280 fot)
Ingress Protection Grade IP21
Dimensjoner (bredde x dybde x hgyde) 17,5x9x9 cm
Vekt 0,8 kg

. Generell beskrivelse

Bruksanvisningen er utformet for & hjelpe deg med sikker og problemfri bruk av apparatet. Produktet er
designet og produsert i henhold til strenge tekniske retningslinjer, med bruk av toppmoderne teknologi og
komponenter. | tillegg produseres den i samsvar med de strengeste kvalitetsstandardene.

IKKE BRUK APPARATET MED MINDRE DU HAR LEST OG FORSTATT
DENNE BRUKSANVISNINGEN GRUNDIG.

For & forlenge apparatets levetid og sikre problemfri drift ma det brukes i samsvar med denne
bruksanvisningen og vedlikeholdes regelmessig. De tekniske dataene og spesifikasjonene i denne
brukerhandboken er oppdaterte. Produsenten forbeholder seg retten til & gjgre endringer i forbindelse med
kvalitetsforbedringer. Enheten er utformet for a redusere risikoen for stgyutslipp til et minimum, og tar hensyn
til den teknologiske utviklingen og mulighetene for stgyreduksjon.

OBS! Tegningene i denne handboken er kun ment som illustrasjoner, og enkelte detaljer kan
avvike fra det faktiske produktet.
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Produktet oppfyller de relevante sikkerhetsstandardene.

Les instruksjonene fgr bruk.

Produktet ma resirkuleres.

ADVARSEL! eller FORSIKTIG! eller HUSK! Gjelder den gitte situasjonen.(
generelt advarselsskilt)

OBS! Advarsel om elektrisk stgt!

Unnga elektrostatisk elektrisitet. Advarsel! Det er forbudt a8 bergre PCB med merket.
Elektrostatiske ladninger kan skade komponentene til mykstarteren.

Heyspenningsvarsel. Hvis det ikke unngas, kan det fgre til skade pa utstyret og mulig
personskade eller dgd

Hgyspenning er tilstede ved inngangs- og utgangsterminalene til mykstarteren, fungerer ikke
selv nar strgmforsyningen er koblet til. Kun kvalifiserte elektrikere har lov til 3 installere dette
produktet.

Ikke utfgr noe arbeid pa mykstarteren mens stremmen er pa.

Installasjonselektrikerne har ansvar for a sgrge for korrekt jording. Ikke koble kondensatoren
for effektfaktorkorreksjon til utgangssiden av mykstarteren. Hvis tiltakene for kompensering av
statisk effektfaktor skal tas, ma de tilhgrende enhetene kobles til strgmforsyningssiden av
mykstarteren.

lll. Sikkerhet ved bruk

A 0BS!

Les alle sikkerhetsinstruksjoner og alle bruksanvisninger. Unnlatelse av a fglge
advarslene og instruksjonene kan fgre til elektrisk stgt, brann og/eller alvorlige
personskader eller dgdsfall.

Begrepene "enhet" eller "produkt" brukes i advarslene og instruksjonene for a referere til:

Myk starter

1. Elektrisk sikkerhet

a) Ikke ta pa enheten med vate eller fuktige hender.

b) For a unnga elektrisk stgt ma du ikke senke ledningen, stgpselet eller enheten i vann eller andre
vaesker. lkke bruk apparatet pa vate overflater.

c) Unnga at enheten blir vat. Fare for elektrisk stgt!

d) Hgy spenning er tilstede ved innganger og utganger selv nar enheten ikke er i bruk.

e) Kun kvalifisert elektrisk personell kan installere og betjene enheten.

2. Overbelastnings- og overspenningsvern

Ved strgmoverbelastning vil enheten automatisk sla seg av for a beskytte motoren.
Bruk solid-state sikringer for @ minimere risikoen for skade under overspenninger.
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3.

a)
b)
c)
d)
e)

f)

g)
h)

Riktig kabling

e  Bruk kobbertrader med flammebestandig PVC-isolasjon.
e Sgrg for at alle koblinger er godt strammet for 3 unnga gnister.

Sikkerhet pa arbeidsplassen

Ikke bruk enheten i eksplosjonsfarlige omgivelser, for eksempel i naerheten av brennbare veesker,
gasser eller stgv. Apparatet genererer gnister som kan antenne stgv eller rgyk.

Hvis du oppdager skader eller uregelmessig drift, ma du straks sla av apparatet og rapportere det til en
overordnet.

Hvis du er usikker pa om produktet fungerer som det skal, eller hvis du oppdager skader, ma du
kontakte produsentens servicesenter.

Kun produsentens servicesenter kan utfgre reparasjoner pa produktet. lkke forsgk a utfgre
reparasjoner selv!

Ved brann skal du bruke et brannslukningsapparat med pulver eller karbondioksid (co2) (beregnet for
bruk pa stremfgrende elektrisk utstyr) for a slukke brannen.

Ta vare pa denne handboken for fremtidig bruk. Hvis dette apparatet gis videre til en tredjepart, ma
bruksanvisningen fglge med.

Oppbevar emballasjedeler og sma monteringsdeler pa et sted som er utilgjengelig for barn.

Hvis dette apparatet brukes sammen med annet utstyr, skal de gvrige bruksanvisningene ogsa fglges.

A Husk! Beskytt barn og andre tilskuere nar du bruker apparatet.

5.

a)

b)

6.

a)

b)

Personlig sikkerhet

Apparatet er ikke konstruert for & handteres av personer (inkludert barn) med begrensede mentale og
sensoriske funksjoner eller personer som mangler relevant erfaring og/eller kunnskap, med mindre de
er under oppsyn av en person som er ansvarlig for deres sikkerhet, eller de har fatt instruksjoner om
hvordan apparatet skal brukes.

Apparatet er ikke et leketgy. Barn ma vaere under oppsyn for a sikre at de ikke leker med apparatet.

Sikker bruk av utstyret

Koble apparatet fra strgmforsyningen fgr justering, rengjgring og vedlikehold pabegynnes. Et slikt
forebyggende tiltak reduserer risikoen for utilsiktet aktivering.

Nar apparatet ikke er i bruk, skal det oppbevares pa et trygt sted, utilgjengelig for barn og personer
som ikke er kjent med apparatet og som ikke har lest bruksanvisningen. Apparatet kan utgjgre en fare
i hendene pa uerfarne brukere.

Hold enheten i perfekt teknisk stand.

Oppbevar enheten utilgjengelig for barn.

Reparasjon eller vedlikehold av enheten ma utfgres av kvalifisert personell, og det ma kun brukes
originale reservedeler. Dette sikrer trygg bruk.

For a sikre at enheten fungerer som den skal, ma du ikke fjerne de fabrikkmonterte beskyttelsene eller
Igsne skruene.

Det er forbudt a gjgre inngrep i apparatets struktur for 3 endre dets parametere eller konstruksjon.
Hold produktet borte fra ild og varmekilder.

Riktig installasjon

Monter enheten vertikalt for & sikre tilstrekkelig ventilasjon.
Oppretthold minimumsklaringer:

e 100 mm mellom enheter i vertikalt arrangement.

e 50 mm mellom enhetene i horisontalt arrangement.

Ikke installer enheten i fuktige, stpvete eller korrosive omgivelser.
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8. Parameterkonfigurasjon

a) Etter a ha endret kommunikasjonsparametrene, start enheten pa nytt.
b) Feilinnstillinger kan fgre til skade og manglende evne til 3 gjenopprette fabrikkinnstillingene.

OBS! Til tross for apparatets sikre utforming og beskyttelsesfunksjoner, og til tross for bruk av
ekstra elementer som beskytter operatgren, er det fortsatt en liten risiko for ulykker eller skader
ved bruk av apparatet. Veer pa vakt og bruk sunn fornuft nar du bruker enheten.

IV. Omfang av bruk

Enheten er designet for myk start og stopp av elektriske motorer i industrielle og kommersielle
applikasjoner. Takket vaere startstrgmkontrollfunksjonen minimerer enheten mekaniske stgt og
reduserer nettoverbelastning, noe som er spesielt viktig i hgyeffektsystemer. Mykstartanordningen
brukes i omrader som pumper, vifter, kompressorer, transportband eller produksjonsmaskiner, der
det kreves jevn start av elektrisk utstyr, gker levetiden og reduserer driftskostnadene.

Brukeren er ansvarlig for skader som oppstar som fglge av utilsiktet bruk av apparatet.

Funksjoner

e Start/stopp-helling og startspenning innstilt av 3 forskjellige potensiometre innebygd
e Bypass relé innebygd, ikke behov for ekstra kontaktor
e Oppstartsmodus for spenningshelling

e Utgangsmomentet kan opprettholdes under stoppprosessen (kontinuerlig
dreiemomentkontroll), og forhindrer vannhammereffekten

e Ekstern A eller Y ledningsmodus
e Sanntidsdata for kommunikasjon (A, B, C fasestrgm, gjennomsnittlig strgm) (*1)
e Leser historikkfeilposter ved kommunikasjon (10 historikklogger) (*1)
e Statistikken kan leses av Modbus-kommunikasjon (*1)
e Beskyttelser
1) 8xIn overstrgmsbeskyttelse
2) 5~8,5xIn fortsatt overstrgmsbeskyttelse
3) Overbelastningsbeskyttelse med klasse 10A, 10, 20 og 30
4) Trefase beskyttelse mot ubalanse i strgm
5) Ingen spenningsbeskyttelse
6) Fase mangler beskyttelse
7) Fasesekvensbeskyttelse
8) SCR overopphetingsbeskyttelse
e 1 start/stopp digital inngang
e Kommunikasjonsgrensesnitt (*1)
e Valgfri innebygd start/stopp-bryter (*2)
e 2 utgangsreleer (Igpsrelé, turrelé)

*Merk 1: Alternativ, kun hvis du velger RS-485 kommunikasjonsgrensesnitt med funksjonen.*
Merk 2: Funksjonen er tilgjengelig ved a bruke en valgfri bryter pa betjeningspanelet.
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V. Mykstarterkontroll og applikasjon

Internkontrollskjema

3P3 (brukes kun for trefasemotorer):

A N
QF FU :
5010
: :
e (<] (V) M
O T
— )
ST <——W

Kommunikasjons- og kontrollalternativer tilgjengelig

o Kommunikasjonsalternativ (alternativ 1):

o RS-485

o RS-485-alternativet stgtter MODBUS-RTU kommunikasjonsprotokoll.
¢ Innebygd start/stopp-bryter (alternativ 2):

o Betjeningspanelet kan utstyres med en start/stopp-bryter, som gjgr det mulig for
brukere & betjene motorstart/stopp direkte.

Miljgforhold som pavirker ytelsen til mykstarteren

¢ Hgy omgivelsestemperatur:

o Nartemperaturen overstiger 40°C, gker den navaerende vurderingen med 1 % per
grad, og den navaerende vurderingen reduseres med 0,8 %.
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e Hgy hgyde:
o Ved hgyder over 1000m beregnes merkestrgmmen som fglger:
In = 100 x — 1000
ne 150

o Eksempel:

= 12000 meters hgyde:

i =100 - 220~ 1000 _ g3 39
n= 150 = 070

Nominell strgmkapasitet til mykstarteren bgr reduseres til 93,3 % av nominell strgm.

VI. Installasjon

Mekanisk installasjon

Vertikal installasjon

Det anbefales at mykstarteren installeres vertikalt for a sikre effektiv
s varmeavledning.

.........

Vertikal stabling

A A
e o ol

ind

Nar to eller flere mykstartere er installert vertikalt stablet, hold en
minimumsavstand pa 100 mm mellom dem.

P
B

A

O
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Horisontal side ved side installasjon

n N N n 2 A
de ¢ o8 He o el He o sl

Nar to eller flere mykstartere er installert horisontalt
IS TS CRrarars side ved side, hold en minimumsavstand pa 50 mm
i mellom dem.

Installasjonsmiljg

ﬁ FORSIKTIGHET
o |kke installer mykstarteren nzer en varmekilde.

e Sgrg for at mykstarteren er palitelig jordet og holdes unna stgv eller korrosive
miljger.

e Driftstemperaturomrade: 0°C til +50°C (32°F til 122°F).

e Relativ fuktighet: mindre enn 95 %.

Krafttap og tap av kraft
e Den nominelle tapseffekten til mykstarteren kan beregnes tilnsermet ved a bruke: Power
Dissipation = 3xle (W)
Dvs: Motorens merkestrgm (A)

e Forinstallasjoner i et metallskap uten ventilasjon, er ngdvendig areal:
Areal (m?) > 0,12 x effekttap



VIl. Kabling

Kabling for trefasemotor

N
=00
: e e
e (L )] V) M
OO
N :
— N
A= T<——W

e QF (Circuit Breaker): En kretsbryter med en utlgsningsenhet anbefales.

e FU (Sikring): Anbefalt installasjon. Valg av sikringer bgr baseres pa SCR-klassifiseringen. For
mer informasjon.

K: Innebygd bypass-relé.

¢ M: Motor.

é FORSIKTIGHET
e Det foreslas at det installeres en strembryter med utlgseranordning mellom inngangen
til mykstarteren og strgmkildetilkoblingen.
e Forbindelsen mellom mykstarteren og strgmkilden ma slas av fgr vedlikehold.
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Hovedkretsterminal

FORSIKTIG
Det anbefales a bruke flammehemmende kobberkjerne PVC-isolert ledning for a koble til
hovedkretsen.

e Anbefalt bruk:

o Ledningsstgrrelse: 6-50 mm?

RN A o AWG: 10-1/0

e Anbefalt dreiemoment: 4Nm

Kontrollterminal

05

e Det er gitt et diagram som viser tilkoblingsoppsettet for de 10 inngangs-
Jutgangsterminalene.

-

Control Voltage
AC 100~240V

=

Fault

co O:b RS485 A

s

(e} OUJ RS485B

I~ OJ Start/Stop

1

Kontrollterminaldiagram:

N

7

10 inngangs-/utgangsterminaler:
1. Styr effekt L eller + inngang.
2. Styr effekt N eller - inngang.
3. Start/stopp-signalinngang:
o Nar klemme 3 er koblet til klemme 1, gar starteren.

o Nar klemme 3 og klemme 1 er frakoblet, stopper mykstarteren mykt til den stopper
helt.

4. Legpende signalreléutgang:

o Nar mykstarteren er i start-, bypass- eller mykstopptilstand, er reléoperasjonen
lukket.

5. Running Relay Output Common.

6. Feil reléutgang:
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o Nar mykstarteren er i en feiltilstand, er releet lukket.
7. Feil reléutgang Felles.
8. RS-485 buss A-linje.
9. RS-485 buss B-linje.

10. Jordingsterminal.

Styre stromforsyning og styreinngang

- C’D AC power line

(2) AC power neutral

K /

——(3) START/STOP

Bruker 100-240VAC som kontrollstrgm:
e Tilkoblinger:
o Koble vekselstrgmledningen til klemmen @
o Koble vekselstrgmngytral til terminal (2).
o Forbind kontakten K mellom klemmene @ og @
e Operasjon:
o Mykstarteren gar nar K er lukket.
o Mykstarteren stopper nar K kobles fra.
o Forsiktighet:

o Huvis kontrollinngangskabelen er for lang eller feil koblet til stremforsyningen, kan det
forarsake inngangssignaler med "indusert spenning", som kan fgre til funksjonsfeil
eller skade.

o Lesning: Legg til et relé ved inngangen for & unnga "indusert spenning."

é FORSIKTIGHET
e Styrestrgmforsyningsspenningen ma samsvare med produktspesifikasjonene. Feil
spenning kan fgre til skade.
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Reléutgang

Kjgrer relé NO utgang

Kjgrer reléutgang felles

Feilrelé NO utgang

Felles reléutgang @J

K2

e Lgpende reléutgang:

o Klemme @ er utgangen for Igpende relé.

o Nar mykstarteren er i gang (start/bypass/mykstopp), lukkes K1.
e Feil reléutgang:

o Klemme @ er utgangen for feilrelé.

o Nar enheten oppdager en feil, lukkes K2.
¢ Kontaktkapasitet:

o K1, K2: 220VAC, 5A.

ﬁ FORSIKTIGHET
e For asikre sikkerheten, koble feilreléet K2 til kretsen som kontrollerer utlgsningen av
strgmbryteren mellom strgmkilden og hovedstrgmterminalen.
¢ Nar en feil oppdages, kan K2 koble fra strembryteren samtidig.
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Y Kablingsmodus
L1/R L2/S L3/T L1/R L2/S L3/T

{3 £} SERLIRS,

T1/U T1/U| T2/V| T3/IW

TN

Nar du bruker den eksterne modusen til enheten, kobles stremmodulen mellom strgmkilden og
motoren.

f FORSIKTIGHET
e Motorer med tre terminaler kan bare bruke ekstern ledningsmodus.
o Merkestrgmmen til mykstarteren i ekstern modus ma samsvare med motorens
merkestrgm.

Intern A-ledning
L1/R L2/S L3/T

Ved bruk av intern ledningsmodus kobles stremmodulen til motorviklingen i serie.
Strgmmodulstrgmmen er fasestrgmmen, som er 1/1,732 av linjestrgmmen.



NO

ﬁ FORSIKTIGHET
e Den interne ledningsmodusen gjelder kun for motorer med seks terminaler.
o Merkestrgmmen til den interne mykstarteren for ledninger beregnes som 1/1,732 av
nominell motorstrgm.

Mykstarter merkestrgm

Motoreffekt Merkestrgm (dvs.)
220V 400V 500V le
Pe/kW Pe/kW Pe/kW A
0,75 1,5 2,2 3
Sikringsbord
SCR I2T (A2S) Sikringsverdi
270 10A

A FORSIKTIGHET
e Bruk en halvlederbeskyttelsessikring for 3 oppna en "andre standard" og redusere
risikoen for skade pa stremmodulen forarsaket av forbigdende overbelastningsstrgm.
e 2.standard: Ved kortslutning sikrer beskyttelsen ingen skade pa personell eller utstyr,
og enheten forblir brukbar.
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VIIl. Beskrivelse av operasjonsgrensesnitt

Skjema for mykstartpanel

Power Run Fault 1 Fault2

L1/R L2/S L3/T
o
s1 s1 S1 .
40
ctifs2 cm2 IE cT3{ s2 . ‘x )
30 ‘“ea?® 70%Un
c2lk2 c2l k2 c2lk2 ;- (L
4 & t s 24
K11G1 K1l G1 KilG1 /: 1‘. "308
12 \18
o o t 6 24
T1/U T2V T3IW \ ‘ ’

. J

1. Status display LED
o Strgm (grgnn):
= Nar mykstarteren er slatt pa, lyser stremforsynings-LED-en.
o Kjor (gul):

»=  Nar mykstarteren (motoren) er i mykstart/mykstopp-tilstand, blinker LED-en
for drift.

»= Nar mykstarteren (motoren) er i bypass-tilstand, lyser lysdioden for drift.
o Feil 1 (rgd):

» Indikerer en feiltilstand; feil LED blinker eller forblir pa.

» Se brukerhandboken for detaljerte feilbeskrivelser.
o Feil 2 (rgd):

= Ekstra feilindikator.
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2. Potensiometerinnstilling
o Justerbare potensiometre:
= Startspenning: Still inn startspenningen.
» Starthelling: Still inn akselerasjonstiden.

= Stopphelling: Still inn retardasjonstiden.

Parameterinnstilling

e Hovedstart-/stoppparametrene til mykstarteren kan justeres ved hjelp av
panelpotensiometeret.

e Andre parametere er forhandsinnstilt pa fabrikken og krever vanligvis ikke justering.

e VYtterligere parameterinnstillinger kan endres ved hjelp av R$485-
kommunikasjonsgrensesnittet om ngdvendig.

IX. Beskrivelse av parameter

Hovedparametere
Parameter Innstillingsomrade Misligholde
FLC 0-100 Primaerstrgm til stremtransformator (fabrikkinnstilling)
FLA 0-100 Primaerstrgm til strgmtransformator basert pa merkestrgmmen til
mykstarteren (fabrikkinnstilling)

Beskyttelsesparametere

Parameter Innstillingsomrade Misligholde
Over gjeldende beskyttelsesverdi 500-850% 500 % (fabrikkinnstilling)
Over gjeldende turforsinkelsestid 0,1-1,0 sek 0,1 sek (fabrikkinnstilling)

ﬁ FORSIKTIGHET
Mykstarteren har to nivaer av overstrgmsbeskyttelse:

e Narstremmen overstiger 850 % av mykstarterens merkestrgm (FLA), utlgses
feilreléet (K2) umiddelbart.

e Hvis strammen overskrider den innstilte overstrgmbeskyttelsesverdien (500-850 %
FLA), utlgses releet etter en forsinkelse (i henhold til den spesifiserte
"utkoblingsforsinkelsen").
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Overbelastningsbeskyttelse

Parameter Innstillingsomrade Misligholde

110 %

Overbelastningsbeskyttelsesverdi|100-200% (fabrikkinnstilling)

0 - klasse 10, 1 — klasse 10, 2 — klasse 20, 3 — klasse [0—10 klasse

Overbelastningsbeskyttel d
verbelastningsbeskytielseserad 3o (fabrikkinnstilling)

ﬁ FORSIKTIGHET
Termisk beskyttelse for motoren.

Det anbefales 3 sette overbelastningsbeskyttelsen til Grade 10A.
Hvis innstillingen er lavere enn "overbelastningsbeskyttelsesverdien", aktiverer
mykstarteren overbelastningsbeskyttelse.

Beskyttelsesparametere

Parameter Innstillingsomrade |Misligholde
0-AV o
1-PA

Fasesekvensbeskyttelse

Ekstra beskyttelsesfunksjoner

1) Overtemperaturbeskyttelse: Hvis kjgleribbens temperatur overstiger 80°C, utlgses
mykstarteren.

2) Manglende fasebeskyttelse: Hvis inngangs-/utgangsterminalen oppdager en manglende fase,
utlgses mykstarteren.

3) Kortslutning: Hvis streammodulen er kortsluttet, utlgses mykstarteren.

4) Ubalansert strgm: Hvis den trefasede strgmforskjellen overstiger 20 % FLA, utlgses
mykstarteren.

Start/stopp-parametere
Starttid
e Innstillingsomrade: 1-30 sek

e Standard: Panelpotensiometerinnstilling.

ﬁ FORSIKTIGHET
Starttiden settes gjennom panelet eller via kommunikasjon.

Stopptid

¢ Innstillingsomrade: 0—30 sek
e Standard: Panelpotensiometerinnstilling.

ﬁ FORSIKTIGHET
Stopptiden stilles inn gjennom panelet eller via kommunikasjon.
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Startspenning
o Innstillingsomrade: 30-70 %

o Standard: Panelpotensiometerinnstilling.

A FORSIKTIGHET
Startspenningen stilles inn gjennom panelet eller kommunikasjonen.
Nar det fgrste dreiemomentet er stilt inn, fglger det formelen:
Startmoment = startspenning 2xTN

™ — hominelt dreiemoment

Startmodus for spenningshelling

U

A

UNf========

Uini

0 T1 >

Ved en forhandsbestemt akselerasjonstid (T1), stiger utgangsspenningen til mykstarteren fra
startspenningen (Uni) til fullspenningen (Un, merkespenning).

ﬁ FORSIKTIGHET
Motoren kan ikke starte (last-rotor) hvis spenningen er for lav.
Det anbefales a stille inn startspenningen fra hgy til lav eller bruke den anbefalte

innstillingen
Reléparametere
Parameter Innstillingsomrade Misligholde
Bvbass relé tvpe 0-Elektrisk selvholdende relé, Fabrikkinnstilling (basert pa spesifikk
o w 1-Magnet selvholdende relé modell)

é FORSIKTIGHET
Bypass-relétypen kan ikke endres.
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Kommunikasjonsparametere

Parameter Innstillingsomrade Misligholde
Slavemaskinadresse|1-127 1 (fabrikkinnstilling)
Baud rate 0-1200BPS, 1-2400BPS, 2-4800BPS, 3—9600BPS, 4— 3—96'OO'BPS N
19200BPS (fabrikkinnstilling)
0-ECC,
Paritetssjekk 1-0DD, 0-ECC
2 —Ingen
FORSIKTIGHET

A

X.

e Etterinnstilling av kommunikasjonsparametere, ma mykstarteren startes pa nytt.
e Feilinnstillinger kan forarsake kommunikasjonsfeil, noe som gjg@r at

stan

dardparameteren ikke kan gjenopprettes.

e Veer forsiktig nar du angir kommunikasjonsparametere.

L@sning av problemer

Feilliste
A Fungerer Start/sto
Feil Arsak til feil ) = /stopp Bypass
ikke prosess

Fasesekvenstur Sekvensen for trefasespenning er feil X Vv v
Mangler en fase eller to fase spenning i tre fase

Manglende fasetur g. P & X v N4
spenning

Ingen spenningstur Ingen spenningsinngang X v N
Gjeldende verdi overstiger innstillingsverdi for

Overstrgmstur J & & N N N
overstrgm

. Gjeldende verdi overskrider innstilt

Overbelastningstur . . X X v
overbelastningsverdi

Ubalansert gjeldende |Ubalansert trefasestrgm overskrider ubalansert Y Y Y

tur innstilt verdi
Kjgleribbens temperatur overskrider den innstilte

Overtemp Trip 1 P N v N
temperaturen

Note:

X =Fungereri

v = Arbeider

kke
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Feillpsning
Feil Feil 1 Feil 2 Arsak til feil L@sning
Sek f
Fasesekvenstur @ O exvensen for Endre rekkefglgen til de tre fasene.

trefasespenning er feil

Manglende faseutlgsning/
Ingen spenningsutlgsning

Mangler en eller to
faser eller ingen
spenning i
trefasespenning

Kontroller forbindelsen mellom
mykstarter og hovedstrgmforsyning.

Overstromstur

Gjeldende verdi
overstiger innstilt
overstrgm

Kontroller forbindelsen mellom
mykstarteren og motoren for
kortslutning.

Overbelastningstur

O

Gjeldende verdi
overskrider innstilt
overbelastningsverdi

Sjekk om belastningen er for stor
eller om mykstarterkraftvalget er for
lite.

Ubalansert gjeldende tur

Ubalansert
trefasestrgm
overskrider innstilt
verdi

Kontroller motorviklingen og
koblingen til mykstarteren.

Overtemp Trip

© e @ O
®@ O

Kjgleribbens
temperatur overskrider
den innstilte verdien

Sjekk laststgrrelsen eller om
forbindelsen mellom mykstarter og
motor er kortsluttet.

Merknader:

1. Frekvensbeskyttelsen er innebygd for 50/60Hz spenning.

2. Enfase mykstartere har ingen ubalansert stremutlgsning, men kan ha spenningsutkoblinger.
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Elektronisk overbelastning og utlgsningskurve

Tid (er)

t (s)
10000

\
B\

100 X LY - ——

_ ~1—<
AY 3 ~
Ay N Ny o~
I~ +~ u
N N e [~
s
\‘u \\\ ‘RE
“-\‘-—
10 - — [
— —— — i ==—— 230
— =
— — 20
~‘.""""q._
‘\—u—.____-
10
|
---'-‘-\-\.

——— 10Aa

I/ELA
1.16 1.5 2.0 2.6 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5 7.0 7.5 8.0

Navaerende (x le)

= En klasse 30
= Bklasse 20

= Cklasse 10

D Klasse 10A
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Xl. Vedlegg
Overbelastningstidsberegning
Formel:

. . . 1375000 Tx
Overbelastning Trip Time = 1102 X 6

e 1%: Forholdet mellom faktisk strgm og merkestrgm.

Tx: Toleransetid pa T x 500 % overbelastningsstrgm (X=5).

e Tidstabell for minimum overbelastningstoleranse:

Overbelastningsgrad X=8 X=7 X=6 X=5 X= =3 =2

10A 1,6 2 3 4 6 12 26
20 3 4 6 8 13 35 78
30 7 9 13 19 29 52 112

Parameterinnstillingsliste

Parameter Innstillingsomrade Misligholde

FLC mykstarter fulllaststrom 1-200A Fabrikkinnstilling

FLA Motor fulllaststrgm 1-200A Basert pa mykstarterkraft

Tilkoblingsmodus O—ekstern kabling, 1-intern kabling

0—Ekstern kabling

Over gjeldende beskyttelsesverdi [500—-850 % FLA 500 % FLA

Over gjeldende turforsinkelsestid |0,5-1,0 sek 1,0 sek
Overbelastningsbeskyttelsesverdi100—-200 % FLA 115 % FLA
Overbelastningsbeskyttelsesgrad (k)la_stljzs(‘)a 10A, 1—klasse 10, 2~ klasse 20, 3 - 0—Klasse 10A
Fasesekvensbeskyttelse 0-AV, 1-PA 1-PA

Starttid 1-30 sek Panelpotensiometerinnstilling
Stopptid 0,5-10 sek Panelpotensiometerinnstilling

Startspenning 10-50 % FLA

Panelpotensiometerinnstilling

Bypass relétype 0—Elektrisk, 1-Magnet

Basert pa spesifikk modell

Slavemaskinadresse 1-127

1

0-1200BPS, 1-2400BPS, 2—-4800BPS, 3—

Baudhastighet 9600BPS, 4-19200BPS

3-9600 BPS

Paritetssjekk 0-ECC, 1-0ODD, 2—-Ingen

0-ECC
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Vanlige belastnings- og parameterinnstillinger

Startmodus for stigning

Laste Starttid (sek.) Stopptid (sek.) Startspenning
Batpropell 15 0 45%
Sentrifugalvifte 15 0 45%
Sentrifugalpumpe 15 5 45%
Stempelkompressor 15 0 45%
Roterende omformer 15 0 45%
Mikser 20 0 45%
Knuser 20 0 45%
Spiral luftkompressor 15 0 45%
No-load motor 15 0 45%
Bandtransportgr 15 0 45%
Varmtvannspumpe 15 5 45%
Luftpumpe 15 0 45%
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XIl. Mekanisk installasjon
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Typisk kabling
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20VAC { ;

Soft start/stop 3

Communcaionds 8
Fault  Comuiczion- 9

Ground 1()
Bypass

—

K1

Vi W

Hi~H3

Kjaere kunde:

Etter & ha mottatt produktene sendt av vart
firma, vennligst utfgr en prgvekjgring direkte.
Forst bgr den gjgre en enkel test i henhold til
ledningstegningen av eksperimentelle metoder
og bekrefte mykstarteren. Etter 3 ha sikret at
mykstarteren fungerer korrekt og at ledningen til
en kabinmotor er riktig, kan testen av hele
systemet utfgres.

Testtrinn:

1. Velg 3 x 200W/220V-lamper (H1-H3)
med Y-tilkobling og koble deretter til
utgangen pa mykstarteren U, V og W, og
kan ogsa teste ved a koble til den lille
motoren.

2. Mykstarter: lukk bryteren K1 (koble til
klemme 1, 3), paeren lyser sakte. Etter at
paeren lyser opp, lukkes bypass KM.

3. Lukk QF1 for a gjgre 380V ACtilR,SogT
pa mykstarterens inngangsterminal.

4. Mykstarter lukket knottbryter K1 (koble
til klemme 1, 3), paeren lyser sakte. Etter
at paeren lyser opp, lukkes bypass KM.

5.  Myk stoppprosess: koble fra klemme 1,
3, forbikoble KM frakobling, paeren
slukkes sakte, etter at paeren er helt av,
er mykstoppprosessen fullfgrt.

Hvis de ovennevnte eksperimentelle trinnene
ikke kan utfgres normalt, kan vi forelgpig vurdere
at mykstarteren har blitt skadet. For mer
informasjon, vennligst kontakt teknisk
serviceavdeling.

Grunnleggende parameterinnstilling:

Overbelastningstur 10
Start 8~12S
Stoppe 2~4S
UINI 50%
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Denna anvandarmanual har 6versatts med maskindversattning. Vi har anstrangt oss for att
A sakerstélla att 6versattningen ar korrekt, men observera att automatiska dversattningar inte ar
perfekta och inte ar avsedda att ersdtta manskliga oversattare. Den officiella versionen av
anvdandarmanualen dr pa engelska. Eventuella skillnader mellan den 6versatta versionen och
den engelska originalversionen ar inte juridiskt bindande. Om du har nagra fragor om
oversattningens riktighet, se den engelska versionen, som ar den officiella referensen. Fler

sprakversioner finns tillgangliga pa begaran via info@expondo.com.

|. Tekniska data

Parameterbeskrivning Parametervarde
Produktnamn Mijukstartare
Modell MSW Soft starter SRX03-X-3P3
Effekt 1,5 kW
Ingangsspanning 400V, 3~, 50Hz
Utspanning 0-400V, 3~, 50Hz
Ingangsstrom 3A
Huvudkretsens diameter 1,5 mm2
Styrspanning 100-240V, 1~, 50Hz
Arbetstemperatur -0 —-+450°C
Lagringstemperatur -40 - +70°C
Motor 6verbelastning Klass 10
Standard EN60947-4-2
Maximal héjd 1000 m (3280 fot)
Intrangsskyddsgrad P21
Matt (bredd x djup x hojd) 17,5x9x9 cm
Vikt 0,8 kg

Il.  Allman beskrivning

Bruksanvisningen ar avsedd att underldtta en sdker och problemfri anvdndning av apparaten. Produkten ar
konstruerad och tillverkad i enlighet med strikta tekniska riktlinjer, med hjdlp av modern teknik och
komponenter. Dessutom har den tilverkats i enlighet med de mest noggranna kvalitetsstandarderna.

ANVAND INTE APPARATEN OM DU INTE HAR LAST IGENOM OCH
FORSTATT DENNA BRUKSANVISNING.

For att 6ka apparatens livslangd och sakerstalla en problemfri drift ska du anvanda den i enlighet med denna
bruksanvisning och regelbundet utféra underhallsatgarder. De tekniska data och specifikationer som anges i
denna bruksanvisning ar aktuella. Tillverkaren forbehaller sig ratten att géra adndringar i samband med
kvalitetsforbattringar. Med beaktande av tekniska framsteg och mojligheten att begransa buller har apparaten
designats och byggts sa att risken fér bulleremission minskas till Iagsta majliga niva.

OBSERVERA! lllustrationerna i denna bruksanvisning dr endast avsedda som referens och vissa
detaljer kan skilja sig fran den faktiska produkten.
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Forklaring av symbolerna

C € Produkten uppfyller de relevanta sakerhetsstandarderna.

Las instruktionerna fore anvandning.

Produkten maste atervinnas.

VARNING! eller FORSIKTIGHET! eller KOM IHAG! Giller den givna situationen.(
allméan varningsskylt)

UPPMARKSAMHET! Varning for elektrisk stot!

Undvik elektrostatisk elektricitet. Varning! Det ar forbjudet att rora kretskortet med market.
Elektrostatiska laddningar kan skada komponenterna i mjukstartaren.

Hogspanningsvarning. Om det inte undviks kan det leda till skada pa utrustningen och majlig
skada eller dédsfall

Hogspanning finns vid ingangs- och utgangsterminalerna pa mjukstartaren, fungerar inte ens
nar stromférsérjningen ansluts. Endast kvalificerade elektriker far installera denna produkt.

Utfor inget arbete pa mjukstartaren nar strommen ar paslagen.

Installationselektrikern har ansvar for att sakerstalla korrekt jordningsanslutning. Anslut inte
effektfaktorkorrigeringskondensatorn till utgangssidan av mjukstartaren. Om atgarderna for
kompensation av statisk effektfaktor ska vidtas, maste de relaterade enheterna anslutas till
stromforsorjningssidan av mjukstartaren.

> B> BBy BB ¢

lll.  Anvandningssakerhet

A OBS! Las alla sdkerhetsvarningar och alla instruktioner. Om varningarna och instruktionerna
inte foljs kan det leda till elektriska st6tar, brand och/eller allvarliga personskador eller
till och med dodsfall.

Termerna "apparaten” eller "produkten" anvands i varningarna och instruktionerna fér att hanvisa till:
Mijukstartare

1. Elsdakerhet

a) Vidror inte apparaten med vata eller fuktiga hander.

b) For att undvika elektriska stotar, sank inte ner sladden, stickproppen eller apparaten i vatten eller
andra vatskor. Anvand inte apparaten pa vata ytor.

c) Forhindra att apparaten blir vat. Risk for elektrisk stot!

d) Hogspanning finns vid in- och utgangar daven nar enheten inte anvands.

e) Endast kvalificerad elektrisk personal far installera och anvdanda enheten.

2. Overbelastnings- och éverspanningsskydd

e | handelse av en stromodverbelastning stangs enheten automatiskt av for att skydda motorn.
e Anvand solid-state sakringar for att minimera risken for skador under éverspanningar.
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3.

4,

a)
b)
c)
d)
e)

f)

g)
h)

Korrekt kabeldragning

e Anvand koppartradar med flamsaker PVC-isolering.
e Setill att alla anslutningar &r val atdragna for att forhindra gnistor.

Sdkerhet pa arbetsplatsen

Anvand inte apparaten i en potentiellt explosiv milj6, t.ex. i ndrheten av brandfarliga vatskor, gaser
eller damm. Apparaten genererar gnistor som kan antdnda damm eller rék och gaser.

Om du upptacker skador eller oregelbunden/felaktig funktion ska du omedelbart stinga av apparaten
och rapportera detta till en 6verordnad utan drdjsmal.

Om du ar osaker pa om produkten fungerar korrekt eller om du upptacker skador, vanligen kontakta
tillverkarens servicecenter.

Endast tillverkarens servicecenter far utféra reparationer pa produkten. Forsok inte utfora
reparationer pa egen hand!

Vid brand, anvand en pulver- eller kolsyresldckare (CO;) (en brandsldckare som ar avsedd att anvandas
pa spanningssatta elektriska apparater) for att slacka branden.

Forvara denna bruksanvisning sa att den finns tillganglig for framtida bruk/information. Om apparaten
overlats till en tredje part maste bruksanvisningen overlatas tillsammans med apparaten.

Forvara forpackningsdelar och sma monteringsdelar pa en plats som ar oatkomlig for barn.

Om denna apparat anvands tillsammans med annan utrustning ska dven de Ovriga bruksanvisningarna
foljas.

A Kom ihag! Skydda barn och andra personer som befinner sig i ndrheten nar du anvander apparaten.

5.

a)

b)

g)

h)

Personlig sikerhet

Apparaten ar inte konstruerad for att hanteras av personer (inklusive barn) med nedsatta mentala och
sensoriska funktioner eller personer som saknar relevant erfarenhet och/eller kunskap, savida de inte
Overvakas av en person som ansvarar for deras sakerhet eller savida de inte har fatt instruktioner om
hur apparaten ska anvandas.

Apparaten ar inte en leksak. Barn maste hallas under uppsikt for att sékerstélla att de inte leker med
apparaten.

Saker anvandning av apparaten

Koppla bort apparaten fran stromforsorjningen innan justering, rengoring och underhall pabérjas. En
sadan forebyggande atgard minskar risken for oavsiktlig aktivering.

Forvara apparaten pa en saker plats nar den inte anvdnds, sa att den ar utom rackhall for barn och
personer som inte dr bekanta med apparaten och som inte har last bruksanvisningen. Apparaten kan
vara farlig for oerfarna anvandare.

Hall apparaten i perfekt tekniskt skick.

Forvara apparaten utom rackhall for barn.

Reparation eller underhall av apparaten skall utféras av kvalificerade personer och endast med
originalreservdelar. Detta sdkerstaller en saker anvandning.

For att sdkerstalla apparatens driftsdkerhet far fabriksmonterade skydd inte avlagsnas och skruvar inte
lossas.

Det ar forbjudet att gora ingrepp i apparatens konstruktion for att andra dess parametrar eller
konstruktion.

Hall apparaten borta fran eld- och varmekallor.
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V.

Korrekt installation

Montera enheten vertikalt for att sdakerstalla tillracklig ventilation.
Uppratthall minsta spelrum:

e 100 mm mellan enheter i vertikalt arrangemang.

e 50 mm mellan enheter i ett horisontellt arrangemang.
Installera inte enheten i fuktiga, dammiga eller korrosiva miljoer.

Parameterkonfiguration

Efter att ha dndrat kommunikationsparametrarna, starta om enheten.
Felaktiga installningar kan leda till skada och oférmaga att aterstalla fabriksinstallningarna.

OBS! Trots den sdkra konstruktionen av apparaten och dess skyddsfunktioner, och trots
anvandningen av ytterligare element som skyddar anvandaren, finns det fortfarande en liten risk
for olycka eller skada vid anvandning av apparaten. Var hela tiden uppmarksam och anvand sunt
férnuft nar du anvander apparaten.

Anvandningens omfattning

Enheten ar designad for mjukstart och stopp av elmotorer i industriella och kommersiella
applikationer. Tack vare startstromskontrollfunktionen minimerar enheten mekaniska stétar och
minskar dverbelastningen pa natet, vilket ar sarskilt viktigt i system med hog effekt.
Mjukstartanordningen anvands i omraden som pumpar, flaktar, kompressorer, transportband eller
produktionsmaskiner, dar det kravs smidig start av elektrisk utrustning, vilket 6kar deras livslangd
och minskar driftskostnaderna.

Anviandaren dr ansvarig for alla skador som uppstar till f6ljd av icke avsedd anviandning av
apparaten.

Funktioner

Start/stopp lutning och startspanning installd av 3 olika potentiometrar inbyggda
Bypass reld inbyggt, inget behov av en extra kontaktor
Startlage for spanningslutning

Det utgaende vridmomentet kan bibehallas under stoppprocessen (kontinuerlig
vridmomentkontroll), vilket forhindrar vattenhammareffekten

Externt A eller Y-kabellage

Kommunikationsdata i realtid (A, B, C fasstrom, medelstrom) (*1)
Laser historikfelposter genom kommunikation (10 historikloggar) (*1)
Statistikdata kan lasas av Modbus-kommunikation (*1)

Skydd

1) 8xIn 6verstromsskydd

2) 5~8,5xIn fortsatt dverstromsskydd

3) Overbelastningsskydd med klasserna 10A, 10, 20 och 30

4) Trefas stromobalansskydd

5) Inget spanningsskydd

6) Fas saknar skydd

7) Fassekvensskydd
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8) SCR overhettningsskydd
e 1 start/stopp digital ingang
e Kommunikationsgranssnitt (*1)
e Valfriinbyggd start/stopp-brytare (*2)
e 2 utgangsrelder (korreld, utlésningsreld)

*Notera 1: Alternativ, endast om du valjer RS-485 kommunikationsgranssnitt med funktionen.*
Notera 2: Funktionen &r tillgdnglig genom att anvanda en valfri omkopplare pa mandverpanelen.

V. Mijukstarterkontroll och tillampning

Schema for intern kontroll

3P3 (anvands endast for trefasmotor):

S N
QF FU '
20
s = OO y
I | T~
ST O
PN i
— m
= Ot

Kommunikations- och kontrollalternativ tillgangliga

¢ Kommunikationsalternativ (alternativ 1):

o RS-485

o RS-485-alternativet stoder kommunikationsprotokollet MODBUS-RTU.
e Inbyggd start/stopp-brytare (alternativ 2):

o Mandverpanelen kan utrustas med en start/stopp-omkopplare, vilket gor det mojligt for
anvandare att styra motorstart/stopp direkt.
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Miljéférhallanden som paverkar mjukstartarens prestanda

e Hog omgivningstemperatur:

o Nar temperaturen 6verstiger 40°C 6kar stromstyrkan med 1 % per grad och
strémstyrkan minskar med 0,8 %.

. Hﬁg hOjd
o Vid hojder 6ver 1000m berdknas markstrémmen enligt féljande:
Im = 100 x — 1000
ne 150
o Exempel:

= P&2000 m hajd:

I = 100 2000—1000_933(y
n= 150 =93.3%

Mijukstartarens markstromskapacitet bor minska till 93,3 % av den nominella strommen.

VI. Installation

Mekanisk installation

Vertikal installation

Det rekommenderas att mjukstartaren installeras vertikalt for att sdkerstalla
s effektiv varmeavledning.
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Vertikal stapling

2 A
de o ob

Nar tva eller flera mjukstartare installeras vertikalt staplade, hall ett minsta
avstand pa 100 mm mellan dem.
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Horisontell montering sida vid sida

N IR I al A
de ¢ B de ¢ e EBHe o of

Nar tva eller flera mjukstartare installeras horisontellt
s e sras sida vid sida, hall ett minsta avstand pa 50 mm mellan
dem.

Installationsmiljo

é FORSIKTIGHET
e Installera inte mjukstartaren nara en varmekalla.

e Se till att mjukstartaren ar palitligt jordad och halls borta fran damm eller korrosiva
miljoer.

e Drifttemperaturomrade: 0°C till +50°C (32°F till 122°F).

e Relativ luftfuktighet: mindre an 95%.

Effektforlust och effektforlust

e  Mjukstartarens nominella forlusteffekt kan berdknas ungefar med:
Effektférlust = 3xle (W)
Dvs: Motorns markstrom (A)

e Forinstallationer i ett metallskap utan ventilation kravs area: Yta (
m?) > 0,12 x Effektférlust
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VIl. Kabeldragning

Kabeldragning for trefasmotor

A NS

=0T o
: !>|r:

S ()< (V) M
OO
N\ :

— N

LW

e QF (Circuit Breaker): En strombrytare med utldsningsanordning rekommenderas.

e FU (sdkring): Rekommenderad installation. Val av sdkringar bor baseras pa SCR-
klassificeringen. For mer information.

K: Inbyggt bypass-rela.

¢ M: Motor.

é FORSIKTIGHET
e Det foreslas att en strombrytare med utlosningsanordning installeras mellan
mjukstartarens ingdng och stromkallans anslutning.
e Anslutningen mellan mjukstartaren och strémkallan maste stangas av fore underhall.
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Huvudkretsterminal

A

FORSIKTIGHET
Det rekommenderas att anvinda flamskyddad kopparkirna PVC-isolerad trad for att
ansluta huvudkretsen.

e Rekommenderad anvandning:

o Tradstorlek: 650 mm?

R A o AWG: 10-1/0

e Rekommenderat viidmoment: 4Nm

L J

E—

Kontrollterminal

=

508

-

Control Voltage
AC 100~240V

=

I~ OJ Start/Stop

Fault

co O:b RS485 A

:

10

(e} OUJ RS485B

1 7

N

Styrterminaldiagram:

Ett diagram tillhandahalls som visar anslutningslayouten fér de 10 in-/utgangsterminalerna.

10 in-/utgangsterminaler:

1.
2.
3.

Styr effekt L eller + ingang.
Styreffekt N eller - ingang.
Start/stopp-signalingang:
o Nar plint 3 dr ansluten till plint 1 gar startmotorn.

o Nar plint 3 och plint 1 ar bortkopplade, stannar mjukstartaren mjukt tills den stannar
helt.

Roérande signalreldutgang:

o Nar mjukstartaren ar i start-, bypass- eller mjukstopplage ar reladriften stangd.
Running Relay Output Common.
Felreldutgang:

o Nar mjukstartaren ar i ett feltillstand ar reldet stangt.

Fel Reldutgdng Gemensam.
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8. RS-485 buss A-linje.
9. RS-485 buss B-linje.

10. Jordningsterminal.

Styr stromforsérjning och styringang

® C‘D AC power line

<2) AC power neutral

K /

——(3) START/STOP

Anvadnder 100-240VAC som styrstrom:
e Anslutningar:
o Anslut vaxelstromsledningen till plint @
o Anslut vaxelstromsnul till terminal @
o Forbind kontakten K mellan plintarna @ och @
e Drift:
o Mjukstartaren gar nar K ar stangd.
o Mijukstartaren stannar nar K kopplas bort.
e  Forsiktighet:

o Om kontrollingangskabeln ar for 1ang eller felaktigt ansluten till strémforsorjningen,
kan det orsaka ingangssignaler med "inducerad spanning", vilket leder till
funktionsfel eller skada.

o Losning: Lagg till ett reld vid ingangen for att undvika "inducerad spanning".

é FORSIKTIGHET
e Styrspanningen maste dverensstamma med produktspecifikationerna. En felaktig
spanning kan leda till skador.



SE

Reldautgang

Rérande reld NO-utgang

Rérande reldautgdng gemensam

Felreld NO-utgang
K2

Felrelautgang gemensam

e Rorande reldutgang:

o Plint @ ar utgangen for I6pande rela.

o Nar mjukstartaren &r igang (start/bypass/mjukstopp) stanger K1.
e Felreldutgang:

o Plint @ ar utgang for felrela.

o Nér enheten upptacker ett fel stanger K2.
e Kontaktkapacitet:

o K1, K2: 220VAC, 5A.

ﬁ FORSIKTIGHET
e FOr att garantera sdkerheten, anslut felrelaet K2 till den krets som styr utlésningen av
strombrytaren mellan stromkallan och huvudstromuttaget.
o Nar ett fel upptacks kan K2 koppla bort strémbrytaren samtidigt.
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Y Kabelldge
L1/R L2/S L3/T L1/R L2/S L3/T

{3 £} SERLIRS,

T1/U T1/U| T2/V| T3/IW

TN

Nar du anvander enhetens externa lage ar strommodulen ansluten mellan stromkallan och motorn.

ﬁ FORSIKTIGHET
e Motorer med tre plintar kan endast anvdnda det externa ledningslaget.
e Mjukstartarens markstrom i externt lage maste matcha motorns markstrom.

Intern A-ledning

L1/R  L2/S L3/T

Vid anvandning av det interna ledningslaget ar effektmodulen ansluten till motorlindningen i serie.
Strdommodulens strém ar fasstrommen, som dr 1/1,732 av linjestrommen.

ﬁ FORSIKTIGHET
e Det interna kopplingslaget ar endast tillampligt for motorer med sex terminaler.
e Markstrommen for den interna mjukstartaren for ledningar berdknas som 1/1,732 av
motorns markstrom.



SE

Markstrom for mjukstartare

Motoreffekt Markstrom (dvs.)
220V 400V 500V le
Pe/kW Pe/kW Pe/kW A
0,75 1,5 2,2 3
Sakringsbord
SCR I2T (A2S) Sakringsvirde
270 10A

é FORSIKTIGHET
e Anvand en halvledarskyddssdkring for att uppna en "andra standard" och minska risken
for skada pa kraftmodulen orsakad av transient éverbelastningsstrém.

e 2nd Standard: Vid kortslutning sakerstaller skyddet ingen skada pa personal eller
utrustning, och enheten forblir anvandbar.

VIIl. Beskrivning av driftgranssnitt

Mjuk startpanel diagram

Power Run Fault 1 Fault 2

L1/R L2/S L3/T
o] (o] (o] 50
s1 s1 s1
|- U 40 ’ \ 60
cti{s2 cm2 IE cT3{ s2 ‘ )
30 ‘“ea?® 70%Un

G2l K2 G2[ K2 G2l K2 12, wmy 18
tsi \24
K1 Gf kil K1Gf — AU
1 “® 30S
o] Q
W

12 “18
TV T2IV T3 11 B(x’z‘*

0 “ea® 303
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1. Status display LED

2. Potentiometerinstélining

» N&r mjukstartaren ar paslagen lyser stromforsorjningslampan.

»=  Né&r mjukstartaren (motorn) ar i mjukstart/mjukstoppslage blinkar lysdioden

»= Nar mjukstartaren (motorn) ar i bypass-lage lyser lysdioden for drift.

» Indikerar ett feltillstand; fellampan blinkar eller forblir tand.

=  Se bruksanvisningen for detaljerade felbeskrivningar.

o Strém (gron):
o Kor (gul):
for drift.
o Fel 1 (rod):
o Fel 2 (rod):

= VYtterligare felindikator.

o Justerbara potentiometrar:

= Initial voltage: Still in den initiala spanningen.

»  Startlutning: Stall in accelerationstiden.

»= Stopplutning: Still in retardationstiden.

Parameterinstallning

e Huvudstart-/stoppparametrarna for mjukstartaren kan justeras med hjilp av
panelpotentiometern.

e Andra parametrar ar forinstallda pa fabriken och kraver vanligtvis ingen justering.

e Ytterligare parameterinstallningar kan andras med hjalp av RS485-
kommunikationsgranssnittet vid behov.

IX. Parameterbeskrivning

Huvudparametrar

Parameter

Instdllningsomrade

Standard

FLC

0-100

Primarstrom for stromtransformator (fabriksinstallning)

FLA

0-100

Primarstrom for stromtransformator baserat pa markstrom for
mjukstartaren (fabriksinstallning)
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Skyddsparametrar
Parameter Instéllningsomrade Standard
Overstroms skyddsvirde 500-850% 500 % (fabriksinstallning)
Over aktuell trippfordréjningstid 0,1-1,0 sek 0,1 sek (fabriksinstallning)

é FORSIKTIGHET
Mjukstartaren har tva nivaer av éverstromsskydd:

e Nar strommen overstiger 850 % av mjukstartarens markstrom (FLA), |0ser felreldet
(K2) omedelbart.

e Om strommen Overstiger det installda 6verstromsskyddsvardet (500—-850 % FLA),
I6ser reldet ut efter en fordrojning (enligt den specificerade
"utlésningsférdrojningstiden”).

Overbelastningsskydd

Parameter Instéllningsomrade Standard

110 %

Overbelastningsskyddsvarde|100-200% s
(fabriksinstallning)

0 — arskurs 10, 1 — arskurs 10, 2 — &rskurs 20, 3 — arskurs |0-Ak 10

6 | i k kl
Overbelastningsskyddsklass 30 (Fabriksinstalining)

ﬁ FORSIKTIGHET
Termiskt skydd fér motorn.
Det rekommenderas att stélla in 6verbelastningsskyddet pa Grade 10A.

Om installningen ar lagre an "overbelastningsskyddsvardet" aktiverar mjukstartaren
overbelastningsskydd.

Skyddsparametrar
Parameter Instéllningsomrade |Standard
0-AV o
Fassekvensskydd 1-PA 1-PA

Ytterligare skyddsfunktioner

1) Overtemperaturskydd: Om kylflinsens temperatur éverstiger 80°C, I6ser mjukstartaren.

2) Fasskydd saknas: Om ingangs-/utgangsterminalen upptéacker en saknad fas, l6ser
mjukstartaren ut.

3) Kortslutning: Om effektmodulen kortsluts I6ser mjukstartaren.

4) Obalanserad strom: Om trefasstromskillnaden overstiger 20 % FLA, |0ser mjukstartaren.
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Start/Stopp parametrar
Starttid

e Instéllningsomrade: 1-30 sek

e Standard: Panelpotentiometerinstallning.

ﬁ FORSIKTIGHET
Starttiden stalls in via panelen eller via kommunikation.

Stopptid

e Instéllningsomrade: 0-30 sek
e Standard: Panelpotentiometerinstallning.

ﬁ FORSIKTIGHET
Stopptiden stélls in via panelen eller via kommunikation.

Initial spanning
o Instéllningsomrade: 30-70 %

o Standard: Panelpotentiometerinstallning.

A FORSIKTIGHET
Den initiala spanningen stalls in via panelen eller kommunikationen.
Nar det initiala vridmomentet ar installt foljer det formeln:
Initialt moment = initialspanning 2xTN
™ — nominellt vridmoment

Startlage for spanningslutning

U

A

UNf=======—

Uini

0 T1 >

Vid en forutbestamd accelerationstid (T1) stiger mjukstartarens utspanning fran initialspanningen
(Uni) till fullspdnningen (Un, markspanning).
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ﬁ FORSIKTIGHET
Motorn kan inte starta (last-rotor) om spanningen ar for lag.

Det rekommenderas att stélla in startspdanningen fran hog till 1ag eller anvanda den
rekommenderade instéllningen

Reldparametrar

Parameter Instéllningsomrade Standard

Bvpass reliit 0—Elektriskt sjalvhallande rel3, Fabriksinstallning (baserat pa specifik
vP P 1 - Sjalvhallande magnetrela modell)

é FORSIKTIGHET
Bypassreldtypen kan inte dndras.

Kommunikationsparametrar

Parameter Instéllningsomrade Standard
Slavmaskinens 1-127 1 (fabriksinstéllning)
adress
hastich 0-1200BPS, 1-2400BPS, 2—-4800BPS, 3—9600BPS, 4— 3-9600 BPS
Baudhastighet 19200BPS (fabriksinstallning)
0-ECC,
Paritetskontroll 1-UDDIG, 0—ECC
2—Inga

é FORSIKTIGHET
e Efter instélining av kommunikationsparametrar maste mjukstartaren startas om.
e Felaktiga instéllningar kan orsaka kommunikationsfel, vilket gor att
standardparametern inte kan aterstillas.
e Var forsiktig nar du stéller in kommunikationsparametrar.
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X. Felsdkning
Fellista
Fel Fel Orsak Fuf\gerar Starta/Stoppa fié '
inte process forbi

Fassekvenstripp Sekvensen for trefasspanning ar fel X v v
Saknar enfas- eller tvafasspanning i

Fasresa saknas L P & X v N
trefasspanning

Ingen spanningsutlosning|Ingen spanningsingang X v v

" Aktuellt varde dverstiger installningsvardet

Overstrémsresa o R & & v v v
for verstrom

Overbelastningsresa 6ktue|lt v5r<':1e overstiger instéllt varde for X X Y
overbelastning

Obalanserad Obalanserad trefasstrom overskrider

.. . - v v N

stromutlésning obalanserat borvarde

" Kylflansens temperatur dverstiger installt

Overtemp Trip y . P g v v v
temperaturvarde

Notera:

e X =Fungerarinte
e V = Arbetar
Fellosning
Fel Fel 1 Fel 2 Fel Orsak Losning

Fassekvenstripp

Sekvensen for
trefasspanning ar fel

Andra sekvensen for de tre faserna.

Fasutldsning saknas/
ingen spanningsutlosning

Saknar en eller tva faser
eller ingen spanning i
trefasspanning

Kontrollera anslutningen mellan
mjukstartare och
huvudstromforsorjning.

Overstromsresa

Aktuellt varde
Overstiger dverstroms
installt varde

Kontrollera anslutningen mellan
mjukstartaren och motorn for
kortslutning.

Overbelastningsresa

Aktuellt varde
overstiger instéllt varde
for 6verbelastning

Kontrollera om lasten ar for stor eller
om valet av mjukstartare ar for litet.

Obalanserad
stromutlésning

Obalanserad
trefasstrom overskrider
installt varde

Kontrollera motorlindningen och
anslutningen till mjukstartaren.

Overtemp Trip

© @ @ O | O

® O| 0| @ | O

Kylflansens temperatur
overstiger det instdllda
vardet

Kontrollera laststorleken eller om
anslutningen mellan mjukstartaren och
motorn ar kortsluten.

Anmarkningar:

1. Frekvensskyddet ar inbyggt f6r 50/60Hz spanning.

2. Enfas mjukstartare har ingen obalanserad strémutlosning utan kan ha spanningsutlésningar.
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Elektronisk 6verbelastning och utlésningskurva

Tid(er)
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Aktuell (x le)

= Enklass 30

= Bklass 20

= Cklass 10

D Klass 10A
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Xl. Bilaga

Berdkning av overbelastningstid

Formel:

Overbelastning Trip Time =

1375000 _ Tx
1%2-1102 6

e 1%: Forhallandet mellan verklig strém och markstrém.

e Tx: Toleranstid for T x 500 % 6verbelastningsstrom (X=5).

e Tidtabell f6r minsta 6verbelastningstolerans:

Overbelastningsgrad X=8 X=7 X=6 X=5 =4 =3 =2
10A 1,6 2 3 4 12 26
20 3 4 6 8 13 35 78
30 7 9 13 19 29 52 112

Lista over parameterinstadllningar

Parameter

Instéllningsomrade

Standard

FLC mjukstartare Full
belastningsstrom

1-200A

Fabriksinstallning

FLA Motor full belastningsstrom

1-200A

Baserat pa mjukstartkraft

Anslutningslage

0—Extern ledning, 1-Intern ledning

0—-Extern ledning

Overstroms skyddsvirde 500-850 % FLA 500 % FLA
Over aktuell trippfordrojningstid |0,5-1,0 sek 1,0 sek
Overbelastningsskyddsvirde 100-200 % FLA 115 % FLA
Overbelastningsskyddsklass 0-Betyg 104, 1-Betyg 10, 2-Betyg 20, 3- 0-Betyg 10A

Betyg 30
Fassekvensskydd 0-AV, 1-PA 1-PA
Starttid 1-30 sek Panelpotentiometerinstallning
Stopptid 0,5-10 sek Panelpotentiometerinstéllning

Initial spanning

10-50 % FLA

Panelpotentiometerinstallning

Bypass reldtyp

0—Elektrisk, 1-Magnet

Baserat pa specifik modell

Slavmaskinens adress

1-127

1

Baudhastighet

0-1200BPS, 1-2400BPS, 2—-4800BPS, 3—
9600BPS, 4-19200BPS

3-9600 BPS

Paritetskontroll

0-ECC, 1-UDD, 2-Inga

0-ECC
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Vanliga belastnings- och parameterinstallningar

Startlage for lutning

Ladda Starttid (sek) Stopptid (sek) Initial spanning
Batpropeller 15 0 45%
Centrifugalflakt 15 0 45%
Centrifugalpump 15 5 45%
Kolvkompressor 15 0 45%
Roterande omvandlare 15 0 45%
Mixer 20 0 45%
Kross 20 0 45%
Spiral luftkompressor 15 0 45%
No-load motor 15 0 45%
Bandtransportor 15 0 45%
Varmvattenpump 15 5 45%
Luftpump 15 0 45%
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XIl. Mekanisk installation
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Soft start/stop 3

Communcaionds 8
Fault  Comuiczion- 9

Ground 1()
Bypass

—

K1

Vi W

Hi~H3

Kara kund:

Efter att ha mottagit produkterna som skickats av
vart foretag, vanligen gor en provkorning direkt.
Forst bor det gora ett enkelt test enligt
ledningsritningen av experimentella metoder och
bekrafta mjukstartaren. Efter att ha sakerstallt
att mjukstartaren fungerar korrekt och att
kablaget for en kabinmotor ar korrekt, kan testet
av hela systemet utforas.

Teststeg:

1. Valj 3 x 200W/220V-lampor (H1-H3)
med Y-anslutning och anslut sedan till
utgangen pa mjukstartaren U, V och W,
och kan dven testa genom att ansluta
den lilla motorn.

2. Mjukstartare: stang vredet K1 (anslut
plint 1, 3), glodlampan lyser langsamt.
Nar glodlampan lyser upp stanger
bypass-KM.

3. Stang QF1 for att gora 380V ACtillR, S
och T pa mjukstartarens
ingangsterminal.

4. Mjukstartare stangd vredet K1 (anslut
plint 1, 3), glédlampan lyser langsamt.
Nar glodlampan lyser upp stanger
bypass-KM.

5. Mjukstoppsprocess: koppla ur plint 1, 3,
koppla bort KM frankoppling,
glodlampan slacks ldngsamt, efter att
glodlampan ar helt avstangd ar
mjukstoppsprocessen slutford.

Om ovanstaende experimentella steg inte kan
utforas normalt kan vi preliminart bedéma att
mjukstartaren har skadats. For mer information,
vanligen kontakta den tekniska
serviceavdelningen.

Grundldggande parameterinstéllning:

Overbelastningsresa 10
Start 8~12S
Stopp 2~4S
UINI 50%
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Este Manual do Usuario foi traduzido usando tradugdao automatica. Fizemos todos os esforgos
A para garantir que a traducdo seja precisa, mas observe que as traducbes automatizadas ndo
sao perfeitas e ndo tém como objetivo substituir tradutores humanos. A versdo oficial do
Manual do Usudrio estd em inglés. Quaisquer diferengas entre a versdo traduzida e o original
em inglés ndo sdo juridicamente vinculativas. Caso tenha alguma dudvida sobre a precisdo da
traducdo, consulte a versdao em inglés, que é a referéncia oficial. Versdes em outros idiomas

estdo disponiveis mediante solicitagdo através de info@expondo.com.

|. Dados técnicos

Descri¢ao do parametro Valor do parametro
Nome do produto Partida suave
Modelo MSW Soft starter SRX03-X-3P3
Poténcia 1,5 kw
Tensdo de entrada 400V, 3~, 50 Hz
Tensdo de saida 0-400V, 3~, 50 Hz
Corrente de entrada 3A
Diametro do circuito principal 1,5 mm2
Tensdo de controle 100-240V, 1~, 50 Hz
Temperatura de trabalho -0 —-+450°C
Temperatura de armazenamento -40 - +70°C
Sobrecarga motora Classe 10
Padrao EN60947-4-2
Altitude Méxima 1000 m (3280 pés)
Grau de protegdo de entrada P21
Dimensdes (largura x profundidade x 17,5%9x9 cm
altura)
Peso 0,8 kg

Il. Descricao geral

O manual do utilizador foi concebido para ajudar na utilizagdo segura e sem problemas do dispositivo. O
produto é concebido e fabricado de acordo com diretrizes técnicas rigorosas, utilizando tecnologias e
componentes de Ultima geragdo. Além disso, é produzido em conformidade com as mais rigorosas normas de
qualidade.

NAO UTILIZE O DISPOSITIVO SEM TER LIDO E COMPREENDIDO ESTE
MANUAL DO UTILIZADOR.

Para aumentar a vida util do aparelho e garantir um funcionamento sem problemas, utilize-o de acordo com
este manual de instrucbes e efetue regularmente tarefas de manuten¢do. Os dados técnicos e as
especificagBes contidas neste manual do utilizador estdo atualizados. O fabricante reserva-se o direito de
efetuar alteragdes associadas a melhoria da qualidade. O dispositivo foi concebido para reduzir ao minimo os
riscos de emissao de ruido, tendo em conta o progresso tecnoldgico e as oportunidades de redugdo do ruido.

POR FAVOR, OBSERVE! Os desenhos deste manual servem apenas para fins ilustrativos e, em
alguns pormenores, podem diferir do produto real.
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Legenda
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O produto esta em conformidade com as normas de seguranca aplicaveis.

Leia as instrugdes antes de utilizar.

O produto deve ser reciclado.

AVISO! ou CUIDADO! ou LEMBRETE! Aplicavel a situacdo dada. (sinal de adverténcia
geral)

ATENCAO! Aviso de choque elétrico!

Evite eletrostatica. Aviso! E proibido tocar na placa de circuito impresso com a marca. Cargas
eletrostaticas podem danificar os componentes do soft starter.

Aviso de alta tensdo. Se ndo for evitado, pode resultar em danos ao equipamento e possiveis
ferimentos ou morte

Ha alta tensdo presente nos terminais de entrada e saida do soft starter, mesmo que ele ndo
funcione quando a fonte de alimentagao é conectada. Somente eletricistas qualificados estdo
autorizados a instalar este produto.

Ndo execute nenhum trabalho no soft starter enquanto a energia estiver aplicada.

Os eletricistas instaladores tém a responsabilidade de garantir a correta conexdo de
aterramento. N3o conecte o capacitor de corre¢do do fator de poténcia ao lado de saida do
soft starter. Se forem tomadas medidas de compensagdo do fator de poténcia estatica, os
dispositivos relacionados devem ser conectados ao lado da fonte de alimentagao do soft
starter.

lll. Seguranca de utiliza¢ao

A ATENCAO! Ler todas as precaugdes de seguranga e todas as instrugdes. O ndo cumprimento dos

avisos e instrugbes pode resultar em choque elétrico, incéndio e/ou ferimentos graves
ou mesmo morte.

Os termos "dispositivo" ou "produto" sao utilizados nos avisos e instrugdes para fazer referéncia a:

Partida suave

1. Seguranga elétrica

a) Nd&o tocar no aparelho com as maos molhadas ou himidas.

b) Para evitar choques elétricos, ndo mergulhe o cabo, a ficha ou o aparelho em dgua ou outros liquidos.
N3o utilizar o aparelho em superficies molhadas.

c) Evitar que o aparelho se molhe. Risco de choque elétrico!

d) Altatensdo esta presente nas entradas e saidas mesmo quando a unidade ndo estd em uso.

e) Somente eletricistas qualificados podem instalar e operar a unidade.
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2. Protegdo contra sobrecarga e sobretensao

e Em caso de sobrecarga de corrente, a unidade desligard automaticamente para proteger o motor.
e  Use fusiveis de estado sdlido para minimizar o risco de danos durante surtos.

3. Fiagao correta

e  Utilize fios de cobre com isolamento de PVC resistente a chamas.
e Certifique-se de que todas as conexdes estejam bem apertadas para evitar faiscas.

4. Seguranca no local de trabalho

a) Na&o utilize o aparelho num ambiente potencialmente explosivo, por exemplo, na presenca de liquidos,
gases ou poeiras inflamaveis. O aparelho gera faiscas que podem provocar a ignicdo de poeiras ou
fumos.

b) Se detectar danos ou um funcionamento irregular, desligue imediatamente o aparelho e comunique-o
de imediato a um supervisor.

c) Sendo tiver a certeza de que o produto estd a funcionar corretamente ou se encontrar danos,
contacte o centro de assisténcia técnica do fabricante.

d) Apenas o centro de assisténcia técnica do fabricante pode efetuar reparagdes no produto. Ndo tentar
efetuar reparagdes por conta prépria!

e) Em caso de incéndio, utilize um extintor de p6 ou de diéxido de carbono (coz) (um extintor destinado a
ser utilizado em aparelhos elétricos sob tensdo) para o apagar.

f)  Mantenha este manual disponivel para referéncia futura. Se este aparelho for transmitido a terceiros,
o manual deve ser transmitido com ele.

g) Guardar os elementos da embalagem e as pequenas pecas de montagem num local ndo acessivel as
criangas.

h)  Se este dispositivo for utilizado em conjunto com outro equipamento, as restantes instrugdes de
utilizagdo também devem ser seguidas.

ﬁ Lembrete! Quando utilizar o aparelho, proteja as criangas e outras pessoas que se encontrem nas
proximidades.

5. Seguranca pessoal

a) O aparelho ndo foi concebido para ser manuseado por pessoas (incluindo criangas) com funcgGes
mentais e sensoriais limitadas ou por pessoas sem experiéncia e/ou conhecimentos relevantes, exceto
se forem supervisionadas por uma pessoa responsavel pela sua seguranga ou se tiverem recebido
instrucGes sobre o modo de funcionamento do aparelho.

b) O dispositivo ndo é um brinquedo. As criancas devem ser vigiadas para garantir que ndo brincam com
o aparelho.

6. Utilizagao segura do dispositivo

a) Desligar o aparelho da alimentagdo elétrica antes de iniciar a regulagdo, a limpeza e a manutencao.
Esta medida preventiva reduz o risco de ativagdo acidental.

b) Quando ndo estiver a ser utilizado, guarde-o num local seguro, longe do alcance de criangas e de
pessoas ndo familiarizadas com o dispositivo e que ndo tenham lido o manual do utilizador. O aparelho
pode constituir um perigo nas maos de utilizadores inexperientes.

c¢) Manter o aparelho em perfeitas condicGes técnicas.

d) Manter o aparelho fora do alcance das criancas.

e) Avreparagdo ou manutengdo do aparelho deve ser efetuada por pessoal qualificado, utilizando apenas
pegas sobressalentes originais. Isto garantira uma utilizagdo segura.

f)  Para garantir a integridade operacional do dispositivo, ndo remova as prote¢des montadas na fabrica e
ndo desaperte nenhum parafuso.

g) E proibido interferir na estrutura do dispositivo para alterar os seus parametros ou a sua construgdo.

h)  Manter o aparelho afastado de fontes de fogo e calor.
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7. Instalagao correta

a) Monte a unidade verticalmente para garantir ventilagdo adequada.
b) Mantenha distdncias minimas:
e 100 mm entre unidades em arranjo vertical.
e 50 mm entre unidades em um arranjo horizontal.
¢) Naoinstale a unidade em ambientes Umidos, empoeirados ou corrosivos.

8. Configuracao de parametros

a) Ap0s alterar os parametros de comunicacdo, reinicie o dispositivo.
b) Configuragdes incorretas podem causar danos e impossibilitar a restauragdo das configuragdes de
fabrica.

A ATENCAO! Apesar da conceg¢do segura do aparelho e das suas caracteristicas de protegdo, e
apesar da utilizacdao de elementos adicionais que protegem o operador, existe ainda um ligeiro
risco de acidente ou lesdo durante a utilizagao do aparelho. Mantenha-se alerta e use o bom
senso quando utilizar o dispositivo.

IV. Ambito de utilizagdo

O dispositivo foi projetado para partida e parada suaves de motores elétricos em aplicagdes
industriais e comerciais. Gragas a funcdo de controle de corrente de partida, o dispositivo minimiza
choques mecanicos e reduz a sobrecarga da rede elétrica, o que é particularmente importante em
sistemas de alta poténcia. O dispositivo de partida suave é utilizado em areas como bombas,
ventiladores, compressores, correias transportadoras ou maquinas de producdo, onde é necessdria
uma partida suave de equipamentos elétricos, aumentando sua vida Util e reduzindo custos
operacionais.

O utilizador é responsavel por quaisquer danos resultantes de uma utilizagao nao intencional do
dispositivo.

Fungoes
¢ Inclinagdo de partida/parada e tensdo inicial definida por 3 potenciémetros diferentes
integrados
e Relé de bypass integrado, sem necessidade de contator extra
e Modo de inicializagdo de declive de tensao

e O torque de saida pode ser mantido durante o processo de parada (controle de torque
continuo), evitando o efeito golpe de ariete

e Modo de fiagcdo externa A ou Y
e Dados de comunicacdo em tempo real (corrente de fase A, B, C, corrente média) (*1)
e Leitura de registros de falhas de histérico por comunicagao (10 registros de histérico) (*1)
e Os dados estatisticos podem ser lidos pela comunicagdo Modbus (*1)
e Protegles
1) Protecdo de sobrecorrente 8xIn
2) Protegdo continua de sobrecorrente de 5~8,5xIn
3) Protegdo contra sobrecarga com classes 10A, 10, 20 e 30
4) Protecgdo contra desequilibrio de corrente trifasica
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5) Sem protecdo de tensdo
6) Protecdo contra falta de fase
7) Protecdo de sequéncia de fase
8) Protecdo contra superaquecimento do SCR
e 1 entrada digital start/stop
e Interface de comunicagdo (*1)
e Interruptor de partida/parada integrado opcional (*2)
e 2 relés de saida (relé de funcionamento, relé de disparo)

*Nota 1: Opcional, somente se selecionar a interface de comunicagdo RS-485 com a fungdo.*
Nota 2: A fungdo esta disponivel usando um interruptor opcional no painel de operagao.

V. Controle e aplicagao de soft starter

Diagrama de controle interno

3P3 (Uso somente para motor trifasico):

s o
N
=0 -
N

/:@——M@

Opcoes de comunicagao e controle disponiveis

e Opg¢do de comunicacdo (Opcgdo 1):

o RS-485

o A opgdo RS-485 suporta o protocolo de comunicagdo MODBUS-RTU.
e Interruptor de partida/parada integrado (opg¢do 2):

o 0O painel de operacdo pode ser equipado com um interruptor de partida/parada,
permitindo que os usuarios operem a partida/parada do motor diretamente.
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Condigdes ambientais que afetam o desempenho do soft starter

¢ Alta temperatura ambiente:

o Quando a temperatura excede 40°C, a classificagdo de corrente aumenta em 1% por
grau e a classificagdo de corrente diminui em 0,8%.

e Alta Altitude:

o Em altitudes acima de 1000m, a corrente nominal é calculada da seguinte forma:
x — 1000

In =100 — 150
o Exemplo:

= A 2000m de altitude:

I = 100 2000—1000_933(y
n= 150 =93.3%

A capacidade de corrente nominal do soft starter deve diminuir para 93,3% da corrente nominal.

VI. Instalagao
Instalagdao mecanica

Instalagao vertical

S
5‘\ ® & DB 2 , .. . .
E recomenddvel que o soft starter seja instalado verticalmente para garantir
AP uma dissipag¢do de calor eficaz.

o L0000
YYPYYYYYE
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Empilhamento vertical
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de o ob

Quando dois ou mais soft starters forem instalados empilhados
verticalmente, mantenha uma distancia minima de 100 mm entre eles.
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Instalagao horizontal lado a lado

N IR I al A
de ¢ B de ¢ e EBHe o of

Quando dois ou mais soft starters forem instalados
s aes o2 s ERRy horizontalmente lado a lado, mantenha uma distancia
minima de 50 mm entre eles.

Ambiente de instala¢ao

é CUIDADO
e N3io instale o soft starter perto de uma fonte de calor.
e Certifique-se de que o soft starter esteja aterrado de forma confidvel e mantido
longe de poeira ou ambientes corrosivos.
e Faixa de temperatura operacional: 0°C a +50°C (32°F a 122°F).
e Umidade relativa: menos de 95%.

Dissipacao de energia e perda de energia
e A poténcia de perda nominal do soft starter pode ser calculada aproximadamente usando:
Dissipacdo de poténcia = 3xle (W)
le: Corrente Nominal do Motor (A)

e Parainstalagdes em armdrio metalico sem ventilagao, a drea necessaria é:
Area (m?) > 0,12 x Dissipacdo de poténcia
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VIl. Fiagao

Fiagao para motor trifasico
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e QF (disjuntor): Recomenda-se um disjuntor com dispositivo de disparo.

e FU (Fusivel): Instalacdo recomendada. A sele¢do de fusiveis deve ser baseada na classificagdo
SCR. Para mais detalhes.

K: Relé de bypass integrado.

¢ M: Motor.

A CUIDADO
e Sugere-se que um disjuntor com dispositivo de disparo seja instalado entre a entrada
do soft starter e a conexado da fonte de alimentacao.
e A conexdo entre o soft starter e a fonte de energia deve ser desligada antes da
manutengio.
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Terminal do circuito principal

CUIDADOE
recomendavel usar fio isolado de PVC com nucleo de cobre retardante de chamas para
conectar o circuito principal.

e Usorecomendado:

o Tamanho do fio: 650 mm?

|‘\ A o Didmetro da rosca: 10-1/0

e Torque recomendado: 4 Nm
L J

E—

Terminal de controle

05

e Efornecido um diagrama mostrando o layout de conex3o para os 10 terminais de
entrada/saida.

Control Voltage
AC 100~240V
Start/Stop

Fault

co O:b RS485 A

:

10

(e} OUJ RS485B

1 2 3 4

Diagrama do terminal de controle:

7

10 terminais de entrada/saida:
1. Poténcia de controle L ou + entrada.
2. Poténcia de controle N ou - entrada.
3. Entrada de sinal de partida/parada:
o Quando o terminal 3 é conectado ao terminal 1, o motor de partida funciona.

o Quando o terminal 3 e o terminal 1 sdo desconectados, o soft starter para
suavemente até parar completamente.

4. Saida de relé de sinal de execugao:

o Quando o soft starter estd no estado de partida, bypass ou parada suave, a operagao
do relé é fechada.

5. Saidade relé de execu¢dao comum.

6. Saida de relé de falha:
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o Quando o soft starter estd em estado de falha, o relé é fechado.
7. Saida de relé de falha comum.
8. Barramento RS-485 Linha A.
9. Barramento RS-485 Linha B.

10. Terminal de aterramento.

Controle de alimenta¢ao e entrada de controle

- C’D AC power line

(2) AC power neutral

K /

——(3) START/STOP

Usando 100-240 VCA como energia de controle:

e Conexdes:
o Conecte a linha de alimentagdo CA ao terminal @
o Conecte o neutro da alimentagdo CA ao terminal (2).
o Conecte o contato K entre os terminais @ e @

e Operagao:
o O soft starter funciona quando K esta fechado.
o O soft starter para quando K é desconectado.

e Cuidado:

o Se o cabo de entrada de controle for muito longo ou conectado incorretamente a
fonte de alimentacgdo, isso podera causar sinais de entrada com "tensdo induzida",
levando a mau funcionamento ou danos.

o Solugado: Adicione um relé na entrada para evitar "tensao induzida".

é CUIDADO
e Atensdo de alimentagdo de controle deve corresponder as especificacdes do produto.
Uma voltagem incorreta pode causar danos.
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Saida de relé

Relé de funcionamento SEM saida

Saida de relé de execugdo comum

Relé de falha SEM saida

Saida de relé de falha comum @J

K2

e Saida de relé em execugdo:

o Oterminal @ é a saida para o relé em execucao.

o Quando o soft starter esta em execucdo (partida/bypass/parada suave), K1 fecha.
e Saidade relé de falha:

o Oterminal @ é a saida para o relé de falha.

o Quando a unidade detecta uma falha, o K2 fecha.
e Capacidade de contato:

o K1,K2:220VCA, 5 A.

ﬁ CUIDADO
e Para garantir a seguranca, conecte o relé de falha K2 ao circuito que controla a liberacado
do disjuntor entre a fonte de alimentagao e o terminal de alimentagdo principal.
e Quando uma falha é detectada, o K2 pode desconectar o disjuntor simultaneamente.
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Modo de fiagao Y
L1/R L2/S L3/T L1/R L2/S L3/T

{3 £} SERLIRS,

T1/U T1/U| T2/V| T3/IW

TN

Ao usar o modo externo do dispositivo, o mddulo de energia é conectado entre a fonte de energia e
o motor.

ﬁ CUIDADO
e Motores com trés terminais s6 podem usar o modo de fiagdo externa.

e A corrente nominal do soft starter no modo externo deve corresponder a corrente
nominal do motor.

Fiacdo interna A

L1/R  L2/S L3/T

Ao usar o modo de fiagcdo interna, o mddulo de poténcia é conectado ao enrolamento do motor em
série.

A corrente do mddulo de poténcia € a corrente de fase, que é 1/1,732 da corrente de linha.



ﬁ CUIDADO
e O modo de fiacdo interna é aplicavel somente para motores com seis terminais.
¢ A corrente nominal da fiagcdo interna do soft starter é calculada como 1/1,732 da
corrente nominal do motor.

Corrente nominal do soft starter

Poténcia nominal do motor

Corrente nominal (le)

220V 400V 500V o
Pe/kW Pe/kW Pe/kW A
0,75 1,5 2,2 3

Tabela de fusiveis

SCR IT (A%S)

Valor do fusivel

270

10A

A CUIDADO
e Use um fusivel de prote¢do semicondutor para atingir um "22 padrao" e reduzir o risco
de danos ao médulo de energia causados por corrente de sobrecarga transitéria.
e 22 Padrdo: Em caso de curto-circuito, a protecdo garante que nao haja danos ao pessoal
ou ao equipamento, e o dispositivo permanece utilizavel.
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VIII.

Descricdo da interface de operagao

Diagrama do painel de partida suave

1.

. “"t?&f"

30 ‘“ea?® 70%Un
i—, 18
f 6 24
— 1‘*-"308

Power Run Fault1 Fault2
L1/R L2/S L3/T
(o]
s1 s1 s1
cT1 L s2 CT2 I:sz crals2
Gc2lk2 c2fk2 c2fk2
£ <
K1]G1 K11 G1 Kilg1
o] o
T1/U T2IV T3W

Exibicao de estado LED

o Poténcia (Verde):

= Quando o soft starter é ligado, o LED de alimentacao fica aceso.

o Executar (Amarelo):

* Quando o soft starter (motor) estd no estado de partida/parada suave, o LED

de funcionamento pisca.

* Quando o soft starter (motor) esta em estado de bypass, o LED de

funcionamento fica aceso.

o Falha 1 (Vermelho):

*= Indica um estado de falha; o LED de falha pisca ou permanece aceso.

* Consulte o manual do usuario para obter descricdes detalhadas das falhas.

o Falha 2 (Vermelho):

= |ndicador de falha adicional.




PT

2. Configura¢ao do potenciometro

o Potenciometros ajustaveis:

= Tensdo inicial: Defina a tensdo inicial.

*= Inclinagdo inicial: define o tempo de aceleracao.

* Inclinacdo de parada: define o tempo de desaceleracdo.

Configuracao de parametros

e Os principais pardmetros de partida/parada do soft starter podem ser ajustados usando o

potenciometro do painel.

e Qutros parametros sao predefinidos de fabrica e geralmente ndo requerem ajustes.

e Configuracdes de parametros adicionais podem ser modificadas usando a interface de
comunicacdo RS485, se necessario.

IX. Descricao do parametro

Parametros principais

Parametro| Faixa de configuracdo

Padrdo

FLC 0-100

Corrente primaria do transformador de corrente (configuragdo de
fabrica)

FLA 0-100

Corrente primaria do transformador de corrente com base na corrente
nominal do soft starter (configuragdo de fabrica)

Parametros de protegao

Parametro Faixa de configuragao Padrao
Valor de protegao contra
P ¢ 500-850% 500% (configuracdo de fabrica)
sobrecorrente
Tempo de atraso de viagem por . - L
0,1-1,0 seg 0,1 seg (configuracao de fabrica)
sobrecorrente

é CUIDADO
O Soft starter possui dois niveis de protecdo contra sobrecorrente:
e Quando a corrente excede 850% da corrente nominal do soft starter (FLA), o relé de
falha (K2) dispara imediatamente.
e Seacorrente exceder o valor de protecdo contra sobrecorrente definido (500—
850% FLA), o relé desarma apds um atraso (conforme o "tempo de atraso de
disparo" especificado).
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Prote¢do contra sobrecarga

Parametro Faixa de configuragao Padrao

Valor de protecdo contra 110% (configuracgdo de
protee 100-200% R CaNIRtSe

sobrecarga fabrica)

Grau de protegao contra 0-102 série, 1-102 série, 2—202 série, 3—302 |0-102 série

sobrecarga série (Configuragdo de fabrica)

ﬁ CUIDADO
Protecdo térmica para o motor.

Recomenda-se definir a protecdo contra sobrecarga para Grau 10A.
Se a configuracdo for menor que o "valor de prote¢ao contra sobrecarga", o soft starter
ativa a protecdo contra sobrecarga.

Parametros de protegao

. Faixa de .
Parametro . " Padrao
configuracao
0-DESLIGADO
Protecdo de sequéncia de fase 1-LIGADO
1-LIGADO

FungOes de protecdo adicionais

1) Protecdo contra superaguecimento: se a temperatura do dissipador de calor exceder 80 °C, o
soft starter desarma.

2) Protecdo contra fase ausente: se o terminal de entrada/saida detectar uma fase ausente, o
soft starter desarma.

3) Curto-circuito: Se o médulo de poténcia estiver em curto-circuito, o soft starter desarma.

4) Corrente desbalanceada: Se a diferenca de corrente trifasica exceder 20% FLA, o soft starter
desarma.

Parametros de inicio/parada
Hora de inicio

e Faixa de configuragdo: 1-30 seg.

e Padrao: configuracdo do potencidmetro do painel.

ﬁ CUIDADO
O horério de inicio é definido através do painel ou via comunicagdo.
Parar o tempo

e Faixa de configuracdo: 0-30 seg.
e Padrao: configura¢do do potenciometro do painel.

ﬁ CUIDADO
O tempo de parada é definido através do painel ou via comunicagao.
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Tensao inicial
o Faixa de ajuste: 30-70%

o Padrdo: configuracdo do potenciémetro do painel.

A CUIDADO
A tensdo inicial é definida através do painel ou comunicagdo.
Quando o torque inicial é definido, ele segue a férmula:
Momento inicial = tensdo inicial 2xTN

~ — torque nominal

Modo de partida de declive de tensao

U

A

UNf========

Uini

0 T1 >

Em um tempo de aceleragdo predeterminado (T1), a tensdo de saida do soft starter aumenta da
tensdo inicial (Uni) para a tensdo total (Un, tensdo nominal).

ﬁ CUIDADO
O motor ndo pode dar partida (rotor bloqueado) se a tensdo estiver muito baixa.
E recomendavel definir a tens3o inicial de alta para baixa ou usar a configuracdo
recomendada

Parametros do relé

Parametro Faixa de configuracdo Padrdao

0—Relé elétrico de auto-retencao, Configuracdo de fabrica (com base no

Tipo de relé de bypass
P bt 1-Relé magnético auto-sustentado modelo especifico)

é CUIDADO
O tipo de relé de bypass nao pode ser alterado.
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Parametros de comunicagao

Parametro

Faixa de configuracao

Padrao

Endereco da maquina
escrava

1-127

1 (Configuragdo de fabrica)

Taxa de transmissdo

0-1200 BPS, 1-2400 BPS, 2—4800 BPS, 3—-9600 BPS,

3-9600 BPS (configuragdo de

4—19200 BPS fabrica)
0-ECC,

Verificacdo de paridade |1-IMPAR, 0-ECC
2-Nenhum

CUIDADO

A "

Ap0s definir os parametros de comunicagdo, o soft starter deve ser reiniciado.

e Configuragdes incorretas podem causar falhas de comunicagado, impossibilitando a
restauracdo do parametro padrdo.
e Tenha cuidado ao definir parametros de comunicagao.

X. Resolucao de problemas

Lista de falhas

Ndo esta Iniciar/Parar
Falta Motivo da falha . / Ignorar
funcionando Processo
Viagem de sequéncia de |A sequéncia da tensdo trifasica esta X Y Y
fase errada
Falta uma fase ou tensao bifasica na
Viagem de fase ausente e, X v v
tensdo trifasica
Sem viagem de tensao Nenhuma entrada de tensdo X v v
Valor atual excedendo o valor de
Disparo de sobrecorrente . . Vv N4 N4
configuracdo de sobrecorrente
O valor atual excede o valor definido de
Viagem de sobrecarga X X v
sobrecarga
Disparo de corrente Corrente trifasica desbalanceada excede
. v v v
desbalanceada o valor ajustado desbalanceado
Viagem por A temperatura do dissipador de calor v v Y
superaquecimento excede o valor definido de temperatura

Observagao:

e X =N3o esta funcionando

e = Trabalhando
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Solugao de falhas

Falta

Falha 1

Falha 2

Motivo da falha

Solugao

Viagem de sequéncia de
fase

A sequéncia da tensdo
trifasica estd errada

Altere a sequéncia das trés fases.

Desarme por falta de
fase/desarme por falta de
tensdao

Faltando uma ou duas
fases ou nenhuma
tensdo na tensao
trifasica

Verifique a conexdo entre o soft
starter e a fonte de alimentacéo
principal.

Disparo de sobrecorrente

O valor atual excede o
valor definido de
sobrecorrente

Verifique se ha curto-circuito na
conexdo entre o soft startere o
motor.

Viagem de sobrecarga

O valor atual excede o
valor definido de
sobrecarga

Verifique se a carga esta muito
grande ou se a selecdo de poténcia
do soft starter esta muito pequena.

Disparo de corrente
desbalanceada

Corrente trifasica
desbalanceada excede o
valor definido

Verifique o enrolamento do motor e
a conexdo com o soft starter.

Viagem por
superaquecimento

© & ® O

® O O|@®@| O

A temperatura do
dissipador de calor
excede o valor definido

Verifique o tamanho da carga ou se
a conexdo entre o soft starter e o

motor estd em curto-circuito.

Notas:

1. Aprotecdo de frequéncia é integrada para tensdo de 50/60 Hz.

2. Os soft starters monofdsicos ndo apresentam desarme por corrente desbalanceada, mas
podem apresentar desarmes por tensao.
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Sobrecarga eletronica e curva de disparo

Tempo (s)
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Xl. Apéndice

Calculo do tempo de sobrecarga

Férmula:

Tempo de viagem de sobrecarga =

1375000 _ Tx
1%2—-1102 6

e 1%: Relacdo entre a corrente real e a corrente nominal.

e Tx: Tempo de tolerdncia de T x 500% de corrente de sobrecarga (X=5).

e Tabela de tempo de tolerancia minima de sobrecarga:

Grau de sobrecarga X=8 X=7 X=6 X=5 X= =3 =2
10A 1,6 2 3 4 6 12 26
20 3 4 6 8 13 35 78
30 7 9 13 19 29 52 112
Lista de configuracao de parametros
Parametro Faixa de configuracdo Padrio

Corrente de carga total do Soft
Starter FLC

1-200A

Configuragao de fabrica

Corrente de carga total do motor
FLA

1-200A

Com base na poténcia do soft
starter

Modo de conexao

O—Fiacdo externa, 1-Fiagao interna

O—Fiacdo externa

Valor de protec¢do contra
sobrecorrente

500-850% de acido fdlico

500% de gordura saturada

Tempo de atraso de viagem por
sobrecorrente

0,5-1,0 seg.

1,0 seg

Valor de protecao contra
sobrecarga

100-200% de acido félico

115% de gordura saturada

Grau de protegdo contra
sobrecarga

0—Grau 10A, 1-Grau 10, 2—Grau 20, 3—Grau

30

0—Grau 10A

Protegdo de sequéncia de fase

0-DESLIGADO, 1-LIGADO

1-LIGADO

Hora de inicio

1-30 segundos

Configuracdo do
potencidmetro do painel

Parar o tempo

0,5-10 segundos

Configuragdo do
potenciémetro do painel

Tensdo inicial

10-50% de acido fdlico

Configuragdo do
potenciémetro do painel

Tipo de relé de bypass

0—Elétrico, 1-im3

Com base em modelo

especifico
Endere¢o da maquina escrava 1-127 1
L. 0-1200 BPS, 1-2400 BPS, 2-4800 BPS, 3—
Taxa de transmissao 9600 BPS, 4-19200 BPS 3-9600 BPS
Verificagcao de paridade 0-ECC, 1-IMPAR, 2-Nenhum 0-ECC
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Configuragcdes comuns de carga e parametros

Modo de partida em declive

Carregar Hora de inicio (seg) Tempo de parada (seg) Tensao inicial
Hélice de barco 15 0 45%
Ventilador centrifugo 15 0 45%
Bomba centrifuga 15 5 45%
Compressor de pistao 15 0 45%
Conversor rotativo 15 0 45%
Misturador 20 0 45%
Triturador 20 0 45%
Compressor de ar espiral 15 0 45%
Motor sem carga 15 0 45%
Transportador de banda 15 0 45%
Bomba de agua quente 15 5 45%
Bomba de ar 15 0 45%
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Xll. Instalacao mecanica
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Prezado cliente:

ApOs receber os produtos enviados por nossa
empresa, realize um teste diretamente. Primeiro,
deve-se fazer um teste simples de acordo com o
desenho de fiagdo dos métodos experimentais e
confirmar o soft starter. Depois de garantir que a
operacgdo do soft starter esteja correta e que a
fiacdo do motor da cabine esteja correta, o teste
de todo o sistema pode ser realizado.

Etapas do teste:

1. Selecione 3 lampadas de 200 W/220 V
(H1-H3) com conexdo Y e conecte a
saida do soft starter U, Ve W, e também
pode testar conectando o motor
pequeno.

2. Partida suave: feche o interruptor K1
(conecte os terminais 1, 3), a lampada
acende lentamente. Depois que a
lampada acende, o KM de desvio fecha.

3. Feche o QF1 para fornecer 380 V CA
para R, S e T do terminal de entrada do
soft starter.

4. Botdo de partida suave fechado K1
(conecte o terminal 1, 3), a lampada
acende lentamente. Depois que a
lampada acende, o KM de desvio fecha.

5. Processo de parada suave: desconecte
os terminais 1, 3, ignore a desconexdo
do KM, a lampada apaga lentamente,
depois que a lampada estiver
completamente desligada, o processo
de parada suave é concluido.

Se as etapas experimentais acima ndo puderem
ser realizadas normalmente, podemos julgar
preliminarmente que o soft starter foi
danificado. Para mais detalhes, entre em contato
com o departamento de servigo técnico.

Configuragao basica de parametros:

Viagem de sobrecarga | 10
Comecgar 8~12S
Parar 2~4S
UINI 50%
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Tato pouzivatelska prirucka bola prelozend pomocou strojového prekladu. Vyvinuli sme
A maximalne Usilie, aby bol preklad presny, ale upozornujeme, Ze automatické preklady nie su
dokonalé a nie su uréené na to, aby nahradili ludskych prekladatelov. Oficidlna verzia
pouzivatelskej prirucky je v anglictine. Akékolvek rozdiely medzi prelozenou verziou a
origindlnou angli¢tinou nie st pravne zavazné. Ak mate akékolvek otazky tykajlce sa presnosti
prekladu, pozrite si anglickd verziu, ktord je oficidlnou referenciou. Dal3ie jazykové verzie st k

dispozicii na vyziadanie na adrese info@expondo.com.

|.  Technické udaje

Popis parametra Hodnota parametra
Nazov produktu Makky Startér
Model MSW Soft starter SRX03-X-3P3
Sila 1,5 kW
Vstupné napétie 400V, 3~, 50Hz
Vystupné napétie 0-400V, 3~, 50Hz
Vstupny prad 3A
Priemer hlavného okruhu 1,5 mm2
Riadiace napatie 100-240V, 1~, 50Hz
Pracovna teplota -0 —-+450°C
Skladovacia teplota -40-+70 °C
PretaZenie motora Trieda 10
Standardné EN60947-4-2
Maximalna nadmorska vyska 1000 m (3280 stop)
Stupen ochrany proti vniknutiu P21
Rozmery ($irka x hibka x vy3ka) 17,5x9x9cm
Hmotnost 0,8 kg

Il. VSeobecny popis

PouZivatelska prirucka je vytvorena s ciefom zaistit bezpecné a bezproblémové pouZivanie zariadenia. Produkt
je navrhnuty a vyrobeny v sulade s prisnymi technickymi smernicami s pouzitim najmodernejsich technoldgii a
komponentov. Okrem toho sa vyraba v sulade s najprisnejsimi kvalitativnymi normami.

NEPOUZIVAITE ZARIADENIE, POKIAL STE S| DOKLADNE NEPRECITALI
TUTO POUZIVATELSKU PRIRUCKU A NEPOROZUMELI JEJ.

Aby ste predfZili Zivotnost vyrobku a zaistili jeho bezproblémovi prevadzku, pouZivajte ho v sulade s touto
pouzivatelskou priru¢kou a pravidelne vykonavajte udribu. Technické Udaje a Specifikdcie uvedené v tejto
pouzivatelskej prirucke su aktudlne. Vyrobca si vyhradzuje pravo na zmeny suvisiace s vylepsenim kvality.
Zariadenie je navrhnuté tak, aby sa rizika emisii hluku zniZili na minimum, pricom sa zohladriuje technologicky
pokrok a moznosti znizenia hluku.

UPOZORNENIE! Nakresy v tejto prirucke sluZia len na ilustraciu a niektoré detaily sa mézu lisit
od skutocného vyrobku.


mailto:info@expondo.com
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Legenda

C € Vyrobok spifia prislu§né bezpeénostné normy.

Pred pouZitim si precitajte pokyny.

Vyrobok sa musi recyklovat.

VAROVANIE! alebo POZOR! alebo UPOZORNENIE! Aplikovatelné na danu situaciu. (
vSeobecné vystrazné znamenie)

POZOR! Nebezpecenstvo urazu elektrickym priudom!

Vyhybajte sa elektrostatickym vybojom. POZOR! Je zakazané dotykat sa DPS so zn.
Elektrostaticky naboj by mohol poskodit komponenty softstartéra.

Upozornenie na vysoké napétie. Ak sa jej nevyhnete, moZze dojst k poskodeniu zariadenia a
mozZnému zraneniu alebo smrti

Na vstupnych a vystupnych svorkach softStartéra je vysoké napatie, aj ked' pri pripojeni
napéjania nefunguje. Tento produkt mozu instalovat iba kvalifikovani elektrikari.

Nevykonavajte Ziadne prace na softstartéri, ked je pod priudom.

Za spravne uzemnenie sU zodpovedni instalujuci elektrikari. Nepripajajte kondenzator korekcie
Gcéinnika na vystupnu stranu softStartéra. Ak sa maju vykonat opatrenia na kompenzaciu
statického ucinnika, prislusné zariadenia musia byt pripojené k napajacej strane softstartéra.

> B> BBy BB ¢

lll. Bezpecnost pri pouzivani

A POZOR! Preditajte si vSetky bezpecnostné upozornenia a vietky pokyny. NedodrZzanie upozorneni
a pokynov moze mat za nasledok uraz elektrickym prddom, poziar a/alebo vazne
zranenie alebo dokonca smrt.

Pojmy "zariadenie" alebo "produkt" sa vo varovaniach a pokynoch pouzivaju na oznacenie:
Makky Startér

1. Elektricka bezpeénost

a) Nedotykajte sa zariadenia mokrymi alebo vihkymi rukami.

b) Aby ste predisli Urazu elektrickym prddom, nepondrajte kabel, zastr¢ku ani zariadenie do vody alebo
inych kvapalin. Zariadenie nepouZivajte na mokrych povrchoch.

c) Zabrante namoceniu zariadenia. Nebezpecenstvo Urazu elektrickym priudom!

d) Vysoké napétie je pritomné na vstupoch a vystupoch, aj ked' sa jednotka nepouZiva.

e) Jednotku moze inStalovat a obsluhovat iba kvalifikovany elektrikar.

2. Ochrana proti pretaZeniu a prepatiu

e V pripade priadového pretaZzenia sa jednotka automaticky vypne, aby ochranila motor.
e  Poutzite polovodi¢ové poistky, aby ste minimalizovali riziko poskodenia pocas prepatia.
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4,

a)
b)
c)
d)
e)

f)

g)
h)

Spravne zapojenie

e  PouZite medené droty s PVCizolaciou odolnou voci ohiiu.
e  Uistite sa, Ze su vietky spoje dobre utiahnuté, aby sa predislo iskreniu.

Bezpecnost na pracovisku

Zariadenie nepouZivajte v prostredi s nebezpecenstvom vybuchu, napriklad v pritomnosti horfavych
kvapalin, plynov alebo prachu. Zariadenie vytvara iskry, ktoré mozu zapalit prach alebo vypary.

Ak zistite, Ze zariadenie je poskodené alebo ma nepravidelnd prevadzku, okamzite ho vypnite a
bezodkladne to nahlaste svojmu nadriadenému.

Ak si nie ste isti, ¢i vyrobok funguje spravne, alebo ak zistite poskodenie, obratte sa na servisné
stredisko vyrobcu.

Opravy vyrobku modze vykonavat len servisné stredisko vyrobcu. Nepokusajte sa zariadenie opravit
sami!

V pripade poZiaru pouzite na uhasenie praskovy hasiaci pristroj alebo hasiaci pristroj s oxidom
uhli¢itym (COz)(uréeny na hasenie elektrickych zariadeni pod napatim).

Tuto pouzivatel'sku prirucku si ponechajte k dispozicii pre budice poutzitie. Ak toto zariadenie
odovzdate tretej strane, je potrebné spolu s nim odovzdat aj prirucku.

Obalové prvky a malé montazne diely uchovavajte na mieste, ku ktorému nemaju pristup deti.

Ak toto zariadenie pouzivate spolu s inym zariadenim, je potrebné dodrziavat aj ostatné pokyny na
pouzivanie.

A Upozornenie! Pri pouzivani zariadenia chrante deti a ostatné okolostojace osoby.

5.

a)

b)

6.

a)

b)

Osobna bezpeénost

Zariadenie nie je urCené na to, aby s nim manipulovali osoby (vratane deti) s obmedzenymi
mentalnymi a zmyslovymi funkciami alebo osoby bez prislusnych skisenosti a/alebo znalosti, pokial
nie st pod dohladom osoby zodpovednej za ich bezpeénost alebo pokial nedostali pokyny, ako
zariadenie obsluhovat.

Zariadenie nie je hracka. Deti musia byt pod dohladom, aby sa so zariadenim nehrali.

Bezpecné pouzivanie zariadenia

Pred zacatim nastavovania, Cistenia a udrzby odpojte zariadenie od elektrickej siete. Takéto
preventivne opatrenie znizuje riziko nahodnej aktivacie.

Ak sa nepouZiva, ulozte ho na bezpecné miesto, mimo dosahu deti a 0s6b, ktoré nie si oboznamené so
zariadenim a neprecitali si ndvod na obsluhu. Zariadenie méZe predstavovat nebezpecenstvo v rukach
neskusenych pouZivatelov.

UdrZujte zariadenie v bezchybnom technickom stave.

Zariadenie uchovavajte mimo dosahu deti.

Opravu alebo Udrzbu zariadenia by mali vykonavat kvalifikované osoby a pouzivat pri nej iba originalne
nahradné diely. Tym sa zaisti bezpecné pouzivanie.

Aby sa zabezpecila funkéna integrita zariadenia, neodstranujte ochranné kryty namontované z vyroby
a neuvolmujte Ziadne skrutky.

Je zakdzané zasahovat do zariadenia s ciefom zmenit jeho parametre alebo konstrukciu.

Zariadenie uchovdvajte mimo dosahu zdrojov ohna a tepla.

Spravna instalacia

Nainstalujte jednotku vertikalne, aby sa zabezpecilo dostatocné vetranie.
Dodrzujte minimalne vzdialenosti:

e 100 mm medzi jednotkami vo zvislom usporiadani.

e 50 mm medzi jednotkami v horizontalnom usporiadani.

Neinstalujte jednotku vo vihkom, prasnom alebo korozivnom prostredi.
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8. Konfiguracia parametrov

a)
b)

V.

Po zmene komunikacnych parametrov restartujte zariadenie.
Nespravne nastavenia mobzu viest k poskodeniu a nemoznosti obnovit vyrobné nastavenia.

POZOR! Napriek bezpecnej konstrukcii zariadenia a jeho ochrannym prvkom, ako aj pouzitiu

dalSich prvkov chraniacich obsluhujiicu osobu existuje pri pouZivani zariadenia mierne riziko
nehody alebo poranenia. Pri pouZivani zariadenia budte ostraZiti a pouZivajte zdravy rozum.

Rozsah pouzitia

Zariadenie je urcené na pozvolny rozbeh a zastavenie elektromotorov v priemyselnych a komerénych
aplikaciach. Vdaka funkcii ovladania rozbehového prudu zariadenie minimalizuje mechanické otrasy a
znizuje pretazenie siete, ¢o je obzvlast délezité v systémoch s vysokym vykonom. Zariadenie
makkého Startu sa pouziva v oblastiach ako ¢erpadla, ventilatory, kompresory, dopravnikové pdsy
alebo vyrobné stroje, kde sa vyZaduje plynuly start elektrickych zariadeni, zvySenie ich Zivotnosti a
znizenie prevadzkovych nakladov.

Pouzivatel je zodpovedny za akékolvek Skody sposobené neliimyselnym pouZivanim zariadenia.

Funkcie

Start/stop sklon a pociatoéné napétie sa nastavuji pomocou 3 rdznych vstavanych
potenciometrov

Zabudované bypassové relé, nie je potrebny dalsi stykac
ReZim spustenia strmosti napatia

Vystupny krutiaci moment sa méze udrziavat pocas procesu zastavenia (nepretrzité riadenie
kratiaceho momentu), ¢im sa zabrani efektu vodného razu

ReZim externého zapojenia A alebo Y

Udaje o komunikécii v redlnom ¢ase (A, B, C fazovy prud, priemerny prad) (*1)
Citanie zdznamov o poruchach pomocou komunikécie (10 protokolov histérie) (*1)
Statistické Udaje je mozné ¢itat prostrednictvom komunikacie Modbus (*1)
Ochrany

1) 8xIn nadprudova ochrana

2) 5~8,5xIn nepretrzitd nadpriudova ochrana

3) Ochrana proti pretazeniu s triedami 10A, 10, 20 a 30

4) Ochrana proti nevyvazenosti trojfazového prudu

5) Ziadna napatova ochrana

6) Chybajuca faza ochrany

7) Ochrana sledu faz

8) Ochrana proti prehriatiu SCR

1 digitalny vstup Start/stop

Komunikacné rozhranie (*1)

Volitelny vstavany spinac Start/stop (*2)

2 vystupné relé (behové relé, vypinacie relé)
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*Pozndmka 1: Moznost, iba ak si zvolite komunikacné rozhranie RS-485 s funkciou.*
Pozndmka 2: Funkcia je dostupna pomocou volitelného prepinaca na ovladacom paneli.

V. Ovladanie a aplikacia softStartéra

Schéma vnutornej kontroly

3P3 (pouziva sa len pre trojfazovy motor):

o~

5070
: >|ﬂ_:

A ()< (V) M
Y Lol Y
FN :

— N
= O @
A SN

Dostupné moznosti komunikacie a ovladania

¢ Moznost komunikécie (1. moZnost):
o RS-485
o Doplnok RS-485 podporuje komunikacny protokol MODBUS-RTU.

e Vstavany spinac Start/Stop (moinost 2):
o Ovladaci panel méze byt vybaveny spinacom Start/stop, ktory umoznuje pouzivatelom

priamo ovladat start/stop motora.
Podmienky prostredia ovplyviujuce vykon softStartéra
e Vysoka teplota okolia:

o Ked'teplota presiahne 40 °C, pridové hodnotenie sa zvysi 0 1 % na stupen a prudové
hodnotenie sa znizi 0 0,8 %.
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e Vysoka nadmorska vyska:

o Vo vyskach nad 1000 m sa menovity prud vypocita takto:
x — 1000

In =100 —
n 150
o Priklad:

*= Vo vySke 2000 m:

i =100 - 220~ 1000 _ g3 39
n= 150 = 070

Menovitd pridova kapacita softStartéra by sa mala znizit na 93,3 % nomindlneho prudu.

VI. InStalacia
Mechanicka instalacia

Vertikalna instalacia

e
5‘\ b & © B , v v ;e v ’ . Ve
Odporuca sa, aby bol softstartér instalovany vertikdlne, aby sa zabezpedil

R ucinny odvod tepla.

Vertikalne stohovanie

A A
e o ol

ind

Ak su dva alebo viac softStartérov inStalované vertikalne na seba, dodrzujte
medzi nimi minimalnu vzdialenost 100 mm.

P
B

A

O
[« Orsme
I ST

58]

2

@.—.@%i
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Horizontalna montaz vedla seba

n N N n 2 A
de ¢ o8 He o el He o sl

Ak su dva alebo viac softstartérov instalované
IS TS CRrarars horizontdlne vedla seba, dodrZujte medzi nimi
minimalnu vzdialenost 50 mm.

Instalacné prostredie

ﬁ POZOR
e Neinstalujte softStartér v blizkosti zdroja tepla.

e Zaistite, aby bol softsStartér spolahlivo uzemneny a chraneny pred prachom alebo
korozivnym prostredim.

e Rozsah prevadzkovej teploty: 0 °C aZ +50 °C (32 °F aZ 122 °F).

e Relativna vlhkost: menej ako 95%.

Strata vykonu a strata vykonu
e  Menovity stratovy vykon softstartéra mozno vypocitat priblizne pomocou:
Stratovy vykon = 3xle (W)
Napr.: Menovity prad motora (A)

e Preinstalacie v kovovej skrini bez vetrania je poZzadovana plocha:
Plocha (m?) > 0,12 x Strata energie
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VII. Elektroinstalacia

Elektroinstalacia pre trojfazovy motor

s iie
N
—=-ofido—»
N
/:@——M@

e QF (Circuit Breaker): Odporuca sa isti¢ s vypinacim zariadenim.

e FU (Poistka): Odporucana instalacia. Vyber poistiek by mal byt zaloZzeny na hodnote SCR. Viac
podrobnosti

e K: Vstavané bypass relé.

¢ M: Motor.

ﬁ POZOR
¢ Odporuca sa nainstalovat isti€ s vypinacim zariadenim medzi vstup softstartéra a
pripojku napdjacieho zdroja.
e Spojenie medzi softstartérom a zdrojom energie musi byt pred Gdrzbou vypnuté.
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Terminal hlavhého okruhu

A

UPOZORNENIE
Na pripojenie hlavného obvodu sa odporuca pouzit nehorlavy vodi¢ s medenym jadrom s
PVC izolaciou.

e Odporucané pouzitie:

o Priemer drdtu: 6-50 mm?2

RN A o AWG: 10-1/0

e Odporucany kratiaci moment: 4 Nm

L J

E—

Riadiaci terminal

Control Voltage
AC 100~240V
Start/Stop
Run

Fault

:

10

co O:b RS485A
(e} OUJ RS485B

1 2 3 4 5 6

~J

Schéma riadiaceho terminalu:

K dispozicii je schéma znazorfiujldca usporiadanie pripojenia pre 10 vstupnych/vystupnych
svoriek.

10 vstupnych/vystupnych svoriek:

1.
2.
3.

Ovladanie napajania L alebo + vstupu.
Riadiaci vykon N alebo - vstup.
Vstup signalu start/stop:
o Ked'je svorka 3 pripojena k svorke 1, Startér beZi.
o Ked'su svorky 3 a 1 odpojené, softStartér sa jemne zastavi, az kym sa Uplne nezastavi.
Vystup beziaceho signalu:

o Ked je softStartér v stave spustenia, bypassu alebo makkého zastavenia, ¢innost relé
je uzavreta.

Bezny vystup relé.
Vystup poruchového relé:

o Ked'je softStartér v poruchovom stave, relé je zatvorené.
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7. Fault Relay Output Common.
8. RS-485 Bus A-Line.
9. RS-485 Bus B-Line.

10. Uzemnovacia svorka.

Ovladanie napdjania a ovladacieho vstupu

> (‘D AC power line

(2) AC power neutral

K /

——(3) START/STOP

Pouzitie 100-240 VAC ako riadiaceho vykonu:

e Spojenia:
o Pripojte napajaci kabel striedavého pradu ku svorke @
o Pripojte nulovy vodi¢ striedavého pruadu ku svorke @
o Pripojte kontakt K medzi svorky @ a @

e Prevadzka:
o Softstartér bezi, ked'je K zatvoreny.
o Softstartér sa zastavi, ked sa K odpoji.

e Pozor:

o Ak je riadiaci vstupny kabel prilis dlhy alebo nespravne zapojeny so zdrojom, méze
spoOsobit vstupné signaly s "indukovanym napatim", ¢o méze viest k poruche alebo
poskodeniu.

o RieSenie: Pridajte relé na vstup, aby ste sa vyhli "indukovanému napatiu."

ﬁ POZOR
¢ Napatie riadiaceho zdroja musi zodpovedat Specifikaciam produktu. Nespravne napitie
moze viest k poskodeniu.



SK

Reléovy vystup

Spusteny vystup relé NO

Spolo¢ny chod reléového vystupu

Vystup poruchového relé NO

Chybovy reléovy vystup spolo¢ny @J

K2

e Prevadzkovy reléovy vystup:

o Svorka @ je vystup pre chod relé.

o Ked softStartér bezi (Start/bypass/méakké zastavenie), K1 sa zatvori.
e Vystup poruchového relé:

o Svorka @ je vystup pre poruchové relé.

o Ked'jednotka zisti poruchu, K2 sa zatvori.
e Kapacita kontaktu:

o K1, K2: 220VAC, 5A.

ﬁ POZOR
e Pre zaistenie bezpecnosti pripojte poruchové relé K2 k obvodu ovladania uvolnenia istica
medzi napdjacim zdrojom a hlavnou napajacou svorkou.
e Ked sa zisti porucha, K2 mo6ze sucasne odpojit istic.
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Y Rezim zapojenia

L1/R L2/S L3/T L1/R L2/S L3/T

{3 £} SERLIRS,

T1/U T1/U| T2/V| T3/IW

TN

Pri pouZiti externého rezimu zariadenia je napdjaci modul zapojeny medzi zdroj energie a motor.

ﬁ POZOR
e Motory s tromi svorkami mozu pouzivat iba rezim externého zapojenia.
e Menovity prud softsStartéra v externom rezime sa musi zhodovat s menovitym pridom
motora.

Vnutorné A vedenie

L1/R  L2/S L3/T

Pri pouZiti rezZimu vnutorného zapojenia je vykonovy modul pripojeny k vinutiu motora sériovo.
Prud napajacieho modulu je fazovy prud, ktory je 1/1,732 pradu linky.
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ﬁ POZOR
e ReZim vnutorného zapojenia je pouZzitelny len pre motory so Siestimi svorkami.
e Menovity prud softStartéra s internou kabelaZzou sa vypocita ako 1/1,732 menovitého
pradu motora.

Menovity prud softStartéra

Menovity vykon motora Menovity prud (le)
220V 400V 500 V le
Pe/kW Pe/kW Pe/kW A
0,75 1,5 2,2 3
Poistkovy stol
SCR I?T (A2S) Hodnota poistky
270 10A

A POZOR
e Pouzite polovodi¢ovu ochrannu poistku, aby ste dosiahli "2. Standard" a zniZzili riziko
poskodenia vykonového modulu spdsobeného prechodnym pretazenim.
e 2. 38tandard: V pripade skratu ochrana zaistuje neposkodenie personalu alebo zariadenia
a zariadenie zostava poutzitelné.
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VIIl. Popis operacného rozhrania

Schéma panelu softstartéra

Power Run Fault 1 Fault2

L1/R L‘Z{S L3/T
50

s1 s1 s1 Ly 2\ "

ct1 {s2 CT2 IE ct3{s2 ‘ )

T 30 s 70%Un

c2[k2 c2f k2 c2lk2 ?- 18
4 & t s 24
K11G1 K1l G1 KilG1 /: 1‘. "308

12 “18
T‘i'}u Tg'\f T3W N t 6’%& 24

. J

1. LED indikator stavu
o Napajanie (zelené):
= Ked je softStartér zapnuty, LED didda napdjania svieti.
o Beh (Zlta):

= Ked'je softStartér (motor) v stave makkého Startu/makkého zastavenia, LED
diédda chodu blika.

» Ked je softstartér (motor) v stave bypassu, LED chodu svieti.

o Chyba 1 (Cervenad):
*= Oznacuje poruchovy stav; LED didda poruchy blika alebo zostane svietit.
*= Podrobné popisy poruch najdete v pouzivatelskej prirucke.

o Chyba 2 (¢ervenad):

* Pridavny indikator poruchy.
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2. Nastavenie potenciometra
o Nastavitel'né potenciometre:
= Pociatocné napadtie: Nastavte pociatocné napatie.
» Pociatocny sklon: Nastavte cas zrychlenia.

= Sklon zastavenia: Nastavte ¢as spomalenia.

Nastavenie parametrov

e Hlavné parametre spustania/zastavovania softStartéra je mozné nastavit pomocou
panelového potenciometra.

e Ostatné parametre su prednastavené vo vyrobe a zvycajne nevyzaduju Upravu.

e Dal3ie nastavenia parametrov je mozné v pripade potreby upravit pomocou komunika¢ného
rozhrania RS485.

IX. Popis parametra

Hlavné parametre

Parameter Rozsah nastavenia Predvolené

FLC 0-100 Primdrny prud pradového transformatora (vyrobné nastavenie)

Primarny prud pradového transformatora na zaklade menovitého

FLA 0-100 , Y . , . .
prudu softstartéra (vyrobné nastavenie)

Parametre ochrany

Parameter Rozsah nastavenia Predvolené
Over Current Protection Value 500-850% 500 % (vyrobné nastavenie)
Nad aktudlny ¢as mesSkania cesty 0,1-1,0s 0,1 s (vyrobné nastavenie)

ﬁ POZOR
SoftStartér ma dve Urovne nadpridovej ochrany:

o Ked prud prekroci 850 % menovitého prudu softstartéra (FLA), poruchové relé (K2)
sa okamzite vypne.

e Ak prud prekroci nastavenu hodnotu nadprudovej ochrany (500-850 % FLA), relé
vypne s oneskorenim (podla $pecifikovaného ,,Casu oneskorenia vypnutia“).

Ochrana proti pretaZeniu

Parameter Rozsah nastavenia Predvolené
Hodnota ochrany proti 110 % (vyrobné

Cw 100-200% i
pretaZeniu nastavenie)
Stupen ochrany proti 0—10. ro¢nik, 1 —10. rocnik, 2 — 20. roc¢nik, 3 —30. |0 - 10. ro¢nik
pretaZeniu rocnik (Vyrobné nastavenie)




SK

é POZOR
Tepelna ochrana motora.

Odporuca sa nastavit ochranu proti pretaZeniu na stupen 10A.
Ak je nastavenie nizsie ako "hodnota ochrany proti pretazeniu", softstartér aktivuje ochranu
proti pretazeniu.

Parametre ochrany

Parameter Rozsah nastavenia |Predvolené
0-VYP

Ochrana sledu faz 1-ON
1-ON

Dalsie ochranné funkcie

1) Ochrana proti prehriatiu: Ak teplota chladic¢a prekroci 80°C, softStartér sa vypne.

2) Ochrana proti chybajlcej faze: Ak vstupna/vystupna svorka zisti chybajtcu fazu, softstartér sa
vypne.

3) Skrat: Ak je napajaci modul skratovany, softstartér sa vypne.

4) Nesymetricky prad: Ak trojfazovy pridovy rozdiel prekroci 20 % FLA, softStartér sa vypne.

Parametre Start/stop
Cas zaciatku
e Rozsah nastavenia: 1-30 sek

e Predvolené: Nastavenie panelového potenciometra.

ﬁ POZOR
Cas spustenia sa nastavuje cez panel alebo cez komunikaciu.

Zastavit ¢as

e Rozsah nastavenia: 0-30 sek
e Predvolené: Nastavenie panelového potenciometra.

A POZOR
Cas zastavenia sa nastavuje cez panel alebo cez komunikaciu.
Pociatocné napatie
o Rozsah nastavenia: 30 -70 %

o Predvolené: Nastavenie panelového potenciometra.
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ﬁ POZOR
Pociatocné napatie sa nastavuje cez panel alebo komunikaciu.

Ked je nastaveny pociatoény krutiaci moment, nasleduje vzorec:

Pociato¢ny moment = pociatocné napatie 2xTN
™ — menovity krdtiaci moment

ReZim spustania strmosti napétia

U

A

UNf====—— ==

Uini

T1

P T

Vo vopred uréenom case zrychlenia (T1) stupa vystupné napétie softsStartéra z pociato¢ného napatia

(Uni) na pIné napatie (Un, menovité napatie).

é POZOR
Motor sa neméze spustit (zablokovany rotor), ak je napatie prili$ nizke.
Odporuca sa nastavit pociatocné napatie z vysokého na nizke alebo pouzit odporiéané

nastavenie

Parametre relé

Parameter Rozsah nastavenia

Predvolené

0 — elektrické samodrzné relé,

Typ obtokového relé | . i
1-magnetové samodrziace relé

Vyrobné nastavenie (na zaklade
konkrétneho modelu)

ﬁ POZOR
Typ obtokového relé nemozno zmenit.
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Parametre komunikacie

Parameter

Rozsah nastavenia

Predvolené

Adresa podriadeného

stroja

1-127

1 (Vyrobné nastavenie)

Prenosova rychlost

0-1200 BPS, 1-2400 BPS, 2-4800 BPS, 3-9600 BPS, 4—

3-9600 BPS (vyrobné

19200 BPS nastavenie)
0-ECC,

Kontrola parity 1 - neparne, 0-ECC
2 —Ziadne

POZOR

A

predvolenych parametrov.
e Pri nastavovani komunika¢nych parametrov budte opatrni.

X. RieSenie problémov

Zoznam poruch

Po nastaveni komunikaénych parametrov je potrebné softstartér reStartovat.
e Nespravne nastavenia mozu spdsobit komunikaéné poruchy a znemoznit obnovenie

Spustit/zastavit
Chyba Pric¢ina poruchy Nefunguje 4 / Obchvat
proces

Vypnutie sledu faz [Postupnost trojfazového napétia je nespravna X v

Chybajuci fazovy |Chyba jednofazové alebo dvojfazové napatie v X v

vylet trojfazovom napati

Ziadny vypadok |,

N y vyp Ziadny vstup napatia X Vv

napatia

Nadpridova cesta Aktuélr\a hodnota presahuje nastavenu hodnotu v v
nadpradu

; . ., |Aktualna hodnota presahuje nastavenu hodnotu

Vylet s pretazenim .. X X

pretaZenia
.. . .. |Nesymetricky trojfazovy prud prekracuje
NevyvaZeny prud
Y yP nesymetrickd nastavenu hodnotu v v

Teplota chladica presahuje nastavenu hodnotu

Overtemp Trip P P ) v v
teploty

Poznamka:

e X = Nefunguje

e = Prica
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RieSenie poruchy

Chyba

Porucha
1

Porucha
2

Pric¢ina poruchy

Riesenie

Vypnutie sledu faz

©

O

Postupnost
trojfazového napadtia je
nespravna

Zmente postupnost troch faz.

Chybajtice vypnutie
fazy/Ziadne vypnutie
napatia

O

Chyba jedna alebo dve
fazy alebo ziadne
napétie v trojfazovom
napati

Skontrolujte spojenie medzi
softStartérom a hlavnym napajanim.

Nadprudova cesta

Aktudlna hodnota
presahuje nastavenu
hodnotu nadprudu

Skontrolujte spojenie medzi
softStartérom a motorom na skrat.

Vylet s pretazenim

Aktualna hodnota
presahuje nastavenu
hodnotu pretaZenia

Skontrolujte, ¢i nie je zatazenie prilis
velké alebo Ci nie je vyber vykonu
softStartéra prilis maly.

NevyvaZeny prud

Nesymetricky trojfazovy
prud prekracuje
nastavenu hodnotu

Skontrolujte vinutie motora a pripojenie
k softStartéru.

Overtemp Trip

© @@ @® | O

® O| O | @®@| O

Teplota chladica
presahuje nastavenu
hodnotu

Skontrolujte velkost zataze alebo ¢i nie
je spojenie medzi softStartérom a
motorom skratované.

Poznamky:

1. Frekvencna ochrana je zabudovana pre napatie 50/60Hz.

2. Jednofazové softstartéry nemaju nevyvazené pradové vypnutie, ale moéZu mat napatové

vypnutie.
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Elektronicka krivka pretaZenia a vypinania
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XI. Dodatok

Vypocet doby pretaZenia
Vzorec:

é t r' r f 3 n'—LSOOO B
as cesty pri pretazeni = —5——5 X —
e 1%: Pomer skutocného pridu k menovitému prudu.
e Tx: Cas tolerancie T x 500 % prudu pretaZenia (X=5).

¢ Minimalna ¢asova tabulka tolerancie pretazenia:

Stupen pretaZenia X=8 X=7 X=6 X=5 X=4 X=3 X=2
10A 1,6 2 3 4 6 12 26
20 3 4 6 13 35 78
30 7 9 13 19 29 52 112

Zoznam nastaveni parametrov

Parameter Rozsah nastavenia

Predvolené

Prud plného zataZenia

1-200A
softstartéra FLC

Vyrobné nastavenie

Prid plného zataZenia motora
FLA

1-200A

Na zdklade vykonu softStartéra

RezZim pripojenia 0 — Vonkajsie zapojenie, 1 — Vnutorné zapojenie

0 — Vonkajsie zapojenie

Over Current Protection Value|500 — 850 % FLA

500% FLA

Nad aktualny ¢as meskania

0,5-1,0sek
cesty

1,0 sek

Hodnota ochrany proti

prefazeniu 100 - 200 % FLA

115 % FLA

Stupen ochrany proti 0 — rocnik 10A, 1 - roc¢nik 10, 2 — rocnik 20, 3 —

0 — stupen 10A

pretaZeniu ro¢nik 30
Ochrana sledu faz 0-VYP, 1-ZAP 1-ON
o+ Nastavenie panelového
Cas zacCiatku 1-30sek . P
potenciometra
. Nastavenie panelového
Zastavit cas 0,5 - 10 sek P

potenciometra

Pociatocné napatie 10-50% FLA

Nastavenie panelového
potenciometra

Typ obtokového relé 0 — elektricky, 1 — magnet

Na zaklade konkrétneho
modelu

Adresa Slave Machine 1-127 1
, 0-1200 BPS, 1-2400 BPS, 2—4800 BPS, 3-9600
prenosova rychlost 3-9600 BPS
BPS, 4-19200 BPS
Kontrola parity 0-ECC, 1-0DD, 2 - Ziadne 0-ECC
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Spolocné nastavenia zataZe a parametrov

Rezim Startovania zo svahu

Naditat Cas zaciatku (s) Cas zastavenia (s) Pociatocné napitie
Lodna vrtula 15 0 45%
Odstredivy ventilator 15 0 45%
Odstredivé cerpadlo 15 5 45%
Piestovy kompresor 15 0 45%
Rotacny konvertor 15 0 45%
MieSacka 20 0 45%
Drvic 20 0 45%
Spiralovy vzduchovy kompresor 15 0 45%
Motor bez zataZenia 15 0 45%
Pasovy dopravnik 15 0 45%
Cerpadlo na horticu vodu 15 5 45%
Vzduchové cerpadlo 15 0 45%
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Xll.  Mechanicka instalacia
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Soft start/stop 3

Communcaionds 8
Fault  Comuiczion- 9

Ground 1()
Bypass

—

K1

Vi W

Hi~H3

Vazeny zakaznik:

Po obdrzani produktov odoslanych nasou
spoloénostou vykonajte priamo skisobnu
prevadzku. Najprv by mal vykonat jednoduchy
test podla vykresu zapojenia experimentalnych
metdd a potvrdit softStartér. Po overeni spravnej
¢innosti softStartéra a spravneho zapojenia
kabinového motora je mozné vykonat test celého
systému.

Testovacie kroky:

1. Vyberte 3 x 200W/220V Ziarovky (H1-
H3) s pripojenim Y, potom pripojte k
vystupu softsStartéra U, V a W a tiez
mbzete testovat pripojenim malého
motora.

2. SoftsStartér: zatvorte gombikovy spinac
K1 (zapojte svorky 1, 3), Ziarovka sa
pomaly rozsvieti. Po rozsvieteni Ziarovky
sa obtok KM uzavrie.

3. Zatvorte QF1, aby ste priviedli 380 V AC
do R, S a T vstupnej svorky softstartéra.

4. Zatvoreny gombik softsStartéra K1
(pripojte svorky 1, 3), Ziarovka sa
pomaly rozsvieti. Po rozsvieteni Ziarovky
sa obtok KM uzavrie.

5. Proces makkého zastavenia: odpojte
svorky 1, 3, odpojenie bypassu KM,
Ziarovka pomaly zhasina, po Uplnom
zhasnuti Ziarovky je proces makkého
zastavenia dokonceny.

Ak vySSie uvedené experimentdlne kroky nie je
mozné vykonat normalne, mdzeme predbezine
posudit, Ze softStartér bol poskodeny. BliZsie
informacie vam poskytne oddelenie technickych
sluzieb.

Zakladné nastavenie parametrov:

Vylet s pretazenim 10
Start 8~12S
Stop 2~4S
UINI 50%
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ToBa pbKOBOACTBO 3a NOTpPebuTenn e NpeBeaeHo Ypes MalnHeH NpeBog,. MNonoKnuxme BCUYKN
yCWUAuA, 3a Aa rapaHTUpame, 4e NpPeBoabT € TOUYEH, HO MManTe Npeasua, Ye aBTOMaTU3NPaHUTE
npesogM He ca nepdeKTHW M He ca npefHasHayYeHUM [a 3aMeHAT YOBELIKM MPeBosauyM.
OduumanHata Bepcus Ha PbKOBOACTBOTO 33 MOTPEOUTENA € Ha aHIIMNCKU e3UK. BCUuKK
pasnnKM Mexkay npesedeHaTa BepCcMA U OPUTMHAMHUA aHTIMICKM He ca NpaBHO 06BbP3BaLLK.
AKO MMaTe HAKAKBM BbBMPOCM OTHOCHO TOYHOCTTA Ha MPEeBOAa, MOJSA, BUMKTE aHI/MCKATa
Bepcus, Koato e oduumanHaTa cnpaBka. [loBeye e3MKOBM BEPCUM Ca AOCTbMHM MpPU 3asBKa
ypes info@expondo.com.

l. TexHWYecKu gaHHU

OnucaHue Ha NnapameTbpa CTOIHOCT Ha NnapameTbpa
Mme Ha npoayKTa Mek cTapTep
Mogaen MSW Soft starter SRX03-X-3P3
MouwHocT 1,5 kW
Bxo4HO HanpexeHue 400V, 3~, 50Hz
M3xo[HO HanpeXkeHue 0-400V, 3~, 50Hz
BxogeH Tok 3A
dnameTtbp Ha rnaBHaTa Bepura 1,5 mm2
KOHTpOAHO HanpeXeHune 100-240V, 1~, 50Hz
PaboTHa Temnepatypa -0-+450°C
TemnepaTtypa Ha CbXxpaHeHue -40 —-+70°C
MpeToBapBaHe Ha aBuratens 10 knac
CraHpapTeH EN60947-4-2
MaKcumanHa HagMOPCKa BUCOUMHA 1000 m (3280 ¢yTa)
CTeneH Ha 3aWMTa OT NPOHUKBaHE IP21
Pasmepu (wunpurHa x AbnboUnHa x 17,5%9x9 cm
BMCOYMNHA)
Terno 0,8 Kr

II. O6uwo onucaHue

PbKoBOACTBOTO 3a NOTPEbUTENA € NpeaHa3HaYeHo Aa NoMorHe 3a 6esonacHoOTo M 6e3npobaemHo M3nonsBaHe
Ha yCTPOMCTBOTO. MPOAYKTHT € NPOEeKTUPaH U NPOMU3BEAEH B CbOTBETCTBME CbC CTPOMM TEXHUYECKM YKasaHus,
M3MN0/3BaliKM Ha-CbBPEeMEHHMN TEXHONOTMM U KOMNoHeHTU. OCBEH TOBa Ce NMPOM3BeNXKAa B CbOTBETCTBME C Hail-
CTpOruTe CTaHAapPTH 33 KayecTso.

HE U3NON3BAMTE YCTPOMCTBOTO, OCBEH AKO HE CTE NPOYE/N U
PA3BPAJZIU TOBA PbKOBOACTBO 3A NOTPEBUTENA.

3a pga yBe/MuuTe KMBOTA Ha YCTPOWCTBOTO M Aa ocurypute 6esnpobnemHa paboTa, M3nosspaite ro B
CbOTBETCTBME C TOBa PbKOBOACTBO 3a MoTpebuTens M pefoBHO M3BbPLUBAWTE AEMHOCTM MO NOAAPbBMKKaTa.
TexHU4YecKnTe 4aHHU U cneundrKaumm B TOBa PbKOBOACTBO 3a NOTPE6bUTENA ca aKkTyanHW. [TPpon3BOAMTENAT CH
3anassa NpasoTo 4a NpaBu NPOMEHU, CBbP3aHM C NoA0bpaBaHe Ha KaYecTBOTO. YCTPOMCTBOTO € NPOeKTUPaHo
[a HamManu 40 MMHUMMYM PUCKOBETE OT LUYMOBM €MUCKMM, KaTo B3eme Mnpensus TeXHONOrMYHUA nporpec u
Bb3MOXHOCTMTE 33 HamaiABaHe Ha LWyMma.

MO/, OBbPHETE BHUMAHMUE! YepTekute B ToBa PHbKOBOACTBO €A CAaMO 3a WAIOCTPaLMA U B
HAKOW AeTaiiin MoXKe Aa ce pa3/IMyaBar oT AeACTBUTE/IHUA NPOAYKT.
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JlereHpa

C € MpoAyKTHT OTrOBaps Ha CbOTBETHUTE CTaHAAPTM 33 6@30MacHOCT.

MpoyeTeTe MHCTPYKLUMMTE Npeam ynoTpeba.

MpoayKTuT TpAbBa Aa 6bae peumKanMpaH.

NPEAYNPEXAEHUE! nunvn BHUMAHMUE! nnn SANOMHETE! MNpunoxumo Kbm gaaeHata
cuTyaums. (
06w, npeagynpeanTeneH 3Hak)

BHUMAHME! NpeaynpexaeHue 3a Tokos yaap!

MN3barealiTe enekTpocTaTMUHO. BHMMaHWe! 3abpaHeHo e 4OKOCBaHETO Ha NaaTKaTa ¢
MapKnpoBKaTa. EnekTpocTaTMyHMTe 3apaamn moraTt Aa NoBpessAT KOMMOHEHTUTE HA
codrcTapTepa.

MpeaynpexaeHne 3a BUCOKO HanpexXeHue. AKO He ce nsberHe, moxe Aa gosege Ao nospena
Ha O60pyﬂ,BaHETO M Bb3MOXHO HapaHABAHE UM CMBPT

BbB BXOAHWUTE U U3XOAHUTE KNEMW Ha cOPTCTapTepPa MMa BUCOKO HaMpexKeHWe, Jopy He
paboTu Npu cBbP3BaHE Ha 3axpaHBaHe. Camo KBAMPULMPAHM eNEeKTPOTEXHULM UMAT NPaBo
[a MHCTaNMpaT TO3M NPOAYKT.

He n3BbpLuBanTe HUKaKBU paboTh No codpTcTapTepa, A4OKATO € BKAOUYEHO 3aXpaHBaHETO.
ENeKkTpoTeEXHULMTE NO MOHTAXKa MMAT OTFOBOPHOCTTA A3 OCUTYPAT NPaBUJIHO 3a3emsaBaHe. He
CBbp3BaliTe KOHAEH3aTOPa 33 KOpUrMpaHe Ha GaKTopa Ha MOLLHOCTTA KbM M3X04HaTa CTpaHa
Ha codTcTapTepa. AKo TpsAbBa Aa ce B3eMaT MePKM 3a KOMMEHCUPaHe Ha CTaTUYHMA GaKTop Ha
MOLLHOCTTa, CbOTBETHUTE YCTpoMcTBa TpAbBa Aa 6bAaT CBbP3aHM KbM CTPaHaTa Ha
3axpaHBaHeTo Ha codTcTapTepa.

> BB B B

lll.  Bbe3onacHOCT npu U3non3saHe

A BHUMAHME! T[poueTeTe BCUUYKM NpeaynpeRaeHns 3a 6€30nacHOCT U BCUYKU MHCTPYKLUN.
HecnasBaHeTo Ha NnpeaynpexKAeHMATa U UHCTPYKLMUTE MOXKe A3 A0Beje A0 TOKOB
yZiap, NoXKap u/uam cepMosHo HapaHABaHe UK J0PU CMBPT.

TepmuHute "ycTpoiicteo" nnam "npoayKTt" ce U3non3BaTt B NpeaynpeKaeHmMaTa U MHCTPYKUUUTE 3a No30BaBaHe
Ha:
Mek cTapTep

1. EneKktpuuyecKa 6e3onacHocT

a) He moKoCBaiTe yCTPOMCTBOTO C MOKPU MW BNAXKHU PbLE.

b) 3a ga M3berHeTe TOKOB yaap, He NoTanAnTe Kabena, Wencena nam ycTporncTBOTO BbB BOAA WA APYrn
TeYHOCTU. He n3nonsBsaiTe ypena Bbpxy MOKPU MOBBbPXHOCTY.

c) MMaseTe ycTPOMCTBOTO OT HAMOKpsAHe. ONacHOCT OT TOKoB yaap!

d) BbB BXOAOBETE M M3XOAWUTE MMA BUCOKO HaMpeXKeHne, 0pW KOraTo yCTPOMCTBOTO He Ce M3M03Ba.

e) Camo KBannduuMpaH eNeKTPOTEXHUYECKM NEPCOHAN MOXKE Aa MHCTaAMpa U paboTu ¢ ypeaa.
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b)
c)
d)

e)

g)

h)

3awumTa OT NpeToBapBaHe M NpeHanpeXKeHue

e B cnyyait Ha npeToBapBaHe MO TOK, YCTPOWCTBOTO aBTOMATUYHO Le ce WM3K/YM, 3a Aa 3aWuTu
apuraTens.

e /3non3BaiiTe NONYNPOBOAHWKOBM NpeanasnTenun, 3a Aa ceefete 0 MUHMMYM pUCKa OT nospeaa
no Bpeme Ha NpeHanpexKeHus.

NMpasunHo oKkabenssaHe

e  /3non3BanTe megHM NPoBOAHULM C orHeycToiumsa PVC nsonauus.
e VYBepeTe ce, Ye BCUYKM BPb3KM ca Aobpe 3aTerHaTu, 3a Aa NpefoTBpaTUTe UCKPU.

Be3onacHOCT Ha paboTHOTO MACTO

He M3nonssaiTe ycTPOMCTBOTO B NOTEHLMANHO EKCM/I03MBHA Cpeaa, HanpuMmep B MPUCLCTBUETO Ha
3anasMMmn TeYHOCTU, rasoBe MM npax. YCTPOMCTBOTO reHepmnpa UCKPU, KOUTO MOraT A4a Bb3nfaMeHAT
npax uamn n3napeHus.

AKO OTKpueTe nospega WAM HenpasuaHa paboTa, He3abaBHO M3K/AUYeTe ypeda M [AOKNaggaiTe
He3abaBHO Ha HaYa/HUK.

AKO He CTe CUrypHM A4anu NpoayKTbT paboTi NPaBUIHO UK OTKPUETE NoBpesaa, MO, CBbpXKeTe ce
CbC CEPBU3HUA LLEHTbP Ha NPOM3BOAUTENS.

CaMo CepBM3HUAT LEHTbP Ha NPOM3BOAMUTENA MOXKEe [a M3BbPLUBA PEMOHT Ha npoaykta. He ce
onuTBalTe Aa NPaBUTE PEMOHT camu!

B cnyyait Ha nodap M3MNoA3BaiiTe no)aporacuten C Npax MAW BbraepofeH auokcug (CO2)
(npegHasHauyeH 3a ynoTpeba BbpXy €/1eKTPUYECKM Ypean No4 HanpekeHue), 3a Aa ro noTyluuTe.
Mons, 3anaseTe ToBa PbKOBOACTBO 3a 6bAelLM cnpaBKK. AKO TOBa YCTPOWCTBO bbae NpesaneHo Ha
TpeTa CTpaHa, PbKOBOACTBOTO TpAbBa Aa 6bae NpeaaseHo ¢ Hero.

CbxpaHaBaiTe e/leMeHTUTE Ha OMaKOoBKaTa M MasIKUTe MOHTaMKHM YacTu Ha MACTO, HEAOCTbIMHO 33
Aeua.

AKO TOBa YCTPOMICTBO Ce M3MN03Ba 3aeHO ¢ Apyro obopyasaHe, TpAbBa Aa ce cneaBar U ocTaHanuTe
WHCTPYKLMK 3a ynoTpeba.

A 3anomHerte! Korato 13nonssarte ycTpoMCTBOTO, NpeanasBaiTe Aeuata U Apyrute MUHyBauu.

5.

a)

b)

JlnyHa 6e3onacHocT

YCTPOCTBOTO He € MPOeKTMpaHO Aa Ce M3Moa3Ba OT /Mua (BKAKYMTENHO Aeua) € orpaHuyeHu
YMCTBEHW U CEeTUBHM OYHKUMM uan nuua 6e3 noaxoAdail, onut M/MAM No3HaHMA, OCBEH aKo He ca
HabnlogaBaHM OT /iMLe, OTFOBOPHO 3a TAXHaTa 6e30MacHOCT, MK ca MOAYYUIN MHCTPYKUMM Kak aa
paboTAT ¢ ycTpolicTBO.
YCTpoiCTBOTO He e urpayka. Jeuata Tpabsa Aa 6vaat HabatogaBaHW, 33 Aa Ce rapaHTUpa, Ye He cn
WTpanAT C YyCTPOMCTBOTO.

be3onacHo U3no/s3BaHe Ha YCTPOUCTBOTO

M3KkntoveTe ypeaa OT 3axpaHBAHETO, Npean Aa 3ano4vyHeTe HacTPOoMKa, MOYMCTBaHe M MOALPDBIKKA.
TakaBa NpeBaHTMBHA MAPKA HaMaABa PUCKa OT CIy4alHO aKTUBUPAHE.

KoraTo He ce M3nons3Ba, CbXpaHABaWTe Ha 6e30nacHO MACTO, Aafey OT gela U Xopa, KOMUTO He ca
3aM03HaTK C YCTPOMCTBOTO M He Ca Npo4Yesn PbKOBOACTBOTO 3a ynoTpeba. YCTPOMCTBOTO MOXe Aa
npeAcTaBasaBa ONACHOCT B PbLETe HA HEONMUTHM NoTpebuTenu.

NoppbpxKaiiTe ypena B nepdeKTHO TEXHNYECKO CbCTOAHME.

MaseTe ypena oT geua.

PeMOHTBT AN NoAAPbBIKKATA HA YCTPOMCTBOTO TpAbBa 4@ ce M3BBPLIBAT OT KBAAMPULMpPAHU Nuua,
KaTo Ce U3Mo/a3BaT CamMo OPUTMHANHN pe3epBHU YacTu. ToBa We rapaHTMpa besonacHa ynotpeba.

3a ga ocurypute pabotocnocobHOCTTa Ha YCTPOMCTBOTO, He OTCTpaHsBalTe GabpUYHO MOHTUPAHMU
npeanasuTenn U He pasxnabBaniTe HUKAKBU BUHTOBE.
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g) 3abpaHABa ce Hameca B CTPYKTypaTa Ha YCTPOWMCTBOTO C LEeN MPOMSAHA Ha MapameTpuTe wuam
KOHCTPYKLMATA My.
h)  [pbKTe yCTPOMCTBOTO Aasiey OT U3TOYHULM Ha OTbH U TOMJIMHA.

7. MpasunHa UHcTanauma

a) MoHTupaiiTe ypesa BepTUKaNHO, 3a 4a OCUTypUTE afeKBaTHa BEHTMIALMA.
b) MopabpskakTe MUHUMANIHWU PA3CTOAHUA:

e 100 mm mexay MOAyAuUTE BbB BEPTUKAIHO Pa3No/oXKeHMe.

e 50 mm mMeXKay MoAy/IMTE B XOPU3OHTA/IHO Pa3noioKeHMeE.
c) He moHTMpaliTe ypeaa BbB B/aXKHa, NpaLlHa UM KOPO3UBHa cpeaa.

8. KoHdurypupaHe Ha napameTbp

a) Cnep KaTo NPOMEHUTE KOMYHUKALMOHHWUTE NapaMeTpu, PecTapTupanTe yCcTponcTBoToO.
b) HenpaBunHWTE HACTPOWKM MoraTt ga AosefaT 4O MOBpeAa U HEeBB3MOMKHOCT 33 Bb3CTAHOBSABAHE Ha
$abpnyHMTE HACTPOMKM.

A BHUMAHMUE! Bovnpeku 6esonacHUa pAu3ailH Ha YCTPOWMCTBOTO M HEroBuTe 3alUTHU
XapPaKTEPUCTUKU U BbBMPEKUM WU3MNON3BAHETO HA AONbBJAHUTENIHU eNleMeHTH, NpeAnasBalim
onepartopa, Bce OLye CbLLECTBYBa MaJibK PUCK OT 3/10MO/IYKAa UAN HapaHABaHe Npu M3Non3BaHe
Ha YCTPOWCTBOTO. bbAeTe HalpeK WM U3NON3BaliTe 34paBUA pPasym, KOrato WM3nossBarte
YCTPOMCTBOTO.

IV. O6xBaT Ha n3no/s13BaHe

YCTpOICTBOTO € NpeaHa3HavyeHo 3a N1aBHO CTapTUPaHe 1 CNUpaHe Ha eNeKTPUYECKN ABuraTenn B
NPOMULLNEHN U TbPrOBCKU NPUAOKeHMA. BrarogaperHne Ha GyHKLUMATA 3@ KOHTPO Ha NMYCKOBUA TOK,
YCTPOWCTBOTO MUHUMU3UPA MEXaHWUYHUTE YAapW U HaManaBa NPeTOBapPBaHETO Ha MperKaTa, KoeTo e
0cob6eHO BaXKHO MPU CUCTEMM C BUCOKA MOLLHOCT. YCTPOMCTBOTO 3a MN/1aBeH CTapT Ce U3Mo3Ba B
061acTU KaTo NOMMM, BEHTUNATOPM, KOMMNPECOPU, TPAHCNOPTHM NEHTU MU NPOM3BOACTBEHMU
MallUMHW, KbAETO Ce U3MCKBA MNaBeH CTapT Ha e/IeKTPMUUYECKOTOo obopyaBaHe, yBeinyaBaHe Ha
eKCcnaoaTtauMoHHNA UM XKNUBOT N HaMa/1ABaHe Ha eKCN/10aTauMoOHHUTE pa3xoau.

MoTpebuTenar e OTrOBOPEH 3a BCUUKM LEeTU, NPOM3TUUALLM OT HenpeaBuaeHa ynotpeba Ha
YCTPOMCTBOTO.

dyHKLUUM
e CrapTt/cTOn HaK/IOH U HaYa/HO HanpeXeHue, 3a4aAeHN OT 3 Pa3/INYHU BrpageHn
noTeHUMoOMeTbpa
e BrpageHo 6amnacHo pene, 6e3 Hy)Kaa OT A0MbJHUTE/IEH KOHTAKTOP
e Pe)Mm Ha cTapTUpaHe Ha HaK/IoOH Ha HanpesKeHUeTo

e M3x0oQHMAT BbPTALL MOMEHT MOXKe Aa Ce NoAabprKa Mo Bpeme Ha npoLeca Ha cnnpaHe
(HenpeKkbCcHAT KOHTPO Ha BBLPTALMA MOMEHT), NPeAoTBpaTABalKM edeKTa Ha BOAHUA YYK

e BbHweH A nam Y pexkum Ha okabenssaHe

e [laHHW 32 KOMYHUKaUMA B peanHo Bpeme (ToK Ha dasza A, B, C, cpeaeH Tok) (*1)

e YeTeHe Ha 3aNMCU Ha rPELLKM B UCTOPUATA Ype3 KomyHUKaumsa (10 KypHana Ha nctopus) (*1)
e CTaTMCTUYeCcKMTe AaHHM MoraT ga 6baat npoyeteHu ypes Modbus KomyHuKaums (*1)

e 3awuTn
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1) 8xIn 3awmTa OT CBPBXTOK
2) 5~8.5xIn npoabarKMTENHA 3aLLMTA OT CBPBXTOK
3) 3awmTa oT NnpeToBapBaHe ¢ Knacose 10A, 10, 20 1 30
4) 3awmTa oT AncbanaHc Ha TpudaseH ToK
5) Hsama 3awuTa oT HanpexeHue
6) 3awmTa npu amnca Ha ¢asa
7) 3awmTa Ha NocnenoBaTeNHOCTTa Ha pasute
8) SCR 3auuTa OT NperpasaHe
e 1crapt/cron umdpos Bxog,
e  KomyHMKaumoHeH nHTepdeiic (*1)
e [ombAHUTENEeH BrpaaeH cTapT/cTon Kkatoy (*¥2)

e 2 u13XoAHM peneTa (paboTHO pene, U3KAOYBALLO pene)

*Benexka 1: Onums, camo ako usbepete RS-485 KOMyHUKaALMOHEH UHTepdeic ¢ dyHKumATa.*
benexcka 2: PyHKUMATA € AOCTbMHA Ype3 M3N0A3BaHE HA AOMb/HUTENEH NPEBKIOYBATEN HA
paboTHUA naHen.

V. YnpaBneHue 1 npunoxeHue Ha codpT cTapTep

[dunarpama Ha BbTpeLlHUA KOHTPON

3P3 (n3non3Ba ce camo 3a TpudaseH geuraten):

N
2O {10

: >—
(O (V) M

EgusupD

FN :
e N
=0 @

- L5 Y

HannyHu onuum 3a KOMYHUKaALUNA U KOHTPOA

e  Onumsa 3a KOMyHUKaums (BapuaHnt 1):
o RS-485

o Onumarta RS-485 noaabpa KOMyHUKaumMoHeH npotokon MODBUS-RTU.
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e BrpageH npesKkatousarten Ctapt/Cton (BapuaHTt 2):

o OnepauMoHHUAT NaHen moxe Aa bbae 060pyaBaH C NPeBKAKOYBATEN 33
cTapTMpaHe/cTon, KOeTo No3Bo/ABa Ha NoTpebuTennTe Aa ynpasassaT AMPEKTHO
cTapTMpaHe/cnupaHe Ha gBuraTens.

Ycnosua Ha OKONHaTa cpeaa, Banaewm Bbpxy paboTtaTta Ha codpTcTapTepa

e Bucoka okonHa Temnepartypa:

o Korato temnepatypata Haasuwm 40°C, HOMMUHAIHUAT TOK Ce yBennyaea ¢ 1% Ha
rpagyc, @ HOMMHANHUAT TOK Hamanaga ¢ 0,8%.

o [onama HaaMmoOpCKa BUCOUYUNHA:

o MNpu HagmopcKa BucoumHa Hag 1000 m HOMUHANHUAT TOK Ce U3YNCNABA, KAKTO

chepnBa:
In = 100 x — 1000
n= 150

o MNpumep:

= Ha 2000 m HagMOpCKa BUCOYMHA:

i =100 - 220~ 1000 _ g5 39
n= 150 = .07/0

HomMWHanHMAT TOKOB KanayuuMTeT Ha copTcTapTepa Tpabea ga Hamanee 80 93,3% OT HOMUHANHMA TOK.

VI. MoHTax

MexaHu4yeH MOHTaX

BepTukaneH moHTax

—
MpenopbyBa ce coPTCTapTEPHLT Aa Ce MOHTMpPA BEPTMKalHO, 3a Aa ce
O NCY ocurypu epeKTUBHO pascenBaHe Ha TONMHaTAa.

W §
AL
SEadn :‘Ru,:ﬂ?\

P i S Sk |

He & S
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BepTukanHo nogpexpaHe

2 A
de o ob

KoraTto gBa uav noseye coprcraprepa ca UHCTaIMpPaHM BEPTUKANHO
noapeaeHu, NoaAabpMKaNTe MUHMMANHO pascToaHne oT 100 mm mexay TAx.

o n 2 A
o o ol He @ @

5

KoraTo aBa nau noseye codpTcrapTepa ca MHCTaMPaHK
XOPU30HTaNHO eANH A0 APYr, NoAAbpKaNlTe
MWHUMaIHO pa3cTosHMe OT 50 mm mexay Tax.

UHcTanaymoHHa cpepa

é BHUMAHMUE!
e He nHcTanupaiite coprctapTepa 61130 40 U3TOYHUK Ha TOMIMHA.
e YBeperte ce, Ye coPTCTapTEPDHT € HaAeXKAHO 3a3eMeH U AbPrKaH Aaney oT npax uau
KOpO3WBHa cpeaa.
e PaboTeH TemnepaTtypeH guanasoH: 0°C ao +50°C (32°F ao 122°F).
o  OTHOCMTENIHA BNAXKHOCT: NO-MaNKo oT 95%.

Pa3ceiiBaHe Ha MOLLHOCT U 3aryb6a Ha MOLLHOCT

e HomuHanHaTa 3aryba Ha MOLLHOCT Ha codTCTapTepa MoKe Aa ce U3YNCAM NPUBAn3UTENHO,
KaTo ce M3non3Ba:
Pa3zcelisaHe Ha mowHocm = 3xle (W)
T.e.: HOMUHaNEH TOK Ha aBuratens (A)

e 3aMHCTanauuu B MmeTaneH Wwkad 6e3 seHTUNAUMA HeobxoaMmaTa Naouy e:
Mnow (m?) > 0,12 x PascelisaHe Ha mowHocmma
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VII.

OkabensasaHe

OkabenasaHe 3a TpudaseH geuraten

A

N
5070

: >e—
() (V) M

Y U Y

LN :
e 3\
= O @

- L Y

QF (MpekbcBay): MpenopbyBa ce NPeKbCBay C U3K/IHOYBALLO YCTPOMCTBO.

FU (npeanasuten): MpenopbuntenHa nHctanaums. M3bopbT Ha npeanasutenu Tpabea ga ce
ocHoBaBa Ha SCR peliTnHra. 3a noseye noapPobHOCTH.

K: BrpageHo 6ainacHo pene.

M: MorTop.

BHUMAHMUE!

e [IpenopbyBa ce mexay BXoAa Ha codpTCcTapTepa U Bpb3KaTa Ha 3axpaHBallma U3TOYHUK
[a ce MOHTUPaA NPeKbCBaY C U3K/OUBALLLO YCTPOMUCTBO.

e Bpb3KkaTa mexxay codpTcTapTepa M U3TOYHMKA Ha 3axpaHBaHe TpAbBa aa 6bae
M3KAOYEeHa Npeau NoaapbIKKa.
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Knema Ha rnaBHaTta Bepura

BHUMAHMUE
MpenopbyBa ce ga ce nsnonssa PVC nsonnpaH NpoBoAHUK C MeAHa CbpLEeBUHA, 3abaBsLL
ropeHeTo, 3a CBbP3BaHe Ha rnaBHaTa Bepura.

e [penopbuntenHa ynoTtpeba:

o Pa3smep Ha npoBogHuKa: 6-50 mm?

RN A o AWG: 10-1/0

e [penopbvumnTteneH BbpPTAL, MOMEHT: 4NmM
L J

E—

KoHTponeH TepmuHan

Z
4 5 6

e [pepocraseHa e gmarpama, Nokassallla CxemaTa Ha CBbp3BaHe 3a 10-Te BXOAHMW/M3X04HM

-

Control Voltage
AC 100~240V
Start/Stop

Fault

co O:b RS485 A

:

10

(e} OUJ RS485B

1 2 3 7

CXema Ha KOHTPOJIHUA TepMUHaN:

TEPMUHANA.

10 BxogHO/13XO4HM TEPMUHANA:
1. KoHTtponHa mowHocT L unm + Bxoga,.
2. KoHtponHa mowHoct N nnu - Bxoga,
3. Bxop Ha crapTt/cron curHan:
o KoraTo Knema 3 e cBbp3aHa KbM K/iema 1, cTapTepbT paboTu.

o Korato Knema 3 v Knema 1 ca U3KA0UYEHWN, MEKUAT CTapTep cnMpa NaaBHO, A0KATO
Crnpe Hamb/HO.

4. PeneeH usxop 3a pabotewy curHan:

o Korato codTcTapTepsbT e B CbCTOAHME Ha CTapTUpaHe, bainac uav naaBeH cTon,
paboTaTa Ha pefieTo e 3aTBOpeHa.

5. Pa6oreuy peneeH usxopg 06,

6. PeneeH nsxop 3a nospeaa:
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o Korato codTcTapTepsT e B CbCTOAHME HA NOBPeaa, pPesieTo e 3aTBOPEHO.
7. 06w, peneeH U3xopa 3a rpeLuKa.
8. RS-485 aBTrobycHa A-nnHua.
9. RS-485 Bus B-Line.

10. 3asemutenHa Knema.

KOHTpOHO 3axpaHBaHe U KOHTPO/IEH BXOA,

- C’D AC power line

(2) AC power neutral

K /

——(3) START/STOP

U3nonssaHe Ha 100-240 VAC KaTo ynpaBaaBaLLa MOLLHOCT:

e Bpb3Ku:
o CebprkeTe AC 3axpaHBaLLuns Kaben KbM Kiema @
o CsbpreTe NPOMEH/IMBOTOKOBO HEYTPasHO 3aXpaHBaHe KbM Kiema @
o CBbprKeTe KOHTaKTa K mexay Kiemu @ " @

e Onepauums:
o Co¢TctapTepsbT paboTtu, Korato K e 3aTBOpEH.
o CodTcTapTepsbT cnmpa, KoraTo K e nskaoyeH.

o BHMMmaHmue:

O AKO KOHTPOSHUAT BXOA4EH Kaben e TBbpAe AbNblr N HENPABUIHO CBbP3aH CbC
3aXpaHBAHETO, TOBA MOXe Aa NPUYNHU BXOOAHWN CUTHaANAU C IIl/‘IHﬂ,YLI,MlI)aHO
Hanpe)«eHme“, BOoAeW O A0 HEN3NPABHOCT UK nNoBpeaa.

o PeweHune: [lobaseTe pene Ha BXoAa, 3a ga nsberHere "MHAyUMPaAHO HanpeXeHue".

é BHUMAHMUE!
e KOHTpPONHOTO 3axpaHBaLLO HanpeKeHne TPA6Ba Aa CbOTBETCTBA Ha cneumMduKaummTe Ha
npoayKTa. HenpasuAHOTO HamnpexeHne MoXe [a AoBede A0 nospeaa.
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PeneeH nsxop,

Pabotewo pene HAMA usxog,

Pa6oTeuy 06L, peneeH n3xos, @J

Pene 3a nospeaga HAMA un3xog,

K2

PeneeH usxopa, 3a nospesa obuy

e PaboteH peneeH usxoa;

o HKnema @ e n3xopA 3a paboteLo pene.

o Korato mekuar ctaptep pabotu (ctapt/6aiinac/mek cton), K1 ce 3atBaps.
e PeneeH usxop 3a nospepa:

o Knema @ € n3xop, 3a pesie 3a nospesa.

o Korato moaynbt oTKpue nospeaa, K2 ce sarsaps.
o KoHTaKTeH Kanauurter:

o K1, K2: 220VAC, 5A.

é BHUMAHMUE!
e 3a aa ocurypuTe 6e30NacHOCT, CBbpXKeTe peseTo 3a nospeda K2 kbm Bepurara,

KOHTPOMPALLa 0CBOOOXKAABAHETO HA NPEKbCBAYA MEXKAY M3TOYHMKA Ha 3aXpaHBaHe U
rNaBHWA 3aXpPaHBaLL, TePMUHAN.

e KoraTo 6bae oTKpuTa noBpeaa, K2 moxe egHOBpemMeHHO Aa U3K0UYM 3axpaHBaLLmA
npeKkbcaay.
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Y Pe)Xum Ha oKabenasaHe

L1/R L2/S L3/T L1/R L2/S L3/T

T1/U T1/U| T2/V| T3/IW

TN

an M3MNON3BaHE HA BbHLWIEH PEXUM Ha YCTDOIZCTBOTO 3axXpPaHBaAWMNAT MOAY/N € CBbP3aH mexXay
3axXpaHBaWunA U3TOYHUK U ABUTATENA.

ﬁ BHUMAHMUE!
e MoTopuTe C TPU KNemm MoraT Aa 13MoA3BaT CamMo PEXKUM Ha BbHLLIHO oKkabenasaHe.
e HOMWHaNHUAT TOK Ha cOPTCTapTEpPa BbB BbHLIEH PEXUM TpAbBa Aa CbOTBETCTBA Ha
HOMMWHaNHWA TOK Ha ABuraTens.

BbvTpewHo A okabensBaHe

L1/R  L2/S L3/T

KoraTo M3non3BaTe perKMm Ha BbTPELUHO OKabensaBaHe, 3aXpaHBaLLUAT MOAY/ € CBbP3aH KbM
HaMOTKaTa Ha ABuUraTens nocaenosBaTesHo.
TOKbT Ha CKI0BMA MoayAn € GpasoBUAT TOK, KOoWTo e 1/1,732 oT AMHENHUA TOK.
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ﬁ BHUMAHMUE!
e PeXXMMbT Ha BbTPELHO OKabenaBaHe e NPUNOKMM CaMO 33 ABUraTENIN C LWECT KNEMMU.
e HOMWHANHMAT TOK Ha YCTPOMCTBOTO 3a NJIaBHO NMyCKaHe C BbTPELLIHO OKabenaBaHe ce
nsumncnasa Kato 1/1,732 oT HOMUHANHWA TOK Ha ABUraTens.

HomuHaneH TOK Ha NaBHUA cTapTep

MowHoCT Ha aBuratens

HomuHaneH 1ok (le)

220V 400V 500V ne
Pe/kW Pe/kW Pe/kW A
0,75 1,5 2,2 3

Tabauua c npegnasurenm

SCR IT (A%S)

CToMHOCT Ha NnpeanasuTens

270

10A

A BHUMAHME!

e W3nonssaunTe nonynpoBoAHUKOB 3alUNUTEH nNpeanasunuTten, 3a Aa NOoCTUrHeTe "2-pl4
cTaHaapT" U ga HamanuTe pMcKa OT NoBPeAa Ha 3axpaHBaLWMa MOAY N, MPUYNHEHA OT
npexoaeH TOK Ha npeTtoBapBaHe.

e 2-pu cTaHZAPT: B cnyyait Ha KbCo CbeaAUHEHMe, 3alMTaTa He rapaHTUpa yBpeKaaHe Ha
nepcoHana naun O60py,CI,BaHETO n yCTpOﬁCTBOTO OCTaBa nM3non3Baemo.
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VIII.

OnucaHue Ha paboTHMA nHTepdeic

Cxema Ha naHena Ha codpTcrapTepa

1.

-

Power Run Fault 1 Fault2

L1/R L‘Z{S L3/T
50

s1 s1 s1 Ly 2\ "

ct1 {s2 CT2 l::sz ct3{s2 ‘23 )

T 30 s 70%Un

c2[k2 c2f k2 c2lk2 ?- 18
4 & t s 24
K11G1 K1l G1 KilG1 /: 1‘. "308

12 “18
T‘i'}u Tg'\f T3W :t 5, 24

.

LED gucnnei 3a cbCTOAHUE

o MouwHocrT (3eneHo):

Korato codTcTapTepsbT € BK/IOYEH, CBETOAMOABLT Ha 3aXPaHBaHETO CBETHU.

o bara# (xbnaTo):

Korato codTcTapTepsbT (aBUraTenaTt) e B CbCTOAHUE Ha NAaBeH cTapTt/nnaseH
cTon, paboTewmaT CBETOANOA MUTa.

KoraTto codTcTapTepsbT (ABMraTensT) e B CbCToAHME Ha balinac, paboTelmaT
CBETOAMOS, CBETU.

o [pewkKa 1 (4epBeHo):

Moka3Ba cbCTOAHME Ha NOBPeAa; CBETOAMOAbLT 3a NOBPeAa MuUra UAK ocTasa
BKJ/IIOYEH.

Ob6bpHEeTe ce KbM PbKOBOACTBOTO 3a NoTpebuTens 3a nogpobHo onucaHue
Ha rpeLuKuTe.
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o [pewkKa 2 (uepBeHoO):
»  JlonbAHUTENEH NHAMKATOP 3a NoBpeaa.
2. HacTpoiika Ha noTeHUuMomMeTbpa
o Perynupyemu noteHUMOmMeTpU:
* [bpBOHaYaNHO HanpexeHue: 3aaaliTe MbPBOHAYANHOTO HaMNpeXKeHUe.
* HauvaneH HaK/OH: 3a4anTe BpeMeTo 3a YCKOpPEHMe.

* Hak/0oH Ha cnupaHe: 3agaiTe BpemeTo 3a 3abassHe.

Hactpo#ka Ha napameTpure

e  OCHOBHUTE MapameTpu 3a NyckaHe/cnupaHe Ha codTcTapTepa MoraT 4a ce peryampar c
NOMOLLTA Ha NOTEHUMOMETbPA Ha NaHena.

e OcTaHanuTe NapameTpw ca NpesBapuTenHo 3agageHn ¢abpuyHo n 06MKHOBEHO He M3UCKBAT
KopeKums.

e  [lonbAHUTENHUTE HACTPOMKM HA NapaMeTpuUTe MoraT a ce NPOMEHAT C MOMOLLTA Ha
KOMYHMKaLMOHHMA uHTepgeiic RS485, ako e Heobxoanmo.

IX. OnucaHune Ha napameTbpa

OCHOBHM NnapameTpu

Mapametbp| [MnanasoH Ha HacTpoiiKa Mo noapasbupaHe

FLC 0-100 MbpBUYEH TOK Ha TOKOB TpaHcdpopmaTop (pabpuyuHa HacTpoiKa)

MbpBUYEH TOK Ha TOKOBMA TpaHCHOPMATOP Bb3 OCHOBA Ha

FLA 0-100 o
HOMMUHANHUA TOK Ha codTcTapTepa (babpmyHa HacTpolika)

MapameTpu Ha 3awmTaTa

MapameTtbp [Anana3oH Ha HacTpoiika Mo noppas6bupaHe

CTOMHOCT Ha 3aluMTaTa Hag TOK 500-850% 500% (pabpmruHa HacTpoiiKa)

Hapa TeKywoTo Bpeme Ha 3abaBsaHe

0,1-1,0 ceK 0,1 cek (babpunuHa HacTpoitKa)
Ha NbTyBaHeTo

ﬁ BHUMAHME!
CodrcTapTepbT MMa [Be HMBaA Ha 3alLMTa OT CBPBXTOK:

o KoraTto ToKbT HagsuwwmM 850% OT HOMWHANHWUA TOK Ha codTcTapTepa (FLA), peneto
3a nospeaa (K2) ce 3apelictea He3abaBHoO.

e  AKO TOKbT NPEeBULLM 3a4a4eHaTa CTOMHOCT 3a 3aluTa oT CBPbXTOK (500—850% FLA),
peneTo ce 3a4eiCTBa c/ief, 3aKbCHEHUe (Cbr1acHo yKasaHoTo "Bpeme 3a 3abaBsiHe
Ha U3KAYBaHe").
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3awmTa oT npeTtoBapsaHe

Mapametbp [l1nanas3oH Ha HacTPOMKa Mo nogpa3bupaHe
CTOMHOCT Ha 3awWuTaTa oT 110% (babpuuHa
- 100-200% © (abp
npeTtoBapBaHe HacTpoiiKa)
0-10 knac, 1-10 knac, 2-20 knac, 3—30 0-10 knac
CTeneH Ha 3aWMTa OT NpeToBapBaHe .
Knac (PabpuuHa HacTpoiiKka)

ﬁ BHUMAHMUE!
TepMuyHa 3aWwmTa Ha MOTOpa.
MpenopbyMTeNHO € Aa HacTpouTe 3aliMTaTa OT MpeToBapBaHe Ha cteneH 10A.

AKo HacTpoiiKaTa e No-HUCKa OT "CTOMHOCTTA 3a 3aWmMTa OT npeToBapBaHe", copTcTapTepsbT
aKTMBMpA 3aLLMTaTa OT NPeTOBapBaHe.

MapameTpu Ha 3awWwmTaTa

ManasoH Ha
MapameTbp A - Mo noapasbupaHe
HaCTPOMKa

3awmTa Ha nocnepgosBatenHocrra |0—M3KN

1-BKN
Ha PpasuTe 1-BKN

JonbaAHUTENHU 3aWUTHU PYHKLUMU

1) 3awwmTa OT NperpasaHe: AKO TemnepaTypaTta Ha pagnatopa Hagsuwm 80°C, MeKnaT cTapTep
Ce M3K/YBa.

2) 3awwmTa npu amMnceauia ¢asa: AKo BXoaHO/M3xoaHaTa KAema oTKpue aunceawa ¢asa,
codTCTapTePBT CE U3KKOYBA.

3) Kbco cbegmHeHune: AKO 3aXpaHBaLLMAT MOAYN € KbCo, COPTCTapTeEPBT Ce U3K/I0YBA.

4) HebanaHcupaH ToK: AKo pasinkaTa B TpudasHMa ToK Hagsuwm 20% FLA, meKkunAT cTapTep
W3KOYBA.

Crapt/Cron napametpu
HauaneH yac

e [lnanasoH Ha HacTpomka: 1-30 cek

o o noapasbupaHe: HacTpoiKa Ha NOTEHUMOMETbPA Ha NaHena.

ﬁ BHUMAHME!
HayanHKWAT Yac ce HacTpoKiBa Ypes3 NaHesa UM Ypes KOMYHUKaLMA.

Cnperte BpemeTo

e [nanasoH Ha HacTpolika: 0—30 ceK
¢ [lo noapa3bupaHe: HacTpoiika Ha NOTEHLMOMETbPA Ha NaHena.

ﬁ BHUMAHME!
BpemeTo 3a cnupaHe ce HacTpoKBa Ypes NaHes a UM Ype3 KOMYHUKaLMA.
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MbpBOHaYaNnHO HanpeXeHue

o [wmanasoH Ha HacTpolika: 30—-70%

o Mo nogpas6bupaHe: HacTpoiika Ha NOTEHLMOMETbPaA Ha NaHena.

ﬁ BHMMAHME!
[MbpBOHAYaIHOTO HaMpeXeHue ce 3a43aBa Ypes NaHeNa Uan KOMyHMKaumaTa.

Korato e 3agafieH MbpBOHAYaNHUAT BbPTALL MOMEHT, TOM cneasa popmynara:

HayaneH MOMEHT = Ha4anHo HanpexeHune 2xTN

TN — HOMUHANEH BbpPTAL, MOMEHT

PeXXum Ha cTapTMpaHe Ha HAaK/IOH Ha HanpeXKeHUeTo

Uini

U

A

UNf========

T1

P T

Mpu NnpeaBapuUTeNHO onpeaeneHo Bpeme Ha yckopeHue (T1), M3XoAHOTO HanpeXeHue Ha
codTcTapTepa ce NosMLIaBa OT MbPBOHAYaNHOTO HanpexkeHue (Uni) oo nbaHoTo HanpexeHue (Un,
HOMWHA/IHO HanpexeHue).

ﬁ BHUMAHMUE!
[iBuratenaT He mosKe Aa cTapTupa (3aKnoueH poTop), aKo HaMNpPeXXeHUETOo e TBbPAE HUCKO.
MpenopbyMTeNHO € Aa HacTPpouTe NbPBOHAYA/HOTO HanNpeXeHne oT BUCOKO KbM HUCKO MU
[a U3non3sare npenopbyMTenHaTa HacTPOoMKa

MapameTtpu Ha peneTto

Mapametvp

[nanasoH Ha HacTpoMKa

Mo noapas6bupaHe

Tun 6aiinacHo pene

O—eneKkTpPMYECKO CaMOo3aabprKalllo pene,
1-MarHuTHO camo3aabpXKallo pene

dabpuyHa HacTpolika (basupaHa Ha
KOHKpeTeH moaen)

ﬁ BHUMAHMUE!
TunbT Ha 6aliNacHOTO pese He MOMXKe Aa Ce MPOMEHA.
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KomyHUKauWOHHMU

napameTpm

Mapametbp

[lnanasoH Ha HacTpoiiKa

Mo nogpa3bupaHe

Aapec Ha NogYMHEHa
MalnHa

1-127

1 (pabpuuHa HacTpolika)

CKOpOCT Ha NpeAaBaHe

0-1200BPS, 1-2400BPS, 2-4800BPS, 3—9600BPS,

3-9600 BPS (¢pabpuuHa

4—-19200BPS HacTpoWKa)
0—ECC,

MpoBepKa Ha naputeTta 1-HEYETEH, 0—-ECC
2—-Hama

BHUMAHME!

A

pecraptupa.
e HenpaBWAHUTE HACTPOMKM MOraT Aa NPUUMHAT KOMYHUKALMOHHM FPeLLIKM, KOeTo Aa

HanpaBu HEBb3MOXHO Bb3CTaHOBABAHETO HA MapameTbpa Nno nogpasbupaHe.
e bbaete BHMMATE/IHW, JOKATO 3343aBaTe KOMYHMKALMOHHN NapameTpu.

X. OTcTpaHABaHe Ha HEU3NPaBHOCTU

CnUCBbK C rpeLKku

Cnep 3apaBaHe Ha KOMYHMKAUMOHHU NapameTpu, codpTcTapTepbT TPA6Ba Aa ce

He |CraptupaHe/cnupaHeHa|
lpelka MpuymnHa 3a rpeLuka baunac
paboTtu npoueca
MbryBaHe ¢
MocnepoBaTtenHoCTTa Ha TpMdA3HOTO
nocneAoBaTeNHOCT Ha X v v
HanpeXeHue e rpeLlHa
¢asure
/lunceBawa ¢asa Ha Jluncea egHodasHo nam asydasHo " Y Y
NbTyBaHe HanpeeHue B TpMda3HO HanpexKeHne
be3 HanpeeHue HAMa BXOA4HO HanpexeHue X N v
TeKyLw,aTa CTOMHOCT HaABULWaBa
MsKknlouBaHe No CBPBXTOK Y N v v v
CTOMHOCTTA Ha HAaCTPOWMKaTa 3a CBPBXTOK
MbTyBaHe C TeKyLaTa CTOMHOCT Ha4BMLIABA X X Y
npetoBapBaHe 3afafeHaTa CTOMHOCT 3a NpeToBapBaHe
HebanaHcupaHuaT TpudaseH Tok
He6anaHcupaHo TeKyLuo
HagBuwaea HebanaHcMpaHaTta 3agasdeHa| Vv v v
NbTyBaHe N
cTolHOCT
TemnepatypaTa Ha paauartopa
MperpsasaHe HafBMWLWaBa 3a434eHaTa CTOMHOCT Ha v v v
TemnepaTtyparta
3abenexka:

e X=He pabotu

e = Pabotu
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PeweHue Ha rpewkara

lpelwika

pewka 1

lpewka 2

MpuumHa 3a rpewka

PeweHue

MbryBaHe ¢
nocnepoBaTeNHOCT HA
¢asure

©

O

MNocnepoBatenHocTTa
Ha TpudasHoTO
HanpeXeHue e rpelHa

MpomeHeTe NocnenoBaTeNHOCTTa HA
Tpute dpasm.

JluncBawa ¢asa Ha
npekbcBaHe/ 6e3
Hanpe)KeHue

O

©

J/lunca Ha egHa uau gse
$asun unm amnca Ha
HanpexXeHune nNpu
TpudasHo HanpexeHune

MpoBepeTe Bpb3KaTa Mexay
codTcTapTepa 1 r1aBHOTO 3axpaHBaHe.

U3knouBaHe no

TeKyLwaTa CTOMHOCT
HaABuWLWaBa 3ajajeHaTa

MpoBepeTe Bpb3KaTa MeXay
codTcTapTepa u ABUratess 3a KbCo

CBPBXTOK g
CTOMHOCT Ha CBPBXTOK [CbegMHeHue.
TeKyLwaTa CTOMHOCT
MpoBepeTe Aann TOBapPbLT € TBbpae
MbTyBaHe C HaJBMLWABa 3343eHaTa
' O . rosIAM UM U360PBT Ha MOLLHOCT Ha
npertoBapBaHe CTOMHOCT 3a
NjaaBHMA CTapTep e TBbPAE MaTbK.
npeToBapBaHe
HebanaHcnpaHmat
He6anaHcupaHo TeKyLLo . @ TpudaseH ToK MpoBepeTe HAMOTKATA Ha ABUraTensa u
nbTyBaHe HaJBMLWaBa 3a43jeHaTalBpb3KkaTa KbM codTcTapTepa.
CTOMHOCT
TemnepatypaTta Ha MNpoBepeTe pa3amepa Ha ToBapa Uau
MperpaBaHe @ ‘ paanaTopa HaZBWLLIABA |4anv Bpb3KaTa Mexay copTcTapTepa u
3a4afleHaTta CTOMHOCT  |ABuratens e Hakbco.
benexxku:
1. YecrtoTHata 3aluMTa € BrpafeHa 3a HanpeskeHune 50/60Hz.

2.

NPEKbCBAHUA NO HanpexXeHune.

E,CI,HOd)a3HMTe COd)TCTapTepM HAMAT NpeKbCBaHeE Ha He6anchmpaH TOK, HO moraTt ga nmart
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ENeKTpOHHa KPUBA Ha NPeToBapBaHe U U3K/IIOYBaHe

Bpeme (s)

t (s)
10000

\
B\

100 X Y — ——
_ ~1—<
AY 3 ~
Ay N Ny o~
AN N S S u
N N e [~
s
\‘u \\\ ‘RE
“-\h
10 - ~_ [
— —— — i ==—— 230
— =
— — 20
~‘.""""q._
‘\—u—.____-
10
|
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——— 10Aa

I/ELA
1.16 1.5 2.0 2.6 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5 7.0 7.5 8.0

Tok (x le)

= Aknac30
= BKnac20

= Cknaclo

D Knac 10A
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Xl.  TpnnoxeHune

MU3unucnasaHe Ha BpemeTo 3a npeToBapBaHe

dopmyna:

Bpeme 3a mbTyBaHe npu npetosapsaHe =

1375000
1%2%-1102

. 1%: CboTHOWEHME Ha AeﬁCTBMTEHHMH TOK KbM HOMUWHA/THUA TOK.

e Tx: Jonyctumo Bpeme Ha T x 500% Tok Ha npeToBapBaHe (X=5).

o [paduK 3a MMHMMANHO JONYCTUMO NPeTOBapBaHe:

e g sl Monni A
10A 1,6 3 4 6 12 26
20 3 6 8 13 35 78
30 7 13 19 29 52 112
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CnuUCbK 3a HacTpoiiKa Ha NapameTpm

Mapametbp

[lnana3oH Ha HacTpoiika

Mo noapasbupaHe

TOK Ha Nb/AIHO HaTOBapBaHe Ha
meKua ctaptep FLC

1-200A

dabpuyHa HacTpoiKa

TOK Ha Nb/IHO HaTOBapBaHe Ha
asuratena FLA

1-200A

basnpaH Ha MOLWHOCTTA Ha
naaBHUA CTapTep

PeXXum Ha cBbp3BaHe

0-BbHWHO oKkabensBaHe, 1-BbTpellHo
okabenaBaHe

0—BbHWHO OKabensBaHe

CTOMHOCT Ha 3awWMTaTa HaA ToK 500-850% FLA 500% FLA
Hapa TeKywioro Bpeme Ha 3abaBsiHe
A i P 0,5-1,0 cek 1.0 cek
Ha NbTyBaHeTo
CTOMHOCT Ha 3a aTa o
TOMHOCT Ha 3atuuTaTa ot 100-200% FLA 115% FLA
npeTtoBapBaHe
O—knac 10A, 1-knac 10, 2—knac 20, 3—
CreneH Ha 3auiMTa OT NnpeToBapBaHe O—knac 10A
Kknac 30
3awmTa Ha nocneAo0BaTe/NIHOCTTA Ha
0-M3KN., 1-BKN 1-BKN

¢asure

HauyaneH yac

1-30 ceK

HacTpoliika Ha NnoTeHUMomeTbpa
Ha naHena

CnpeTe BpemeTto

0,5-10 cek

HacTpolika Ha noTeHUMOMeETbpa
Ha naHena

MbpBoHayanHo HanpeXKeHue

10-50% FLA

HacTpoika Ha noTeHUMOMETbpaA
Ha naHena

Tun 6aiinacHo pene

O—eneKkTpuyeckn, 1-marHnTHu

Bb3 0CHOBa Ha KOHKpeTeH
moaen

AApec Ha NoAYMHEHA MalnHa 1-127 1
0—-1200BPS, 1-2400BPS, 2—-4800BPS, 3—

CKOPOCT Ha npeaaBaHe 3-9600 BPS
9600BPS, 4-19200BPS

MposepKa Ha napuTteTta 0-ECC, 1-0DD, 2—Hama 0-ECC
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O6wm HaCcTPOIKKM 32 HaTOBapBaHe U NapameTpu

PeXXMm Ha crapTupaHe Ha HaK/NoH

3apepete HauaneH yvac (cek) Bpeme Ha cnupaHe (ceK) fbpBonauanto
HanpexeHue
Butno 3a nopgka 15 0 45%
LeHTpo6exkeH BeHTUNATOP 15 0 45%
LeHTpo6exxHa nomna 15 5 45%
BytaneH komnpecop 15 0 45%
PotauuoHeH KOHBepTOp 15 0 45%
Mukcep 20 0 45%
Apobunka 20 0 45%
CnupaneH Bb3ayLleH Komnpecop 15 0 45%
MorTop 6e3 HaToBapBaHe 15 0 45%
JleHTOB KOHBeliep 15 0 45%
Momna 3a Tonna Boga 15 5 45%
Bb3aywHa nomna 15 0 45%
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Xll. MexaHU4eH MOHTaX
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YBa)aemu KAveHTu:

Cnep nonyyasaHe Ha NPOAYKTUTE, U3NpaTeHU oT
HallaTa KOMNaHWA, MOJIs, HanpaseTe NpobHo
nycKkaHe gupekTHo. [bpBo, Tol Tpabea ga
HanpasKW NPOCT TeCT cropes YepTexa Ha
oKkabenABaHeTO Ha eKCnepuUMEHTaNHUTE MeToaun
“ A3 NoTBbPAM MeKuA cTapTep. Cnep KaTo ce
yBepuTe, Ye paboTtaTa Ha codpTcTapTepa e
npasu/Ha U okabenaBaHeTo Ha ABUraTens Ha
KabuHaTa e NpaBM/IHO, MOXe Aa Ce U3BBbPLUN
TeCcTbT Ha uAnaTa cucrema.

CTbNKM Ha Tecta:

1. Wsbepete 3 x 200W/220V namnu (H1-
H3) c Y Bpb3Ka, cneq KoeTo CBbpKeTe
KbM M3x04a Ha copTctaptepa U, Vi w,
a CblLO TaKa MOXeTe Aa TecTBaTte ypes
CBbp3BaHe Ha MasiIknA MOTop.

2. TnaseH cTapTep: 3aTBOpeTe
npeskatoyBatens K1 (cBbprkeTe Knema
1, 3), KpywKaTa 6aBHo ceeTBa. Cnep,
KaTo KpyLUKaTa ceeTHe, bainacbT KM ce
3aTBapA.

3. 3atsopete QF1, 3a ga HanpasuTte 380V
ACKbm R, S 1 T Ha BXOAHUA TEpPMUHAN
Ha copTCcTapTepa.

4. 3aTBOpeH NpeBKAOYBATE/ C KOMYe Ha
mekua ctaptep K1 (cBbpeTte Knema 1,
3), KpylKaTa 6aBHO cBeTBa. Cnef Kato
KpyLuKaTa cBeTHe, barinacbT KM ce
3aTBaps.

5. TMpouec Ha NaBHO CNMpaHe: U3KIYeTe
Knema 1, 3, usknodete b6ainaca KM,
KpyLwKaTa 6aBHO M3racBa, cneg KaTo
KpYLUKaTa e Hamb/IHO U3K/I0YEHa,
NPoLUECcHT Ha N1aBHO CNMpaHe e
3aBbpLUEH.

AKO ropHUTE EKCNEePUMEHTA/IHM CTBMKM He moraT
[a 6bAaT U3BbPLIEHN HOPMAJTHO, MOMKEM
npeaBapuTesIHO Aa NPeLeHnMm, Ye
copTcTapTepsLT e noBpeaeH. 3a noseye
noapobHOCTM, MOJIA, CBbPXKETE Ce C OTAeNa 33
TeXHUYECKo 06CNyKBaHe.

OCHOBHa HaCTpPOiiKa Ha NapameTpure:

MbTyBaHe C 10
npeTtoBapsaHe

3ano4yHete 8~12S
Cnperte 2~4S
UINI 50%
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AUTO TO eyXelpiblo xpnotn €xeL petadpaoTel Pe TN XPON QAUTOMOTNG HeTadpacnG. Exoupe
A kataBdalel kaOs duvarth mpoomdbela yia va StachaAicoupe OTL N petddpaocn sivatl akppnic,
OAAG ONUELWOTE OTL OL OUTOMOTOTIOLNUEVEG HeTOdPAcel Oev elval TéAeleg Kol Oev
Tipoopilovtal va OVIIKATOOTHo0UV Toug avBpwrivoug petadpactec. H emionun £€kdoon tou
Eyxelptdiou xpnong eivat ota AyyAkad. Tuxov Sladpopég petafd tng petadpaopévng €kdoong
KOl TNG aPXLKNG ayyALKNG €kdoong eV elval VOULKA SECUEUTLKECG. EQV €XETE EPWTNOELG OXETIKA
Ue TNV akpiBela tng petddpacng, avatpefte otnv ayyAlki €kdoon, n omoia eival n emionun
avadopd. Neploodtepeq YAWOOIKEC EKEOOELG elval SLABECLUEG KATOTLV QUTAMOTOC MECW TOU

info@expondo.com.

l.  Texvikd otoeia

Nepypadn mopapéTpwy

T napapétpou

‘Ovopa mpoiovtog

MaAaKOG EKKVNTAG

Movtého

MSW Soft starter SRX03-X-3P3

E€ouaia

1,5 kW

Tdon eloodou

400V, 3~, 50Hz

Tdon g€660u

0-400V, 3~, 50Hz

Pelpa elod6dou 3A
ALAPETPOC KUPLOU KUKAWUATOG 1,5 mm2
‘EAeyxoc taong 100-240V, 1~, 50Hz
Oeppokpaocia epyaociag -0—-+50°C
Oeppokpaocia anobrikeuong -40 — +70°C
Ynepdoptwon kwntnpa Tagn 10
MNpotumno EN60947-4-2
MéyLoto upopeTpo 1000 m (3280 nédia)
BaBuog npootaociag etoodou P21
Alaotdoel (mAdatog x Babog x uog) 17,5x9x9 &K
Bdpog 0,8 KIA&

Il.  TevikA mepypadn

To eyxelpldlo xpriotn €xeL oxedlaotel yla va Bonba otnv aodaln Kol anpdoKomTn Xpron TG CUCKEUNG. To
Tipolov €xel oxedlAOTEl KOl KOTOOKEUQAOTEL OUMPWVA HE QUOTNPEG TEXVIKEG 08NYLEG, XPNOLLOTIOLWVTOG
teXvoloyieg kal e€aptipata TeAeutaiag texvoloyiag. EmutAéov, mapdyetal cUpdwva HE T TLO QUCTNPA
T(POTUTIA TTOLOTNTAG.

MH XPHZIMONOIHZETE TH 2YZKEYH EKTOZ AN EXETE AIABAZEI KAI
KATANOHZE NMOAYZTEAEQZ AYTO TO ErXEIPIAIO XPHZTH.

Ma va auénoete tn Slapkela {wrng Tou MPOIOVTOC TNG CUOKEUNG Kal va dtaodalioste tn Asttoupyla Xwpig
T(POPAN AT, XPNOLULOTOROTE TNV CUUPWVA HE TO TIOPOV EYXELPISLO XPAOTN KoL EKTEAEITE TAKTIKA £PYQOLEG
ouvtipnong. Ta texvikd deSopéva kal ot mpodlaypadEG oe auTO To eyxelpiblo xprotn eival evnuepwpéva. O
Kataokevaotng Statnpel to Sikalwpa va kavel aAlayég mou oxetifovral pe tn BeAtiwon tng mowotntag. H
OUOKEUN €XEL oXedLaoTeL yla va HEWWVEL Toug KvSUvoug ekmounr¢ BopUBou oto ehdxloto, AapfBdavovrag
umoin TNV TEXVOAOYLKI TIPO0S0 KAl TLG EUKALPLEG Pelwang Tou Bopufou.

NAPAKAAQ ZHMEIQITE! Ta ox£6ia o€ auto To gyXELPiSLo ival POVo yla AGYouG OMELKOVLONG
KOLL OE OPLOUEVEG AETITOUEPELEG UIOPEL va SLadEPOUV Ao TO MPAYLATIKO TTPOLov.


mailto:info@expondo.com
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OpUAog

> BB BB

To mpoiov MAnpot ta oXeTIKA MpdTUTIa alodaAElag.

AwaBdote TG 06nyileg mpLv amod T Xprion.

To mPoidV MPEMEL VA AVOKUKAWVETAL.

NPOEIAOMOIHZH!  MPOZOXH! 1) OYMAZTE! loxUel yia th §edopévn kataotaon. (
YEVIKO TtposLSomolntikd onua)

MPOZOXH! MNpoesldonoinon nAektpomAnéiag!

Amnoduyete ta nAektpootatikd. Npostdomnoinon! Anayopeletal va ayyifete to PCB e to
onuadL. Ta nAektpootatikd ¢optia Ba puropoloav va PAdouy Ta e€aptripota Tou paAakol
EKKLVNTH.

Mpoeldonoinon vPnAng taonc. Eav dev anodeuyBel, umopel va mpokAnBel {nuLd otov
€€OMALOUO KoL TBaVOG TPAUATIOUOG 1) BdvaTtog

Yriapxet UPNAN TAON CTOUC aKPOSEKTEG L0OS6OU Kol E€660U TOU OAAKOU EKKLVNTH), KON KOl
OtV CUVGEEETE TO TPOd0SOTIKO. MAVO €eLSIKEV LEVOL NAEKTPOADGYOL ETLTPETETAL VA
€ykaBLoTOUV QUTO TO TIPOLOV.

Mnv ekteleite kapila epyacia oTov LOAAKO EKKLVNTH EVW EIVOL EVEPYOTIOLNIEVO TO PEVLAL.

OL nAektpoAdyoL eyKaTtaoTaong £xouv Tnv euBuvn va e€acpaiiocouv tn owoth cuvdeon
velwong. Mn cuvééete tov MUKvWTH 8L0pBwang cuvteAeoTn LOXVOG oTnV MAEUPA €£660L TOU
HaAakoU ekkvnTh. EGv mpokettal va AndBouv pétpa avtioTabULonG Tou oTaTIKoU CUVTEAEDTH
LOYXUOG, OL OXETIKEC CUOKEUEG TIPETEL va ouvEeBoUV atnv mMAeupd Tpododoaciag Tou parakol
EKKVNTN.

1.  Aoddalela xprong

A MNPOZOXH! AlaBaote OAeg TIG MpoeLSomoLroelg achaAelag kat OAEG TIG 0dnyleg. H un tripnon twv

TIPOELSOTOLNCEWV KAl TWV 08nyuwv pmopel va odnynaoel oe nAektpomAnéia, mupkayLd
Ka/r} coPapo TPAUUATIOUO i aKOUa Kal BavaTto.

OL6pol "ouokeun" N "mpoilov" xpnoLomoloUvTal OTLG TTPOELSOTOLAOELG Kal TG 08nyieg yia avadopd:
MaAa KOG EKKLVNTAG

1. HAektpiki acpalela

a) Mnv ayyllete Tn CUOKEUN UE BPEYUEVA N LYPA XEPLA.

b) Ta va amodpuyete nhektpomAnéia, unv Bubilete to kaAwdlo, To LG 1) TN CUOKEUN OE VEPO N AAAa
uypa. Mn XPNOLUOTIOLEITE TN GUCKEUN OE PPEYUEVEG ETLDAVELEG.

c) AmnotpéPte to va Bpayel n cuokeun. Kivbuvog nAektporAnéiag!

d) Ymapxet uPnAn taon otig elcddoug Kat TG e€680UC aKOUN Kot OTav n povada Sev xpnaolomnoleital.

e) MOovo e€elSIKEUUEVO NAEKTPLKO TIPOCWTILKO ETUTPETETAL VA EYKATACTHOEL KOL VO XELPLOTEL TN povada.
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2. Npootaocia and vnepdpoptwon Kal UTEPTACH

e Y& mepimtwon umepdpoptwong pevpatog, n povada Oa amevepyomolnbesl autdépata ya va
T(POOTATEVCEL TOV KWVNTHPA.

e  Xpnollomolnote aoPANELEG OTEPEAC KATAOTAONG YO VA EAAXLOTOTIOLCETE TOV Kivéuvo {nuLag
KOTA TLG UTIEPTAOELG,.

3. Zwotn KaAwdiwon

e  Xpnolpomoliote cuppata XoaAkou Ue povwon PVC avBektikn otn ¢Adya.
e  BeBalwBeite 0TL OAEG OL GUVSETELS elval KOAA odLYHEVEG yLa va amodUYETE TOUG OTILVON PEG.

4. Aodalela oTo XWPO Epyaciog

a) Mn XpnolomoLlEitE TN OUOKEUN Ot SUVNTIKA £KPNKTIKO TepLBAAlov, ylo mapddelypa mapoucia
eUDAEKTWV LYPWYV, Agpiwv f okOVNG. H cuokeur Tapdyel omivOrpeg mou Umopel va oavadAegouy
oKovn i avaOUULAoELG.

b) Edav avakaAUpete Inuud r oKAvOVLOTn AELTOUPYLO, OTEVEPYOTIOINOTE QUECWC TN OCUOKEUN Kal
avadEPETe TO O €vav EMOMTN Xwplg kaBuotépnon.

c) Edv bev elote BEBatoL yia to €Av To TIPOiOV Aettoupyel cwotd i €dv SLaMIOTWOETE {NpLd,
ETILKOLVWVIOTE LE TO KEVIPO OEPPLE TOU KATACKEUAOTH.

d) Movo To KEVTPO G£PPLG TOU KATAOKEUAOTH UMOPEL v KAVEL EMLOKEVEG OTO TTPOIOV. MnV EMLXELPNOETE
Vo KAVETE EMLOKEVEG pOvoL oag!

e) e meplmtwon TupKAyLAG, XpnoLUOMoLote évav TupodPeotrpa okovng i 6lofeldiov tou avBpaka
(CO2) (évag mou mpoopiletal yla xprion o€ NAeKTpodOPEG GUCKEVEC) YL va TOV OB OETE.

f)  Awatnprote auto to eyxelpidlo dtabéoiuo yla peAAovtikr avadopd. EGv autr n cuoKeUn
petaBiBaotel o tpito pépog, Ba mpemnel va petaBLBaoctei to eyxelpidlo pall tne.

g) ®uldfte ta otolxela cuokeuaoiag KoL T PLKPA E§0pTraTa CUVAPHOAOYNONG O LEPOG TToU Sev eival
SlaBouo ota maldia.

h)  Edv autn n cuokeun xpnoluormnoleital pall pe aAov e€omALopd, TPEMEL emiong va akoAouBouvrtal ot
UTIOAOLTIEG 08 NYLEG XproNG.

Oupapal! Otav XpnolUOToOLEiTE TN OUOKEUN, TPOOTATEVOTE Ta Tmodld Kol  GAAOUG
TLOPEVUPLOKOEVOUG.

5. NMpoowrukn acdaieia

a) H ocuokeunp 6ev £xel oxedlootel ylo Xelplopd amo atopa (cuvpmeplappovopévwy motdlwv) pe
TIEPLOPLOUEVEG VONTLKEG KOl 0LaONTNPLAKEG AELTOUPYLEG 1) ATOMO TTOU SEV £XOUV OXETIKA EUTELpia /Kot
yvwon, eKTOG eav enBAENOVTOL OO ATOUO UTIELBUVO yla TNV achAAELd Toug 1 €xouv AAPeL odnyleg
ylot TO TIWG va XeLpilovtal To CUOKEUN.

b) H ouokeun 6ev sival matyvidl. Ta madid npémnel va emPAeénovtal yia va dStaodaiiotel otL dev nailouv
LLE TN OUOKEUN.

6. Aodalrg Xprion CUCKEUVNG

a) Amocuvl£oTe TN CUOKEUN Ao TNV Imapoxr PEVUATOC TPV EEKIVAOETE TN pUBULON, ToV KaBaplopd Kat
TN ouvtrpnon. Eva T€tolo mPoAnmTiko HETPO HELWVEL TOV Kivouvo Tuxaiag evepyomoinong.

b) Otav &ev xpnolpomnoleital, anobnkelote 10 o aoPaAEG LEPOC, LaKPLA oo maldld Kal ATtopa tou Sev
elval e€olkelwpéva Le TN CUOKeUN Kal 8ev €xouv SLafacel To eyxelpidio xprone. H cuokeun pmopet va
OOTEAECEL KIVOUVO OTA XEPLA ATIELPWV XPNOTWV.

c)  AL0TNPROTE TN CUCKEUN OE APLOTN TEXVLKN KATAOTOON.

d) Kpoatrote Tn cUOKEUN HAKPLA Ao maldLa.

e) H emokeun 1 n ouvtnpnon tng CUCKEUNG Ba TIPEMEL va TIPAY LATOTIOLETAL ATt €EELSIKEUEVA ATOLA,
XPNOLLOTIOLWVTOC LOVO yvhola avtaAAaKkTikd. Auto Ba e€aodaiiosl Tnv aodaln xpron.

f) T va Slaodalioste tn AelToupyLkn OKEPALOTNTA TNG CUCGKEUNG, UNV APALPELTE TIPOOTATEUTLKA TIOU
€xouv TonoBeTnBel 0TO £PYOOTACLO KAl PNV XaAapwveTe Kauia Bida.
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g)

h)

7.

b)

V.

AnayopeUetal n mapéPpacn otn Sour TN CUOKEUNG yla aAAayr TWV MAPAUETPWY 1) TNG KATAOKEUNG

mne.
KpOITrOTE TN GUOKEUR HaKPLA Ao mNyEG GWTLAG Kal BgppoTnTag.

ZwoTtn gykataotaon

TomnoBetrote T povada katakopuda yla va e€aodalioete emapkr agpLopo.
AlaTnprote EAGXLOTEG AMOOTACELG:

e 100 mm petafl Twv povadwv os katakopubdn diataln.

e 50 mm petafl twv povadwv o opllovria Stataln.

Mnv gykaBlotdte T povada o Uypd, OKOVIoUEVA 1 SLaBpwTikd teptBaiAovta.

Awapopdpwon mopopETpwWY

AdoU aANAEETE TIG MOPAUETPOUC ETUKOWVWVIOG, ETIAVEKKLVIOTE TN OUOKEUN.
Ou AavbBaopéveg pubuioelg pmopel va oénynoouv oe PBAGPn kot aduvauia emavadopdg
€PYOOTACLOKWVY pUBUicEWV.

NPOZOXH! MNapd tov achalr) oOXESLAGHO TNG CUCKEUNG KoL TO TPOOTATEUTLKA XAPOKTNPLOTIKA
TNG Ko Tapd TN XPron NMPOcOETWVY OTOLXELWV TTOU TPOOTATEVOUV TOV XELPLOTH, EEAKOAOUOEL vau
UTLAPXEL €VOG MIKPOG KivOUVOG OTUXAHOTOG I TPAUMATIOMOU KATA T XPAON TNG CUGKEUNG.
Meivete o€ eyprlyopon Kol XPrOLLOTIOLGTE TNV KOLVI) AOYLKR OTOV XPNOLYLOTIOLELTE T CUOKEUN.

Meblo xpriong

H ouokeun €xel oxeblaotel yla tnv opaln ekkivnon Kot SLOKOTR NAEKTPLKWY KIVNTHPWV O
BLoUNXOVLKEG KOL EUTIOPLKEC EDAPUOYEG. XApn oTn Asttoupyia eAEyXou peUATOG EKKIVNONG, N
OUOKEUN EAOYLOTOTIOLEL TOUG UNXOVIKOUG KPASAGUOUE KOl LELWVEL TNV UTIEPPOPTWON OTO SiKTUO,
KATL IOV eival tdlaitepa onUavtiko os cuotipata uPnAng Loxvog. H cuokeun HaAakng ekkivnong
XPNOLUOTOLE(TAL O XWPOUG OMWG AVTALEG, AVEULOTHPEG, CUUTILECTEG, LETADOPLKES TALVIES )
pnxavApata apaywyng, 0mnou amalteital opaln ekkivnon tou nAekTpLlkol €omAtopol, auéavovtag
TN SLapketa {wn¢ TOUG KAl PELWVOVTAG TO AELTOUPYLKO KOOTOG.

O xpnotng euBuvetan yLa onoladAmote {npia mpokUYPEL and akoUaoLa Xpron TG CUCKEUNG.

Aeltoupyieg

H kAlon ekkivnong/Slakomng kot n apxikn tdon opilovral amno 3 SLadopeTIKA EVOWUATWHEVA
TIOTEVOLOMETPAL

Evowpatwpévo pelé mapakaudng, dev xpeldletal emumAéov pele

Aettoupyla ekkivnong kAlong taong

H pomn €€68ou pnopel va diatnpnBel katd t Stadikacia Stakomng (cuvexng EAeyxog
POTTIAC), AMOTPEMOVTAC TO GALVOUEVO TOU adupLlol vepou

E€wtepikn Aettoupyia kaAwdiwong A n Y

Agdopéva emikovwviog og MpayUaTiko xpovo (pevpa pdaong A, B, C, péco peupa) (*1)
Avayvwon gyypodwv opaApdtwy Lotoptkol péow emikowvwviag (10 apxeia kataypadng
Lotopikov) (*1)

Ta oTaTLOTIKA SeSoUEVA UmopoUV va dlaBacTtouv anod Thv enkowvwvia Modbus (*1)
MNpootaoieg

1) 8xIn mpootacia untepévtaong
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2) 5~8,5xIn ouvexWlouevn mpootacio and uMEpEVTach

3) Npootacia untepdopTwong pe T KAdoelg 10A, 10, 20 kat 30
4) Tpiudaolkn mpoaotacia and avicoppomio peUOTOS

5) Xwpig npootaocia anod taon

6) MNpootaocia mou Asinetl ddaong

7) Npootacia akoAouBiag pdoswv

8) SCR mpootaocia uTtepBEpuavong

1 ynodrakn eicodog start/stop

Alemtadn emkowwviog (*1)

MPOALPETIKOG EVOWMATWHUEVOG SLaKOTTNG start/stop (*2)

2 pelé €€0dou (pehe Aettoupyiag, peAé tagldlou)

*Inueiwaon 1: Emloyn, povo eav emlé€ete Tn Slemadr) emikowvwviag RS-485 pe t Asttoupyio.*
nueiwon 2: H Aettoupyla gival SLaBEotun XpnoLLOTIOWWVTAS £VAV TIPOOLPETIKO SLOKOTITN oToV
Tiivaka XeLpLopoU.

V.

‘EAeyxog kai Epappoyn Soft Starter

ALGypap Ol EOWTEPLKOU EAEYXOU

3P3 (Xprion povo yla tpldbaciko Kvntnpea):

S LN i
—=-O-ft-©

: e e

D>
=< M

AwaO€oipeg ETAOYEG ETULKOLVWVLAG KOl EAEyXOU

e Emdoyn emkowvwviag (Emthoyn 1):

o RS-485

o Hemoyn RS-485 unootnpilel mpwtokoAlo emikowwviag MODBUS-RTU.
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e EVoWwMATWHEVOG Slakomtng Start/Stop (Emdoyn 2):
o O mivakag xelplopol pmnopet va eival e€onAlopévoc pe Slakomtn start/stop, mou

ETUTPETEL OTOUG XPHOTEG va Xelpilovtal aneuBeiag to start/stop Tou Kwvntrpa.

O neptBadAoviikéG cuvOnKeG Mou emnPeAlouv TNV anodoon Tou PaAoKou
EKKLVNTA
e YYnAr Beppokpaocia neptfaAiovtog:

o Ortav n Bepuokpacia unepPaivel toug 40°C, n TpExouca Babuoloyia avEavetal Katd
1% avad BaBuod kat n tpéxovoa Babuoloyia pelwvetal katd 0,8%.

e Meydlo vopetpo:

o e uouetpa avw twv 1000 m, TO OVOUAOTIKO peUpa uTtoAoyileTal wg e€NG:
x — 1000

In =100 —
" 150
o MNapadeyua:
*  3ta 2000 upouEeTpO:

In = 100 2000—1000_9330/
n= 150 = 93.3%

H ovopaoTikh xwpnTikoTnTo pEUATOCG TOU AAOKOU EKKLVNTH Ba mpenel va pelwdet oto 93,3% tou
OVOUOOTIKOU pEVLATOC.

VI. Eykatdaotoon

MnxovoAoylki eykataotoon

KaBetn gykataotacn

JUVLOTATAL 0 LOAAKOG EKKLVNTHG VO TOoTtoBeTeTaL KABETA Yo va
Le&e SlaodalloTel N AMOTeEAEOUATIKY amaywyn Bepuotntag.
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KaBetn otoifagn

2 A
de o ob

Otav 800 1 MepLocOTEPOL HaAAKOL EKKLVNTEG Elval EYKATECTNUEVOL KAOETO
otolBaypévol, Slatnpnote pia eAaytotn andotacn 100 mm petafl Touc.

od

A

. BELE
* BIEE

wy
e

[T
B
ok

9
5]

Opulovtia tonoB<tnon SimAa-SinAa

N IR I al A
de ¢ B de ¢ e EBHe o of

Otav U0 1 neplocotepol pohakol eKKVNTES elvat
s e s gyKateotnuévol opllovtia SimAa-SimAa, Statnphnote pa
e\dylotn amootoon 50 mm petafy toug.

NepBaAlov Eykatactaong

é NMPOZOXH
o Mnv eykaBLOTATE TOV LOAAKO EKKLVNTHA KOVTA o€ Tinyn Bepudtntoc.
e Befawwbeite 6TL 0 HAAAKOC EKKIVNTAG Elval aglomoTa YELWUEVOG Kal Slatnpeitatl
HOKPLA amo okovn f StaBpwtikd meptBaiiovra.
e EUpog Beppokpaociag Aettoupyiag: 0°C €wg +50°C (32°F €wg 122°F).
e JXETIKN uypooio: KATW amnd 95%.

loxU¢ SLappong Kat anwAeLlag Loxuog

e HovopaoTiki LoxU¢ amwAELOG TOU HOAOKOU EKKLVNTH UMOPEL Vo UTIOAOYLOTEL Katd
T(POGEYYLON XPNOLUOTIOLWVTAC:
Alappor toxvoc = 3xAnA. (W)
M.x.: Ovopootiko pebpa Kwnthpa (A)

e [0 EYKATOOTACELG O LETAANLKO VTOUAATIL XWwpiG¢ e€aeplopo, n anattoVUevn epLoxn sivat:
EuBabov (m?) > 0,12 x AmtwAsLo Loyvoc
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VII.

KaAwdiwaon

KaAwdiwon ywa tpidpaociko Kwvntipa

A

QF FU

. *

\
I
o)

i A N
O ®

QF (Atakomntng KUKAwRATog): ZuvioTdtol SLHKOMTNG KUKAWLLATOC L€ CUOKEUN
gvepyomnoinong.

FU (AoddAela): Zuviotwpevn eykatdotaon. H emdoyn tTwv achaslwy Ba mpenel va
Baoiletal otnv Pabuoioyia SCR. Mo MepLoCOTEPEC AEMTOUEPELEC.

K: Evowpoatwpévo pelé mapakaudng.
M: Motép.

NPOzZOXH

e [poteivetal n eykotaotaon VoG SLOKOMTN KUKAWKOTOG LE CUOKEUK EVEPYOTIOLNONG
HETaEL TNG EL0OSOU TOU HAAOKOU EKKLVNTH KAl TNG oUVEEONC TNG INYNG pEVLATOG.

e Holvbeon petafl Tou HaAoKoU EKKLVNTH KAl TNG TTNYAC PEVUATOC TIPEMEL VAL
anevepyonotnOel mpv ano tn cuvtipnon.
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TepUATIKO KUPLOU KUKAWHOLTOG

NMPOZOXH
Juviotdrtal n xprion emPpaduvtikol GpAdyag povwpévou cUppatog ormd XaAkod mupAva
PVC yla tn oUv8eon Tou KUPLOU KUKAWUATOC.

e JUVILOTWHMEVN XpHon:

o Méyebog kahwdiou: 6-50 mm?

RN A o AWG: 10-1/0

e JUVLOTWHEVN pomt: 4 Nm
L J

E—

Teppatiko EAEyxou
?
LEEN 3 - E
S <2 o L

:

10

co O:b RS485A
(e} OUJ RS485B

36

o [Mapéxetal éva Slaypappa tou Seixvel tn diataén oclvoeong yia Toug 10 akpoSEKTEG
£L0060u/e€660u.

1 2 3 4

Aldypappo TEPULATIKOU EAEYXOU:

7

10 Teppatikd eLc68ov/e§660u:
1. EiocobogoxvogL n + eAéyyou.
2. ‘EAeyxog woxvog N A - eicobog.
3. Eioodo¢ ofparog évapéng/diokonig:
o Otav o akpodEKTNG 3 elval cuvdedepévog oTov akpoSEKTN 1, 0 EKKLVNTNC AeLTOUpYEL.

o Otav o akpod£ktng 3 kot o akpodektng 1 anocuvdeBolv, 0 HOAAKOG EKKLVNTAG
OTQUATAEL ATTAAG UEXPL VO OTAOTNOEL TEAEIWC.

4. 'E£080¢ pel€ onpatog Asttovpyioag:

o Otav o paAakog ekkvnTnC BplokeTal og Katdotaon ekkivnong, mapakaudng n
opaAnc dlakomng, n Asttoupyia Tou peA€ KAelveL

5. 'E€060¢ peAé Asttoupyiag Kown.
6. ‘E€0d0¢ pelé adpaiparog:
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o Otav o HaAaKOC EKKLVNTAG Elval o KATAotaon opAAUATOC, TOo peAE lval KAELOTO.
7. ‘E€ob0¢ pelé opaApatog Kotvn.
8. RS-485 Bus A-Line.
9. RS-485 Bus B-Line.
10. Teppatiko yeiwong.

‘EAcyxo¢ tpododooiag kaL EAeyXog L0060V

- C’D AC power line

(2) AC power neutral

K /

——(3) START/STOP

Xpnowuonowwvrtag 100-240 VAC wg Loxv eAéyxou:

e JuvlEoel:
o Xuvdéote To KOAWSL0 EVOANACGCOOUEVOU PEUUOTOG OTOV AKPOSEKTN @
0 JUVO£OTE TO OUBETEPO EVAANOGGOUEVOU PEVUATOC OTOV OKPOJEKTN @
o Zuvdéote Tnv emadn K petafl Twv akpodeKTwy @ Kol @

e Asttoupyia:
o O poAakog ekkvntr g Aettoupyet otav to K eival kKAeloto.
o O HoAQKOG EKKLVNTAG oTapatd otav anoocuvdeBel to K.

e Npoooxn:

o Edv to kaAwbLo elodbou gAéyyxou eival oAU pakpl R Sev elval cwotd cuvoeSeEVO
Me o TpodoSOoTIKO, UIopel va MPOKAAEDEL orjpaTa eL00dou pe "emayouevn taon",
odnywvtag o SucAettoupyia i {NULA.

o NUon: MNpocBiote £va pelé otnv elcodo yla va anodUyete Thv "emayopuevn taon".

é NMPOZOXH
e Htdon tpododooiag eAéyxou mpémel va talplalel Ue TIg mpodlaypadEg Tou mpoiovtod.
Mta AavBaopévn taon pUmopel va odnynoet os BAAPN.
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‘E€0b0¢ peAé

Pelé Aettoupyiag OXI £€odoc

Kown €€060¢ pel€ Aettoupyiog

Pehé BAABNG OXI €€odog

Kown €€060¢ pehé opaApatog @J

K2

e ’'E§060¢ pelAE Asttoupyiag:
o To TEPUATIKO @ elval n £€060¢ yLa to peAé Aettoupylac.

o Ortav Asttoupysi n opadn exkivnon (ekkivnon/mopakapdpn/marakn dtakormnn), to K1
KAElvEL.

e ’'E§060¢ peAE opAAparog:
o O akpodEKTNg @ gival n €€odoc¢ yla to peAé odpaAparod.
o Otav n povada evromioel éva odpdAua, To K2 kAeivel.

¢  Xwpntkotnta enadng:

o K1, K2: 220VAC, 5A.

A NPOzOXH
e [ va dtaodpalioste TNV aodpaleta, cuvdéate To pelé BAAPNC K2 oTo KUKAWUO TTOU
eAéyxeL TNV aneAevB£pwaon Tou SLAKOTITN KUKAWHATOC HeTafl TG TNYNC LoXU oG Kal Tou
kUpLou akpobektn tpododoaiac.
e Ortav evrtorniotel opaApa, To K2 pmopel va anocuvdEcEL TAUTOXPOVA TOV SLOKOTTN
Loyvoc.
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Y Asttovpyia kKaAwdiwong

L1/R L2/S L3/T L1/R L2/S L3/T

{3 £} SERLIRS,

T1/U T1/U

Otav xpnolomnoleite TNV e€WTEPLKN AELTOUPYLA TNC CUCGKEUNG, N HovAda L.oxUoG cuvdEeTal LeTAEY

NG mMNyNG LoxV oG Kal ToU Kvntrpa.

T2/V

TN

T3/W

ﬁ NMPOZOXH
e  OLKIVNTAPEG LLE TPELG OKPOSEKTEG UTTOPOUV VA XPNOLUOTIOLOUV HOVO TN ASLToupyla

e€WTePLKAG KaAwbdiwaonc.

e ToO OVOMOOTLKO PEUMA TOU HAAOKOU EKKLVNTH OTNV EWTEPLKI AELTOUpPYLO TIPETIEL VAL

TALPLATEL UE TO OVOUAOTLIKO PEUO TOU KLVNTHPO.

Ecwteplkn KaAwdiwon A

L1/R  L2/S L3/T

Otav xpnoluomnoleite TN AelToupyia eowTEPLKNS KOAwSiwaong, n povada LoxVog CUVSEETAL PE TNV

TLEPLEALEN TOU KLVNTHPA OE OELPAL.

To pUpa tng povadag toxlog eival to psupa pdonc, o onoio sivat 1/1,732 tou peUUATOG TNG

YPOUUAG.
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ﬁ NMPOZOXH
e H Asltoupyla eowTePLKN G KAAWSIWONCE LOYUEL LOVO YLO KIVNTAPEG LE £EL AKPOSEKTEG.
e TO OVOUAOTIKO PEVMO TNG LOAOKNG EKKIVNONG TNG ECWTEPLKN G KaAwdiwang umoAoyiletal
w¢ To 1/1,732 TOU OVOUAOTIKOU PEVOTOG TOU KLVNTAPO.

OVOMOOTIKO pEUA EKKIVNONG

OVOLLOOTLKO pEVHAL
A&LoAdynon LoxLoG Klvntnpa - AR

(6nA.)
220V 400V 500V le

Pe/kW Pe/kW Pe/kW ENA
0,75 1,5 2,2 3

Tpanéll acpaiewwv
SCR I2T (A2S) T acpaAeLag
270 10A

A NPOXOXH
e  XpNOLUOTIOLHOTE La a.oPAAELD TTPOCTOOLOG NLLOYWYWV YL VOL ETUTUXETE €va "'20
T(POTUTIO" KAl VAL LELWOETE TOV Kivouvo {nULAg otn povada Loxuog ou pokaAeital amd
napodikd pevpo uTtepdOPTWONG.
e 20 Mpotuno: e nepintwon BpaxuKUKAWUATOG, N mpootacia Sev e€aodpalilel nuLd oto
TIPOCWTTLKO 1) TOV £EOTMALOUO KOlL ) GUCKEUN TIAPOAUEVEL XPNOLUOTIOLROLUN.
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VIIl.  MNepiypadn dienadng Asttoupyiag

Awdypappa ivaka HaAaknG EKKivnong

Power Run Fault 1 Fault2

L1/R L‘Z{S L3/T
50

s1 s1 s1 Ly 2\ "

ct1 {s2 CT2 IE ct3{s2 ‘ )

T 30 s 70%Un

c2[k2 c2f k2 c2lk2 ?- 18
4 & t s 24
K11G1 K1l G1 KilG1 /: 1‘. "308

12 “18
T‘i'}u Tg'\f T3W N t 6’%& 24

. J

1. 'Evéeién katdotacng LED
o Power (MNpdowo):

*  Otav o pHaAaKOg EKKLVNTAG lval evepyomolnpévog, To LED tpododoaoiog
glval avappévo.

o Tpé§o (kitpvo):

*  Otav o HaAaKOG EKKLVNTAG (LOTEP) BploKeTal 0 KATAOTAGN OUAANC
ekkivnong/ualakng dtakormng, To LED mou Asttoupyel avaBooBrveL

*  Otav o poAaKOG eKKVNTNG (LOTEP) BplokeTal o katdotaon napakapdng, To
LED mou Aettoupyet gival avappévo.

o Z¢paipa 1 (KOkkwvo):

*  YRoSelkVUEL Jla KATAoTaon opAaApartoc. To LED opaipatocg avapBooBrveLn
TIOPOLUEVEL AVAUUEVO.

*  Avatpéfte oto eyxelpidlo xprong yia Aemtopepeic meplypad e opoApATwy.
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o Zdpaipa 2 (KOkKwvo):
* [po6oBetn €vdelén PAAPNG.
2. PUOMLON TTOTEVOLOETPOU
o PuBuilopeva motevoLOpETpOL:
=  ApXWKA Tdon: Pubuiote tnv apytkn taon.
*  KAlon ekkivnong: PuBuiote To xpovo emitdyuvonc.
* KAion otdong: PuBuiote tov xpovo emiPpaduvong.

PUOuION MapapETpwyY

e OLKUpLEC TTOPAUETPOL EKKiVNONG/SLakomng NG LOAAKAC EKKIVNONG Utopouy va pubuLotolv
XPNOLUOTIOLWVTAG TO TTOTEVOLOUETPO TIivaKa.

e AMEeC MAPAUETPOL Eival TIPOKOOOPLOUEVEC OTO EPYOCTACLO Kal cuvhBwg ev amattouy
puouLon.

e [lp60oBeteg pubuioelg MOpAUETPWY UITOPOUV VA TPOTIOTOLNBoUV XpNGLUOTIOLWVTAG TN
Slenadn emkowvwviog RS485 edv ypeLaletal.

IX. Meplypadn mapapeTpwy

BOOIKEG TP AETPOL

MNapdpetpog EUpog puBHIONG ABétnon

MpwTeVOV PEUUA LETOOXNLATLOTH PEVLOTOG (EPYOOTACLAKN

FLC 0-100 )
pUBLLON)

MpwTeVOV PEUUA UETOCXNUATLOTH PEVLATOG E BACN TO OVOUOOTLKO

FLA 0-100 , , , .
PEVLLO TOU LOAOKOU EKKLVNTN (Epyootactakr puBuLon)

Napapetpol npootaociag

NapAapeTpog EUpog puBuULONG ABétnon
Néavw and tnv Tpéxouvoa TLUN
Y TPEX al 500-850% 500% (Epyootactaks puduion)
npootaciog

Ndavw amnod tov Tpéxovta Xpovo

0,1-1,06 0,1 deut. (E 1 pUB
KaBUGTEPNONC TAESL00 €UT eut. (Epyootactakn puOuwon)

ﬁ NMPOZOXH
O paAakOg eKKLVNTAG €xeL SUO emimeda mpooTaciag and unepéviacon:
e Otav 1o pevpa umepPel To 850% ToU ovopaoTikol peUpatog (FLA) tou paiakol
£KKLVNTN, TO peAé opalpatog (K2) evepyormoleital apéowc.
e Eav to pebpa unepBaivel tnv kaBoplopévn TN mpootaciag unepgvtaong (500—
850% FLA), To peA€é evepyormoleital PeTd anod kabBuotépnon (cUudwva e Tov
kaBoplopévo "xpovo kabuotépnaong tafdlou").
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Npootacia unepdpoptwong

MNapapetpog EUpog puBHIONG AB€tnon

110% (Epyootactakr
T npootaciag unepdpoptwong |100-200% 6 (Epy f

pUBLoN)
BaBuog npootaciag 0-Taén 10, 1-TAén 10, 2-Tagn 20, 3-Taén |0 — 10n taén
unepdpopTwong 30 (Epyootaotakn puBuion)

ﬁ NMPOZOXH
OepuLKA pooTacia yla Tov Kwntrpa.

Juviotartal va puBuicete tnv npootacia unepdoptwaong os Baduod 10A.
Eav n puBuion elval xapnAotepn and tnv "tun npootaciag unepdoptwong”, o LAAAKOG
EKKLVNTAG EVEPYOTOLEL TNV TpoaTaaia UTEEpPOPTWONG.

Napapetpol npootaociag

NopAapetpog EUpoG pUBuonNg  |ABEtnon
O_

Npootaoia akoAouBiag ddoswv |[ANENEPTOMNOIHIH (1-ON
1-ON

NpdcBsteg Aettoupyieg mpootaoiog

1) Mpootacia unepBépuavaong: Eav n Beppokpacia tng PukTpag Eemepdoel toug 80°C, o
MOAQKOG EKKLVNTHG EVEPYOTIOLELTAL.

2) TMpootaocia ¢pdong mou Asinet: EQv o akpodektng elo6dou/e€680u evtomioel pia pdaon mou
Aeimel, 0 HOAOKOG EKKLVNTHG EVEPYOTIOLELTAL.

3) BpoayukUkAwpa: Eav n povada oxVog BpaxukukAwBEeLl, o poAaKOG EKKLVNTAC EVEPYOTIOLEITAL.

4) Mn wooppomnuévo pevpa: Eav n dtadopd pelpatog TpLwv pacewv urepPaivel to 20% FLA,
0 HAAOKOC EKKLVNTAG QTIEVEPYOTIOLE(TAL.

Napapetpol Start/Stop
Qpa évapéng
e EUpoG pUBULONG: 1-30 Seut

e Mpoenthoyn: PUBULON TTOTEVOLOUETPOU TTVOKO.

ﬁ NMPOZOXH
H wpa évapéng puBuiletal péow Tou Mivaka i LECW EMLKOWVWVIAG.

ZTOATAOTE TO XPOVO

e EUpog plBuLonG: 0-30 Seut
o [poentAoyr: PUBLLON TTOTEVOLOETPOU TIVAKAL.

ﬁ MPOZOXH
O xpovoc Slakomr¢ pubuiletal péow Tou Tivaka 1 HECw ETUKOWVWVIAG.
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ApXIKA TAOoN

o EUpog puBuLong: 30-70%

o MNposmihoyn: PUOUILON TTOTEVOLOUETPOU TTVOKAL.

ﬁ NMPOZOXH
H apxikn taon pubuiletal pEow Tou Tivaka A TNG EMKOLVWVIOC.

Otav puBuiotel n apyikn pomr), akoAouBel Tov TUMO:

ApXLKN pomA = apxLkn Tdon 2xTN

TN — OVOLLOLOTLKN) POTTH

Aertoupyia ekkivnong kAiong taong

U

A

UNf========

Uini

T1

P T

Je évav pokaBopLopévo xpovo emtayxuvong (T1), n taon €€68ou Tou pakakol ekKLVNTH aUEAVETaL
ard tnv apxLkn taon (Uni) otnv mAnpn tdon (Un, ovopaotikn tdon).

ﬁ NMPOZOXH
O kwntnpag dev pumopet va Eekvrjoel (Locked-Rotor) edv n tdon eivat moAU xaunAn.
JuvioTtatal va puBuioste TNV apyLkn Taon anod unAn og XapUnAn 1 va XPnoLUOTIOLCETE TN
OUVLOTWHUEVN puBuLoN

Noapapetpol pelé

Mapdpetpog EUpog puBHIONG AB£tnon

TUnog peAé O—HAektplkd peAé autooLYKPATNONG, Epyootactakn puBuion (Baocet
napaxkopng 1-PeA€ qUTOCUYKPATNONG LOYVATN GUYKEKPLUEVOU HOVTEAOU)

é NMPOZOXH
O tUmog tou pelé mapakapdng 8ev pnopet va aAAAgeL.
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Napdpetpol emkovwviog

MNapapetpog

EUpog puBHLONG

AB£tnon

AleOuvon okAapou
HNXavAg

1-127

1 (Epyootaatakr puBuion)

0-1200 BPS, 1-2400 BPS, 2—4800 BPS, 3—-9600 BPS,

3-9600 BPS (Epyootactakn

PuBu6G Baud 4-19200 BPS pUBHLGN)
0-ECC,

EAcyXOG LOOTLpiOG 1-0DD, 0-ECC
2—Kavéva

NPOzZOXH

A

TOU HaAOKOU EKKLVATH.
e  OuAavBaopéveg pubuioelg propel va mpokalécouv opaApata emKOVWVILOC, UE

QMOTEAECHA VA UNV gival Suvatni n emavodopd ThG MPOETIAEYUEVNG TTAPAUETPOU.
¢ Na eiote mpooeKTikol KATA T pUBULON TWV MAPAUETPWY ETIKOVWVIAC.

X. Avtwetwrion npofAnUATWY

Alota opaApdtwv

MeTA tn pUBULON TWV MOPAUETPWY ETUKOWVWVIAC, TIPEMEL VA YIVEL EMOVEKKiVRON

Agv Awdikaoia
Ipaiua No6yog opaAparo L. , |Napodo
baru vos odaduarog Asttoupyel | évapénc/Siakomng poSeg

Tagidt akoAouBia
d)c'foswv ¢ H oelpd tpLdpacikng tdong eivat Aabog X v v
AeineL to Tagidi Nelmnel taon plag n dvo dacswv oe X Y Y
ddong TpLbaoikn Taon
Xwpig Stakomnn taong|Kapia eicodog taong X v v
TaioL pue H tpéxouoa tiun unepPaivel TV TN Y Y v
UTEpEVTOON pUBULONG UTtEPEVTAONG
Tagiol H tp€xouoa tun umepPaivel thv X X Y
unepdpopTwong KaBoplopévn TN untepdhOPTWONG

- ; .
oot [T oo .
tpéxov TakisL pRadveLTn un woppomnévn

KoBoplopévn Tun

H Bepuokpaoia t UKTpaG urtepPBaivel
TagisL Overtemp PHOKP , ﬂCLIJI pas p’B N v v

Tnv kaBoplopévn TLur Beppokpaociag
Inueiwpa:

e X =Aev Aettoupysel

e = Epyacia
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Nuon opaApdatwv

Ihaipa BAGBn 1 |BAGBn 2| AoyogodaAparog AwdAvpa
TaiéL akoAouBiag H oslpd tpLdaotkig , , , ,
bhoswy @ O donc siva AdBoc AN\QETE TN OELPA TWV TPLWV PACEWV.
NeineL Alakonr) Aetnel pia i Vo pacelgEAEyETe T olvdeon pPetafl TNG LAAOKAG
daoncg/ Xwpic O @ 1| 6ev UTLAPXEL TAON O  |EKKivRONG Kol TNG KUPLAG TTOPOXA G

ALaKOTH TAONG

TpLdaoLKN) TAoN

pelHATOC.

TaidL pe unepévraon

H tpéxouoa tiun
unepPaivel tnv
KoBoplopévn TIUn
UTIEPEVTOONG

EAéy€te T olUvbeon petal TNG LAAAKAC
pilag kot Tou KvnthRpa yla
BpoxuKUKAWHAL.

TagidL unepdoptwong

H tpéxouoa tiun
urepBaivel tnv
KaBopLopEVN TLUN
unepdopTWONG

EAéyEte edv To doprtio sival Mol peydho
1 €Av n emAoyr TG LOXUOG LOAAKAG
€KKLVNONG elval TTOAU pikpr).

Mn wooppomnpévo

To N LoOppOTNUEVO
TpLdaoLko pebpa

EA€y&Te TNV TEPLEALEN TOU KVNTAPA KOL TN

TpEXOV TagidL unepBaiveL tnv oUVSEON LLE TOV LOAOKO EKKLVNTH).
KABOoPLOMEVN TLUN
H Bepuokpaocia tng EA£y€te To pHéyeBog Tou dopTiou 1 gdv n
TagisL Overtemp @ . PUktpag uttepPfaivel  [ouvdeon petal TnG LAAAKAG EKKivnONG
TNV KaBopLlopévn T  [KaL TOu KvnThpa eivat BpaxuKuKAWUEVN.
INUELWOELG:

1. Hmpootaocia cuxvotnTag elval EVOWUOTWHEVN yia taon 50/60 Hz.

2. Ot povodaoikol HaAoKol EKKLVNTAPEG SEV £XOUV N LOOPPOTINUEVN SLaKoT peUATOC, ARG
UTIopoUV va €X0UV SLOKOTIEC TAONG.




EL

HAektpovikn KAUTUAN untepPOPTWONG KOL ATEVEPYOTIOLNONG

Xpovog (o)

t (s)
10000

\
B\

100 X LY - ——

_ ~1—<
AY 3 ~
Ay N Ny o~
I~ +~ u
N N e [~
s
\‘u \\\ ‘RE
“-\‘-—
10 - — [
— —— — i ==—— 230
— =
— — 20
~‘.""""q._
‘\—u—.____-
10
|
---'-‘-\-\.

——— 10Aa

I/ELA
1.16 1.5 2.0 2.6 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5 7.0 7.5 8.0

Tpéxov (x le)

= ATaén 30
= BTagn 20
= [taén 10

A Katnyopia 10A
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XI. Napdptnua

YTOAOYLOHOG XpOVou unepdoptwong

Tunog:

Yrniepdoptwon Xpovog tagidlov =

1375000
1%2%-1102 6

Tx

e 1%: NOyoc mpaypaTikol pelLOTOG TTPOG OVOLAOTIKO peU AL,

e Tx: Xpovoc avoxng T x 500% psupatog unepdoptwong (X=5).

e Xpovodlaypappa eAAXLOTNG aVoXNG UTEPDOPTWONG:

BaOué
e X=8 X=7 X=6 X=5 X= =3 =2
untepdpoptwong
10A 1,6 2 3 4 6 12 26
20 3 4 6 8 13 35 78
30 7 9 13 19 29 52 112
Aiota puBpuicewv MoPAPETPWV
MNapdpetpog EVpog puBuIoNG AB£tnon
PeOpa tArjpoug dpoprtiou FLC Soft .
1-200 A E 0
Starter pyootactakr pubuion
PeOpa mArjpoug poptiou Kivntripa 1-200 A Baoiletal otnv loxU HoAaKnG

FLA

ekkivnong

Aeltoupyia cUvdeong

0—Efwtepikn kKoAwdiwon, 1-Ecwteptkn
KaAwdiwon

0—E€wtepikn kaAwdiwon

MNavw ano v TpExouvoa TN

, 500-850% FLA 500% FLA
npootaociog
Mavw ano to EXOVTO XPOVO
GV IO TOV TPEXOVEA XPOV 0,5-1,0 Aeut 1,0 Aeut
KaBuotépnong tagtéov
T mpootaciag unteppoptwong 100-200% FLA 115% FLA

BaBuog npootaciag unteppoptwong

0-Té€n 10A, 1-Tn 10, 2-Tden 20, 3—

0—BaBuog 10A

Tagn 30
Npootaocia akoAouBiag pdoswv 0-OFF, 1-ON 1-ON
PUO 5
Opa Evaptn 1-30 Acut u HLON TIOTEVOLOUETPOU
riivaka
PUBuLON TtoTeVoLOUETPOU
Qpa SLaKomn g 0,5-10 Agut , Hion HETP
miivaka
PUO 5
Apxuc Téon 10-50% FLA UBHLON TOTEVGLOPETPOY
rivaka
, , , , , BOOLOUEVO OE CUYKEKPLUEVO
T A€ a 0—HA , 1-M ,
Umog pelé mapakapdng EKTPLKO ayvATng HoVTERo
AleOuvon Slave Machine 1-127 1
PUBLGC Baud 0-1200 BPS, 1-2400 BPS, 2—-4800 BPS, 3— 3-9600 BPS
Hos 9600 BPS, 4-19200 BPS
EAcyX0G LOOTLpiOG 0-ECC, 1-0DD, 2—Kapia 0-ECC
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Kowég puBuiosig poptiou Kat mopopeTpwy

Aettoupyia ekkivnong pe kAion

®doprtio Qpa évapéng (6eut.) |Xpovog Siakomng (Seut.) ApXKN TAon
Mpomnéla okadoug 15 0 45%
DUYOKEVTPLKOG OLVEULOTHPOG 15 0 45%
DUYOoKeVTPIKN avTAia 15 5 45%
EpBoAodOpOoG TUNTLEDTH G 15 0 45%
Neplotpodikdg peTATPOTIENS 15 0 45%
AVOLLKTAG 20 0 45%
ZuvOAiBwv 20 0 45%
ZTUPAA AEPOCUUTILECTAG 15 0 45%
Kwntipag xwpic doptio 15 0 45%
Metadopéag tatviog 15 0 45%
AvtAia {eotoU vepoU 15 5 45%
AgpavtAia 15 0 45%
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X X \X
aFy N\

&

| s| 1| OFR

1 —e
220VAC { :

K1

Soft start/stop 3

Communcaionds 8

Fault Commiciond- 9 |—
5——
L Ground 10 i
6 Bypass
[

U Vi W

Hi~H3

Ayannté neAdtn:

AdoU AdBete Ta poidvta mou amootéAovTal
Qo TNV ETALPELN LA, TIPAYULATOTOLOTE
arneuBelag pLa Sokaotikr ektéeon. Npwtov,
Oa mpémneL va KAvel pia armAr Sokiun cuudwva
LE TO 0X€S10 KAAWSIWOoNG TWV TMEPOUATIKWY
peBSS WV Kal va emiBePalwaoel Tov HaAako
€KKLVNTH. Adou BeBalwbeite otL n Asttoupyia
TOU paAaKkoU eKKLVNTH €lval owotr) Kal OTLn
KaAwdlwaon evog KvnTipa Kaumivag eivat
owotr, unopel va mpaypatomnotn sl n Sokiun
O0AOKANPOU TOU GUOTAUATOG.

Brjpata SoKunG:

1. EmMé€te 3 x 200W/220V Aaumtipeg
(H1-H3) pe obvdeon Y kat, otn
OUuVEXELQ, ouvéate TNV otnVv £€€060 Tou
palakoU ekkivnti U, V kot W kal
umnopeite eniong va Sokudoete
oUVEE0OVTAG TOV ULKPO KLVNTHPA.

2.  MaAokog ekKvnTHG: KAelote Tov
Slakormtn tou Slakormtn K1 (cuvdéote
ToV aKpo&EKTN 1, 3), 0 AQUIT P0G
avapel apya. Apou avaet o
Aaumntipag, n mapakopPn KM kAelvel.

3. KAelote 1o QF1 yia va kavete ta 380 V
AC ota R, S kat T Tou akpodEkTn
€10060U TNG MAAAKAG EKKIVNONG.

4.  AlaKOTTNG UE KAELOTO Kouumi pidag K1
(ouvbeon akpobéktn 1, 3), o AapmTHPAS
avapel apya. Apou avaet o
Aapumntipag, n mapakappn KM kAeivel.

5. Awdikaoia podakig SLakomng:
anocuvdéate Tov akpodektn 1, 3,
napakapte TV anocuvdeon KM,
oBnrote apyd tov Aauntipa, adol
oBnoet teAeiwg o Aaumtrpag,
oAokAnpwOnke n dadikacio LOAaKNG
SlaKomnG.

Edv ta mopandvw TEPAPATIKA Brpota dev
HITOPOUV VA EKTEAECTOUV KOVOVLKA, UTTOPOULE
VA KPLVOUE TIPOKOTAPKTIKA OTL O LOAAKOG
EKKLVNTAG €XEL kKaTaoTpadel. Ma meplocoTepES
AETMTOUEPELEG, EMUIKOLWVWVAOTE UE TO TUAUA

TEXVIKNG EEUTNPETNONG.

Baowr) pUOULON MOPARETPWV:
TagidL unepdoptwong | 10
Apxn 8~12S
Jtaon 2~4S
UINI 50%
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Ovaj korisnicki prirucnik preveden je strojnim prijevodom. UlozZili smo sve napore kako bismo
A osigurali to¢nost prijevoda, ali imajte na umu da automatizirani prijevodi nisu savrSeni i nisu
namijenjeni zamjeni ljudskih prevoditelja. Sluzbena verzija korisnickog priru¢nika je na
engleskom jeziku. Sve razlike izmedu prevedene verzije i izvornog engleskog jezika nisu pravno
obvezujuce. Ako imate pitanja o tocnosti prijevoda, pogledajte englesku verziju, koja je

sluZbena referenca. Verzije na viSe jezika dostupne su na zahtjev putem info@expondo.com.

|.  Tehnicki podaci

Opis parametra

Vrijednost parametra

Naziv proizvoda

Soft starter

Model

MSW Soft starter SRX03-X-3P3

Vlast

1,5 kw

Ulazni napon

400V, 3~, 50 Hz

Izlazni napon

0-400V, 3~, 50 Hz

Ulazna struja 3A

Promjer glavnog kruga 1,5 mm2
Kontrolni napon 100-240V, 1~, 50 Hz
Radna temperatura -0—+50°C
Temperatura skladisStenja -40 - +70°C
Preoptereéenje motora 10. razred
Standard EN60947-4-2
Najvec¢a nadmorska visina 1000 m (3280 stopa)
Stupanj zastite od prodora P21

Dimenzije (Sirina x dubina x visina)

17,5x9x9 cm

Tezina 0,8 kg

Il.  Opdi opis

Korisnicki prirucnik je osmisljen kako bi pomogao u sigurnoj i neometanoj uporabi uredaja. Proizvod je
dizajniran i proizveden u skladu sa strogim tehni¢kim smjernicama, koristenjem najsuvremenijih tehnologija i
komponenti. Osim toga, proizvodi se u skladu s najstroZzim standardima kvalitete.

NEMOJTE KORISTITI UREDAJ OSIM AKO Niste TEMELJIITO PROCITALI |
RAZUMIJELI OVAJ KORISNICKI PRIRUCNIK.

Kako biste produZili vijek trajanja uredaja i osigurali nesmetan rad, koristite ga u skladu s ovim korisnickim
priru¢nikom i redovito obavljajte poslove odrzavanja. Tehnicki podaci i specifikacije u ovom korisnickom
priruéniku su azurni. Proizvodac zadrZava pravo izmjena povezanih s poboljsanjem kvalitete. Uredaj je
dizajniran za smanjenje rizika od emisije buke na minimum, uzimajuci u obzir tehnoloski napredak i mogué¢nosti
smanjenja buke.

NAPOMENA! Crtezi u ovom prirucniku sluZze samo za ilustraciju i u nekim se detaljima mogu
razlikovati od stvarnog proizvoda.
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Legenda

€

> B> BBy BB ¢

Proizvod zadovoljava relevantne sigurnosne standarde.

Prije uporabe procitajte upute.

Proizvod se mora reciklirati.

UPOZORENIE! ili OPREZ! ili ZAPAMTI! Primjenjivo na datu situaciju. (
op¢i znak upozorenja)

PAZNJA! Upozorenje na elektriéni udar!

Izbjegavajte elektrostatiku. Upozorenje! Zabranjeno je dirati PCB s oznakom. Elektrostaticki
naboji mogu ostetiti komponente mekog pokretaca.

Upozorenje o visokom naponu. Ako se ne izbjegne, moze dodi do oStecenja opreme i mogucih
ozljeda ili smrti

Visoki napon prisutan je na ulaznim i izlaznim stezaljkama soft startera, ¢ak i ne rade kada se
prikljuci napajanje. Samo kvalificirani elektri¢ari smiju instalirati ovaj proizvod.

Nemojte izvoditi nikakve radove na mekom pokretacu dok je uklju¢eno napajanje.
Instalacijski elektri¢ari imaju odgovornost osigurati ispravan spoj uzemljenja. Ne spajajte
kondenzator za korekciju faktora snage na izlaznu stranu mekog pokretaca. Ako se trebaju
poduzeti mjere kompenzacije statickog faktora snage, povezani uredaji moraju biti spojeni na
stranu napajanja soft pokretaca.

lll.  Sigurnost koristenja

A PAZNJA!

Procitajte sva sigurnosna upozorenja i sve upute. Nepostivanje upozorenja i uputa moze
dovesti do strujnog udara, pozara i/ili ozbiljne ozljede ili ¢ak smrti.

Izrazi "uredaj" ili "proizvod" koriste se u upozorenjima i uputama za:

Soft starter

1. Elektricna sigurnost

a) Ne dirajte uredaj mokrim ili vlaznim rukama.

b) Kako biste izbjegli elektricni udar, ne uranjajte kabel, utikac ili uredaj u vodu ili druge tekudine.
Nemojte koristiti uredaj na mokrim povrsinama.

c) SprijeCite smocenje uredaja. Opasnost od strujnog udara!

d) Visoki napon prisutan je na ulazima i izlazima ¢ak i kada se jedinica ne koristi.

e) Jedinicu smije instalirati i koristiti samo kvalificirano elektri¢arsko osoblje.

2. Zastita od preopterecenja i prenapona

U slucaju strujnog preopterecenja, jedinica ¢e se automatski iskljuciti radi zastite motora.
Koristite poluprovodnicke osigurace kako biste smanijili rizik od oStecenja tijekom prenapona.



HR

3.

4,

a)

g)
h)

Ispravno ozZicenje

e Koristite bakrene Zice s PVC izolacijom otpornom na plamen.
e Provjerite jesu li svi spojevi dobro zategnuti kako biste sprijecili iskrenje.

Sigurnost na radnom mjestu

Nemojte koristiti uredaj u potencijalno eksplozivnom okruZenju, na primjer u prisutnosti zapaljivih
tekucina, plinova ili prasine. Uredaj stvara iskre koje mogu zapaliti prasinu ili pare.

Uocite li ostecenje ili nepravilan rad, odmah iskljucite uredaj i bez odlaganja prijavite nadredenom.
Ako niste sigurni radi li proizvod ispravno ili ako pronadete oStecenje, obratite se servisnom centru
proizvodaca.

Samo servisni centar proizvodaca smije popravljati proizvod. Ne pokusavajte sami popraviti!

U slucaju poZara, koristite aparat za gasenje pozara prahom ili ugljicnim dioksidom (CO2) (onaj
namijenjen za koriStenje na elektri¢cnim uredajima pod naponom) za gasenje.

Drzite ovaj prirucnik dostupnim za buduce potrebe. Ako se ovaj uredaj preda trecoj strani, prirucnik se
mora proslijediti s njim.

Drzite elemente pakiranja i sitne dijelove za sklapanje na mjestu nedostupnom djeci.

Ako se ovaj uredaj koristi zajedno s drugom opremom, potrebno je takoder slijediti preostale upute za
uporabu.

A Upamtite! Prilikom koristenja uredaja zastitite djecu i druge promatrace.

5.

a)

b)

6.

a)

b)

Osobna sigurnost

Uredaj nije dizajniran da njime rukuju osobe (ukljucujuci djecu) s ograni¢enim mentalnim i osjetilnim
funkcijama ili osobe bez odgovarajuéeg iskustva i/ili znanja, osim ako ih nadzire osoba odgovorna za
njihovu sigurnost ili su primili upute o tome kako rukovati uredajem ureda;j.

Uredaj nije igracka. Djeca moraju biti pod nadzorom kako bi se osiguralo da se ne igraju s uredajem.

Sigurno koristenje uredaja

Iskljucite uredaj iz napajanja prije pocetka podesavanija, Cis¢enja i odrzavanja. Takva preventivha mjera
smanjuje rizik od sluc¢ajnog aktiviranja.

Kada nije u uporabi, spremite ga na sigurno mjesto, daleko od djece i osoba koje nisu upoznate s
uredajem, a nisu procitale upute za uporabu. Uredaj moze predstavljati opasnost u rukama neiskusnih
korisnika.

Odrzavajte uredaj u savrsenom tehnickom stanju.

Drzite uredaj izvan dohvata djece.

Popravak ili odrzavanje uredaja trebaju obavljati kvalificirane osobe, samo uz koriStenje originalnih
rezervnih dijelova. To ¢e osigurati sigurnu uporabu.

Kako biste osigurali radni integritet uredaja, nemojte uklanjati tvorni¢ki ugradene Stitnike i ne
otpustati vijke.

Zabranjeno je dirati u strukturu uredaja radi promjene njegovih parametara ili konstrukcije.

Drzite uredaj dalje od izvora vatre i topline.

Ispravna instalacija

Postavite jedinicu okomito kako biste osigurali odgovarajucu ventilaciju.
Odrzavajte minimalne razmake:

e 100 mm izmedu jedinica u okomitom rasporedu.

e 50 mm izmedu jedinica u vodoravnom rasporedu.

Nemojte instalirati jedinicu u vlaznom, prasnjavom ili korozivhom okruzenju.
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8. Konfiguracija parametara

a)
b)

V.

Nakon promjene komunikacijskih parametara ponovno pokrenite ureda;j.
Neispravne postavke mogu dovesti do osteéenja i nemoguénosti vracanja tvornickih postavki.

PAZNJA! Unato¢ sigurnom dizajnu uredaja i njegovim zastitnim zna¢ajkama te usprkos koristenju

dodatnih elemenata koji Stite operatera, josS uvijek postoji mali rizik od nezgode ili ozljede pri
koristenju uredaja. Budite oprezni i koristite zdrav razum kada koristite uredaj.

Opseg uporabe

Uredaj je dizajniran za lagano pokretanje i zaustavljanje elektromotora u industrijskim i
komercijalnim aplikacijama. Zahvaljujuci funkciji kontrole startne struje, uredaj minimalizira
mehanicke udare i smanjuje preoptereéenje mreze, Sto je posebno vazno u sustavima velike snage.
Uredaj za meko pokretanje koristi se u podrucjima kao $to su pumpe, ventilatori, kompresori,
pokretne trake ili proizvodni strojevi, gdje je potrebno nesmetano pokretanje elektricne opreme,

produzavajuci njihov vijek trajanja i smanjujuci operativne troskove.
Korisnik je odgovoran za svu Stetu nastalu nenamjenskom uporabom uredaja.

Funkcije

Start/stop strmina i pocetni napon postavljeni pomocu 3 razli¢ita ugradena potenciometra
Ugraden premosni relej, nema potrebe za dodatnim kontaktorom

Nacin pokretanja nagiba napona

Izlazni moment moZe se odrZavati tijekom postupka zaustavljanja (kontinuirana kontrola
momenta), sprjecavajuci u¢inak vodenog udara

Vanjski A ili Y nacin oZi€enja

Podaci o komunikaciji u stvarnom vremenu (struja faze A, B, C, prosjecna struja) (*1)
Citanje zapisa povijesti gre$aka putem komunikacije (10 zapisa povijesti) (*1)
Statisticki podaci mogu se ocitati Modbus komunikacijom (*1)

Zastite

1) 8xIn prekostrujna zastita

2) 5~8.5xIn trajna prekostrujna zastita

3) Zastita od preopterecenja s klasama 10A, 10, 20i 30

4) Zastita od neravnoteZe trofazne struje

5) Nema zastite od napona

6) Zastita od nedostatka faze

7) Zastita redoslijeda faza

8) SCR zastita od pregrijavanja

1 start/stop digitalni ulaz

Komunikacijsko sucelje (*1)

Dodatni ugradeni start/stop prekidac (*2)

2 izlazna releja (relej za rad, relej za iskljucivanje)

*Napomena 1: Opcija, samo ako odaberete RS-485 komunikacijsko sucelje s funkcijom.*
Napomena 2: Funkcija je dostupna pomocu opcijskog prekidaca na upravljackoj ploci.



V. Kontrolai primjena mekog pokretaca

Dijagram interne kontrole

3P3 (koristi se samo za trofazni motor):

A N
QF FU :
5010
: :
e (<] (V) M
O T
— )
ST <——W

Dostupne mogucénosti komunikacije i upravljanja

e Opcija komunikacije (opcija 1):
o RS-485
o RS-485 opcija podrzava MODBUS-RTU komunikacijski protokol.

e Ugradeni prekidac Start/Stop (Opcija 2):
o Upravljacka plo¢a moze biti opremljena prekidacem za pokretanje/zaustavljanje, $to

korisnicima omogucuje izravno pokretanje/zaustavljanje motora.
Uvjeti okoline koji utjecu na performanse mekog pokretaca
e Visoka temperatura okoline:

o Kada temperatura prijede 40°C, strujna vrijednost se povecava za 1% po stupnju, a
strujna vrijednost se smanjuje za 0,8%.
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e Velika nadmorska visina:

o Navisinama iznad 1000 m, nazivna struja izracunava se na sljedeci nacin:
x — 1000

In =100 —
n 150
o Primjer:
= Na 2000 m nadmorske visine:

i =100 - 220~ 1000 _ g3 39
n= 150 = 070

Nazivni strujni kapacitet mekog pokretaca trebao bi se smanjiti na 93,3% nazivne struje.

VI. MontaZa

Strojarska instalacija

Vertikalna instalacija

Preporuca se da se soft starter postavi okomito kako bi se osigurala
RO NS ucinkovita disipacija topline.

.........

Vertikalno slaganje

A A
e o ol

ind

Kada su dva ili viSe mekih pokretaca instalirani okomito naslagani,
odrzavajte minimalnu udaljenost od 100 mm izmedu njih.

P
B

A

O
[« Orsme
I ST

58]

2

@.—.@%i
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Horizontalna instalacija jedna do druge

n N N n 2 A
de ¢ o8 He o el He o sl

Kada su dva ili viSe mekih pokretaca instalirani
SRS sase e vodoravno jedan pored drugog, odrzavajte minimalni
i razmak od 50 mm izmedu njih.

Instalacijsko okruzenje

ﬁ OPREZ
e Nemojte instalirati soft starter blizu izvora topline.
e Osigurajte da je soft starter pouzdano uzemljen i da se drZi podalje od prasine ili
korozivnog okruzenja.
e Raspon radne temperature: 0°C do +50°C (32°F do 122°F).
e Relativna vlaznost: manje od 95%.

Disipacija snage i snaga gubitka
e Nazivna snaga gubitka mekog pokretaca moze se priblizno izracunati koristedi:
Disipacija snage = 3xle (W)
le: nazivna struja motora (A)

e Zainstalacije u metalnom ormari¢u bez ventilacije potrebna povrsina je:
Povrsina (m?) > 0,12 x Rasipanje snage
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VIl. Ozi¢enje

Ozicenje za trofazni motor

QF FU

\
I
)

R |
/nz@— @

e QF (prekidac strujnog kruga): Preporuca se prekidac strujnog kruga s uredajem za okidanje.

e FU (Osigurac): Preporucena instalacija. Odabir osiguraca trebao bi se temeljiti na SCR ocjeni.
Za vise detalja.

K: Ugradeni premosni relej.

¢ M: Motor.

é OPREZ
e PredlaZe se ugradnja strujnog prekidaca s okidacem izmedu ulaza mekog pokretaca i
priklju¢ka izvora napajanja.
e Vezaizmedu mekog pokretaca i izvora napajanja mora biti isklju¢ena prije odrzavanja.
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Terminal glavnog kruga

OPREZ
A Za spajanje glavnog strujnog kruga preporuca se koristenje vatrootporne PVC izolirane Zice
s bakrenom jezgrom.

e Preporucena upotreba:

o Promjer Zice: 6-50 mm?

RN A o AWG: 10-1/0

e Preporuceni moment: 4Nm

E—

Kontrolni terminal

Control Voltage
AC 100~240V
Start/Stop
Run

Fault

:

10

co O:b RS485A
(e} OUJ RS485B

1 2 3 4 5 6

Dijagram upravljackih terminala:

~J

e Dostavljen je dijagram koji prikazuje raspored spajanja za 10 ulazno/izlaznih terminala.

10 ulazno/izlaznih terminala:
1. Kontrola snage Lili + ulaz.
2. Kontrolna snaga N ili - ulaz.
3. Ulaz start/stop signala:
o Kada je priklju¢ak 3 spojen na prikljucak 1, starter radi.

o Kada su terminal 3 i terminal 1 odspojeni, soft starter se lagano zaustavlja dok se
potpuno ne zaustavi.

4. lzlaz releja za radni signal:

o Kada je soft starter u stanju pokretanja, premosnice ili laganog zaustavljanja, rad
releja je zatvoren.

5. Running Relay Output Common.
6. lzlaz releja greske:

o Kada je soft starter u stanju greske, relej je zatvoren.
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7. Relejni izlaz kvara Zajednicki.
8. RS-485 sabirnica A-Linija.
9. RS-485 Bus B-linija.

10. Terminal za uzemljenje.

Upravljacko napajanje i upravljacki ulaz

> (‘D AC power line

(2) AC power neutral

K /

——(3) START/STOP

Koristenje 100—-240VAC kao upravljacke snage:
e Veze:
o Spojite izmjeni¢nu struju na prikljucak @
o Spojite neutralni izmjeni¢ni napon na prikljuc¢ak @
o Spojite kontakt K izmedu prikljucaka @ i @
e Operacija:
o Meki pokretac radi kada je K zatvoren.

o Meki pokretac se zaustavlja kada je K iskljucen.

o Ako je upravljacki ulazni kabel predugacak ili nepravilno spojen s napajanjem, moze
uzrokovati ulazne signale s "induciranim naponom", sto dovodi do kvara ili oStec¢enja.

o RjeSenje: dodajte relej na ulaz kako biste izbjegli "inducirani napon".

é OPREZ
e Upravljacki napon napajanja mora odgovarati specifikacijama proizvoda. Neodgovarajudi
napon moze dovesti do oStecenja.
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Relejni izlaz

Radni relej NEMA izlaza

Izlaz releja koji radi zajednicki

Relej greske NEMA izlaza

Kvar relejnog izlaza zajednicki @J

K2

e Radnirelejni izlaz:

o Terminal @ je izlaz za pokretanje releja.

o Kada soft starter radi (start/bypass/soft stop), K1 se zatvara.
e lzlaz releja greske:

o Stezaljka @ je izlaz za relej greske.

o Kada jedinica otkrije gresku, K2 se zatvara.
¢ Kapacitet kontakta:

o K1, K2: 220VAC, 5A.

é OPREZ
e Kako biste osigurali sigurnost, spojite relej kvara K2 na strujni krug koji kontrolira
otpustanje prekidaca izmedu izvora napajanja i glavnog priklju¢ka napajanja.
e Kada se detektira greska, K2 moZze istovremeno iskljuditi prekidac¢ napajanja.
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Y Nacin ozicenja

L1/R L2/S L3/T L1/R L2/S L3/T

{3 £} SERLIRS,

T1/U T1/U| T2/V| T3/IW

TN

Kada koristite eksterni nacin rada uredaja, modul napajanja je spojen izmedu izvora napajanja i
motora.

f OPREZ
e Motori s tri priklju¢ka mogu koristiti samo vanjski nacin oZi¢enja.
¢ Nazivna struja mekog pokretaca u vanjskom nacinu rada mora odgovarati nazivnoj struiji
motora.

Unutarnje A ozicenje
L1/R L2/S L3/T

Pri koriStenju internog nacina ozi¢enja, modul napajanja je serijski spojen na namot motora.
Struja modula snage je fazna struja, koja je 1/1,732 struje linije.
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ﬁ OPREZ
e Nacin unutarnjeg ozicenja primjenjiv je samo za motore sa Sest prikljucaka.
e Nazivna struja mekog pokretaca unutarnjeg ozicenja izraCunava se kao 1/1,732 nazivne
struje motora.

Nazivna struja mekog pokretaca

Nazivna snaga motora Nazivna struja (le)
220V 400V 500V le
Pe/kW Pe/kW Pe/kW A
0,75 1,5 2,2 3
Tablica osiguraca
SCR I?T (A2S) Vrijednost osigura¢a
270 10A

A OPREZ
e Upotrijebite poluvodicki zastitni osigurac kako biste postigli "2. standard" i smanjili rizik
od osteéenja modula napajanja uzrokovanog prolaznom strujom preoptereéenja.
e 2. Standard: U slucaju kratkog spoja, zastita osigurava da nema Stete za osoblje ili
opremu, a uredaj ostaje upotrebljiv.
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VIIl.  Opis radnog sucelja

Dijagram ploce soft startera

' ™y

Power Run Fault 1 Fault2

L1/R Lgs L3/T
s1 s1 S1 .
40
ctifs2 cm2 IE cT3{ s2 . ‘x )
30 “t® 70%Un
c2[k2 c2f k2 c2lk2 ;- 18
4 & t s 24
K11G1 K1l G1 KilG1 /: 1‘. "308
12 18
o] o \
T1/U T2IV T3W N t 5(%%’24

. J

1. LED prikaz stanja
o Napajanje (zeleno):
» Kada je soft starter ukljucen, LED za napajanje svijetli.
o Trcanje (zuto):

» Kada je soft starter (motor) u stanju laganog pokretanja/mekog
zaustavljanja, LED lampica za rad treperi.

» Kada je soft starter (motor) u stanju premosnice, uklju¢ena je LED lampica za
rad.

o Kvar 1 (crveno):
= Oznacava stanje greske; LED kvara treperi ili ostaje ukljuéen.
» Detaljne opise gresaka potrazite u korisnickom priru¢niku.

o Kvar 2 (crveno):

»= Dodatni indikator greske.
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2. Podesavanje potenciometra
o Podesivi potenciometri:
= Pocetni napon: Postavite pocetni napon.
» Pocetni nagib: Postavite vrijeme ubrzanja.

= Zaustavni nagib: Postavite vrijeme usporavanja.

Podesavanje parametara

e Glavni parametri pokretanja/zaustavljanja mekog pokreta¢a mogu se podesiti pomocu
potenciometra na ploci.

e Ostali parametri su unaprijed postavljeni u tvornici i obi¢no ne zahtijevaju podesavanje.

e Dodatne postavke parametara mogu se mijenjati korisStenjem RS485 komunikacijskog sucelja
ako je potrebno.

IX. Opis parametra

Glavni parametri

Parametar Raspon postavki Zadano

FLC 0-100 Primarna struja strujnog transformatora (tvornicka postavka)

Primarna struja strujnog transformatora na temelju nazivne struje

FLORIDA 0-100
mekog pokretaca (tvornicka postavka)

Parametri zastite

Parametar Raspon postavki Zadano
Vrijednost zastite od prekomjerne
) ) P ) 500-850% 500% (tvornicka postavka)
struje
Prekomjerno vrijeme odgode
) ) & 0,1-1,0 sek 0,1 s (tvornicka postavka)

putovanja

A OPREZ
Meki pokretac ima dvije razine prekostrujne zastite:
e Kada struja prijede 850% nazivne struje soft startera (FLA), relej greske (K2) odmah
se aktivira.
e Ako struja premasi postavljenu vrijednost prekostrujne zastite (500-850% FLA),
relej se aktivira nakon odgode (prema navedenom "vremenu odgode okidanja").
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Zastita od preopterecenja

Parametar Raspon postavki Zadano
Vrijednost zastite od 110% (tvornicka
. 100-200%
preopterecenja postavka)
el ., . |0-razred 10, 1-razred 10, 2—-razred 20, 3—razred [0-10. razred
Stupanj zastite od preopterecenja »
30 (Tvornicka postavka)

ﬁ OPREZ
Termicka zastita za motor.

Preporuca se postaviti zastitu od preoptereéenja na stupanj 10A.
Ako je postavka niZza od "vrijednosti zaStite od preopterecenja"”, soft starter aktivira zastitu
od preopterecenja.

Parametri zastite

Parametar Raspon postavki |Zadano
" . 0-ISKLJUCENO
Zastita redoslijeda faza 1-ON 1-ON

Dodatne zastitne funkcije

1) ZaStita od previsoke temperature: Ako temperatura hladnjaka prijede 80°C, soft starter se
aktivira.

2) Zastita od nedostatka faze: Ako ulazno/izlazni terminal detektira nedostatak faze, soft starter
se aktivira.

3) Kratki spoj: Ako je modul napajanja u kratkom spoju, soft starter ée se iskljuciti.

4) NeuravnoteZena struja: Ako razlika trofazne struje premasuje 20% FLA, soft starter se
iskljucuje.

Parametri pokretanja/zaustavljanja

Vrijeme pocetka

A\

Raspon podesavanja: 1-30 sek

Zadano: postavka potenciometra ploce.

OPREZ
Vrijeme pocetka postavlja se preko panela ili putem komunikacije.

Zaustavi vrijeme

A

Raspon podesavanja: 0-30 sek
Zadano: postavka potenciometra ploce.

OPREZ
Vrijeme zaustavljanja postavlja se preko ploce ili putem komunikacije.
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Pocetni napon

o Raspon podesavanja: 30—70%

o Zadano: postavka potenciometra ploce.

ﬁ OPREZ
Pocetni napon postavlja se preko ploce ili komunikacije.

Kada se postavi pocetni zakretni moment, on slijedi formulu:

Pocetni moment = pocetni napon 2xTN

™ — hazivni moment

Nacin pokretanja nagiba napona

U

A

Uini

UNf========

T1

P T

U unaprijed odredenom vremenu ubrzanja (T1), izlazni napon soft pokretaca raste od pocetnog
napona (Uni) do punog napona (Un, nazivni napon).

ﬁ OPREZ
Motor se ne moze pokrenuti (zakocen rotor) ako je napon prenizak.
Preporuca se postaviti pocetni napon od visokog do niskog ili koristiti preporué¢enu

postavku

Parametri releja

Parametar

Raspon podesavanja

Zadano

Tip premosnog releja

0-Elektricni samodrzeci relej,
1-Magnetni samodrzeci relej

Tvornicka postavka (na temelju odredenog
modela)

é OPREZ
Tip premosnog releja ne moze se promijeniti.
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Komunikacijski parametri

Parametar

Raspon postavki

Zadano

Adresa podredenog
stroja

1-127

1 (tvornicka postavka)

Brzina prijenosa
podataka

0-1200 BPS, 1-2400 BPS, 2-4800 BPS, 3-9600 BPS, 4—
19200 BPS

3-9600 BPS (tvornicka
postavka)

Provjera pariteta

0—ECC,
1-NEPARAN,
2-Nista

0-ECC

OPREZ

A

pokrenuti.
e Neispravne postavke mogu uzrokovati greske u komunikaciji, zbog ¢ega se ne moze
vratiti zadani parametar.
e Budite oprezni pri postavljanju komunikacijskih parametara.

X. RjeSavanje problema

Lista greSaka

Nakon postavljanja komunikacijskih parametara, soft starter se mora ponovno

. . Ne | Pokretanje/zaustavljanje
Greska Razlog greske . ie/ jan) Zaobici
radi procesa
Putovanje slijedom faza [Redoslijed trofaznog napona je pogresan X N v
Nedostaje jedna faza ili dvofazni napon u
Nedostaje Phase Trip 1€ P X v N
trofaznom naponu
Nema isklju¢enja
Nema ulaznog napona X v v
napona
Iskljucivanje preko Vrijednost struje premasuje vrijednost Y Y v
struje postavke prekostruje
Putovanje zbog Trenutna vrijednost premasuje postavljenu X X Y
preopterecenja vrijednost preopterecenja
Neuravnotezeno NeuravnoteZena trofazna struja premasuje Y Y Y
trenutno putovanje neuravnotezenu postavljenu vrijednost
Put prekomjerne Temperatura rashladnog tijela premasuje
. v v v
temperature zadanu vrijednost temperature
BiljeSka:
e X=Neradi

e  =Radi
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Rjesenje kvara

Greska

Kvar 1

Greska 2

Razlog greske

Otopina

Putovanje slijedom faza

Redoslijed trofaznog
napona je pogresan

Promijenite redoslijed triju faza.

Faza nedostaje/isklju¢ivanje
bez napona

Nedostaju jedna ili dvije
faze ili nema napona u
trofaznom naponu

Provjerite vezu izmedu mekog
pokretaca i glavnog napajanja.

Iskljucivanje preko struje

Trenutna vrijednost
premasuje postavljenu
prekostrujnu vrijednost

Provjerite spoj izmedu mekog
pokretaca i motora na kratki spoj.

Putovanje zbog
preopterecenja

Trenutna vrijednost
premasuje postavljenu
vrijednost
preopteredéenja

Provjerite je li optereéenje preveliko
ili je odabir snage mekog pokretaca
premalen.

NeuravnoteZeno trenutno
putovanje

NeuravnoteZena
trofazna struja
premasuje zadanu
vrijednost

Provjerite namot motora i spoj na
soft starter.

Put prekomjerne
temperature

©

Temperatura
rashladnog tijela
premasuje postavljenu
vrijednost

Provjerite veli¢inu optereéenja ili je li
spoj izmedu mekog pokretaca i
motora u kratkom spoju.

Biljegke:

1. Frekvencijska zastita je ugradena za napon 50/60Hz.

2. Jednofazni meki pokretaci nemaju isklju¢enje neuravnotezene struje, ali mogu imati

isklju¢enje napona.
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Elektronicka krivulja preopterecenja i okidanja

Vrijeme (s)

t (s)
10000

\
B\

100 X LY - ——

_ ~1—<
AY 3 ~
Ay N Ny o~
I~ +~ u
N N e [~
s
\‘u \\\ ‘RE
“-\‘-—
10 - — [
— —— — i ==—— 230
— =
— — 20
~‘.""""q._
‘\—u—.____-
10
|
---'-‘-\-\.

——— 10Aa

I/ELA
1.16 1.5 2.0 2.6 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5 7.0 7.5 8.0

Struja (x le)

A klasa 30

= Bklasa20

C klasa 10

D Klasa 10A
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Xl. Dodatak

IzraCun vremena preopterecenja

Formula:

Vrijeme puta preoptereéenja =

1375000
1%2-1102 6

Tx

e 1%: Omjer stvarne struje i nazivne struje.

e Tx: Vrijeme tolerancije T x 500% struje preopterecenja (X=5).

¢ Vremenska tablica minimalne tolerancije preopterecenja:

Stupanj preopterecenja X=8 X=7 X=6 X=5 X= =3 =2
10A 1,6 2 3 4 6 12 26

20 3 4 6 8 13 35 78

30 7 9 13 19 29 52 112

Popis postavki parametara

Parametar

Raspon postavki

Zadano

Struja punog opterecenja FLC
mekog pokretaca

1-200A

Tvornicka postavka

FLA struja punog opterecenja
motora

1-200A

Na temelju snage mekog
pokretaca

Nacin povezivanja

0-Vanjsko ozi¢enje, 1-Unutarnje oZicenje

0-Vanjsko oZicenje

Vrijednost zastite od prekomjerne

: 500-850% FLA 500% FLA
struje
Prekomjerno vrijeme odgode
J, J & 0,5-1,0 sek 1,0 sek
putovanja
Vrijednost zagtite od
rjednost zastite o 100-200% FLA 115% FLA

preopterecenja

Stupanj zastite od preopterecenja

O—razred 10A, 1-razred 10, 2—razred 20, 3—
razred 30

0—Razred 10A

Zastita slijeda faza 0-ISKLUJUCENO, 1-UKLJ 1-ON
. . Podesavanje
Vrijeme pocetka 1-30 sek . .
potenciometra ploce
Podes j
Zaustavi vrijeme 0,5-10 sek odesavanje

potenciometra ploce

Pocetni napon

10-50% FLA

Podesavanje
potenciometra ploce

Vrsta premosnog releja

0-Elektrika, 1-Magnet

Na temelju specificnog
modela

Adresa podredenog stroja 1-127 1

. .. 0-1200 BPS, 1-2400 BPS, 2—4800 BPS, 3—
Brzina prijenosa podataka 9600 BPS, 4-19200 BPS 3-9600 BPS
Provjera pariteta 0-ECC, 1-0DD, 2—Nijedan 0-ECC
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Uobicajeno opterecenje i postavke parametara

Nacin pokretanja nagiba

Vrijeme zaustavljanja

Opterecenje Vrijeme pocetka (sek.) (sek.) Pocetni napon
Brodski propeler 15 0 45%
Centrifugalni ventilator 15 0 45%
Centrifugalna pumpa 15 5 45%
Klipni kompresor 15 0 45%
Rotacijski pretvarac 15 0 45%
Mikser 20 0 45%
Drobilica 20 0 45%
Spiralni zracni kompresor 15 0 45%
Motor bez opterecenja 15 0 45%
Trakasti transporter 15 0 45%
Pumpa tople vode 15 5 45%
ZraCna pumpa 15 0 45%
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XIl.  Strojarska instalacija
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Soft start/stop 3

Communcaionds 8
Fault  Comuiczion- 9

Ground 1()
Bypass

—

K1

Vi W

Hi~H3

Postovani kupce:

nakon Sto primite proizvode koje Salje nasa
tvrtka, molimo vas da izravno izvrsite probni rad.
Prvo bi trebao napraviti jednostavan test prema
nacrtu ozicenja eksperimentalnih metoda i
potvrditi soft starter. Nakon Sto se uvjerite da je
rad mekog pokretaca ispravan i da je oZi¢enje
kabinskog motora ispravno, moze se provesti
ispitivanje cijelog sustava.

Testni koraci:

1. Odaberite 3 x 200W/220V zarulje (H1-
H3) s Y vezom, a zatim spojite na izlaz
mekog pokretaca U, Vi W, a takoder
mozete testirati spajanjem malog
motora.

2. Meki pokretac: zatvorite prekidac K1
(spojite terminal 1, 3), Zarulja polako
svijetli. Nakon $to Zarulja zasvijetli,
premosnica KM se zatvara.

3. Zatvorite QF1 kako biste spojili 380 V AC
na R, Si T ulazne stezaljke soft startera.

4. Soft starter zatvoren prekidac K1
(spojite terminal 1, 3), Zarulja polako
svijetli. Nakon $to Zarulja zasvijetli,
premosnica KM se zatvara.

5. Proces mekog zaustavljanja: odspojite
prikljucke 1, 3, odvojite premosnicu KM,
zarulja se polako gasi, nakon Sto se
Zarulja potpuno iskljuci, proces mekog
zaustavljanja je zavrsen.

Ako se gornji eksperimentalni koraci ne mogu
normalno izvesti, moZzemo preliminarno
procijeniti da je soft starter oStecen. Za vise
detalja obratite se tehnickoj sluzbi.

Osnovna postavka parametara:

Putovanje zbog 10
preoptereéenja

Start 8~12S
Stop 2~4S
UINI 50%
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Sis vartotojo vadovas buvo i$verstas naudojant masininj vertima. Déjome visas pastangas, kad
A vertimas baty tikslus, taCiau atminkite, kad automatiniai vertimai néra tobuli ir néra skirti
pakeisti Zmoniy vertéjus. Oficiali vartotojo vadovo versija yra angly kalba. Bet kokie skirtumai
tarp iSverstos versijos ir originalo angly kalba néra teisiskai jpareigojantys. Jei turite klausimy
del vertimo tikslumo, Zr. versijg angly kalba, kuri yra oficiali nuoroda. Daugiau kalby versijy

galite gauti pateike uzklausg info@expondo.com.

|.  Techniniai duomenys

Parametry aprasymas

Parametry reikSme

Produkto pavadinimas

Minkstas starteris

Modelis

MSW Soft starter SRX03-X-3P3

Galia

1,5 kw

Jéjimo jtampa

400V, 3~, 50Hz

ISéjimo jtampa

0-400V, 3~, 50Hz

Jvesties srove 3A
Pagrindinés grandinés skersmuo 1,5 mm2
Valdymo jtampa 100-240V, 1~, 50Hz
Darbiné temperatiira -0—+50°C
Laikymo temperatira -40 - +70°C
Variklio perkrova 10 klasé
Standartinis EN60947-4-2
DidZiausias aukstis virs jaros lygio 1000 m (3280 pédy)
Apsaugos nuo patekimo laipsnis P21

Matmenys (plotis x gylis x aukstis)

17,5x9x9 cm

Svoris 0,8 kg

Il. Bendras apraSymas

Naudojimo vadovas skirtas padéti saugiai ir be problemy naudoti jrenginj. Gaminys suprojektuotas ir
pagamintas laikantis griezty techniniy nurodymy, naudojant naujausias technologijas ir komponentus. Be to, jis
gaminamas laikantis griez¢iausiy kokybés standarty.

NENAUDOKITE PRIETAISO, NES AIDZIAI PERSKAITYTE IR
SUPRASTOJATE $] NAUDOTOJIMO VADOVA.

Norédami pailginti jrenginio gaminio naudojimo laikg ir uztikrinti, kad jis veikty be problemy, naudokite jj pagal
$j vartotojo vadova ir reguliariai atlikite techninés prieZitros darbus. Techniniai duomenys ir specifikacijos
Siame vartotojo vadove yra atnaujinti. Gamintojas pasilieka teise daryti pakeitimus, susijusius su kokybés
gerinimu. Jrenginys sukurtas taip, kad iki minimumo sumazinty triukSmo emisijos rizikg, atsizvelgiant j
technologijy pazangg ir triukSmo mazinimo galimybes.

ATKREIPKITE DEMES)! Sio vadovo bréZiniai yra tik iliustravimo tikslais ir kai kuriomis detalémis
gali skirtis nuo tikrojo gaminio.
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Legenda

C € Gaminys atitinka atitinkamus saugos standartus.

Prie$ naudodami perskaitykite instrukcijas.

Produktas turi bati perdirbtas.

JSPEJIMAS! arba ATSARGIAI! arba ATMINKITE! Taikoma konkreciai situacijai. (
bendras jspéjamasis Zenklas)

DEMESIO! Jspéjimas apie elektros smigj!

Venkite elektrostatinés. |spéjimas! Draudziama liesti PCB su Zenklu. Elektrostatiniai kraiviai gali
pazeisti minkstojo starterio komponentus.

Aukstos jtampos jspéjimas. Jei to nebus iSvengta, gali bti sugadinta jranga ir galimas
susizalojimas arba mirtis

Minksto starterio jvesties ir iSvesties gnybtuose yra auksta jtampa, net neveikia prijungus
maitinimo $altinj. 5j gaminj montuoti leidZiama tik kvalifikuotiems elektrikams.

Neatlikite jokiy darby su minkstuoju starteriu, kai jjungtas maitinimas.

Montavimo elektrikai yra atsakingi uz tinkama jzeminimo prijungima. Nejunkite galios
koeficiento koregavimo kondensatoriaus prie minkstojo starterio iSvesties pusés. Jei reikia imtis
statinio galios koeficiento kompensavimo priemoniy, susije jtaisai turi bati prijungti prie
minkstojo starterio maitinimo pusés.

> B> BBy BB ¢

lll.  Naudojimo saugumas

A DEMESIO! Perskaitykite visus saugos jspéjimus ir instrukcijas. Perspéjimy ir instrukcijy nesilaikymas
gali sukelti elektros smigj, gaisrg ir (arba) rimtus suZalojimus ar net mirtj.

Savokos ,jrenginys“ arba ,produktas” vartojamos jspéjimuose ir instrukcijose:
Minkstas starteris

1. Elektros sauga

a) Nelieskite prietaiso Slapiomis ar drégnomis rankomis.

b) Kad iSvengtuméte elektros smugio, nemerkite laido, kiStuko ar prietaiso j vandenj ar kitus skyscius.
Nenaudokite prietaiso ant Slapiy pavirsiy.

c) Saugokite, kad prietaisas nesuslapty. Elektros smagio pavojus!

d) Jéjimuose iriSéjimuose yra auksta jtampa, net kai jrenginys nenaudojamas.

e) Jrenginj montuoti ir naudoti gali tik kvalifikuotas elektrikas.

2. Apsauga nuo perkrovos ir virSjtampio

e  Esant sroveés perkrovai, jrenginys automatiskai issijungs, kad apsaugoty variklj.
e Naudokite kietojo kiino saugiklius, kad sumazintuméte Zalos rizika virSjtampiy metu.
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3.

a)
b)

c)

g)
h)

Teisingas laidas

e Naudokite varinius laidus su ugniai atsparia PVC izoliacija.
e Jsitikinkite, kad visos jungtys yra gerai priverztos, kad iSvengtuméte kibirksciy.

Saugumas darbo vietoje

Nenaudokite prietaiso potencialiai sprogioje aplinkoje, pavyzdziui, ten, kur yra degiy skysciy, dujy ar
dulkiy. Prietaisas sukuria kibirkstis, kurios gali uzdegti dulkes ar garus.

Pastebéje paZeidimg ar nereguliary veikimg, nedelsdami iSjunkite jrenginj ir nedelsdami praneskite
apie tai priziGrétojui.

Jei nesate tikri, ar gaminys veikia tinkamai, arba pastebéjote pazeidimy, susisiekite su gamintojo
aptarnavimo centru.

Tik gamintojo techninés priezilros centras gali taisyti gaminj. Nebandykite taisyti patys!

Gaisro atveju gesinimui naudokite miltelinj arba anglies dioksido (CO2) gesintuva (skirtg naudoti su
jtampingu elektros prietaisu).

ISsaugokite Sj vadova, kad galétumeéte pasinaudoti ateityje. Jei Sis jrenginys perduodamas treciajai
Saliai, kartu su juo turi bati perduotas ir vadovas.

Pakavimo elementus ir mazas surinkimo dalis laikykite vaikams nepasiekiamoje vietoje.

Jei Sis prietaisas naudojamas kartu su kita jranga, taip pat turi bati laikomasi likusiy naudojimo
instrukcijy.

A Prisimink! Naudodami prietaisg saugokite vaikus ir kitus pasalinius asmenis.

5.

a)

b)

6.

a)

b)

Asmeninis saugumas

Prietaisas néra skirtas naudoti asmenims (jskaitant vaikus), kuriy psichikos ir jutimo funkcijos yra
ribotos arba asmenys, neturintys atitinkamos patirties ir (arba) Ziniy, nebent jie baty prizidrimi uz jy
sauguma atsakingo asmens arba jie baty instruktuoti, kaip valdyti jrenginj. prietaisas.

Prietaisas néra Zaislas. Vaikai turi bati prizidrimi, kad jie nezaisty su prietaisu.

Saugus jrenginio naudojimas

Pries pradédami reguliuoti, valyti ir priziGréti, atjunkite jrenginj nuo maitinimo $altinio. Tokia
prevenciné priemoné sumatzina atsitiktinio jsijungimo rizika.

Kai nenaudojate, laikykite saugioje vietoje, nepasiekiamoje vaiky ir Zmoniy, kurie néra susipazine su
prietaisu ir neperskaité vartotojo vadovo. Prietaisas gali kelti pavojy nepatyrusiy naudotojy rankose.
Laikykite prietaisg nepriekaistingos techninés bikleés.

Prietaisg laikykite vaikams nepasiekiamoje vietoje.

Prietaiso remontg arba technine priezilrg turi atlikti kvalifikuoti asmenys, naudojant tik originalias
atsargines dalis. Tai uztikrins saugy naudojima.

Kad prietaisas veikty patikimai, nenuimkite gamykloje sumontuoty apsaugy ir neatlaisvinkite varzty.
DraudZiama kistis j jrenginio konstrukcijg, siekiant pakeisti jo parametrus ar konstrukcija.

Prietaisg laikykite toliau nuo ugnies ir karscio Saltiniy.

Teisingas montavimas

Sumontuokite jrenginj vertikaliai, kad uztikrintuméte tinkamga védinima.
ISlaikyti minimalius tarpus:

e 100 mm tarp vienety vertikaliai iSdéstyti.

e 50 mm tarp vienety horizontaliai.

Nemontuokite jrenginio drégnoje, dulkétoje ar korozinéje aplinkoje.
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8.

a)

b)

V.

Parametry konfiglracija
Pakeite rysio parametrus, i$ naujo paleiskite jrenginj.

Neteisingi nustatymai gali sugadinti ir negaléti atkurti gamykliniy nustatymy.

DEMESIO! Nepaisant saugios prietaiso konstrukcijos ir jo apsauginiy savybiy bei papildomy
operatoriy sauganciy elementy naudojimo, naudojant prietaisg iSlieka nedidelé nelaimingo
atsitikimo ar susiZalojimo rizika. Naudodami jrenginj biikite budris ir vadovaukités sveiku protu.

Naudojimo sritis

Prietaisas skirtas Svelniam elektros varikliy paleidimui ir iSjungimui pramoninése ir komercinése
srityse. Dél paleidimo sroveés valdymo funkcijos jrenginys sumaZzina mechaninius smdgius ir sumazina
tinklo perkrova, o tai ypac svarbu didelés galios sistemose. Minksto paleidimo jtaisas naudojamas
tokiose srityse kaip siurbliai, ventiliatoriai, kompresoriai, konvejerio juostos ar gamybos masinos, kur
reikalingas sklandus elektros jrenginiy paleidimas, ilginant jy tarnavimo laika ir maZinant
eksploatavimo islaidas.

Naudotojas atsako uz bet kokig Zalg, atsiradusig dél jrenginio naudojimo ne pagal paskirtj.

Funkcijos

Paleidimo / sustabdymo nuolydis ir pradiné jtampa nustatoma 3 skirtingais jmontuotais
potenciometrais

Jmontuota aplinkkelio relé, nereikia papildomo kontaktoriaus
Jtampos nuolydzio paleidimo rezimas

ISéjimo sukimo momentas gali blti palaikomas sustabdymo proceso metu (nuolatinis sukimo
momento valdymas), uzkertant kelig vandens plaktuko efektui

ISorinis A arba Y laidy reZzimas

Realaus laiko rySio duomenys (A, B, C faziy srové, vidutiné srové) (*1)
Istorijos klaidy jrasy skaitymas rysiu (10 istorijos Zurnaly) (*1)
Statistinius duomenis galima nuskaityti naudojant Modbus rysj (*1)
Apsaugos

1) 8xlIn apsauga nuo virssroviy

2) 5~8,5xIn nuolatiné apsauga nuo virSsroviy

3) Apsauga nuo perkrovos su 10A, 10, 20 ir 30 klasémis

4) Trifazé sroveés disbalanso apsauga

5) Néra apsaugos nuo jtampos

6) Fazés truksta apsaugos

7) Faziy sekos apsauga

8) SCR apsauga nuo perkaitimo

1 paleidimo / sustabdymo skaitmeninis jéjimas

Rysio sgsaja (*1)

Pasirenkamas jmontuotas paleidimo / isjungimo jungiklis (*2)

2 iséjimo relés (veikianti relé, suveikimo relé)

*1 pastaba: parinktis, tik pasirinkus RS-485 rysSio sgsajg su funkcija.*2
pastaba: funkcija pasiekiama naudojant pasirenkama jungiklj valdymo skydelyje.



V. Minksto paleidimo valdymas ir taikymas

Vidaus valdymo schema

3P3 (naudoti tik trifaziam varikliui):

A N
QF FU :
5010
: :
e (<] (V) M
O T
— )
ST <——W

Galimos rysio ir valdymo galimybés
e Rysio parinktis (1 parinktis):
o RS-485
o RS-485 parinktis palaiko MODBUS-RTU rysio protokola.
e Integruotas paleidimo / sustabdymo jungiklis (2 parinktis):
o Valdymo skydelyje gali bati paleidimo / isjungimo jungiklis, leidZiantis vartotojams
tiesiogiai valdyti variklio paleidimg / sustabdyma.
Aplinkos salygos, turincios jtakos minkstojo starterio veikimui
e Auksta aplinkos temperatiira:

o Kaitemperatira virsija 40°C, sroveés jvertinimas padidéja 1 % vienam laipsniui, o
sroveés jvertinimas sumazéja 0,8 %.
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e Didelis aukstis:

o Kai aukstis virSija 1000 m, vardiné srové apskaiciuojama taip:
x — 1000

In =100 —
" 150
o Pavyzdys:
= 2000 m aukstyje:

i =100 - 220~ 1000 _ g3 39
n= 150 = 070

Minkstojo starterio vardiné srovés galia turéty sumazéti iki 93,3% vardinés sroveés.

VI. Montavimas

Mechaninis montavimas

Vertikalus montavimas

Minkstajj starterj rekomenduojama montuoti vertikaliai, kad bty
8,080 uztikrintas efektyvus Silumos issklaidymas.

.........

Vertikalus krovimas

A A
e o ol

ind

Kai du ar daugiau minkstyjy starteriy yra sumontuoti vertikaliai, islaikykite
maziausiai 100 mm atstumag tarp jy.

P
B

A

O
[« Orsme
I ST

58]

2

@.—.@%i
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Horizontalus montavimas vienas salia kito

n N N n 2 A
de ¢ o8 He o el He o sl

Kai du ar daugiau minkstyjy starteriy yra sumontuoti
IS TS CRrarars horizontaliai vienas Salia kito, iSlaikykite maziausiai 50
mm atstuma tarp jy.

Diegimo aplinka

ﬁ ATSARGIAI
e Nemontuokite minkstojo starterio Salia Silumos saltinio.
e  Jsitikinkite, kad minkstasis starteris yra patikimai jZzemintas ir laikomas atokiai nuo
dulkiy ar korozinés aplinkos.
o Darbinés temperatiiros diapazonas: nuo 0°C iki +50°C (32°F iki 122°F).
e Santykiné oro drégmé: maziau nei 95%.

Galios iSsklaidymo ir praradimo galia
e MinksStojo starterio vardine nuostoliy galig galima apytiksliai apskaiciuoti naudojant:
Galios iSsklaidymas = 3 x le (W)
Ty: variklio vardiné sroveé (A)

e Montuojant metalinéje spintoje be ventiliacijos, reikalingas plotas yra:
Plotas (m?) > 0,12 x galios i$sklaidymas
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VIl. Laidai

Trifazio variklio laidai

N
=070
: [>|ﬂ—:

s = Oodha 1 -® y
Egsmpl
>

T — T\

=1 W

e QF (Circuit Breaker): rekomenduojamas grandinés pertraukiklis su iSjungimo jtaisu.

e FU (saugiklis): rekomenduojamas montavimas. Saugikliy pasirinkimas turéty bdti pagrjstas
SCR reitingu. Norédami gauti daugiau informacijos.

K: Integruota aplinkkelio relé.

M: Variklis.

A ATSARGIAI
e Tarp minkstojo starterio jéjimo ir maitinimo Saltinio jungties siGloma jrengti automatinj
jungiklj su isSjungimo jtaisu.
e Pries atliekant technine prieZilra, minkstojo starterio ir maitinimo Saltinio jungtis turi
bati iSjungta.
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Pagrindinés grandinés terminalas

ATSARGIAI
Norint prijungti pagrindine grandine, rekomenduojama naudoti antipireng vario Serdies
PVC izoliuota laida.

e Rekomenduojamas naudojimas:

o Vielos dydis: 6-50mm?

RN A o AWG: 10-1/0

e Rekomenduojamas sukimo momentas: 4 Nm

E—

Valdymo terminalas

=

508

-

Control Voltage
AC 100~240V

=

Fault

co O:b RS485 A

:

10

(e} OUJ RS485B

I~ OJ Start/Stop

1 7

N

Valdymo terminalo schema:
e Pateikta schema, kurioje parodytas 10 jvesties/iSvesties gnybty jungciy iSdéstymas.

10 jvesties / iSvesties gnybty:
1. Valdykite galios L arba + jvest;.
2. Valdymo galia N arba - jéjimas.
3. Start/Stop signalo jvestis:
o Kai 3 gnybtas yra prijungtas prie 1 gnybto, starteris veikia.
o Atjungus 3 ir 1 gnybtus, minkstasis paleidiklis tyliai sustoja, kol visiskai sustoja.
4. Veikimo signalo relés iSéjimas:

o Kai minkstasis paleidiklis yra paleidimo, aplinkkelio arba minksto sustabdymo
blsenoje, relés veikimas uzdaromas.

5. Veikia relés iSvestis Bendra.
6. Gedimy relés iSéjimas:
o Kai minkstasis starteris yra gedimo biisenoje, relé uzdaroma.

7. Gedimy relés iSvestis Bendra.
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8. RS-485 autobusas A-Line.
9. RS-485 autobusas B linija.

10. JZeminimo terminalas.

Valdykite maitinimo Saltinj ir valdymo jvest;j

® C‘D AC power line

<2) AC power neutral

K /

——(3) START/STOP

Naudojant 100-240 VAC kaip valdymo galia:

e Jungtys:
o Prijunkite kintamosios srovés maitinimo linijg prie gnybto @
o  Prijunkite kintamosios srovés maitinimo neutrale prie gnybto @
o Sujunkite kontakta K tarp gnybty @ ir @

e Veikimas:
o Minkstas starteris veikia, kai K yra uZzdarytas.
o Minkstas starteris sustoja, kai atjungiamas K.

e Atsargiai:

o Jeivaldymo jvesties kabelis yra per ilgas arba netinkamai prijungtas prie maitinimo
Saltinio, jis gali sukelti jvesties signalus su ,indukuota jtampa“, o tai gali sukelti
gedima arba sugadinima.

o Sprendimas: Pridékite rele prie jéjimo, kad iSvengtumeéte "indukuotos jtampos".

é ATSARGIAI
e Valdymo maitinimo jtampa turi atitikti gaminio specifikacijas. Neteisinga jtampa gali
sukelti Zala.
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Relés iSéjimas

Veikia relé NERA idvesties

Veikia bendra relés iSvestis

Gedimo relé NERA i$vesties

Gedimy relés iSéjimas bendras @J

K2

e Veikiancios relés iSéjimas:
o Terminalas @ yra relés veikimo iséjimas.

o Kai veikia minkstasis starteris (paleidimas / apéjimas / minkstas sustabdymas), K1
uZsidaro.

e Gedimo relés iséjimas:

o @ gnybtas yra gedimo relés iSéjimas.

o Kaijrenginys aptinka gedimg, K2 uzsidaro.
e Kontaktinis pajégumas:

o K1, K2: 220VAC, 5A.

A ATSARGIAI
e Norédami uztikrinti sauguma, prijunkite gedimo rele K2 prie grandinés, valdancios
grandinés pertraukiklio iSjungima tarp maitinimo saltinio ir pagrindinio maitinimo
gnybto.
¢ Kai aptinkamas gedimas, K2 gali vienu metu atjungti maitinimo pertraukiklj.
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Y laidy rezimas

L1/R L2/S L3/T L1/R L2/S L3/T

{3 £} SERLIRS,

T1/U T1/U| T2/V| T3/IW

TN

Naudojant iSorinj jrenginio reZimg, maitinimo modulis yra prijungtas tarp maitinimo Saltinio ir
variklio.

f ATSARGIAI
e Varikliai su trimis gnybtais gali naudoti tik iSorinio laidy rezima.
e Minkstojo starterio vardiné sroveé iSoriniame rezime turi atitikti variklio vardine srove.

Vidinis A laidas
L1/R L2/S L3/T

Naudojant vidinj laidy rezimg, maitinimo modulis prie variklio apvijos jungiamas nuosekliai.
Galios modulio srové yra faziné srové, kuri yra 1/1,732 linijos srovés.
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ﬁ ATSARGIAI
e Vidinis laidy rezimas taikomas tik varikliams su Sesiais gnybtais.
¢ Vidinio laidy minkstojo paleidimo vardiné srové apskai¢iuojama kaip 1/1,732 vardinés
variklio srovés.

Minksto starterio vardiné sroveé

Variklio galios jvertinimas Nominali srove (ty)
220V 400V 500V le
Pe/kW Pe/kW Pe/kW A
0,75 1,5 2,2 3
Saugikliy lentelé
SCR I2T (A2S) Saugiklio verté
270 10A

ﬁ ATSARGIAI
e Naudokite puslaidininkinj apsauginj saugiklj, kad pasiektumeéte ,,2-3jj standartg” ir
sumazintuméte galios modulio sugadinimo rizikg dél pereinamosios perkrovos srovés.
e 2 standartas: trumpojo jungimo atveju apsauga neuztikrina Zalos personalui ar jrangai, o
prietaisas islieka tinkamas naudoti.
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VIII.

Minksto starterio skydelio schema

1.

Veikimo s3sajos apraSymas

Power Run Fault1 Fault2
L1/R L2/S L3/T
(o]
s1 s1 s1
cT1 L s2 CT2 I:sz crals2
Gc2lk2 c2fk2 c2fk2
£ <
K1]G1 K11 G1 Kilg1
o] o
T1/U T2IV T3W

Biisenos ekrano Sviesos diodas

o Galia (zalia):

= Kai minkstasis starteris jjungtas, dega maitinimo Sviesos diodas.

o Bégimas (geltonas):

=  Kai minkstasis paleidiklis (variklis) yra Svelnaus paleidimo / minksto

sustabdymo biasenoje, mirksi veikimo Sviesos diodas.

»  Kai minkstasis paleidiklis (variklis) yra aplinkkelio bisenoje, dega veikimo

Sviesos diodas.

o 1 gedimas (raudona):

= Nurodo gedimo biseng; gedimo Sviesos diodas mirksi arba lieka jjungtas.

* |Ssamy gedimy aprasymga ieskokite vartotojo vadove.

o 2 gedimas (raudona):

»= Papildomas gedimo indikatorius.
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2. Potenciometro nustatymas
o Reguliuojami potenciometrai:
*= Pradiné jtampa: nustatykite pradine jtampa.
* Pradinis nuolydis: nustatykite pagreicio laika.

= Stabdymo nuolydis: nustatykite Iétéjimo laika.

Parametry nustatymas

e Pagrindinius minkstojo starterio paleidimo/isSjungimo parametrus galima reguliuoti naudojant
skydelio potenciometra.

e Kiti parametrai yra i$ anksto nustatyti gamykloje ir paprastai jy koreguoti nereikia.

e Jeireikia, papildomus parametry nustatymus galima keisti naudojant RS485 rysio s3saj3.

IX. Parametry apraSymas

Pagrindiniai parametrai

Parametras| Nustatymy diapazonas Numatytoji
FLC 0-100 Sroveés transformatoriaus pirminé srove (gamyklinis nustatymas)
FLA 0-100 Pirminé srovés transformatoriaus srove, pagrjsta vardine minkstojo
starterio srove (gamyklinis nustatymas)

Apsaugos parametrai

Parametras Nustatymy diapazonas Numatytoji
Virs dabartinés apsaugos vertés 500-850% 500 % (gamyklinis nustatymas)
Virs dabartinés kelionés delsos
. 0,1-1,0 sek 0,1 sek. (gamyklinis nustatymas)
laiko
ATSARGIAI

A

Minkstasis starteris turi du apsaugos nuo virSsroviy lygius:
e  Kai srové virsija 850 % minkstojo paleidiklio vardinés srovés (FLA), gedimo relé (K2)
suveikia nedelsiant.
e Jeisrové virsija nustatytg apsaugos nuo virssroveés verte (500-850 % FLA), relé
iSsijungia po delsos (pagal nurodytg "isSjungimo delsos laikg").

Apsauga nuo perkrovos

Parametras Nustatymy diapazonas Numatytoji
] 110 % (gamyklinis
Apsaugos nuo perkrovos verté (100-200%
nustatymas)
Apsaugos nuo perkrovos 0-—10 klasé, 1 — 10 klasé, 2 — 20 klase, 3 —30 0 — 10 klasé
laipsnis klasé (Gamyklinis nustatymas)
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é ATSARGIAI
Variklio Siluminé apsauga.

Apsaugg nuo perkrovos rekomenduojama nustatyti j 10A laipsnj.
Jei nustatymas yra mazesnis uz "apsaugos nuo perkrovos verte", minkstasis starteris jjungia
apsaugg nuo perkrovos.

Apsaugos parametrai

Nustatymy ..
Parametras . Numatytoji
diapazonas
. 0—-ISJUNGTA
Faziy sekos apsauga 1-JJUNGTA
1-JJUNGTA

Papildomos apsaugos funkcijos

1) Apsauga nuo perkaitimo: jei radiatoriaus temperatira virsija 80°C, suveikia minkstasis
starteris.

2) Traksta fazés apsauga: jei jvesties / iSvesties gnybtas aptinka trikstamg faze, suveikia
minkstasis paleidiklis.

3) Trumpasis jungimas: jei maitinimo modulyje yra trumpasis jungimas, suveikia minkstasis
starteris.

4) Nesubalansuota srové: jei trifaziy sroviy skirtumas virsija 20 % FLA, suveikia minkstasis
paleidiklis.

Start/Stop parametrai
Pradzios laikas
e Nustatymo diapazonas: 1-30 sek

o Numatytasis: skydelio potenciometro nustatymas.

ﬁ ATSARGIAI
Pradzios laikas nustatomas per skydelj arba per rysj.

Sustabdyti laikg

e Nustatymo diapazonas: 0—30 sek
o Numatytasis: skydelio potenciometro nustatymas.

ﬁ ATSARGIAI
Sustabdymo laikas nustatomas per skydelj arba per rys;.

Pradiné jtampa
o Nustatymo diapazonas: 30-70 %

o Numatytasis: skydelio potenciometro nustatymas.



ﬁ ATSARGIAI
Pradiné jtampa nustatoma per skydelj arba rys;.

Kai nustatomas pradinis sukimo momentas, jis vadovaujasi formule:

Pradinis momentas = pradiné jtampa 2xTN

1 — vardinis sukimo momentas

Jtampos nuolydzio paleidimo rezimas

UN

Uini

U

A

T1

P T

Esant i$ anksto nustatytam pagreicio laikui (T1), minkstojo starterio i$éjimo jtampa pakyla nuo

pradinés jtampos (Uni) iki visos jtampos (Un, vardiné jtampa).

é ATSARGIAI
Variklis negali paleisti (uZrakintas rotorius), jei jtampa yra per Zema.
Rekomenduojama nustatyti pradine jtampg nuo aukstos iki Zemos arba naudoti
rekomenduojama nustatymga

Relés parametrai

Parametras

Nustatymo diapazonas

Numatytoji

Apéjimo relés tipas

0 — elektriné savaiminé rele,
1 - Magnetiné savaiminé relé

Gamyklinis nustatymas (pagal konkrety
modelj)

ﬁ ATSARGIAI
Apéjimo relés tipo pakeisti negalima.
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Rysio parametrai

Parametras Nustatymy diapazonas

Numatytoji

Verginés masinos
adresas

1-127

1 (gamyklinis nustatymas)

Perdavimo greitis

0-1200 BPS, 1-2400 BPS, 2-4800 BPS, 3-9600 BPS, 4—

3-9600 BPS (gamyklinis

19 200 BPS nustatymas)
0 - ECC,
Pariteto patikrinimas |1 — nelyginis, 0-ECC

2 —néra

A ATSARGIAI
e Nustacius rySio parametrus, minkstasis starteris turi biiti paleistas i$ naujo.
e Neteisingi nustatymai gali sukelti rySio trikCiy, todél negalésite atkurti numatytojo
parametro.
e Bukite atsargis nustatydami rySio parametrus.

X. Trik¢iy Salinimas

Gedimy sgrasas

Pradéti / sustabdyti

Gedimas Gedimo priezastis Neveikia Apeiti
procesa
Faziy sekos kelioné Trifazés jtampos seka neteisinga X v v
- L. Triksta vienos fazés arba dviejy faziy jtampos

Triiksta kelionés etapo L. . u 4 ftamp X Vv Vv
trifazéje jtampoje

Néra jtampos iSjungimo  |Néra jtampos jvesties X v v

Virssroviy kelioné Srovés verté virsija virSsrovés nustatymo verte v v
Dabartiné verté virsija perkrovos nustatyt

Perkrovos kelioné 1ap vl X X v
verte

Nesubalansuota dabartiné |Nesubalansuota trifazé srové virsija Y v v

kelioné nesubalansuotg nustatyta verte
Radiatoriaus temperatira virSija nustatyt

Overtemp kelioné P ) via N4 v v

temperaturos verte

Pastaba:
e X =neveikia

e = veikia
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Gedimo sprendimas

1 2
Gedimas ] ] Gedimo priezastis Sprendimas
gedimas | gedimas
Trifazés jt k
Faziy sekos kelioné @ O rifazes [lampos seka Pakeiskite trijy faziy seka.

neteisinga

Triksta vienos ar dviejy
faziy arba néra jtampos
trifazéje jtampoje

Triksta fazés iSjungimo /
néra jtampos iSjungimo

Patikrinkite minkstojo starterio ir
pagrindinio maitinimo Saltinio jungt;.

Dabartiné verté virsSija  |Patikrinkite, ar jungtis tarp minkstojo
nustatytg virSsrovés starterio ir variklio néra trumpojo
verte jungimo.

VirSsroviy kelioné

Dabartiné verté virSija |Patikrinkite, ar apkrova per didelé, ar
perkrovos nustatyta minksto starterio galios pasirinkimas
verte néra per mazas.

Perkrovos kelioné

Nesubalansuota trifazé

Nesubalansuota dabartiné .
srove virsija nustatytg

Patikrinkite variklio apvijg ir jungtj su

© @ @ O O
® O O @ | O

kelioné minkstuoju starteriu.
verte
Radiatoriaus Patikrinkite apkrovos dydj arba ar
Overtemp kelioné temperatdra virsija néra trumpojo jungimo tarp minkstojo
nustatytg verte starterio ir variklio.

Pastabos:
1. DaZnio apsauga yra jmontuota 50/60 Hz jtampai.

2. Vienfaziai minkstieji paleidikliai neturi nesubalansuotos srovés isjungimo, taciau gali turéti
jtampos iSjungimus.
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Elektroniné perkrova ir iSjungimo kreive
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Xl. Priedas

Perkrovos laiko skaiciavimas

Formulé:

1375000

Perkrovos Kelionés laikas =

Tx
1102 6

1%2_

o 1%: faktinés srovés ir vardinés srovés santykis.

e Tx: T x500 % perkrovos sroveés tolerancijos laikas (X=5).

¢ Minimalios perkrovos tolerancijos laiko lentelé:

Perkrovos laipsnis X=8 X=7 X=6 X=5 X=4 =3 =2
10A 1,6 2 3 4 6 12 26
20 3 4 6 8 13 35 78
30 7 9 13 19 29 52 112
Para metry nustatymy sara sas
Parametras Nustatymy diapazonas Numatytoji

FLC minkstojo starterio visos
apkrovos srové

1-200A

Gamyklinis nustatymas

FLA variklio pilnos apkrovos
srove

1-200A

Remiantis minksto starterio
galia

Rysio reZimas

0 — ISoriniai laidai, 1 — Vidiniai laidai

0 — iSoriniai laidai

Virs dabartinés apsaugos vertés [500-850 % FLA 500% FLA
::irksodabartmes kelionés delsos 0,510 sek 1,0 sek
Apsaugos nuo perkrovos verté 100-200 % FLA 115% FLA
Apsaugos nuo perkrovos laipsnis |0-10A klasé, 1-10 klasé, 2—-20 klasé, 3—30 klasé|0—10A klasé
Faziy sekos apsauga 0-ISJUNGTA, 1-JJUNGTA 1-JJUNGTA

Pradzios laikas

1-30 sek

Skydelio potenciometro
nustatymas

Sustabdymo laikas

0,5-10 sek

Skydelio potenciometro
nustatymas

Pradiné jtampa

10-50% FLA

Skydelio potenciometro
nustatymas

Apéjimo relés tipas

0 — elektrinis, 1 — magnetinis

Pagal konkrety modelj

Verginés masinos adresas

1-127

1

Baud Rate

0-1200 BPS, 1-2400 BPS, 2-4800 BPS, 3-9600
BPS, 4-19 200 BPS

3-9600 BPS

Pariteto patikrinimas

0-ECC,1-0DD, 2 - Néra

0-ECC
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Bendri apkrovos ir parametry nustatymai

Nuolydzio pradzios rezimas

Jkelti Pradzios laikas (sek.) Sustojimo laikas (sek.) Pradiné jtampa
Valties propeleris 15 0 45%
IScentrinis ventiliatorius 15 0 45%
IScentrinis siurblys 15 5 45%
Stumoklinis kompresorius 15 0 45%
Rotorinis keitiklis 15 0 45%
Maisytuvas 20 0 45%
Smulkintuvas 20 0 45%
Spiralinis oro kompresorius 15 0 45%
Variklis be apkrovos 15 0 45%
Juostinis konvejeris 15 0 45%
Karsto vandens siurblys 15 5 45%
Oro siurblys 15 0 45%
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Xll.  Mechaninis montavimas
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Soft start/stop 3

Communcaionds 8
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Ground 1()
Bypass

—

K1

Vi W

Hi~H3

Gerbiamas kliente:

Gave musy jmonés atsiystus produktus, atlikite
bandomajj paleidima tiesiogiai. Pirma, jis turéty
atlikti paprastg bandyma pagal eksperimentiniy
metody laidy brézinj ir patvirtinti minkstajj
starterj. Jsitikinus, kad minkstasis paleidiklis
veikia tinkamai ir tinkamai sumontuoti kabinos
variklio laidai, galima atlikti visos sistemos testa.

Bandymo Zingsniai:

1. Pasirinkite 3 x 200 W/220 V lempas (H1-
H3) su Y jungtimi, tada prijunkite prie
minkstojo starterio U, V ir W iSvesties,
taip pat galite iSbandyti prijunge mazg
variklj.

2. Minkstas starteris: uzdarykite jungiklj K1
(prijunkite 1, 3 gnybtus), lemputé létai
uzsidega. Kai lemputé uzsidega,
aplinkkelio KM uZsidaro.

3. UZdarykite QF1, kad 380 V kintamoji
srové bty prijungta prie minkstojo
starterio jvesties gnybty R, Sir T.

4. Minksto starterio uzdarytas rankenélés
jungiklis K1 (prijunkite 1, 3 gnybtus),
lemputé létai uzsidega. Kai lemputé
uzsidega, aplinkkelio KM uZsidaro.

5. Minksto sustabdymo procesas: atjunkite
1, 3 gnybtus, atjunkite KM, lemputé létai
uzgesta, kai lemputé visiskai iSjungta,
minksto sustabdymo procesas baigtas.

Jei anksCiau minéty eksperimentiniy veiksmy
nejmanoma atlikti jprastai, galime preliminariai
nuspresti, kad minkstasis starteris buvo
pazZeistas. Norédami gauti daugiau informacijos,
kreipkités j techninio aptarnavimo skyriy.

Pagrindinis parametry nustatymas:

Perkrovos kelioné 10
Pradéti 8-12S
Sustok 2~4S
UINI 50%
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Acest manual de utilizare a fost tradus folosind traducerea automata. Am depus toate
A eforturile pentru a ne asigura ca traducerea este exacta, dar va rugam sa retineti ca traducerile
automate nu sunt perfecte si nu sunt menite sa inlocuiasca traducatorii umani. Versiunea
oficiala a manualului de utilizare este in limba engleza. Orice diferentd intre versiunea tradusa
si versiunea originald in limba engleza nu este obligatorie din punct de vedere juridic. Daca
aveti intrebari despre acuratetea traducerii, va rugam sa consultati versiunea in limba engleza,

care este referinta oficiala. Mai multe versiuni lingvistice sunt disponibile la cerere prin

info@expondo.com.

|. Date tehnice

Descrierea parametrilor Valoarea parametrului
Numele produsului Starter moale
Model MSW Soft starter SRX03-X-3P3
Putere 1,5 kW
Tensiune de intrare 400V, 3~, 50Hz
Tensiune de iesire 0-400V, 3~, 50Hz
Curent de intrare 3A
Diametrul circuitului principal 1,5 mm2
Tensiunea de control 100-240V, 1~, 50Hz
Temperatura de lucru -0 —-+50°C
Temperatura de depozitare -40 —-+70°C
Suprasarcina motorului Clasa 10
Standard EN60947-4-2
Altitudine maxima 1000 m (3280 ft)
Grad de protectie la intrare IP21
Dimensiuni (latime x adancime x inaltime) 17,5x9x9 cm
Greutate 0,8 kg

Il. Descriere generala

Manualul de utilizare este conceput pentru a ajuta la utilizarea Tn siguranta si fara probleme a dispozitivului.
Produsul este proiectat si fabricat in conformitate cu ghiduri tehnice stricte, folosind tehnologii si componente
de ultimd generatie. in plus, este produs in conformitate cu cele mai stricte standarde de calitate.

NU UTILIZATI DISPOZITIVUL DECA DACA CITITI CU ATENTIE Sl ATI
INteles ACEST MANUAL DE UTILIZARE.

Pentru a creste durata de viatda a produsului si pentru a asigura o functionare fara probleme, utilizati-l in
conformitate cu acest manual de utilizare si efectuati in mod regulat sarcini de intretinere. Datele tehnice si
specificatiile din acest manual de utilizare sunt actualizate. Producatorul isi rezerva dreptul de a face modificari
asociate cu imbunatatirea calitatii. Dispozitivul este conceput pentru a reduce la minimum riscurile de emisie
de zgomot, tinand cont de progresul tehnologic si de oportunitatile de reducere a zgomotului.

VA RUGAM SA RETINETI! Desenele din acest manual au doar scop ilustrativ si unele detalii pot
diferi de produsul real.
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Legenda

C € Produsul indeplineste standardele de siguranta relevante.

Cititi instructiunile Tnainte de utilizare.

Produsul trebuie reciclat.

AVERTIZARE! sau ATENTIE! sau TINE minte! Aplicabil la situatia data. (semn
general de avertizare)

ATENTIE! Avertisment de electrocutare!

Evitati electrostaticul. Avertizare! Este interzisd atingerea PCB-ului cu marcajul. incarcirile
electrostatice pot deteriora componentele soft starter-ului.

Avertizare de Tnalta tensiune. Daca nu este evitat, ar putea duce la deteriorarea
echipamentului si posibile raniri sau deces

Tensiunea ridicata este prezenta la bornele de intrare si de iesire ale demarorului soft, chiar si
nu functioneaza atunci cand se conecteaza sursa de alimentare. Numai electricienii calificati au
voie sa instaleze acest produs.

Nu efectuati nicio lucrare la soft starter in timp ce este alimentata.

Electricienii instalatori au responsabilitatea de a asigura conectarea corecta la pamant. Nu
conectati condensatorul de corectie a factorului de putere la partea de iesire a demarorului
soft. Daca trebuie luate masuri de compensare a factorului de putere static, dispozitivele
aferente trebuie conectate la partea de alimentare a demarorului soft.

> BB i BB

lll.  Siguranta utilizarii

A ATENTIE! Cititi toate avertismentele de siguranta si toate instructiunile. Nerespectarea
avertismentelor si instructiunilor poate duce la soc electric, incendiu si/sau vatamare
grava sau chiar deces.

Termenii , dispozitiv” sau ,produs” sunt utilizati in avertismente si instructiuni pentru a se referi la:
Starter moale

1. Siguranta electrica

a) Nu atingeti dispozitivul cu mainile ude sau umede.

b) Pentru a evita socurile electrice, nu scufundati cablul, stecherul sau dispozitivul in apad sau in alte
lichide. Nu utilizati dispozitivul pe suprafete umede.

c) Preveniti udarea dispozitivului. Pericol de electrocutare!

d) Tensiunea ridicata este prezenta la intrari si iesiri chiar si atunci cand unitatea nu este utilizata.

e) Doar personalul electric calificat poate instala si utiliza unitatea.

2. Protectie la suprasarcina si supratensiune

e 1n cazul unei suprasarcini de curent, unitatea se va opri automat pentru a proteja motorul.
e  Utilizati sigurante in stare solida pentru a minimiza riscul de deteriorare in timpul supratensiunii.
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4,

a)
b)
c)
d)
e)

f)

g)
h)

Cablajul corect

e  Utilizati fire de cupru cu izolatie PVC rezistenta la flacara.
e Asigurati-va ca toate conexiunile sunt bine stranse pentru a preveni scanteile.

Siguranta la locul de munca

Nu utilizati dispozitivul intr-un mediu potential exploziv, de exemplu in prezenta lichidelor, gazelor sau
prafului inflamabil. Dispozitivul genereaza scantei care pot aprinde praf sau fum.

Dacd descoperiti daune sau functionare neregulata, opriti imediat dispozitivul si raportati-l fara
intarziere unui supervizor.

Daca nu sunteti sigur daca produsul functioneaza corect sau daca observati daune, va rugam sa
contactati centrul de service al producatorului.

Numai centrul de service al producatorului poate efectua reparatii la produs. Nu incercati sa faceti
singur reparatii!

n caz de incendiu, utilizati un sting&tor cu pulbere sau dioxid de carbon (CO2) (unul destinat utiliz&rii
la dispozitive electrice sub tensiune) pentru a-l stinge.

Va rugam sa pastrati acest manual disponibil pentru referinte viitoare. Daca acest dispozitiv este
transmis unei terte parti, manualul trebuie sa fie transmis impreuna cu acesta.

Pastrati elementele de ambalare si piesele mici de asamblare intr-un loc care nu este accesibil copiilor.
Daca acest dispozitiv este utilizat impreuna cu un alt echipament, trebuie respectate si celelalte
instructiuni de utilizare.

A Tine minte! Cand utilizati dispozitivul, protejati copiii si alti trecatori.

5.

a)

b)

g)

h)

Siguranta personala

Dispozitivul nu este proiectat pentru a fi manipulat de persoane (inclusiv copii) cu functii mentale si
senzoriale limitate sau persoane fard experienta si/sau cunostinte relevante, cu exceptia cazului in
care sunt supravegheate de o persoanad responsabila pentru siguranta lor sau daca au primit
instructiuni despre cum sa foloseasca dispozitivul. dispozitiv.

Aparatul nu este o jucarie. Copiii trebuie supravegheati pentru a se asigura ca nu se joaca cu
dispozitivul.

Utilizarea dispozitivului in siguranta

Deconectati dispozitivul de la sursa de alimentare inainte de a incepe reglarea, curatarea si
intretinerea. O astfel de masura preventiva reduce riscul activarii accidentale.

Cand nu este utilizat, depozitati intr-un loc sigur, departe de copii si de persoane care nu sunt
familiarizate cu dispozitivul care nu au citit manualul de utilizare. Dispozitivul poate reprezenta un
pericol in mainile utilizatorilor fara experienta.

Pastrati aparatul in stare tehnica perfecta.

Nu I3sati aparatul la indemana copiilor.

Repararea sau intretinerea dispozitivului trebuie efectuatd de catre persoane calificate, folosind doar
piese de schimb originale. Acest lucru va asigura o utilizare in siguranta.

Pentru a asigura integritatea operationala a dispozitivului, nu indepartati protectiile montate din
fabrica si nu slabiti niciun surub.

Este interzisa interferarea cu structura dispozitivului pentru a modifica parametrii sau constructia
acestuia.

Tineti aparatul departe de surse de foc si caldura.
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V.

Instalare corecta

Montati unitatea vertical pentru a asigura o ventilatie adecvata.
Mentineti spatiile minime:

e 100 mm intre unitati intr-un aranjament vertical.

e 50 mm intre unitati intr-un aranjament orizontal.

Nu instalati unitatea in medii umede, cu praf sau corozive.

Configurarea parametrilor

Dupa modificarea parametrilor de comunicare, reporniti dispozitivul.
Setarile incorecte pot duce la deteriorarea si incapacitatea de a restabili setarile din fabrica.

ATENTIE! in ciuda designului sigur al dispozitivului si a caracteristicilor sale de protectie si in
ciuda utilizarii unor elemente suplimentare care protejeaza operatorul, exista totusi un mic risc
de accident sau ranire la utilizarea dispozitivului. Fii atent si foloseste bunul simt atunci cand
folosesti dispozitivul.

Domeniul de utilizare

Dispozitivul este conceput pentru pornirea si oprirea usoara a motoarelor electrice in aplicatii
industriale si comerciale. Datorita functiei de control al curentului de pornire, dispozitivul
minimizeaza socurile mecanice si reduce supraincarcarea retelei, ceea ce este deosebit de important
n sistemele de mare putere. Dispozitivul soft-start este utilizat Tn zone precum pompe, ventilatoare,
compresoare, benzi transportoare sau masini de productie, unde este necesara pornirea lina a
echipamentelor electrice, marind durata de viata a acestora si reducand costurile de operare.
Utilizatorul este responsabil pentru orice daune rezultate din utilizarea neintentionata a
dispozitivului.

Functii

Panta de pornire/oprire si tensiune initiala setate de 3 potentiometre diferite incorporate
Releu de bypass incorporat, nu este nevoie de un contactor suplimentar
Modul de pornire in panta de tensiune

Cuplul de iesire poate fi mentinut in timpul procesului de oprire (control continuu al
cuplului), prevenind efectul ciocanului de ariete

Modul de cablare extern A sau'Y

Date de comunicare in timp real (A, B, curent de faza C, curent mediu) (*1)
Citirea Tnregistrarilor istoricului defectiunilor prin comunicare (10 istorice istorice) (*1)
Datele statistice pot fi citite prin comunicare Modbus (*1)

Protectii

1) Protectie la supracurent 8xIn

2) 5~8,5xIn protectie continua la supracurent

3) Protectie la suprasarcina cu clasele 10A, 10, 20 si 30

4) Protectie la dezechilibru de curent trifazat

5) Fara protectie impotriva tensiunii

6) Protectie lipsa de faza

7) Protectia secventei fazelor
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8) Protectie la supraincalzire SCR
e lintrare digitala pornire/oprire
e Interfatd de comunicare (*1)
e Comutator de pornire/oprire incorporat optional (*2)

e 2relee deiesire (releu de functionare, releu de declansare)

*Nota 1: Optiune, numai daca se selecteaza interfata de comunicatie RS-485 cu functia.*
Notd 2: Functia este disponibild folosind un comutator optional de pe panoul de operare.

V. Control si aplicare soft starter

Diagrama de control intern

3P3 (utilizare numai pentru motor trifazat):
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Optiuni de comunicare si control disponibile

e Optiunea de comunicare (Optiunea 1):

o RS-485

o Optiunea RS-485 accepta protocolul de comunicare MODBUS-RTU.
e Comutator de pornire/oprire incorporat (optiunea 2):

o Panoul de operare poate fi echipat cu un comutator de pornire/oprire, permitand
utilizatorilor sa opereze direct pornirea/oprirea motorului.
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Conditii de mediu care afecteaza performanta soft starter-ului

e Temperatura ambientala ridicata:

o Cand temperatura depdseste 40°C, valoarea curenta creste cu 1% pe grad, iar
valoarea curenta scade cu 0,8%.

e Altitudine mare:

o La altitudini de peste 1000 m, curentul nominal se calculeaza dupa cum urmeaza:
/ 100 x — 1000
n= -
150
o Exemplu:
= La 2000m altitudine:

I = 100 2000—1000_933(y
n= 150 =93.3%

Capacitatea de curent nominala a demarorului progresiv ar trebui sa scada la 93,3% din curentul
nominal.

VI. Instalare

Instalare mecanica

Instalare verticala

Se recomanda ca demarorul sa fie instalat vertical pentru a asigura o
disipare eficienta a caldurii.

A%
56080 50663

........

?"EBH:@EB
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Stivuire verticala

2 A
de o ob

Cand doua sau mai multe demaroare soft sunt instalate stivuite vertical,
pastrati o distanta minima de 100 mm intre ele.
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Instalare unul langa altul orizontal

N IR I al A
de ¢ B de ¢ e EBHe o of

Cand doua sau mai multe demaroare soft sunt instalate
PR IS DS orizontal unul Ianga altul, pastrati o distanta minima de
50 mm intre ele.

Mediul de instalare

é ATENTIE
e Nu instalati soft starter-ul ldnga o sursa de caldura.

e Asigurati-va ca demarorul este impamantat in mod fiabil si tinut departe de praf sau
medii corozive.

e Interval de temperatura de functionare: 0°C pana la +50°C (32°F pana la 122°F).

e Umiditate relativa: mai putin de 95%.

Putere de disipare si pierdere de putere
e Puterea de pierdere nominala a demarorului usor poate fi calculata aproximativ folosind:
disiparea puterii = 3xle (W)
Adica: curent nominal motor (A)

e Pentru instalarea intr-un dulap metalic fara ventilatie, suprafata necesara este:
Suprafatd (m?) > 0,12 x Putere disipatd
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VIl. Cablaj

Cablaj pentru motor trifazat

o~

5070
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Y U Y
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e QF (Circuit Breaker): Se recomanda un intrerupator cu dispozitiv de declansare.

e FU (Siguranta): Instalare recomandata. Alegerea sigurantelor ar trebui sa se bazeze pe
ratingul SCR. Pentru mai multe detalii.

K: Releu de bypass incorporat.

¢ M: Motor.

é ATENTIE
e Serecomanda instalarea unui intrerupator cu dispozitiv de declansare intre intrarea
softstarterului si conexiunea la sursa de alimentare.
e Conexiunea dintre soft starter si sursa de alimentare trebuie oprita inainte de
intretinere.
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Terminalul circuitului principal

A

ATENTIE
Se recomanda utilizarea unui fir izolat PVC cu miez de cupru ignifug pentru a conecta
circuitul principal.

e Utilizare recomandata:

o Dimensiunea firului: 650 mm?

RN A o AWG: 10-1/0

e Cuplu recomandat: 4 Nm

L J

E—

Terminal de control

=

508

-

Control Voltage
AC 100~240V
Start/Stop

Fault

co O:b RS485 A

:

10

(e} OUJ RS485B

1 2 3 7

Diagrama terminalelor de control:

Este furnizata o diagrama care arata configuratia conexiunii pentru cele 10 terminale de
intrare/iesire.

10 terminale de intrare/iesire:

1.
2.
3.

Puterea de control L sau + intrare.
Puterea de control N sau - intrare.
Intrare semnal pornire/oprire:
o Cand borna 3 este conectata la borna 1, demarorul porneste.

o Cand bornele 3 si 1 sunt deconectate, soft starter-ul se opreste usor pana cand se
opreste complet.

lesire releu semnal de functionare:

o Cand demarorul progresiv este in stare de pornire, bypass sau oprire usoara,
functionarea releului este inchisa.

lesire releu de functionare comuna.

lesire releu de eroare:




RO

o Cand soft starter-ul este intr-o stare de eroare, releul este inchis.
7. lesire releu de eroare comuna.
8. Autobuz RS-485 A-Line.
9. Bus RS-485 B-Line.

10. Terminal de impamantare.

Controlati alimentarea cu energie si intrarea de control

- C’D AC power line

(2) AC power neutral

K /

——(3) START/STOP

Folosind 100-240VAC ca putere de control:
e Conexiuni:
o Conectati linia de alimentare CA la borna @
o Conectati neutrul de alimentare CA la borna (2).
o Conectati contactul K intre bornele @ si @
e Operare:
o Demarorul soft functioneaza cand K este inchis.
o Demarorul soft se opreste cand K este deconectat.
e Atentie:

o Daca cablul de intrare de control este prea lung sau conectat incorect cu sursa de
alimentare, poate cauza semnale de intrare cu ,tensiune indusa”, ceea ce duce la
defectiuni sau deteriorari.

o Solutie: Adaugati un releu la intrare pentru a evita ,,tensiunea indusa”.

é ATENTIE
e Tensiunea de alimentare de control trebuie sa corespunda specificatiilor produsului. O
tensiune incorecta poate duce la deteriorare.
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lesire releu

lesire NU a releului de functionare

lesire releu de functionare comuna @J

Releu de eroare NO iesire

lesire releu de eroare comuna @J

K2

e lesire releu de functionare:

o Terminalul @ este iesirea pentru releul de functionare.

o Cand pornirea soft starter-ul (pornire/bypass/oprire soft), K1 se inchide.
e lesire releu de eroare:

o Borna @ este iesirea releului de eroare.

o Cand unitatea detecteaza o defectiune, K2 se inchide.
e Capacitate de contact:

o K1, K2: 220VAC, 5A.

A ATENTIE
e Pentru a asigura siguranta, conectati releul de eroare K2 la circuitul care controleaza
declansarea intreruptorului intre sursa de alimentare si borna principala de alimentare.
e (Cand este detectata o defectiune, K2 poate deconecta simultan intrerupatorul de
alimentare.
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Y Modul de cablare
L1/R L2/S L3/T L1/R L2/S L3/T

{3 £} SERLIRS,

T1/U T1/U| T2/V| T3/IW

TN

Cand utilizati modul extern al dispozitivului, modulul de alimentare este conectat intre sursa de
alimentare si motor.

ﬁ ATENTIE
e Motoarele cu trei terminale pot utiliza numai modul de cablare externa.
e Curentul nominal al demarorului soft in modul extern trebuie sa se potriveasca cu
curentul nominal al motorului.

Cablaj A intern
L1/R L2/S L3/T

Cand se utilizeaza modul de cablare interna, modulul de putere este conectat la infasurarea
motorului in serie.
Curentul modulului de putere este curentul de faza, care este 1/1,732 din curentul de linie.
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ﬁ ATENTIE
e Modul de cablare interna este aplicabil numai pentru motoarele cu sase terminale.
e Curentul nominal al demarorului soft de cablare interna este calculat ca 1/1,732 din
curentul nominal al motorului.

Curentul nominal al pornitorului soft

Puterea nominala a motorului Curent nominal (le)
220V 400V 500V le
Pe/kW Pe/kW Pe/kW (0]
0,75 1,5 2,2 3

Tabel cu sigurante

SCR I?T (A2S) Valoarea sigurantei

270 10A

ﬁ ATENTIE
e Utilizati o siguranta de protectie a semiconductoarelor pentru a obtine un ,al doilea
standard” si pentru a reduce riscul de deteriorare a modulului de putere cauzat de

curentul tranzitoriu de suprasarcina.
e Standard al 2-lea: In cazul unui scurtcircuit, protectia nu asigura daune personalului sau
echipamentului, iar dispozitivul ramane utilizabil.
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VIIl. Descrierea interfetei de operare

Diagrama panoului soft starter

' ™y

Power Run Fault 1 Fault2

L1/R Lgs L3/T
s1 s1 S1 .
40
ctifs2 cm2 IE cT3{ s2 . ‘x )
30 “t® 70%Un
c2[k2 c2f k2 c2lk2 ;- 18
4 & t s 24
K11G1 K1l G1 KilG1 /: 1‘. "308
12 18
o] o \
T1/U T2IV T3W N t 5(%%’24

. J

1. LED de afisare a starii
o Putere (verde):
= Cand soft starter-ul este pornit, LED-ul sursei de alimentare este aprins.
o Alerga (galben):

»= Cand demarorul (motorul) se aflad in starea de pornire usoara/oprire usoara,
LED-ul de functionare clipeste.

»  Cand soft starter-ul (motorul) este in stare de bypass, LED-ul de functionare
este aprins.

o Defectiune 1 (rosu):

»= Indica o stare de eroare; LED-ul de eroare clipeste sau ramane aprins.

* Consultati manualul de utilizare pentru descrieri detaliate ale defectiunilor.
o Eroare 2 (rosu):

* Indicator suplimentar de eroare.
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2. Setarea potentiometrului
o Potentiometre reglabile:
= Tensiune initiala: Setati tensiunea initiala.
= Panta de pornire: setati timpul de accelerare.

= Oprire panta: Setati timpul de decelerare.

Setarea parametrilor

e Parametrii principali de pornire/oprire ai softstarterului pot fi ajustati cu ajutorul
potentiometrului panoului.

e Alti parametri sunt prestabiliti din fabrica si de obicei nu necesita ajustare.

e Setarile suplimentare ale parametrilor pot fi modificate utilizand interfata de comunicare
RS485, daca este necesar.

IX. Descrierea parametrilor

Parametrii principali

Parametru Interval de setare Implicit

FLC 0-100 Curentul primar al transformatorului de curent (setare din fabrica)

Curentul primar al transformatorului de curent pe baza curentului

FLA 0-100
nominal al demarorului progresiv (setare din fabrica)

Parametrii de protectie

Parametru Interval de setare Implicit
Valoarea de protectie la
P ’ 500-850% 500% (setare din fabrica)
supracurent
Timp de intarziere a calatoriei
P 0,1-1,0 sec 0,1 secunde (setare din fabrica)

peste curent

A ATENTIE
Soft starter-ul are doua niveluri de protectie la supracurent:
e Cand curentul depaseste 850% din curentul nominal al demarorului soft (FLA),
releul de eroare (K2) se declanseaza imediat.
e Daca curentul depaseste valoarea setata de protectie la supracurent (500-850%
FLA), releul se declanseaza dupa o intarziere (conform ,timpul de intarziere de
declansare”) specificat.
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Protectie la suprasarcina

Parametru Interval de setare Implicit

Valoarea protectiei la suprasarcina|100-200% 110% (setare din fabricd)
0-—nota 10

Grad de protectie la suprasarcina |0—Nota 10, 1-Nota 10, 2—Nota 20, 3—Nota 30 nota . .
(Setare din fabrica)

ﬁ ATENTIE
Protectie termica pentru motor.

Se recomanda setarea protectiei la suprasarcina la gradul 10A.
Daca setarea este mai mica decat ,valoarea protectiei la suprasarcind”, soft starterul

activeaza protectia la suprasarcina.

Parametrii de protectie

Parametru Interval de setare |Implicit
X ] 0—-OPRIT
Protectia secventei fazelor 1-ON 1-ON

Functii suplimentare de protectie

1) Protectie la supratemperatura: Daca temperatura radiatorului depaseste 80°C, demarorul se

declanseaza.

2) Protectie lipsd de faza: Dacd terminalul de intrare/iesire detecteazd o faza lipsa, demarorul

progresiv se declanseaza.

3) Scurtcircuit: Daca modulul de putere este scurtcircuitat, demarorul se declanseaza.
4) Curent dezechilibrat: Daca diferenta de curent trifazat depaseste 20% FLA, soft starterul se

declanseaza.
Parametri Start/Stop
Ora de incepere
e Interval de setare: 1-30 sec

e Implicit: Setarea potentiometrului panoului.

é ATENTIE
Ora de pornire este setata prin panou sau prin comunicare.

Opriti timpul

o Interval de setare: 0-30 sec
o Implicit: Setarea potentiometrului panoului.

é ATENTIE
Ora de oprire este setata prin intermediul panoului sau prin comunicare.




RO

Tensiunea initiala
o Interval de setare: 30-70%

o Implicit: Setarea potentiometrului panoului.

A ATENTIE
Tensiunea initiala este setata prin panou sau comunicare.
Cand cuplul initial este setat, urmeaza formula:
Momentul initial = tensiunea initiala 2xTN

~ — cuplul nominal

Modul de pornire in panta de tensiune

U

A

UNf========

Uini

0 T1 >

La un timp de accelerare predeterminat (T1), tensiunea de iesire a demarorului progresiv creste de la
tensiunea initiala (Uni) la tensiunea maxima (Un, tensiune nominala).

ﬁ ATENTIE
Motorul nu poate porni (rotorul blocat) daca tensiunea este prea scazuta.
Se recomanda sa setati tensiunea initiala de la mare la scazuta sau sa utilizati setarea
recomandata

Parametrii releului

Parametru Interval de setare Implicit

0 - releu electric de auto-tinere, Setare din fabrica (pe baza unui anumit

Tip releu bypass
P P 1-Releu de auto-retinere cu magnet model)

é ATENTIE
Tipul releului bypass nu poate fi schimbat.
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Parametri de comunicare

Parametru

Interval de setare

Implicit

Adresa masinii

1-127 1 (Setare din fabrica)
slave

0-12008BPS, 1-2400BPS, 2-4800BPS, 3—9600BPS, 4— 3-9600 BPS (setare din
Rata baud .

19200BPS fabrica)

0-ECC,

Verificarea paritatii [1-IMPAR,

2 — Niciuna

0-ECC

ATENTIE

A

Dupa setarea parametrilor de comunicare, soft starter-ul trebuie repornit.

e Setarile incorecte pot cauza erori de comunicare, ceea ce face imposibila
restabilirea parametrului implicit.
e Fiti atenti cand setati parametrii de comunicare.

X. Depanare

Lista cu erori

Nu Pornire/Oprire
Vina Motivul defectului . . /Op Bypass
functioneaza proces
Deplasarea secventei S oy
Secventa tensiunii trifazate este gresita X v N
fazelor
el . . Lipseste tensiunea unei faze sau bifazate la
Calatoria de faza lipsa P N ) ) X v N
tensiunea trifazata
Fara declansare de . .
. ’ Fara intrare de tensiune X v v
tensiune
Valoarea curentului depaseste valoarea
Deplasare la supracurent N Pases N v N
setata pentru supracurent
. .|Valoarea curenta depdseste valoarea
Deplasare la suprasarcina N P T, X X N4
setata pentru suprasarcina
Deplasare curenta Curentul trifazat dezechilibrat depaseste Y v v
dezechilibrata valoarea setata dezechilibrata
Excursie cu Temperatura radiatorului depaseste Y Y Y
supratemperatura valoarea setata a temperaturii
Nota:

e X =Nu functioneaza

e V = Functioneazd
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Rezolvarea defectului

Vina

Defectiune
1

Defectiunea
2

Motivul defectului

Solutie

Deplasarea secventei
fazelor

©

O

Secventa tensiunii
trifazate este gresita

Schimbati succesiunea celor trei
faze.

Declansare faza
lipsa/Declansare fara
tensiune

O

©

Lipseste una sau doua
faze sau lipseste
tensiune la tensiunea
trifazata

Verificati conexiunea dintre soft
starter si sursa de alimentare
principala.

Deplasare la supracurent

Valoarea curentului
depaseste valoarea
setatd pentru
supracurent

Verificati conexiunea dintre soft
starter si motor pentru scurtcircuit.

Deplasare la
suprasarcina

Valoarea curentd
depaseste valoarea
setatd pentru
suprasarcina

Verificati daca sarcina este prea
mare sau daca selectarea puterii
demarorului progresiv este prea
mica.

Deplasare curenta
dezechilibrata

Curentul trifazat
dezechilibrat depaseste
valoarea setatd

Verificati infasurarea motorului si
conexiunea la soft starter.

] Temperatura Verificati dimensiunea sarcinii sau
Excursie cu i . . . . .
. @ . radiatorului depaseste |daca conexiunea dintre soft starter
supratemperatura h , o
valoarea setata si motor este scurtcircuitata.
Note:

1. Protectia la frecventd este incorporata pentru tensiune de 50/60Hz.

2. Demaroarele monofazate nu au declansari de curent neechilibrat, dar pot avea declansari de

tensiune.
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Curba de suprasarcina si declansare electronica

Timp (e)

t (s)
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Xl. Apendice

Calcularea timpului de suprasarcina

Formula:

Timp de deplasare la suprasarcina =

1375000 _ Tx
1%2%-1102 6

e 1%: Raportul dintre curentul real si curentul nominal.

e Tx:timpul de tolerantd al T x 500% curent de suprasarcina (X=5).

e Tabel de timp pentru toleranta minima la suprasarcina:

Gradul de suprasarcina X=8 X=7 X=6 X=5 X= =3 =2
10A 1,6 2 3 4 6 12 26

20 3 4 6 8 13 35 78

30 7 9 13 19 29 52 112

Lista de setare a parametrilor

Parametru

Interval de setare

Implicit

FLC Soft Starter Curent de sarcina
completa

1-200A

Setare din fabrica

Curent de sarcina completa a
motorului FLA

1-200A

Bazat pe puterea soft

starterului

Modul de conectare

0—Cablare externa, 1-Cablare interna

0—Cablare externa

Valoarea de protectie la

panoului

500-850% FLA 500% FLA
supracurent
Timp de intarziere a calatoriei
P 0,5-1,0 sec 1,0 sec
peste curent
Val tectiei |
aloarea protectiet 1a 100-200% FLA 115% FLA
suprasarcina
. . . |0—Clasa 10A, 1-Clasa 10, 2—Clasa 20, 3—Clasa
Grad de protectie la suprasarcina 30 0—Clasa 10A
Protectia secventei fazelor 0-OFF, 1-ON 1-ON
. Setarea potentiometrului
Ora de incepere 1-30 sec )
panoului
Set tenti trului
Timpul de oprire 0,5-10 sec etarea potentiometriit

Tensiune initiala

10-50% FLA

Setarea potentiometrului

panoului

Tip releu bypass

0-Electric, 1-Magnet

Pe baza unui model specific

Adresa masinii slave 1-127 1
—1200BPS, 1-2400BPS, 2—-4 BPS, 3—-
Baud Rate 0-1200BPS, 00BPS, 8008PS, 3 3-9600 BPS
9600BPS, 4-19200BPS
Verificarea paritatii 0-ECC, 1-IMPAR, 2—Niciuna 0-ECC
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Setari comune de sarcina si parametri

Modul de pornire in panta

Incérca Ora de incepere (sec.) Timp de oprire (sec) Tensiune initiala
Elice pentru barca 15 0 45%
Ventilator centrifugal 15 0 45%
Pompa centrifuga 15 5 45%
Compresor cu piston 15 0 45%
Convertor rotativ 15 0 45%
Mixer 20 0 45%
Concasor 20 0 45%
Compresor de aer spiralat 15 0 45%
Motor fara sarcina 15 0 45%
Banda transportoare 15 0 45%
Pompa de apa calda 15 5 45%
Pompa de aer 15 0 45%
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Soft start/stop 3

Communcaionds 8
Fault  Comuiczion- 9

Ground 1()
Bypass

—

K1

Vi W

Hi~H3

Stimate client:

Dupa ce primiti produsele trimise de compania
noastrd, vd rugdm sa efectuati o probd direct. in
primul rand, ar trebui sa faca un test simplu in

conformitate cu desenul de cablare al metodelor
experimentale si sa confirme soft starter-ul.
Dupa ce va asigurati ca functionarea soft starter-
ului este corecta si cablarea unui motor de
cabinad este corecta, poate fi efectuata testarea
intregului sistem.

Pasii de testare:

1.

Selectati 3 lampi de 200W/220V (H1-H3)
cu conexiune Y, apoi conectati-va la
iesirea demarorului soft U, V si W si, de
asemenea, puteti testa prin conectarea
motorului mic.

Soft starter: inchideti butonul K1
(conectati borna 1, 3), becul se aprinde
incet. Dupa ce becul este luminos,
bypass-ul KM se inchide.

Tnchideti QF1 pentru a face 380 V AC |a
R, S si T a terminalului de intrare a
demarorului soft.

Butonul inchis al pornitorului soft K1
(conectati borna 1, 3), becul se aprinde
incet. Dupa ce becul este luminos,
bypass-ul KM se inchide.

Proces de oprire soft: deconectati borna
1, 3, deconectare KM de bypass, becul
se stinge incet, dupa ce becul este
complet oprit, procesul de oprire soft
este finalizat.

Daca etapele experimentale de mai sus nu pot fi
efectuate in mod normal, putem aprecia
preliminar ca demarorul progresiv a fost

deteriorat. Pentru mai multe detalii, va rugam sa
contactati departamentul de service tehnic.

Setarea parametrilor de baza:

Deplasare la 10
suprasarcind

Tnceput 8~125
Stop 2~4S
UINI 50%
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Ta uporabniski prirocnik je bil preveden s strojnim prevajanjem. Potrudili smo se, da bi
A zagotovili tocnost prevoda, vendar upostevajte, da avtomatizirani prevodi niso popolni in niso
namenjeni nadomestitvi ¢loveskih prevajalcev. Uradna razli¢ica uporabniSkega prirocnika je v
anglescini. Morebitne razlike med prevedeno razliico in izvirno angles¢ino niso pravno
zavezujoce. Ce imate kakréna koli vpraganja o toénosti prevoda, si oglejte anglesko razli¢ico, ki

je uradna referenca. Vec jezikovnih razli¢ic je na voljo na zahtevo preko info@expondo.com.

|.  Tehniéni podatki

Opis parametra

Vrednost parametra

Ime izdelka Mehki zaganjalnik
Model MSW Soft starter SRX03-X-3P3
Mo¢ 1,5 kw

Vhodna napetost

400V, 3~, 50Hz

Izhodna napetost

0-400V, 3~, 50 Hz

Vhodni tok 3A

Premer glavnega tokokroga 1,5 mm2
Nadzorna napetost 100-240V, 1~,50 Hz
Delovna temperatura -0—+50°C
Temperatura skladis¢enja -40 - +70°C
Preobremenitev motorja 10. razred
Standardno EN60947-4-2
Najve&ja nadmorska visina 1000 m (3280 cevljev)
Stopnja zascite pred vdorom P21

Dimenzije (Sirina x globina x visina)

17,5x9x9 cm

Teza 0,8 kg

Il.  Splosni opis

Navodila za uporabo so namenjena varni in nemoteni uporabi naprave. lzdelek je zasnovan in izdelan v skladu s
strogimi tehni¢nimi smernicami, z uporabo najsodobnejsih tehnologij in komponent. Poleg tega je izdelan v
skladu z najstrozjimi standardi kakovosti.

NAPRAVE NE UPORABLIAJTE, RAZEN, CE STE TEMELJITO PREBRALI IN
RAZUMELI TEGA UPORABNISKEGA PRIROCNIKA.

Da bi podaljsali Zivljenjsko dobo naprave in zagotovili nemoteno delovanje, jo uporabljajte v skladu s tem
uporabniskim prirocnikom in redno izvajajte vzdrZevalna dela. Tehni¢ni podatki in specifikacije v tem
uporabniskem priro¢niku so posodobljeni. Proizvajalec si pridrZuje pravico do sprememb v zvezi z izboljSanjem
kakovosti. Naprava je zasnovana tako, da z upostevanjem tehnoloskega napredka in moZnosti zmanjsevanja
hrupa zmanjsa tveganje emisije hrupa na minimum.

UPOSTEVAIJTE! Risbe v tem priro¢éniku so samo za ilustracijo in se lahko v nekaterih
podrobnostih razlikujejo od dejanskega izdelka.
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Legenda

€

Ll A d A Il

Izdelek izpolnjuje ustrezne varnostne standarde.

Pred uporabo preberite navodila.

Izdelek je treba reciklirati.

OPOZORILO! ali POZOR! ali ZAPOMNI! Velja za dano situacijo. (
splosen opozorilni znak)

POZOR! Opozorilo na elektri¢ni udar!

Izogibajte se elektrostatiki. Opozorilo! Prepovedano se je dotikati tiskanega vezja z oznako.
Elektrostati¢ni naboji lahko poskodujejo komponente mehkega zaganjalnika.

Opozorilo o visoki napetosti. Ce se temu ne izognete, lahko pride do poskodbe opreme in
morebitnih poskodb ali smrti

Na vhodnih in izhodnih sponkah mehkega zaganjalnika je prisotna visoka napetost, ki ne deluje
niti ob prikljucitvi napajalnika. Ta izdelek smejo namestiti samo usposobljeni elektricarji.

Ne izvajajte nobenih del na mehkem zaganjalniku, medtem ko je priklju¢en na napajanje.
InStalacijski elektricarji so odgovorni za pravilno ozemljitev. Kondenzatorja za korekcijo faktorja
modi ne prikljucite na izhodno stran mehkega zaganjalnika. Ce je treba sprejeti ukrepe za
kompenzacijo stati¢nega faktorja moci, morajo biti povezane naprave priklju¢ene na napajalno
stran mehkega zaganjalnika.

lll.  Varnost uporabe

A POZOR!

Preberite vsa varnostna opozorila in vsa navodila. NeupoStevanje opozoril in navodil
lahko povzro¢i elektri¢ni udar, pozar in/ali resne poskodbe ali celo smrt.

Izraza "naprava" ali "izdelek" se v opozorilih in navodilih nanasata na:
Mehki zaganjalnik

1. Elektricna varnost

a) Naprave se ne dotikajte z mokrimi ali vlaznimi rokami.

b) Da preprecite elektri¢ni udar, kabla, vti¢a ali naprave ne potapljajte v vodo ali druge tekocine. Naprave
ne uporabljajte na mokrih povrsinah.

c) Prepredite, da bi se naprava zmocila. Nevarnost elektri¢nega udara!

d) Navhodih in izhodih je prisotna visoka napetost, tudi ko enota ni v uporabi.

e) Napravo sme namestiti in upravljati samo usposobljeno elektricarsko osebje.

2. Zascita pred preobremenitvijo in prenapetostjo

V primeru tokovne preobremenitve se enota samodejno izklopi, da zasciti motor.
Uporabite polprevodniske varovalke, da zmanjsate tveganje poskodb med prenapetostmi.
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a)
b)

c)

g)
h)

Pravilno ozicenje
e Uporabljajte bakrene Zice z ognjevarno PVC izolacijo.
e  Prepricajte se, da so vsi prikljucki dobro zategnjeni, da preprecite iskrenje.

Varnost na delovhem mestu

Naprave ne uporabljajte v potencialno eksplozivhem okolju, na primer v prisotnosti vnetljivih tekocin,
plinov ali prahu. Naprava ustvarja iskre, ki lahko vnamejo prah ali hlape.

Ce ugotovite poskodbe ali nepravilno delovanje, napravo takoj izklopite in o tem nemudoma obvestite
nadzornika.

Ce niste prepri¢ani, ali izdelek deluje pravilno ali ¢e ugotovite poskodbe, se obrnite na servisni center
proizvajalca.

Izdelek lahko popravlja samo proizvajalcev servisni center. Ne poskusajte popravljati sami!

V primeru pozara za gasenje uporabite gasilni aparat na prah ali ogljikov dioksid (CO2) (namenjen za
uporabo na elektri¢nih napravah pod napetostjo).

Prosimo, da ta priro¢nik ostane na voljo za poznejéo uporabo. Ce napravo predate tretji osebi, ji
morate posredovati tudi prirocnik.

EmbalaZne elemente in majhne sestavne dele hranite na mestu, ki ni dostopno otrokom.

Ce se ta naprava uporablja skupaj z drugo opremo, je treba upostevati tudi preostala navodila za
uporabo.

A Ne pozabite! Pri uporabi naprave zascitite otroke in druge navzoce.

5.

a)

b)

6.

a)

b)

g)

h)

Osebna varnost

Naprava ni zasnovana tako, da bi z njo rokovale osebe (vklju¢no z otroki) z omejenimi dusevnimi in
senzori¢nimi funkcijami ali osebe brez ustreznih izkusenj in/ali znanja, razen ce jih nadzoruje oseba, ki
je odgovorna za njihovo varnost, ali so prejele navodila za uporabo napravo.

Naprava ni igraca. Otroke je treba nadzorovati, da se zagotovi, da se ne igrajo z napravo.

Varna uporaba naprave

Pred zacetkom nastavljanja, CiS¢enja in vzdrzevanja napravo odklopite iz elektricnega omrezja. TakSen
preventivni ukrep zmanjsa tveganje nenamernega vklopa.

Ko ni v uporabi, shranite na varno mesto, stran od otrok in ljudi, ki niso seznanjeni z napravo in niso
prebrali uporabniskega priro¢nika. Naprava lahko predstavlja nevarnost v rokah neizkusenih
uporabnikov.

Napravo vzdrzujte v brezhibnem tehni¢cnem stanju.

Napravo hranite izven dosega otrok.

Popravilo ali vzdrZevanje naprave naj izvajajo usposobljene osebe, samo z uporabo originalnih
nadomestnih delov. To bo zagotovilo varno uporabo.

Za zagotovitev brezhibnosti delovanja naprave ne odstranjujte tovarnisko namescenih varoval in ne
popuscajte nobenih vijakov.

Prepovedano je posegati v strukturo naprave z namenom spreminjanja njenih parametrov ali
konstrukcije.

Napravo hranite stran od virov ognja in toplote.

Pravilna namestitev

Enoto namestite navpi¢no, da zagotovite ustrezno prezraCevanje.
Ohranite minimalne razdalje:

e 100 mm med enotami v navpicni postavitvi.

e 50 mm med enotami v vodoravni postavitvi.

Enote ne namescajte v vlaznem, prasnem ali korozivnem okolju.
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8. Konfiguracija parametrov

a)
b)

V.

Po spremembi komunikacijskih parametrov znova zaZenite napravo.
Nepravilne nastavitve lahko povzrocijo poskodbe in nezmoznost obnovitve tovarniskih nastavitev.

POZOR! Kljub varni zasnovi naprave in njenim zas¢itnim funkcijam ter kljub uporabi dodatnih

elementov, ki $¢itijo operaterja, pri uporabi naprave Se vedno obstaja majhna nevarnost nesrece
ali poskodbe. Bodite pozorni in pri uporabi naprave uporabljajte zdrav razum.

Obseg uporabe

Naprava je zasnovana za mehak zagon in zaustavitev elektromotorjev v industrijskih in komercialnih
aplikacijah. Zahvaljujo¢ funkciji nadzora zagonskega toka naprava zmanjsa mehanske udarce in
zmanjsa preobremenitev omrezja, kar je Se posebej pomembno pri sistemih z visoko mocjo. Naprava
za mehak zagon se uporablja na podrocjih, kot so ¢rpalke, ventilatorji, kompresoriji, tekoci trakovi ali
proizvodni stroji, kjer je potreben nemoten zagon elektricne opreme, podaljSanje njihove Zivljenjske
dobe in zniZzanje obratovalnih stroskov.

Uporabnik odgovarja za vso skodo, ki nastane zaradi nenamenske uporabe naprave.

Funkcije

Naklon zagona/izklopa in zacetna napetost, nastavljena s 3 vgrajenimi razli¢nimi
potenciometri

Vgrajen bypass rele, ni potrebe po dodatnem kontaktorju
Nacin zagona naklona napetosti

Izhodni navor se lahko vzdrzuje med postopkom zaustavitve (neprekinjen nadzor navora), kar
preprecuje uéinek vodnega udara

Zunanji nacin ozicenja A ali Y

Podatki o komunikaciji v realnem casu (fazni tok A, B, C, povprecni tok) (*1)
Branje zgodovinskih zapisov o napakah s komunikacijo (10 zgodovinskih dnevnikov) (*1)
Statisticne podatke je mogoce prebrati s komunikacijo Modbus (*1)
Zascite

1) 8xIn nadtokovna zascita

2) 5~8,5xIn stalna pretokovna zascita

3) Zascita pred preobremenitvijo z razredi 10A, 10, 20 in 30

4) Zascita pred neuravnotezenostjo trifaznega toka

5) Brez napetostne zascite

6) Zascita zaradi manjkajoce faze

7) Zascita zaporedja faz

8) SCR zascita pred pregrevanjem

1 digitalni vhod za zagon/ustavitev

Komunikacijski vmesnik (*1)

Izbirno vgrajeno stikalo start/stop (*2)

2 izhodna releja (tekodi rele, izklopni rele)

*Opomba 1: Moznost, samo Ce izberete komunikacijski vmesnik RS-485 s funkcijo.*
Opomba 2: Funkcija je na voljo z uporabo izbirnega stikala na upravljalni plosc¢i.



V. Nadzor in uporaba mehkega zaganjalnika

Diagram notranjega nadzora

3P3 (uporaba samo za trifazni motor):

A N
QF FU :
5010
: :
e (<] (V) M
O T
— )
ST <——W

Moznosti komunikacije in nadzora so na voljo

e Moznost komunikacije (1. moZnost):

o RS-485

o Opcija RS-485 podpira komunikacijski protokol MODBUS-RTU.
e Vgrajeno stikalo Start/Stop (2. moZnost):

o Nadzorna plos$ca je lahko opremljena s stikalom za zagon/ustavitev, ki uporabnikom
omogoca neposredno upravljanje zagona/ustavitve motorja.

Okoljski pogoiji, ki vplivajo na delovanje mehkega zaganjalnika
e Visoka temperatura okolja:

o Ko temperatura preseze 40 °C, se nazivni tok poveca za 1 % na stopinjo, nazivni tok
pa se zmanjsa za 0,8 %.



SL

e Velika nadmorska visina:

o Na nadmorski visini nad 1000 m se nazivni tok izraCuna na naslednji nacin:
x — 1000

In =100 —
n 150
o primer:
= Na 2000 m nadmorske visine:

i =100 - 220~ 1000 _ g3 39
n= 150 = 070

Nazivna tokovna zmogljivost mehkega zaganjalnika se mora zmanjsati na 93,3 % nazivnega toka.

VI. Namestitev

Strojna montaia

Vertikalna namestitev

Priporocljivo je, da je mehki zaganjalnik namescen navpicno, da se zagotovi
PN ucinkovito odvajanje toplote.

.........

Navpicno zlaganje

A A
e o ol

ind

Ce sta dva ali ve¢ mehkih zaganjalnikov name$¢ena navpiéno, med njimi
vzdrzujte najmanjSo razdaljo 100 mm.

P
B

A

O
[« Orsme
I ST

58]

2

@.—.@%i
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Horizontalna namestitev drug ob drugem

n N N n 2 A
de ¢ o8 He o el He o sl

Ce sta dva ali ve¢ mehkih zaganjalnikov nameé¢ena
CAPRs sase e vodoravno drug ob drugem, med njimi vzdrzujte
najmanjso razdaljo 50 mm.

Namestitveno okolje

é POZOR
e Mehkega zaganjalnika ne namescajte blizu vira toplote.
e Prepricajte se, da je mehki zaganjalnik zanesljivo ozemljen in zas¢iten pred prahom
ali korozivnimi okolji.
e Obmocje delovne temperature: 0°C do +50°C (32°F do 122°F).
e Relativna vlaznost: manj kot 95%.

Disipacija moci in izguba moci
e Nazivno izgubno mo¢ mehkega zaganjalnika je mogoce priblizno izracunati z uporabo:
Izguba moci = 3xle (W)
le: nazivni tok motorja (A)

e Za namestitve v kovinsko omarico brez prezracevanja je zahtevana povrsina:
povrsina (m?) > 0,12 x disipacija moéi
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VIl. Ozi¢enje

Ozicenje za trifazni motor

o~

=0T O
: l>|\—:

e ()< (V) M
Y Lo Y
FN :

— N

A—=TF—O——<——W
- L] Y

e QF (odklopnik): Priporocen je odklopnik s sproZilno napravo.

e FU (varovalka): Priporocena namestitev. Izbira varovalk mora temeljiti na vrednosti SCR. Za
vec podrobnosti.

K: Vgrajen bypass rele.

¢ M: Motor.

A POZOR
e Priporocljivo je, da se med vhodom mehkega zaganjalnika in prikljuckom vira napajanja
namesti odklopnik s sproZilno napravo.
e Pred vzdrievanjem mora biti povezava med mehkim zaganjalnikom in virom napajanja
izklopljena.
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Prikljucek glavnega tokokroga

A

POZOR
Za prikljucitev glavnega tokokroga je priporocljiva uporaba ognjevarne PVC izolirane Zice z
bakrenim jedrom.

e Priporocena uporaba:

o PremerZice: 6-50 mm?

RN A o AWG: 10-1/0

e Priporocen navor: 4 Nm

L J

E—

Nadzorni terminal

=

36

-

Control Voltage
AC 100~240V

=

Fault

co O:b RS485 A

:

10

(e} OUJ RS485B

I~ OJ Start/Stop

1 7

N

Diagram krmilnih sponk:

Na voljo je diagram, ki prikazuje postavitev povezave za 10 vhodnih/izhodnih sponk.

10 vhodnih/izhodnih terminalov:

1.
2.
3.

Nadzor modi L ali + vhod.
Krmilna mo¢ N ali - vhod.
Vhodni signal start/stop:
o Ko je prikljucek 3 priklju¢en na prikljucek 1, zaganjalnik deluje.

o Ko sta prikljuéek 3 in prikljuc¢ek 1 odklopljena, se mehki zaganjalnik tiho ustavi, dokler
se popolnoma ne zaustavi.

Izhod releja tekocega signala:

o Ko je mehki zaganjalnik v stanju zagona, obvoda ali mehke zaustavitve, je delovanje
releja zaprto.

Tece relejni izhod Skupno.
Izhod releja napake:

o Ko je mehki zaganjalnik v stanju napake, je rele zaprt.
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7. Napaka Relejni izhod Skupni.
8. RS-485 Bus A-linija.
9. RS-485 Bus B-linija.

10. Ozemljitveni terminal.

Krmilno napajanje in krmilni vhod

> (‘D AC power line

(2) AC power neutral

K /

——(3) START/STOP

Uporaba 100-240VAC kot krmilna moc:
e Povezave:
o Prikljucite napajalni kabel na sponko @
o Prikljucite nevtralni izmenicni tok na sponko @
o Spojite kontakt K med sponkama @ in @
e Delovanje:
o Mehki zaganjalnik deluje, ko je K zaprt.
o Mehki zaganjalnik se ustavi, ko je K odklopljen.
e Pozor:

o Ce je krmilni vhodni kabel predolg ali nepravilno povezan z napajalnikom, lahko
povzroli vhodne signale z "inducirano napetostjo"”, kar povzroci okvaro ali poskodbo.

o Resitev: Dodajte rele na vhod, da se izognete "inducirani napetosti."

ﬁ POZOR
e Krmilna napajalna napetost mora ustrezati specifikacijam izdelka. Nepravilna napetost
lahko povzrocdi poskodbe.
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Relejni izhod

Delovni rele Nl izhoda

Skupni relejni izhod @J

Rele za napako NI izhoda

Skupni relejni izhod napake @J

K2

e lIzhod tekocega releja:

o Sponka @ je izhod za delovanje releja.

o Ko mehkizaganjalnik deluje (zagon/obvod/mehka zaustavitev), se K1 zapre.
e Izhod releja napake:

o Sponka @ je izhod za rele za napako.

o Ko enota zazna napako, se K2 zapre.
¢ Kontaktna zmogljivost:

o K1, K2: 220VAC, 5A.

ﬁ POZOR
e Za zagotovitev varnosti povezite rele za napako K2 na tokokrog, ki nadzoruje sprostitev
odklopnika med virom napajanja in glavnim napajalnim prikljuckom.
¢ Ko je zaznana napaka, lahko K2 istocasno odklopi stikalo.
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Y Nacin ozicenja

L1/R L2/S L3/T L1/R L2/S L3/T

{3 £} SERLIRS,

T1/U T1/U| T2/V| T3/IW

TN

Pri uporabi zunanjega nacina delovanja naprave je napajalni modul priklju¢en med vir napajanja in
motor.

ﬁ POZOR
e Motorji s tremi prikljuéki lahko uporabljajo samo zunanji nacin oZi¢enja.
e Nazivni tok mehkega zaganjalnika v zunanjem nacinu se mora ujemati z nazivnim tokom
motorja.

Notranje A ozicenje
L1/R L2/S L3/T

Pri uporabi nacina notranjega ozicenja je napajalni modul zaporedno povezan z navitjem motorja.
Tok napajalnega modula je fazni tok, ki je 1/1,732 linijskega toka.
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ﬁ POZOR
e Nacin notranjega oZienja je uporaben samo za motorje s Sestimi prikljucki.
¢ Nazivni tok mehkega zaganjalnika notranjega ozi¢enja je izracunan kot 1/1,732
nazivnega toka motorja.

Nazivni tok mehkega zaganjalnika

Nazivna mo¢ motorja Nazivni tok (le)
220V 400V 500 V le
Pe/kW Pe/kW Pe/kW A
0,75 1,5 2,2 3
Tabela varovalk
SCR I2T (A2S) Vrednost varovalke
270 10A

A POZOR
e Uporabite polprevodnisko zascitno varovalko, da doseZete "2. standard" in zmanjsate
tveganje poSkodb napajalnega modula zaradi prehodnega preobremenitvenega toka.
e 2. standard: V primeru kratkega stika zas¢ita ne poskoduje osebja ali opreme in naprava
ostane uporabna.
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VIIl. Opis operacijskega vmesnika

Diagram plosce za mehki zaganjalnik

Power Run Fault 1 Fault2

L1/R L‘Z{S L3/T
50

s1 s1 s1 Ly 2\ "

ct1 {s2 CT2 IE ct3{s2 ‘ )

T 30 s 70%Un

c2[k2 c2f k2 c2lk2 ?- 18
4 & t s 24
K11G1 K1l G1 KilG1 /: 1‘. "308

12 “18
T‘i'}u Tg'\f T3W N t 6’%& 24

. J

1. Prikaz stanja LED
o Moc (zelena):
» Ko je mehki zaganjalnik vklopljen, sveti LED za napajanje.
o Te€i(rumena):

» Ko je mehki zaganjalnik (motor) v stanju mehkega zagona/mehke
zaustavitve, lu¢ka LED za delovanje utripa.

* Ko je mehki zaganjalnik (motor) v obvodnem stanju, sveti LED za delovanje.
o Napaka 1 (rdeca):

» Oznacuje stanje napake; LED za napako utripa ali sveti.

= Za podrobne opise napak glejte uporabniski priro¢nik.
o Napaka 2 (rdeca):

= Dodatni indikator napak.
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2. Nastavitev potenciometra
o Nastavljivi potenciometri:
= Zacetna napetost: Nastavite zacetno napetost.
= Zacetni naklon: nastavite ¢as pospesevanja.

»= Naklon zaustavitve: nastavite ¢as pojemka.

Nastavitev parametrov

e Glavne parametre zagona/ustavljanja mehkega zaganjalnika je mogoce prilagoditi s
potenciometrom na plosci.

e Ostali parametri so tovarnisko nastavljeni in jih obi¢ajno ni treba prilagajati.

e Dodatne nastavitve parametrov lahko po potrebi spremenite z uporabo komunikacijskega
vmesnika RS485.

IX. Opis parametra

Glavni parametri

Parameter Obmocje nastavitve Privzeto

FLC 0-100 Primarni tok tokovnega transformatorja (tovarniska nastavitev)

Primarni tok tokovnega transformatorja glede na nazivni tok mehkega

FLA 0-100 L - .
zaganjalnika (tovarniska nastavitev)

Zascitni parametri

Parameter Obmocje nastavitve Privzeto

Vrednost zascite nad tokom 500-850% 500 % (tovarniska nastavitev)

Prekoracitev trenutnega casa

. L. 0,1-1,0 sek 0,1 s (tovarniska nastavitev)
zakasnitve voinje

ﬁ POZOR
Mehki zaganjalnik ima dve ravni zascite pred prevelikim tokom:
e Ko tok preseze 850 % nazivnega toka mehkega zaganjalnika (FLA), se rele za napako
(K2) sprozi takoj.
o Ce tok preseze nastavljeno vrednost pretokovne zasite (500-850 % FLA), se rele
sproZi po zakasnitvi (glede na dolocen "cas zakasnitve izklopa").
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Zascita pred preobremenitvijo

Parameter Obmocje nastavitve Privzeto
Vrednost zascite pred 110 % (tovarniska

_— 100-200% )
preobremenitvijo nastavitev)
Stopnja zascite pred O-razred 10, 1-razred 10, 2—razred 20, 3— 0-10. razred
preobremenitvijo razred 30 (tovarniska nastavitev)

ﬁ POZOR
Termicna zascita za motor.

Priporocljivo je, da zascito pred preobremenitvijo nastavite na stopnjo 10A.
Ce je nastavitev niZja od "vrednosti za$¢ite pred preobremenitvijo," mehki zaganjalnik
aktivira zascito pred preobremenitvijo.

Zascitni parametri

Obmocje .
Parameter . Privzeto
nastavitve
0-1ZKLOP
Zascita zaporedja faz 1-VKLOP
1-VKLOP

Dodatne zascitne funkcije

1) Zai¢ita pred previsoko temperaturo: Ce temperatura hladilnika preseze 80 °C, se mehki
zaganjalnik sproZi.

2) Zasita ob manjkajoci fazi: Ce vhodno/izhodni terminal zazna manjkajoco fazo, se sproZi
mehki zaganjalnik.

3) Kratek stik: Ce je napajalni modul v kratkem stiku, se sprozi mehki zaganjalnik.

4) Neuravnotezen tok: Ce razlika trifaznega toka preseze 20 % FLA, se mehki zaganjalnik sproZi.

Parametri Start/Stop
Zacetni cas
e Obmocje nastavitve: 1-30 sek

e Privzeto: nastavitev potenciometra plosce.

ﬁ POZOR
Zacetni Cas se nastavi preko panela ali preko komunikacije.

Ustavi Cas

e Obmocje nastavitve: 0-30 sek
e Privzeto: nastavitev potenciometra plosce.

ﬁ POZOR
Cas zaustavitve se nastavi preko panela ali preko komunikacije.
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Zacetna napetost

A

Obmocje nastavitve: 30-70 %

Privzeto: nastavitev potenciometra plosce.

POZOR

Zacetna napetost se nastavi prek plosce ali komunikacije.
Ko je zacetni navor nastavljen, sledi formuli:

Zacetni moment = zacetna napetost 2xTN

T~ — hazivni navor

Nacin zagona naklona napetosti

Pri vnaprej dolo¢enem ¢asu pospesevanja (T1) se izhodna napetost mehkega zaganjalnika dvigne od

U

A

UNf========

Uini

T1

P T

zacCetne napetosti (Uni) do polne napetosti (Un, nazivna napetost).

A

POZOR

Motor se ne more zagnati (zaklenjen rotor), Ce je napetost prenizka.

Priporocljivo je, da nastavite zaetno napetost od visoke do nizke ali uporabite priporoceno

nastavitev

Parametri releja

Parameter Obmocje nastavitve Privzeto

Tip obvodnega releja

O—elektricni samodrzalni rele,

Tovarniska nastavitev (glede na dolocen
1-Magnetni samodrzalni rele model)

A\

POZOR

Vrste obvodnega releja ni mogoce spremeniti.
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Komunikacijski parametri

Parameter Obmocje nastavitve

Privzeto

Naslov podrejenega

. 1-127
stroja

1 (tovarniska nastavitev)

. 0—1200 BPS, 1-2400 BPS, 2—4800 BPS, 3—9600 BPS, 4—
Hitrost prenosa

3-9600 BPS (tovarniska

19200 BPS nastavitev)
0—-ECC,

Preverjanje paritete 1-LIHO, 0—-ECC
2—Brez

ﬁ POZOR
e Po nastavitvi komunikacijskih parametrov je treba mehki zaganjalnik ponovno

zagnati.

e Nepravilne nastavitve lahko povzrodijo napake v komunikaciji, zaradi ¢esar ni

mogoce obnoviti privzetega parametra.

e  Prinastavljanju komunikacijskih parametrov bodite previdni.

X. Odpravljanje tezav

Seznam napak

Ne Zagon/ustavitev .
Napaka Razlog napake . gon/ Obvoznica
deluje procesa
Izlet zaporedja faz Zaporedje trifazne napetosti je napacno X v v
Manjkajoce fazno Manjka enofazna ali dvofazna napetost v X Y Y
potovanje trifazni napetosti
Brez napetostnega izklopa |Ni vhodne napetosti X v N4
Trenutna vrednost presega nastavljeno
Prekomerni tokovni izklop presee ! v v v
vrednost nadtoka
Trenutna vrednost presega nastavljeno
Preobremenitveni izlet : ) & ! X X v
vrednost preobremenitve
NeuravnoteZena trenutna |Neuravnotezeni trifazni tok presega v Y Y
pot neuravnotezeno nastavljeno vrednost
Potovanje prekomerne  |Temperatura hladilnika presega
. v v v
temperature nastavljeno vrednost temperature
Opomba:

e X =ne deluje

e  =Delo
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Resitev napake

Napaka

Napaka 1

Napaka 2

Razlog napake

reSitev

Izlet zaporedja faz

©

O

Zaporedje trifazne
napetosti je napacno

Spremenite zaporedje treh faz.

Izklop manjkajoce faze/
izklop brez napetosti

O

©

Manjka ena ali dve fazi
ali ni napetosti v trifazni
napetosti

Preverite povezavo med mehkim
zaganjalnikom in glavnim napajanjem.

Prekomerni tokovni
izklop

Trenutna vrednost
presega nastavljeno
vrednost nadtoka

Preverite povezavo med mehkim
zaganjalnikom in motorjem glede
kratkega stika.

Preobremenitveni izlet

Trenutna vrednost
presega nastavljeno
vrednost
preobremenitve

Preverite, ali je obremenitev prevelika
ali je izbor moci mehkega zaganjalnika
premajhen.

NeuravnoteZena
trenutna pot

NeuravnoteZeni trifazni
tok presega nastavljeno
vrednost

Preverite navitje motorja in povezavo z
mehkim zaganjalnikom.

Potovanje prekomerne
temperature

© @| @

Temperatura hladilnika
presega nastavljeno

vrednost

Preverite velikost obremenitve ali ali je
povezava med mehkim zaganjalnikom

in motorjem v kratkem stiku.

Opombe:

1. Frekvencna zascita je vgrajena za napetost 50/60Hz.

2. Enofazni mehki zaganjalniki nimajo neuravnotezenega tokovnega izklopa, lahko pa imajo
izklope napetosti.
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Elektronska krivulja preobremenitve in izklopa

Cas (s)

t (s)
10000

\
B\

100 X LY - ——

_ ~1—<
AY 3 ~
Ay N Ny o~
I~ +~ u
N N e [~
s
\‘u \\\ ‘RE
“-\‘-—
10 - — [
— —— — i ==—— 230
— =
— — 20
~‘.""""q._
‘\—u—.____-
10
|
---'-‘-\-\.

——— 10Aa

I/ELA
1.16 1.5 2.0 2.6 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5 7.0 7.5 8.0

Tok (x le)

= Razred 30
= Brazred 20

= Crazred 10

D razred 10A
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Xl. Dodatek

IzraCun c¢asa preobremenitve

Formula:

Cas preobremenitve =

1375000
1%2-1102

Tx
6

e 1%: razmerje med dejanskim in nazivnim tokom.

e Tx: Toleranc¢ni ¢as T x 500 % preobremenitvenega toka (X=5).

o Casovna tabela minimalne tolerance preobremenitve:

preoﬁbt:e'::i?witve X=8 LS X=6 X=5 X= =3 =2
10A 1,6 2 3 4 6 1 -6
20 4 6 8 13 35 78
30 9 13 19 29 52 112

Seznam nastavitev parametrov

Parameter

Obmocje nastavitve

Privzeto

Tok polne obremenitve mehkega

zaganjalnika FLC

1-200A

Tovarniska nastavitev

Tok polne obremenitve motorja FLA

1-200A

Na podlagi moci mehkega
zaganjalnika

Nacin povezave

O-zunanje oZi¢enje, 1-notranje oZi¢enje

O-zunanje oZienje

Vrednost zascite nad tokom 500-850 % FLA 500% FLA
Prekoracitev trenutnega €asa
. .. 8 0,5-1,0 sek 1,0 Sek
zakasnitve voZnje
Vrednost zas¢it d
rednost zascite pre 100-200 % FLA 115% FLA

preobremenitvijo

Stopnja zascite pred
preobremenitvijo

0—Razred 10A, 1-Razred 10, 2—Razred 20,
3—Razred 30

0—10A razred

Zascita faznega zaporedja

0-1ZKLOP, 1-VKLOP

1-VKLOP

Zacetni cas

1-30 sek

Nastavitev potenciometra na
plosci

Ustavi Cas

0,5-10 sek

Nastavitev potenciometra na
plosci

Zacetna napetost

10-50 % FLA

Nastavitev potenciometra na
plosci

Vrsta obvodnega releja

O—elektri¢ni, 1-magnetni

Na podlagi specificnega
modela

Naslov podrejenega stroja 1-127 1

. 0-1200 BPS, 1-2400 BPS, 2—4800 BPS, 3—
Hitrost prenosa 9600 BPS, 4-19200 BPS 3-9600 BPS
Preverjanje paritete 0-ECC, 1-0DD, 2—-brez 0-ECC
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Skupne nastavitve obremenitve in parametrov

Zacetni nacin naklona

obremenitev Zacetni cas (s) Cas ustavitve (s) Zacetna napetost
Propeler za c¢oln 15 0 45%
Centrifugalni ventilator 15 0 45%
Centrifugalna crpalka 15 5 45%
Batni kompresor 15 0 45%
Rotacijski pretvornik 15 0 45%
Mesalnik 20 0 45%
Drobilec 20 0 45%
Spiralni zracni kompresor 15 0 45%
Motor brez obremenitve 15 0 45%
Tracni transporter 15 0 45%
Crpalka za toplo vodo 15 5 45%
Zracna Crpalka 15 0 45%




SL

XIl.  Strojna montaza
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Spostovana stranka:

Ko prejmete izdelke, ki jih je poslalo nase
podjetje, izvedite neposredno poskusno voznjo.
Najprej mora opraviti preprost preizkus v skladu
z risbo ozicenja eksperimentalnih metod in
potrditi mehki zaganjalnik. Ko se prepricate o
pravilnem delovanju mehkega zaganjalnika in
oZi¢enju kabinskega motorja, lahko izvedete
preskus celotnega sistema.

Testni koraki:

1. lzberite 3 x 200W/220V sijalke (H1-H3) s
povezavo Y, nato jih povezite z izhodom
mehkega zaganjalnika U, V in W, lahko
pa tudi preizkusite s prikljucitvijo
majhnega motorja.

2. Mehki zaganjalnik: zaprite stikalo K1
(prikljucite prikljucek 1, 3), Zarnica
pocasi zasveti. Ko Zarnica zasveti, se
obvod KM zapre.

3. Zaprite QF1, da ustvarite 380 VACnaR,
Sin T vhodnega prikljucka mehkega
zaganjalnika.

4. Zaprto stikalo za mehki zagon K1
(prikljucite prikljucek 1, 3), Zarnica
pocasi sveti. Ko Zarnica zasveti, se obvod
KM zapre.

5. Postopek mehke zaustavitve: odklopite
sponke 1, 3, odklopite obvod KM,
Zarnica pocasi ugasne, ko je Zarnica
popolnoma izklopljena, je postopek
mehke zaustavitve koncan.

Ce zgornjih poskusnih korakov ni mogoce izvesti
normalno, lahko predhodno ocenimo, da je bil
mehki zaganjalnik poskodovan. Za vec
podrobnosti se obrnite na oddelek tehni¢ne
sluzbe.

Osnovna nastavitev parametrov:

Preobremenitveni 10
izlet

Zacetek 8~12S
Stop 2~4S
UINI 50%




Environmental and disposal information

Producer to customer

Dear Sir or Madam,

Let’s take care of the environment! The product you own should not be disposed of with
household waste. According to applicable regulations (Directive 2012/19/EU and other local
regulations), used equipment must be taken to designated collection points for proper
disposal and recycling.

How to Handle the Product at the End of Its Lifecycle?
1. Electrical and Electronic Equipment: Products marked with the crossed-out wheeled
bin symbol must not be disposed of with household waste. You can:
o Take it to your local collection point for electrical and electronic equipment.
o Use the “one-for-one” system (returning the old device when purchasing a
new one, if available in your region).
2. Batteries and Accumulators: If the product contains batteries, remove them before
recycling and take them to designated battery collection points.
3. Packaging Materials: Packaging, such as cardboard or plastic, should be sorted and
placed in recycling bins.

Why is This Important?

Proper disposal of equipment and packaging materials:
e Protects the environment from harmful substances.
e Enables the recovery of valuable resources.
e Reduces the amount of waste sent to landfills.

Where to Find Information?

Information about waste collection points can be found on local authorities' websites or
through your recycling service provider. If needed, contact our customer service team, who
will gladly provide further details.

Thank you for your care for the environment and commitment to recycling!

Contact

expondo Polska sp. z 0.0. sp. k.
ul. Nowy Kisielin — Innowacyjna 7
66-002 Zielona Gora | Poland, EU
info@expondo.com
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