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DE Produktname

Laborrihrer

EN Product name

Overhead stirrer

PL Nazwa produktu

Mieszadto laboratoryjne

cz Nazev vyrobku

Horni michacka

FR Nom du produit

Agitateur en téte

IT Nome del prodotto Agitatore sopraelevato
ES Nombre del producto Agitador de cabeza

HU Termék neve Fej feletti keverd

DA Produktnavn Overhead omrgrer

FI Tuotteen nimi Ylasekoitin

NL Productnaam Bovenroerder

NO Produktnavn Overhead omrgrer

SE Produktnamn Overliggande omrérare

PT Nome do produto

Agitador de sobrecabeca

SK Nazov produktu

Horna miesacka

BG Mme Ha npoayKTa

lopHa 6bpKasiKa

EL ‘Ovopa mpoidvtog Kopudaiog avadeutipag
HR Naziv proizvoda Gornje mijesalo

LT Produkto pavadinimas VirSutinis maisytuvas

RO Numele produsului Agitator superior

SL Ime izdelka Zgornje mesalo

DE Modell | EN Product model |

PL Model produktu |

CZ Model vyrobku | FR Modéle |

IT Modello | ES Modelo | HU Modell |
DA Model | FI Tuotteen malli |

NL Productmodel | NO Produktmodell |
SE Produktmodell | PT Modelo do produto
| SK Model | BG Mogen Ha npoaykT |
EL Movtélo npoiovtog | HR Model
proizvoda | LT: Gaminio modelis | RO:
Model de produs | SL: Model izdelka

SBS-MR-2540

DE Hersteller | EN Manufacturer |
PL Producent | CZ Vyrobce |

FR Fabricant | IT Produttore |

ES Fabricante | HU Termel6 |

DA Producent | FI Valmistaja |
NL Producent | NO Produsent |
SE Tillverkare | PT Fabricante |
SK Vyrobca | BG Mpoussoauten |
EL Kataokevuaotrig | HR Proizvodac |
LT Gamintojas | RO Producator |
SL Proizvajalec

expondo Polska sp. z 0.0. sp. k.

DE Anschrift des Herstellers |

EN Manufacturer Address | PL Adres
producenta | CZ Adresa vyrobce |

FR Adresse du fabricant | IT Indirizzo del
produttore | ES Direccion del fabricante |
HU A gyarté cime | DA Producentens
adresse | Fl Valmistajan osoite |

NL Adres producent | NO Produsentens
adresse | SE Tillverkarens adress |

PT Endereco do fabricante | SK Adresa
vyrobcu | BG Agpec Ha npoussogutens |
EL: AleUBuvon kataokevaotr | HR Adresa
proizvodaca | LT Gamintojo adresas |

RO Adresa producatorului | SL Naslov
proizvajalca

ul. Nowy Kisielin — Innowacyjna 7, 66-002 Zielona Goéra | Poland, EU
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A Diese Bedienungsanleitung wurde fiir Sie maschinell ibersetzt. Wir arbeiten
kontinuierlich daran, eine akkurate Ubersetzung zu liefern. Allerdings ist keine
maschinelle Ubersetzung perfekt. Die offizielle Bedienungsanleitung ist die
englische Version. Etwaige Abweichungen oder Unterschiede in der
Ubersetzung sind weder bindend noch haben sie eine rechtliche Wirkung fiir
die Einhaltung oder Durchsetzung von Vorschriften. Sollten Fragen zur
Genauigkeit der Informationen in der Bedienungsanleitung aufkommen,
beziehen Sie sich bitte auf die englische Version dieser Inhalte. Sie ist die
offizielle Version.

ZU IHRER SICHERHEIT UND ZUM KORREKTEN BETRIEB LESEN SIE
BITTE DIESE ANLEITUNG SORGFALTIG DURCH, BEVOR SIE DAS
GERAT BENUTZEN.

HINWEIS: Alle hier aufgefiihrten Informationen basieren auf Daten, die zum
Zeitpunkt der Drucklegung verfiigbar waren. Die Fabrik behalt sich das
Recht vor, ihre eigenen Produkte jederzeit und ohne Vorankindigung zu
andern und Sanktionen zu verhangen. Es wird daher empfohlen, mdgliche
Aktualisierungen stets zu tberprufen.

1. TECHNISCHE DATEN

Beschreibung des Parameterwert
Parameters

Produktname Laborrihrer
Modell SBS-MR-2540
Spannung/Frequenz 230V /50 Hz
Stromversorgung des Gerats 80 W
Plattformgrofle cm 20 x 30
Maximale .
Drehgeschwindigkeit U/min 100 - 2500 U/min
IP-Schutzklasse P42
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2. PRODUKTUBERSICHT




177 cm
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3. Allgemeine Informationen zum Produkt
Uberkopf-Riihrwerk. Der Benutzer muss dieses Handbuch sorgfaltig lesen,
die Anweisungen und Verfahren befolgen und alle Warnhinweise lesen,
wenn er dieses Gerat verwendet.

Eingangspriifung

Packen Sie das Gerat vorsichtig aus und prifen Sie, ob es beim Transport
beschadigt wurde. Wenden Sie sich in diesem Fall an den Hersteller, um
technische Unterstiitzung zu erhalten.

Wichtiger Hinweis!!!

Vergessen Sie beim Einbau nicht, die Metalldichtung anzubringen, wenn
Sie die beiden Schrauben an der Grundplatte und an der Rlickseite des
Hauptgehauses festziehen.

A Metalldichtung
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Anweisungen fiir das Bedienfeld

100.
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1. " Run/Stop-Taste": Driicken Sie die Taste, um das Steuergerat zu
starten oder zu stoppen.

2. "Code-Schalter": Einstellung des Geschwindigkeitswertes und der
Zwischenparameter.

4. TASTEN UND FUNKTIONEN

Beim Einschalten zeigt das Steuergerat im oberen Anzeigefenster FS2P
und im unteren Anzeigefenster $1.1 an. Nach drei Sekunden wechselt der
Regler in den normalen Anzeigezustand.

Geschwindigkeitseinstellung und -anzeige (Hinweis: Siehe Tabelle 4
der internen Parameter: nod-Parameter)
1) Wennder Geschwindigkeitseinstellungsmodus 0 : ist
1> Wenn die Zeitsteuerungsfunktion deaktiviert ist (interne Parameter
Tabelle-3: ET=0)
Dricken Sie den Codierschalter , um in den Einstellmodus zu
gelangen. Der Regler zeigt -SP- im oberen Anzeigefenster und den

Drehzahlsollwert im unteren Anzeigefenster an. Drehen Sie den
Codierschalter , um den gewlinschten Wert einzustellen. Dricken Sie
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den Codeschalter erneut, um den Einstellmodus zu verlassen und den
eingestellten Wert automatisch zu speichern. javascript:void(0);

2> Wenn die Zeitmessfunktion erlaubt ist

(1) Wenn der Motor vorwarts oder riickwarts laufen darf

(Interne Parameter Tabelle-2: Fr=0 oder Fr=1)
Driicken Sie den Codierschalter , um in den Einstellmodus zu
gelangen. Der Regler zeigt -SP- im oberen Anzeigefenster und den
Drehzahlsollwert im unteren Anzeigefenster an. Drehen Sie den
Codierschalter , um den gewtlinschten Wert einzustellen. Driicken
Sie erneut den Codierschalter , der Regler zeigt -ST- im oberen
Anzeigefenster und den eingestellten Zeitwert im unteren
Anzeigefenster an. Drehen Sie den Codierschalter , um den
gewunschten Wert einzustellen. Durch erneutes Drucken des
Codierschalters verlasst der Regler den Einstellmodus und der
eingestellte Wert wird automatisch gespeichert.
javascript:void(0);

(2) Wenn der Motor vorwarts und riickwérts laufen darf
(Interne Parameter Tabelle-2: Fr=2)
Dricken Sie den Codierschalter , um in den Einstellmodus zu
gelangen. Der Regler zeigt -SP- im oberen Anzeigefenster und den
Drehzahlsollwert im unteren Anzeigefenster an. Drehen Sie den
Codierschalter , um den gewlnschten Wert einzustellen.
Driicken Sie erneut den Codierschalter , der Regler zeigt -ST- im
oberen Anzeigefenster und den eingestellten Gesamtzeitwert im
unteren Anzeigefenster an.
Driicken Sie erneut den Codierschalter , der Regler zeigt -FT-im
oberen Anzeigefenster und den Vorwartszeit-Sollwert im unteren
Anzeigefenster an.
Driicken Sie erneut den Codierschalter , der Regler zeigt -PT-im
oberen Anzeigefenster und den eingestellten Stoppzeitwert im
unteren Anzeigefenster an.
Driicken Sie erneut den Codierschalter , der Regler zeigt -rT-im
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oberen Anzeigefenster und den Sollwert der Riickwartszeit im unteren
Anzeigefenster an.
Wenn die Gesamtzeit 0, ist, bedeutet dies, dass es keine
Zeitmessungsfunktion gibt, die
Controller im Dauerbetrieb. Wenn die Gesamtzeit nicht 0 ist, wird nach
Beendigung des Timers im unteren Anzeigebereich End angezeigt.
Driicken Sie die Taste Run/Stop, um die Steuerung wieder in Betrieb zu
nehmen.

Wenn der Geschwindigkeitseinstellungsmodus 1 : ist

Drehen Sie den Codierschalter , um in den Einstellmodus zu gelangen.
Der Regler zeigt -SP- im oberen Anzeigefenster und den Drehzahlsollwert
im unteren Anzeigefenster an. Drehen Sie den Codierschalter , um den
gewunschten Wert einzustellen. Nach 1 Sekunde verlasst der Regler den
Einstellmodus, und der eingestellte Wert wird automatisch gespeichert.
Driicken Sie im Stopp-Zustand die Run/Stop-Taste, die Run-Kennung
leuchtet auf und die Steuerung beginnt zu laufen. Driicken Sie im laufenden
Betrieb die Taste Run/Stop, die Stop-Kennung leuchtet auf und der Regler
stoppt den Betrieb.

Wenn der Geschwindigkeitseinstellungsmodus 2 : ist

Drehen Sie den Codierschalter , um in den Einstellmodus zu gelangen.
Der Regler zeigt -SP- im oberen Anzeigefenster und den Drehzahlsollwert
im unteren Anzeigefenster an. Drehen Sie den Codierschalter , um den
gewlnschten Wert einzustellen. Nach 1 Sekunde verlasst der Regler den
Einstellmodus und der eingestellte Wert wird automatisch gespeichert.

Wenn der Regler einen Stillstand, einen logischen Hall-Fehler, eine zu
niedrige Busspannung, eine zu hohe Busspannung oder einen
Kommunikationsfehler hat, stoppt der Regler automatisch den Betrieb und
zeigt den Fehlercode an.

Storungscode Beschreibung :
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Das obere Fenster zeigt Er-1

Das obere Fenster zeigt Er-3
Das obere Fenster zeigt Er-4

: Leistungsmodul-Fehler
Das obere Fenster zeigt Er-2 :
: Hall Fault

: Unter Busspannung Stérung
Das obere Fenster zeigt Er-5 :

Stall Fault

Uber Busspannung Stérung

Dasobere Fenster zeigt Er-6 : Communicationfailure Fault
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Hinweis: Alle internen Parameter wurden bei der Werkspriifung
eingestelit.

Es ist verboten, sie mit Ausnahme des Parameters Sensorkorrektur zu
andern.

Driicken Sie den Codeschalter drei Sekunden lang, das Steuergerat zeigt
Lc im oberen Anzeigefenster an, der Passwortwert wird im unteren
Anzeigefenster angezeigt. Drehen Sie den Codierschalter , um den
Passwortwert zu andern. Driicken Sie erneut den Codierschalter. Wenn
der Passwortwert korrekt ist, geht der Regler automatisch in den Zustand
der internen Geschwindigkeitsparameter tber. Driicken Sie den
Codeschalter drei Sekunden lang, um den Zustand der internen
Geschwindigkeitsparameter zu verlassen, und jeder Parameter wird
automatisch gespeichert.

Interne Parameter Tabelle-1

Paramfete Name Anweisung der Funktion E|nstel_lung

r-Anzeige Bereich

Lc- Passwort Lc=3, Eingabe der Parameterliste 0
Pd- Proportional Einstellen der Proportionalfunktion (1~100) 10
Id- Integration Einstellung der Integrationsfunktion (1~100) 5
InT Beschleuplgungsze Dlne Zeit von 0 'bIS 'zur . (1~60) 10
it Héchstgeschwindigkeit
dET Verzdgerungszeit D',_e Zeit von dgr o (1~60) 10
Héchstgeschwindigkeit bis 0
- Der minimale Sollwert der (20~6000)
SdL Minimaler Sollwert Geschwindigkeit 20

SdH Maximal Der eingestellte Hochstwert der (20~6000)

eingestellter Wert Geschwindigkeit 2000
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Interne Parameter Tabelle-2

Paramfete Name Anweisung der Funktion Emstel}ung
r-Anzeige Bereich
Lc- Passwort Lc=9, Eingabe der Parameterliste 0
. GrofRer Durchmesser des (1.0~10.0)
EAr Ubersetzung | 7 ahnrads/Ritzels 1.0
PoL Motorpole Die Motorpole (1~32) 4
0 : Linksdrehung
dIF Motor- 1 : Drehunggegen den (0~10
Sollwertrichtung S
Uhrzeigersinn
FdS Ruckmeldung der | Wert der (0.1~10.0)
Geschwindigkeit Geschwindigkeitsrickmeldung 1.0
Wert der (0.1~10.0)
FdC Aktuelles Feedback Geschwindigkeitsriickmeldung 1.0
FrE Tragerfrequenz PWM-Trager Frequenz (5~15) 15
Po- Motorleistung Motorleistung (1~750) 40
CL- Uperstrom Vielfache des Nennstroms zulassen (1.0~10.0)
Vielfaches 5.0
0 : Motorlauft nur im Uhrzeigersinn
Drehrichtung des 1: Mo.torlal{ft nur gegen den
Fr- Motors Uhrzeigersinn (0~2)0
2 : Motorlauft nur vorwérts oder
rickwarts
Totzone der . S
db- Geschwindigkeit Die tote Zone der Geschwindigkeit (0~100) 5
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Interne Parameter Tabelle-3

Paramfete Name Anweisung der Funktion E|nstel_lung
r-Anzeige Bereich
Lc=101, Eingabe der
Le- Passwort Parameterliste 0
Aktualisieren Sie den Messfehler (-99.9~99.9)
Pb- Null-Korrektur Pb= Istwert - Messwert 0,0
Aktualisieren Sie den Messfehler
PK- Vollstandige PK=1000x(tatsachlicher Wert- (-999~-999)
Korrektur gemessener Wert) 0
lgemessenerWert
SPL Minimaler Sollwert | Der minimale Temperatursollwert ('_1155%%18'0)
Maximal . (0.0~300.0)
SPH eingestellter Wert Der maximale Temperatursollwert 300.0 °C
) ) 0 : Deaktivieren derdezimalen (0~1)
Punkt Dezimale Anzeige Anzeige 1
Auswahl des 0 : Temperatursensor (0~1)
TSn -
Temperatursensors | deaktivieren 0
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Interne Parameter Tabelle-4

1 *10/ Ist-Zeit (Minute)

Paramfete Name Anweisung der Funktion E|nstel_lung
r-Anzeige Bereich
Lc=109, Eingabe der
Le- Passwort Parameterliste 0
ET- Auswahl des 0 : Zeitsteuerung deaktivieren (0~1)0
Timings 1 : Zeitsteuerung aktivieren
- 0 : Minuten-Taktung
Hn- Timing-Modus 1 : Stunden-Taktung (0~10
Korrekturwert = [Laufzeit
rT- Zeitkorrektur Sekunde) -Ist-Zeit (Sekunde) (-999~999) 0

Interne Parameter Tabelle-5

Paramete

r-Anzeige Name

Anweisung der Funktion

Einstellung
Bereich

Lc- Passwort

Lc=103, Eingabe der Parameterliste

0

Geschwindig
keit
Einstellungsmodu
]

nicken

0 : Driicken Sieden Codierschalter
, um die Geschwindigkeit
einzustellen, driicken Sie die
Run/Stop-Taste, um den
Motorlauf oder -stopp zu steuern.

1 : Drehen Sieden Codierschalter ,
um die Geschwindigkeit
einzustellen, driicken Sie die
Run/Stop-Taste, um den
Motorlauf oder -stopp zu steuern.

2 : Drehen Sieden Codierschalter ,
um die Geschwindigkeit
einzustellen, je nach eingestellter

(0~2)0
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Interne Parameter Tabelle-6

Paramfete Name Anweisung der Funktion E|nstel.lung
r-Anzeige Bereich
Lc- Passwort Lc=110, Eingabe der Parameterliste 0

Wiederherstel | parameter auf Standardwert

rEST len zurlicksetzen

(0~1) 0

Verkabelung
Verdrahtung der Treiberplatine

SEFEAEEERE

A  Dicker Draht
B  Dunner Draht

Verdrahtung der Anzeigetafel
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A PT100
B  Messsensor

5. Fehler

Instrumente lassen sich nicht einschalten

1. Prifen Sie, ob das Netzkabel eingesteckt ist

2. Prifen Sie, ob die Sicherung defekt oder lose ist.

Fehler beim Selbsttest der Stromversorgung

3. Schalten Sie das Gerat aus, dann wieder ein und setzen Sie die
Geréate auf die Werkseinstellung zurlck.

- Temperatur kann den Sollwert nicht erreichen

4. Prifen Sie, ob der Wert der Sicherheitstemperatur zu niedrig
eingestellt ist.

- Ruhrgeschwindigkeit kann den Sollwert nicht erreichen

5. Eine zu hohe Viskositat des Mediums kann zu einer abnormalen
Drehzahlreduzierung des Motors flhren.

- Das Aufheizen kann nicht gestartet werden, nachdem die Temperatur
eingestellt wurde, oder das Rihren kann nicht gestartet werden,
wenn der Drehknopf verstellt wird.

6. Uberpriifen Sie das Bedienfeld auf Schaden, die beim Transport
entstanden sein kénnten.

Wenn diese Fehler nicht behoben werden, setzen Sie die Gerate auf

die Werkseinstellung zurtick, bringen Sie das Gerat zu Ihrem

technischen Kundendienst oder wenden Sie sich an den Hersteller.



DE

6. Wartung und Reinigung

- Eine ordnungsgemafie Wartung kann die Funktionsfahigkeit der
Instrumente erhalten und ihre Lebensdauer verlangern.

- Achten Sie darauf, dass das Reinigungsmittel beim Reinigen nicht in das
Instrument gespritzt wird.

- Ziehen Sie beim Reinigen den Netzstecker.

- Verwenden Sie nur Reinigungsmittel, die wir wie unten beschrieben
empfohlen haben:

Farbstoffe Isopropylalkohol
Baumaterialien Tensidhaltiges Wasser/
Isopropylalkohol
Kosmetika tensidhaltiges Wasser/
Isopropylalkohol
Lebensmittel Tensidhaltiges Wasser
Kraftstoffe Tensidhaltiges Wasser

- Tragen Sie bei der Reinigung des Gerats die entsprechenden
Schutzhandschuhe.

- Vor der Anwendung anderer Reinigungs- oder
Dekontaminationsmethoden muss sich der Benutzer beim Hersteller
vergewissern, dass diese Methode das Gerat nicht zerstort.

- Die Emaille macht die Kochplatte pflegeleichter und widerstandsfahiger
gegen Sauren und Laugen. Dadurch ist die Heizplatte aber auch anfalliger
fur extreme Temperaturschwankungen und Sto3belastungen. Dies kann zur
Bildung von Rissen oder zum Abblattern der Beschichtung flhren.

- Das Gerat muss gereinigt und in den urspringlichen Verpackungskarton
gelegt werden, bevor es zur Reparatur an den Kundendienst geschickt wird,
um eine Kontamination mit gefahrlichen Stoffen zu vermeiden.

- Verwenden Sie das Gerat in einem trockenen, sauberen Raum und in
einer temperaturstabilen Umgebung.
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7. Sicherheit

SchlieRen Sie das Gerat an eine geerdete
Stromversorgung an, um die Sicherheit der Maschine
und des Experiments zu gewahrleisten; schlieRen Sie
die Stromversorgung entsprechend den
Anforderungen der Maschine an.

Dieses Gerat darf nicht fur brennbare, explosive,
giftige und stark atzende Experimente verwendet
werden.

Achten Sie auf einen horizontalen Einbau.

Das Gerat darf nicht von Laien zerlegt und repariert
werden.

Achten Sie beim Umgang mit brennbaren Stoffen auf
die eingestellte Temperatur.

> EPD@ ©

Achten Sie darauf, den Harzbehalter zu trocknen.
Wenn die Temperatur versehentlich zu hoch
eingestellt ist, wirde sich der Behalter auflésen und
dann auf die Heizung fallen, was einen Brand
verursachen wiurde.

Eine Uberfiillte Probe flhrt zu einer Uberhitzung des
Arbeitsraums unter den Teilen, wodurch sich das
brennbare Material aufldst und ein Brand entsteht.

Berihren Sie wahrend des Betriebs nicht die
Oberseite, das Fenster und die Abluftéffnung des
Gerats, um sich vor Verbrennungen durch hohe
Temperaturen zu schitzen.

> @ B>

Lesen Sie vor der Inbetriebnahme die
Gebrauchsanweisung.
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» Tragen Sie bei der Arbeit den persénlichen Schutz, um Risiken zu
vermeiden:
- Verspritzen und Verdampfen von Flissigkeiten
- Freisetzung von giftigen oder brennbaren Gasen.

+ Stellen Sie das Gerat in einem geraumigen Raum auf einer stabilen,
sauberen, rutschfesten, trockenen und feuerfesten Oberflache auf,
betreiben Sie das Gerat nicht in explosionsgeféahrdeten Bereichen, mit
gefahrlichen Substanzen oder unter Wasser.

»  Erhéhen Sie allmahlich die Geschwindigkeit, verringern Sie die
Geschwindigkeit, wenn:
- Der Ruhrstab bricht wegen zu hoher Geschwindigkeit ab
- Das Gerat lauft nicht gleichmaRig, oder der Behalter bewegt sich auf
der Grundplatte.

* Die Temperatur muss immer mindestens 25°C niedriger sein als die
Brennpunkte der verwendeten Medien.

* Achten Sie auf die Gefahren durch:
- Entflammbare Stoffe oder Medien mit niedriger Siedetemperatur
- Uberfiillung der Medien
- Unsichere Behalter

* Verarbeiten Sie krankheitserregende Stoffe nur in geschlossenen
Behaltern.

+  Uberpriifen Sie das Gerat und das Zubehdr vor jeder Benutzung auf
Schéaden.

Verwenden Sie keine beschadigten Komponenten. Ein sicherer Betrieb
ist nur mit dem im Kapitel "Zubehoér" beschriebenen Zubehdr gewahrleistet.
Das Zubehor muss fest mit dem Gerat verbunden sein und darf sich nicht
von selbst I6sen. Ziehen Sie immer den Stecker ab, bevor Sie Zubehorteile
montieren.
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» Das Gerat kann nur durch Ziehen des Netzsteckers oder des
Anschlusssteckers von der Stromversorgung getrennt werden.

* Die auf dem Etikett angegebene Spannung muss mit der Spannung der
Hauptstromversorgung Ubereinstimmen.

* Achten Sie darauf, dass das Netzkabel die Platte nicht beriihrt. Decken
Sie das Gerat nicht ab.

Lagerung und Transport

- Bewahren Sie es in einem trockenen und sauberen Raum mit guter
Bellftung und ohne korrosive Gase auf.

- verhindern, dass es durch den Regen nass wird, und vermeiden
heftige ZusammenstoRe beim Transport.

Arbeitsbedingung
Umgebungstemperatur: 5~40°C.

Luftfeuchtigkeit der Umgebung: <90%.
Spannung: 220V+10%, 50/60Hz oder 110V+/-10%, 50/60Hz
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Anmerkung:

Wenn eine offensichtliche Beschadigung des Systems vorliegt,
Bitte schlieRen Sie es nicht an das Stromnetz an.

Probeldaufe

» Stellen Sie sicher, dass die erforderliche Betriebsspannung und die

Versorgungsspannung Ubereinstimmen.

» Stellen Sie sicher, dass die Steckdose zuverlassig geerdet sein
muss.

+ Stellen Sie sicher, dass der Strom ausgeschaltet ist.

« Stecken Sie das Netzkabel ein, stellen Sie sicher, dass das Geréat
eingeschaltet ist und beginnen Sie mit der Initialisierung.

* Geben Sie das Medium mit einem Ruhrstab in das Gefal3, wenn Sie
die Funktion des Magnetrihrers verwenden.

» Stellen Sie das Gefalk auf die Arbeitsplatte.

+ Stellen Sie die gewiunschte Ruhrgeschwindigkeit ein und beginnen
Sie zu rihren.

» Beobachten Sie die LCD-Anzeige.

» Stoppen Sie die Rihrfunktionen.

Wenn die oben genannten Vorgange normal verlaufen, ist das Gerat
einsatzbereit. Wenn diese Vorgange nicht normal sind, kann das Gerat
wahrend des Transports beschadigt worden sein. Wenden Sie sich an den
Hersteller, um technische Unterstutzung zu erhalten.

TEILELISTE
Nr. Beschreibung des Gerits Menge Bemerkung
1. Hauptgerat 1
2. Stromkabel 1
3. Gestell mit Staben 1




DE




EN

A This User Manual has been translated for your convenience using machine
translation. Reasonable efforts have been made to provide an accurate
translation; however, no automated translation is perfect nor is it intended to
replace human translators. The official User Manual is the English version. Any
discrepancies or differences created in the translation are not binding and have
no legal effect for compliance or enforcement purposes. If any questions arise
related to the accuracy of the information contained in the User Manual, please
refer to the English version of those contents which is the official version.

FOR YOUR SAFET AND CORRECT OPERATION, PLEASE CAREFULLY
READ THIS INSTRUCTION BEFORE USING IT.

NOTE: All of the information reported herein is based on data available at
the moment of printing. The factory reserves the right to modify its own
products at any moment without notice and incur any sanction. So, it is
suggested to always verify possible updates.

1. TECHNICAL DATA

Parameter description Parameter value
Product name Overhead Stirrer
Model SBS-MR-2540
Voltage/frequency 230V /50 Hz
Power 80 W
Platform size cm 20 x 30
Max rotation speed rev/min 100 — 2500 rpm
IP protection class 1P42

2. PRODUCT OVERVIEW
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177 cm
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3. General product information
Overhead stirrer. Users must read this manual carefully, follow the
instructions and procedures, and read all warnings when using this
instrument.

Receiving Inspection
Carefully unpack the device and check for any damage caused during
transport. If this happens, contact the manufacturer for technical support.

Important Notice!!!
When installing, don't forget to install the metal gasket when tightening the
two screws on the base plate and the back of the main body.

A Metal gasket
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Control Panel Instructions

100.

] ;_.?'."_'."_"._
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1. “Run/Stop Key”: Press the key, you can run or stop the controller.
2. “Code Switch”: Setting the speed value and inter parameters.

4. BUTTONS AND FUNCTIONS

On power-up, the controller display FS2P on the upper display window and
S1.1 on the lower display window. After three seconds, the controller will be
into normal display status.

Speed set and view (Note: Refer to the internal parameters table-4: nod
parameter)
1) When speed Set Mode is 0 :
1> When the timing function is disabled (internal parameters table-3:
ET=0)
Press the Code Switch to enter setting mode. The controller displays -
SP- on the upper display window and speed set value on the lower
display window. Rotate the Code Switch to change the set value that

you want. Press Code Switch again, the controller will exit setting mode
and set value will be auto saved.javascript:void(0);

2> When the timing function is allowed
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(1) When the motor is allowed forward or reverse running
(Internal parameters table-2: Fr=0 or Fr=1)
Press the Code Switch to enter setting mode. The controller displays
-SP- on the upper display window and speed set value on the lower
display window. Rotate the Code Switch to change the set value that
you want. Press Code Switch again, the controller displays -ST- on
the upper display window and time set value on the lower display
window. Rotate the Code Switch to change the set value that you
want. Press Code Switch again, the controller will exit setting mode
and set value will be auto saved.
javascript:void(0);

(2) When the motor is allowed forward and reverse running
(Internal parameters table-2: Fr=2)
Press the Code Switch to enter setting mode. The controller displays
-SP- on the upper display window and speed set value on the lower
display window. Rotate the Code Switch to change the set value that
you want.
Press Code Switch again, the controller displays -ST- on the upper
display window and total time set value on the lower display window.
Press Code Switch again, the controller displays -FT- on the upper
display window and forward time set value on the lower display
window.
Press Code Switch again, the controller displays -PT- on the upper
display window and stop time set value on the lower display window.
Press Code Switch again, the controller displays -rT- on the upper
display window and reverse time set value on the lower display

window.
When the total time is 0, it indicates there is no timing function, the

controller continuous running. When the total time is not 0, after the timer
stops running, the lower display area displays End. Press Run/Stop key,
you can restart the controller running.
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When speed Set Mode is 1 :

Rotate the Code Switch to enter setting mode. The controller displays -SP-

on the upper display window and speed set value on the lower display
window. Rotate the Code Switch to change the set value that you want.

After 1 second, the controller will exit setting mode, and speed set value will
be auto saved. On stop state, Press Run/Stop key, Run identifier lights, the

controller will start running. On running state, Press Run/Stop key, Stop
identifier lights, the controller will stop running.

When speed Set Mode is 2 :

Rotate the Code Switch to enter setting mode. The controller displays -SP-

on the upper display window and speed set value on the lower display
window. Rotate the Code Switch to change the set value that you want.
After 1 second, the controller will exit setting mode and set value will be

auto saved.

When the controller happen stall, Hall logical error, under bus voltage, over

bus voltage, communication failure, the controller will automatically stop

running and displays the Fault code.

Fault Code Description :
1) The upper window displays Er-1
The upper window displays Er-2

A~ WODN

)
)
)
)

)]

: Power module Fault
: Stall Fault

The upper window displays Er-3 :
The upper window displays Er-4 :
The upper window displays Er-5 :
6) The upper window displays Er-6 :

Hall Fault

Under bus voltage Fault
Over bus voltage Fault
Communication failure Fault
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Note: All the internal parameters
have been adjusted when factory test.
Forbidden to modify them except Sensor Correction parameter.

Press Code Switch for three seconds, the controller display Lc on the
upper display window, password value is displayed on the lower display
window. Rotate the Code Switch to change the password value. Press
Code Switch again, if the password value is correct, controller will
automatically enter the internal speed parameters state. Press Code
Switch for three seconds, you can exit the internal speed parameters state,
and each parameter will be auto saved.

Internal parameters table-1

Paramete Settin
r Name Instruction of the function 9
A range
indicator
Lc- password Lc=3, enter the parameters list 0
Pd- Proportional Adjustment of proportional function (1~100) 10
Id- Integration Adjustment of integration function (1~100) 5
InT Acceleration time The time of from 0 to maximum (1~60) 10
speed
dET Deceleration time '(I)'he time of from maximum speed to (1~60) 10
SdL Minimum set value | The speed minimum set value (20;2000)
SdH Maximum set value | The speed maximum set value (20;)?)800)
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Internal parameters table-2

Paramete Settin
r Name Instruction of the function 9
N range
indicator
Lc- password Lc=9, enter the parameters list 0
. . - . 1.0~10.
EAr Gear ratio Large diameter gear/pinion diameter ( 01 00 0)
PoL Motor poles The motor poles (1~32)4
Motor reference 0 : clockwise rotation
dIF - . . (0~10
direction 1 : counterclockwise rotation
FdS Speed feedback | Speed feedback value (O'1T30'0)
FdC Current feedback | Speed feedback value (0'1:(1)0'0)
FrE Carrier Frequency | PWM carrier Frequency (5~15) 15
Po- Motor Power Motor Power (1~750) 40
CL- i Qurrent Allow rated current multiples (1.0~10.0)
multiples 5.0
0 : Motor runs only clockwise
Motor rotation 1+ Motor runs orlly
Fr- direction counterclockwise (0~2)0
2 : Motor runs only forward or
reverse
db- Speed dead zone The dead zone of speed (0~100) 5
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Internal parameters table-3

Paramete

r Name Instruction of the function Setting
N range
indicator

Lc- password Lc=101, enter the parameters list 0
Pb- Zero correction Update the measurement error (-99.9~99.9)
Pb= actual value — measured value 0.0
Update the measurement error
PK- Full correction PK=1000x (actual (-999~999)
value—measured value) 0
Imeasured value
. The temperature minimum set (-150.0~0.0)
SPL Minimum set value | - 1500 °C
. The temperature maximum set (0.0~300.0)
SPH Maximum set value | | - 300.0 C
. . 0 : Disable decimal display (0~1)
dot Decimal display 1 : Enable decimal display 1
Temperature 0 : Disable temperature sensor (0~1)
TSn .
sensor selection 1 : Enable temperature sensor 0
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Internal parameters table-4

Paramete

*10 / Actual time (minute)

r Name Instruction of the function Setting
A range
indicator

Lc- password Lc=109, enter the parameters list 0
- . 0 : Disable timing
ET Timing selection | ;2 " " fiming (0~1)0
. 0 : Minute timing
Hn- Timing Mode 1 : Hour timing (0~1)0
Correction value = [Running time
rT- Time Correction second) -Actual time (second) ] (-999~999) 0

Internal parameters table-5

Paramete Setti
r Name Instruction of the function etiing
. range
indicator
Lc- paSSWOFd Lc=103, enter the parameters list 0
0 : Press the Code Switch to set
speed, Press Run/Stop key to
control motor run or stop
Speed 1 : Rotate the Code Switch to set
nod setting mode speed, Press Run/Stop key to (0~2)0
control motor run or stop
2 : Rotate the Code Switch to set
speed, according to set speed to
control motor run or stop




EN

Internal parameters table-6

Paramete Settin
r Name Instruction of the function 9
- range
indicator
Lc- password Lc=110, enter the parameters list 0
Restore
rEST Restore parameters to default value (0~1)0
factory parameter
Wiring

Driver Board Wiring

A Thick Wire
B  Thin Wire
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Display Board Wiring

U
o>

A PT100
B  Sensor

5. Faults

Instruments can’t be power ON

1. Check whether the power cable is plugged

2. Check whether the fuse is broken or loose

Fault in power on self-test

3. Switch OFF the unit, then switch ON and reset the instruments to
factory default setting.

» Temperature cannot reach set point

4. Check whether the safety temperature value is set too low

» Stir speed cannot reach set point

5. Excessive medium viscosity may cause abnormal speed reduction of
the motor

* Heating cannot be started after setting the temperature, or stirring
cannot be started when adjusting the control knob.

6. Check the control panel has damages which may have arisen during
transport.

If these faults are not resolved, please set the instruments to factory
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default setting, or take the unit to your technical service center, or
contact the manufacturer.

6. Maintenance and Cleaning

* Proper maintenance can keep instruments working in a good state and
lengthen their lifetime.

* Be careful not spray the cleanser into the instrument when cleaning.

» Unplug the power line when cleaning.

* Only use cleanser that we advised as below:

Dyes Isopropyl! alcohol
Construction materials Water containing tenside/
isopropyl alcohol
Cosmetics water containing tenside/
isopropyl alcohol
Foodstuffs Water containing tenside
Fuels Water containing tenside

» Wear the proper protective gloves during cleaning of the instrument.

* Before using other methods for cleaning or decontamination, the user
must contact the manufacturer to ascertain that this method does not
destroy the instrument.

» The enamel makes the hotplate easier to care for and more resistant to
acids and bases. Because of it, however, the heating plate is also more
susceptible to extreme fluctuations in temperature and the force of impact.
This can result in cracks forming or the coating flaking off.

* The instrument must be cleaned and put into the initial packaging carton
before being sent to service for repair, avoiding the contamination of
hazardous.

» Use the instrument in a dry clean room and temperature stable
environment.
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7. Safety

Connect the device to an earthed power supply to
ensure safety of machine and experiment; connect
the power as the machine required.

This equipment is forbidden to use in inflammable
and explosive, poisonous and strong corrosive
experiments.

Make sure horizontal installation.

Non-professionals are not allowed to disassemble
and repair this machine.

Pay attention to the set temperature while dealing
with the inflammable matters.

Make sure you dry the resin container, if the
temperature is setting too high by accident, the
container would be dissolved and then fall on the
heater to cause fire.

Overfilled sample will lead to overheating of working
room under parts, which will dissolve the inflammable
material and cause fire.

While the machine is working, don’t touch the top,
window and exhaust port of the device to protect from
high-temperature burns.

Read the instruction book before operation.

> B & REd@E
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*  When working, wear the personal guard to avoid the risk from:
- Splashing and evaporation of liquids
- Release of toxic or combustible gases.

+ Set up the instrument in a spacious area on a stable, clean, non-slip,
dry and fireproof surface, do not operate the instrument in explosive
atmospheres, with hazardous substances or under water.

»  Gradually increase the speed, reduce the speed if:
- The stirring bar breakaway because of too high speed
- The instrument is not running smoothly, or container moves on the
base plate.

+  Temperature must always be set to at least 25°C lower than the fir
points of the media used.

* Beware of hazards due to:
- Flammable material or media with a low boiling temperature
- Overfilling of media
- Unsafe container

*  Process pathogenic materials only in closed vessels.

*  Check the instrument and accessories beforehand for damage each
time you use them.

Do not use damaged components. Safe operation is only guaranteed with
the accessories described in the “Accessories” chapter. Accessories must
be securely attached to the device and cannot come off by themselves.
Always disconnect the plug before fitting accessories.
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* The instrument can only be disconnected from the main power supply
by pulling out the mains plug or the connector plug.

* The voltage stated on the label must correspond to the main power
supply.

*  Ensure that the mains power supply cable does not touch the plate. Do
not cover the device.

Storage and transportation

» Keep it in dry and clean room with good ventilation and no corrosive
gas

* prevent it from getting wet by the rain and avoid violent collision in
transportation.

Working condition
Ambient temperature: 5~40°C.

Ambient humidity: <90%.
Voltage: 220V+10%, 50/60Hz or 110V+/-10%, 50/60Hz
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Note:

If there is any apparent damage to the system,
Please do not plug it into the power line.

Trial Runs

» Make sure the required operating voltage and power supply voltage
match.

» Ensure the socket must be earthed reliably.

* Ensure the power be off

» Plug in the power cable, ensure the power is on and begin
initializing.

* Add the medium into the vessel with a stirring bar if with the
magnetic stirrer function.

» Put the vessel on the work plate.

+ Set the rated stirring speed and start stirring.

* Observe LCD display.

+ Stop the stirring functions.

If these operations above are normal, the device is ready to operate. If
these operations are not normal, the device may be damaged during
transportation, please contact the manufacturer for technical support.

PART LIST
No. Description Qty Remark
1. Main unit 1
2. Power cable 1
3. Rack with rods 1
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A Niniejsza instrukcja obstugi zostata przettumaczona dla Twojej wygody za
pomocg ttumaczenia maszynowego. Dotozono wszelkich staran, aby zapewnic
doktadne ttumaczenie. Nalezy jednak pamietaé, ze zadne ttumaczenie
automatyczne nie jest doskonate i nie ma na celu zastgpienia ttumaczy-ludzi.
Oficjalng instrukcjg obstugi jest wersja angielska. Wszelkie rozbieznosci lub
roéznice powstate w ttumaczeniu nie sg wigzace i nie majg skutkéw prawnych dla
celéw zgodnosci lub egzekwowania przepiséw. W razie jakichkolwiek pytan co
do doktadnosci informacji zawartych w Instrukcji obstugi prosimy zapoznaé sie
z wersjg angielska tej instrukc;ji, ktéra jest wersjg oficjalna.

W CELU ZAPEWNIENIA BEZPIECZNEGO | PRAWIDLOWEGO
UZYTKOWANIA, PRZED UZYCIEM UWAZNIE PRZECZYTAJ TE
INSTRUKCJE.

NOTATKA: Wszelkie informacje zawarte w niniejszym dokumencie opierajg
sie na danych dostepnych w momencie druku. Fabryka zastrzega sobie
prawo do modyfikowania swoich produktéw w dowolnym momencie i bez
uprzedzenia, ponoszgc z tego tytutu wszelkie sankcje. Dlatego zaleca sie,
aby zawsze sprawdza¢ mozliwe aktualizacje.

1. DANE TECHNICZNE

Opis parametru Wartos¢ parametru
Nazwa produktu Mieszadto gérne
Model SBS-MR-2540
Napiecie/czestotliwos¢ 230V /50 Hz
Zasilanie urzgdzenia 80 W
Rozmiar platformy cm 20x30
Maksymalna predkosc 100 — 2500 obr./min
obrotowa obr./min.

Klasa ochrony IP P42
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2. PRZEGLAD PRODUKTU




177 cm
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3. Ogodlne informacje o produkcie
Mieszadto gérne. Uzytkownicy muszg uwaznie przeczytac te instrukcje,
postepowac zgodnie z instrukcjami i procedurami oraz przeczyta¢ wszystkie
ostrzezenia przed uzyciem tego urzadzenia.

Kontrola odbioru

Ostroznie rozpakuj urzgdzenie i sprawdz, czy nie ulegto uszkodzeniu
podczas transportu. Jesli tak sie stanie, skontaktuj sie z producentem w
celu uzyskania pomocy technicznej.

Wazna informacja!!!

Podczas montazu nalezy pamietac¢ o zatozeniu uszczelki metalowej
podczas dokrecania dwdéch $rub na plycie bazowej i tylnej czesci korpusu
gtéwnego.

A Metalowa uszczelka



PL

Instrukcje dotyczace panelu sterowania

100.

FursSicp

1., Klawisz Uruchom/Zatrzymaj ”: Nacisnij ten klawisz, aby uruchomi¢ lub
zatrzymac kontroler.

2. , Przelacznik kodu” : Ustawianie wartosci predkosci i parametréw
inter.

4. PRZYCISKI | FUNKCJE

Po wigczeniu zasilania wyswietlacz kontrolera FS2P na gornym oknie
wys$wietlacza i $1.1 na dolnym oknie wys$wietlacza. Po trzech sekundach
kontroler powréci do normalnego trybu wyswietlania.

Ustawienie predkosci i widok (Uwaga: zapoznaj sie z tabelg parametréw
wewnetrznych 4: parametr nod )
1) Gdy tryb ustawiania predkosci wynosi 0 :
1> Kiedy funkcja pomiaru czasu jest wytgczony ( tabela parametréw

wewnetrznych 3: ET=0)

Nacisnij przetacznik kodowy aby wejs¢ w tryb ustawien. Kontroler
wyswietla -SP- na gérnym wyswietlaczu, a warto$¢ zadanej predkosci na
dolnym wyswietlaczu. Obré¢ Przetacznik kodéw aby zmieni¢ zgdang
warto$¢ zestawu. Naciskac Przetacznik kodéw ponownie, kontroler
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wyjdzie z trybu ustawien, a ustawiona wartos¢ zostanie automatycznie
zapisana. javascript:void(0);
2> Kiedy funkcja pomiaru czasu jest dozwolona

(1) Gdy silnik moze pracowa¢ do przodu lub do tytu
( Tabela parametrow wewnetrznych 2: Fr=0 lub Fr=1)
Nacisnij przetacznik kodowy aby wejs¢ w tryb ustawien. Kontroler
wyswietla -SP- na gornym wyswietlaczu, a warto$¢ zadanej predkosci
na dolnym wys$wietlaczu. Obré¢ Przetacznik kodéw aby zmienié
zgdang warto$¢ zestawu. Naciska¢ Przetagcznik kodéw ponownie,
kontroler wyswietla -ST- na gornym wyswietlaczu i wartos¢
ustawionego czasu na dolnym wyswietlaczu. Obré¢ Przetacznik
kodéw aby zmieni¢ zgdang wartos¢ zestawu. Naciska¢ Przetacznik
kodéw kontroler ponownie wyjdzie z trybu ustawien, a ustawiona
wartos¢ zostanie automatycznie zapisana.
JavaScript:void(0);

(2) Gdy silnik jest wigczony do przodu i odwraca¢ dziatanie
( Tabela parametrow wewnetrznych 2: Fr=2)
Nacisnij przetacznik kodowy aby wejs¢ w tryb ustawien. Kontroler
wyswietla -SP- na goérnym wyswietlaczu, a warto$¢ zadanej predkosci
na dolnym wyswietlaczu. Obr6¢ Przetgcznik kodéw aby zmienié
Zzgdang wartosc¢ zestawu.
Naciska¢ Przelgcznik kodéw ponownie, kontroler wyswietla -ST- na
goérnym wyswietlaczu i catkowitg wartos¢ ustawionego czasu na
dolnym wyswietlaczu.
Naciska¢ Przetacznik kodéw ponownie, kontroler wyswietla -FT- na
goérnym okienku wyswietlacza i wartos¢ ustawionego czasu do przodu
na dolnym okienku wys$wietlacza.
Naciska¢ Przelgcznik kodéw ponownie, kontroler wyswietla -PT- na
goérnym wyswietlaczu, a wartos¢ ustawionego czasu zatrzymania na
dolnym wyswietlaczu.
Naciska¢ Przelgcznik kodéw ponownie, kontroler wyswietla -rT- na
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gornym wyswietlaczu, a wartos¢ ustawionego czasu cofania na
dolnym wyswietlaczu.
Kiedy catkowity czas wynosi 0 , oznacza to, ze nie ma funkcji pomiaru
czasu,
kontroler pracuje ciggle. Gdy catkowity czas nie wynosi 0 , po zatrzymaniu
odliczania na dolnym obszarze wyswietlacza pojawia sie komunikat End .
Naciska¢ Nacisniecie przycisku Uruchom/Zatrzymaj umozliwia ponowne
uruchomienie kontrolera.

Gdy tryb ustawiania predkosci jest ustawiony na 1 :

Obrac¢ przetacznik kodowy aby wejs¢ w tryb ustawien. Kontroler wyswietla
-SP- na gérnym wyswietlaczu, a wartos¢ zadanej predkosci na dolnym
wyswietlaczu. Obraca¢ ten Przetacznik kodéw aby zmieni¢ zgdang
wartos¢ zestawu. Po 1 sekundzie kontroler wyjdzie z trybu ustawien, a
ustawiona wartos¢ predkosci zostanie automatycznie zapisana. W stanie
zatrzymania nacisnij Nacisniecie przycisku Run/Stop , zaswiecenie sie
identyfikatora Run , rozpoczecie pracy sterownika. W stanie uruchomionym
nacis$nij Nacisniecie przycisku Run/Stop , zaswiecenie sie identyfikatora
Stop spowoduje zatrzymanie dziatania sterownika.

Gdy tryb ustawiania predkosci wynosi 2 :

Obrac¢ przetacznik kodowy aby wejs¢ w tryb ustawien. Kontroler wyswietla
-SP- na gérnym wyswietlaczu, a wartos¢ zadanej predkosci na dolnym
wyswietlaczu. Obré¢ Przetacznik kodéw aby zmieni¢ zgdang wartos¢
zestawu. Po 1 sekundzie kontroler wyjdzie z trybu ustawien, a ustawiona
wartos¢ zostanie automatycznie zapisana.

Jesli wystgpi zatrzymanie sterownika, btad logiczny Halla, zbyt niskie
napiecie magistrali, zbyt wysokie napiecie magistrali lub awaria komunikaciji,
sterownik automatycznie zatrzyma sie i wyswietli kod btedu.

Opis kodu btedu:
1) W gérnym oknie wyswietlane sg Er-1: Btad modutu zasilania
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2) W gornym oknie wyswietlany jest komunikat Er-2: Biad zaciecia

3) W gérnym oknie wyswietlany jest komunikat Er-3: Btad Halla

4) W gérnym oknie wyswietlane sg Er-4: Usterka pod napigciem
magistrali

5) W goérnym oknie wyswietlane sg Er-5: Blad zbyt wysokiego napiecia
magistrali

6 ) W gornym oknie wyswietlane sg Er-6 : Btad komunikacji Btad
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Uwaga: Wszystkie parametry wewnetrzne zostaly dostosowane
podczas testow fabrycznych.

Zabrania sie ich modyfikacji, z wyjatkiem parametru Korekcja
czujnika.

Naciskac Przetacznik kodowy na trzy sekundy, wyswietlacz kontrolera Lc
w goérnym oknie wyswietlacza, wartos¢ hasta jest wyswietlana w dolnym
oknie wyswietlacza. Obrd¢ Przetacznik kodéw aby zmienié wartosé hasta.
Naciska¢ Ponowne przetaczenie kodu , jesli warto$¢ hasta jest
prawidtowa, sterownik automatycznie przejdzie do stanu wewnetrznych
parametrow predkoséci. Naciska¢ Po naci$nieciu przetacznika kodowego
na trzy sekundy mozna opuscic¢ stan wewnetrznych parametrow predkosci,
a kazdy parametr zostanie automatycznie zapisany.

Tabela parametréw wewnetrznych-1

Wskaznik I
. - Ustawienie
parametr Nazwa Instrukcja funkcji
u zakres
Lc- hasto Lc=3 , wejdz do listy parametrow 0
Pd- Proporcjonalny Regulacja funkcji proporcjonalnej (1~100) 10
Id- Integracja Dopasowanie funkcji catkowania (1~100) 5
Czas . -
WT ] . Czas od 0 do maksymalnej predkosci (1~60) 10
przyspieszania
dET Czas zwalniania Czas od predkosci maksymalnej do 0 (1~60) 10
SdL Minimaina wartos¢ Minimalna warto$¢ zadana predkosci (20~6000)
zadana 20
SdH Maksymalna Maksymalna warto$¢ zadana (20~6000)
wartos¢ zadana predkosci 2000
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Tabela parametréow wewnetrznych-2

Wskaznik I
. - Ustawienie
parametr Nazwa Instrukcja funkcji
u zakres
Lc- hasto Lc=9 , wejdz do listy parametrow 0
Przetozenie e . . (1.0~10.0)
Ucho przektadni Duza srednica kota zebatego/zebatki 1.0
PoL Bieguny silnika Bieguny silnika (1~32)4
0: obrot zgodnie z ruchem
dIF . K|Ieru.nek' . wskazoyvek.zegara (0~1)0
odniesienia silnika | 1: przeciwnie do ruchu
wskazéwek zegara obrot
Szybkos¢ s -
FDS sprzezenia Wartosg sprzezenia zwrotnego (0.1~10.0)
predkosci 1.0
zwrotnego
Biezgca informacja | Wartos¢ sprzezenia zwrotnego (0.1~10.0)
FDC g
zwrotna predkosci 1.0
FrE Czgstolliwost | o stotliwosé nosna PWM (5~15) 15
nosna
Po- Moc silnika Moc silnika (1~750) 40
CL- Nadmiar prgdu Dopuszczalne wielokrotnosci prgdu (1.0~10.0)
wielokrotnosci Znamionowego 5.0
0: Silnik pracuje tylko zgodnie z
ruchem wskazéwek zegara
. Kierunek obrotow | 1° Siln‘ik pracuje tylko w k|erunlfu 020
r- silnika przeciwnym do ruchu wskazéwek ( )
zegara
2: Silnik pracuje tylko do przodu lub
do tytu
Strefa martwa -
db- o Martwa strefa predkosci (0~100) 5
predkosci
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Tabela parametréw wewnetrznych-3

Wskaznik _—
. " Ustawienie
parametr Nazwa Instrukcja funkcji
zakres
u
Lc- hasto Lc=101 , wejdz do listy parametréow | Q
Zaktualizuj btad pomiaru
Pb- Korekta zera Pb = warto$¢ rzeczywista — ( 99'90 099'9)
warto$¢ zmierzona ’
Zaktualizuj btgd pomiaru
PK- Pelna korekta PK = 10(’)(')>< (vs'/artosc rzeczyw[s'ta (-999~999)
— warto$¢ zmierzona) / wartos¢ 0
zmierzona
SPL Minimalna warto$¢ | Minimalna warto$¢ zadana (-150.0~0.0)
zadana temperatury -150.0 °C
SPH Maksymalna Maksymalna warto$¢ zadana (0.0~300.0)
warto$¢ zadana temperatury 300.0 °C
Wyswietlanie liczb | 0: Wytacz wyswietlanie liczb (0~1)
kropka . dziesietnvch
dziesietnych Ziesietnyc 1
Wybér czujnika 0: Wytgcz czujnik temperatury (0~1)
TSn L
temperatury 1: Wigcz czujnik temperatury 0
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Tabela parametréw wewnetrznych-4

Wskaznik __—
. " Ustawienie
parametr Nazwa Instrukcja funkcji
zakres
u
Lc- hasto Lc=109 , wejdz do listy parametréow | Q
. 0: Wylacz synchronizacje
ET- 0~1)0
Wybor czasu 1: Wiacz synchronizacje ( )
: 0: Czas minutowy N
Hn Tryb pomiaru czasu 1: Czas godzinowy (0~1)0
Wartosé korekcyjna = [Czas
(T- Korekta czasu | trwania sekund) - Rzeczywisty (-999~999) 0
czas (sekunda) ] *10/

-
(3}

abela parametréw wewnetrznych-

Wskaznik
parametr Nazwa Instrukcja funkcji
u

Ustawienie
zakres

Lc- hasto Lc=103 , wejdz do listy parametrow 0

0: Nacisnij przelacznik kodowy aby
ustawi¢ predko$¢, nacisnij
Przycisk Run/Stop do
sterowania pracg lub
zatrzymywaniem silnika

1: Obro¢ przetacznik kodowy aby
Predkos¢ ustawi¢ predkosé, nacisnij (0~2)0

tryb ustawien Przycisk Run/Stop do
sterowania pracg lub
zatrzymywaniem silnika

2: Obrd¢ przetacznik kodowy
ustawi¢ predkosc¢, zgodnie z
ustawiong predkoscia, aby

kantralowad nrace hiih

ukton
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Tabela parametréw wewnetrznych-6

Wskaznik i
. " Ustawienie
parametr Nazwa Instrukcja funkcji
zakres
u

Lc- hasto Lc=110, wejdz do listy parametrow 0

odpoczyn Przywrécic Przywrd¢ parametry do wartosci
. (0~1)0
ek parametr fabryczny | domys$inych

Okablowanie
Okablowanie plyty sterownika

A Gruby drut
B  Cienki drut

SEFEEEERE

Okablowanie ptytki wyswietlacza



PL

U
o>

A PT100
B  Czujnik

5. Wady

Nie mozna wigczy¢ urzadzen

1. Sprawdz, czy kabel zasilajgcy jest podtgczony

2. Sprawdz, czy bezpiecznik nie jest uszkodzony lub poluzowany

Btad zasilania podczas autotestu

3. Wylacz urzadzenie, a nastepnie witgcz je ponownie i przywroc
ustawienia fabryczne urzgdzenia.

» Temperatura nie moze osiggng¢ ustawionego punktu

4. Sprawdz, czy warto$¢ temperatury bezpieczenstwa nie jest ustawiona
zbyt nisko

* Predkos$¢ mieszania nie moze osiggng¢ punktu nastawionego

5. Nadmierna lepkos¢ medium moze powodowac nienormalng redukcije
predkosci silnika

* Nie mozna rozpoczg¢ ogrzewania po ustawieniu temperatury, a
mieszania nie mozna rozpoczg¢ podczas regulacji pokretta
sterujgcego.

6. Sprawdz, czy panel sterowania nie ma uszkodzen, ktore mogty
powsta¢ podczas transportu.

Jezeli usterki te nie ustgpig, nalezy przywréci¢ ustawienia fabryczne

urzgdzenia, dostarczy¢ urzadzenie do punktu serwisowego lub

skontaktowac sie z producentem.
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6. Konserwacja i czyszczenie

» Wiasciwa konserwacja pozwala utrzymac urzgdzenia w dobrym stanie
technicznym i wydtuzy¢ ich zywotnosc¢.

* Podczas czyszczenia nalezy uwazac, aby nie rozpyli¢ srodka
czyszczacego na instrument.

* Podczas czyszczenia odtgcz przewdd zasilajgey.

* Stosuj wylgcznie zalecane przez nas srodki czyszczace:

Barwniki Alkohol izopropylowy
Materiaty budowlane Woda zawierajgca srodki powierzchniowo
czynne/

alkohol izopropylowy
Kosmetyki woda zawierajgca $rodki powierzchniowo
czynne/

alkohol izopropylowy
Artykuty spozywcze Woda zawierajgca tensydy
Paliwa Woda zawierajgca tensydy

* Podczas czyszczenia instrumentu nalezy nosi¢ odpowiednie rekawice
ochronne.

* Przed zastosowaniem innych metod czyszczenia lub dekontaminacji
uzytkownik musi skontaktowac sie z producentem, aby upewnic sie, ze
metoda ta nie zniszczy urzgdzenia.

» Emalia sprawia, ze ptyta grzewcza jest tatwiejsza w pielegnacji i bardziej
odporna na kwasy i zasady. Z tego powodu jednak ptyta grzewcza jest
réwniez bardziej podatna na ekstremalne wahania temperatury i site
uderzenia. Moze to skutkowacé powstawaniem peknie¢ lub tuszczeniem sie
powioki.

* Przed wystaniem urzgdzenia do serwisu w celu naprawy nalezy je
wyczyscic i umiesci¢ w oryginalnym opakowaniu kartonowym, aby unikng¢
zanieczyszczenia niebezpiecznymi substancjami.

» Uzywaj urzgdzenia w suchym, czystym pomieszczeniu i Srodowisku o
stabilnej temperaturze.
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7. Bezpieczenstwo

Podtgcz urzadzenie do uziemionego zrodta zasilania,
aby zapewni¢ bezpieczehstwo maszyny i
eksperymentu. Podtgcz zasilanie zgodnie z
wymaganiami maszyny.

Zabrania sie uzywania tego sprzetu w
eksperymentach z materiatami tatwopalnymi,
wybuchowymi, trujgcymi i silnie zrgcymi.

Upewnij sie, ze instalacja jest pozioma.

Osobom niebedgcym profesjonalistami nie wolno
demontowac i naprawia¢ tego urzgdzenia.

Nalezy zwréci¢ uwage na ustawiong temperature
podczas pracy z materiatami tatwopalnymi.

Pamietaj o wysuszeniu pojemnika z zywicg. Jesli
temperatura zostanie przypadkowo ustawiona zbyt
wysoko, pojemnik moze sie rozpusci¢ i spas¢ na
grzejnik powodujgc pozar.

Przepetnienie probki doprowadzi do przegrzania
pomieszczenia roboczego pod czesciami, co
spowoduje rozpuszczenie sie tatwopalnego materiatu
i powstanie pozaru.

Aby unikng¢ poparzen wysokg temperaturg, nie
nalezy dotykac gornej czesci urzgdzenia, jego
okienka ani otworu wylotowego.

> B> @@ 6

Przed uzyciem przeczytaj instrukcje.
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* Podczas pracy nalezy nosi¢ ochrone osobistg, aby unikng¢ ryzyka
wynikajgcego z:
- Rozpryskiwanie i parowanie cieczy
- Uwalnianie toksycznych lub palnych gazow.

»  Ustaw urzgdzenie w przestronnym miejscu, na stabilnej, czystej,
antyposlizgowej, suchej i ognioodpornej powierzchni. Nie uzywaj
urzadzenia w atmosferach wybuchowych, z substancjami
niebezpiecznymi ani pod wodag.

+  Stopniowo zwiekszaj predkosé, zmniejsz predkosé, jezeli:
- Mieszadto oderwato sie z powodu zbyt duzej predkosci
- Urzadzenie nie dziata ptynnie lub pojemnik przesuwa sie na ptycie
bazowej.

*  Temperature nalezy zawsze ustawi¢ na wartos¢ co najmniej o 25 °C
nizszg od temperatury panujgcej w danym medium.

+ Uwazaj na zagrozenia wynikajgce z:
- Materiat lub medium tatwopalne o niskiej temperaturze wrzenia
- Przepetnienie nosnika
- Niebezpieczny pojemnik

*  Materialy patogenne nalezy przetwarzaé wytgcznie w zamknietych
naczyniach.

*  Przed kazdym uzyciem nalezy sprawdzi¢, czy urzadzenie i akcesoria
nie sg uszkodzone.

Nie uzywaj uszkodzonych podzespotéw. Bezpieczne uzytkowanie jest
zagwarantowane wytgcznie przy uzyciu akcesoriow opisanych w rozdziale
~Akcesoria”. Akcesoria muszg by¢ solidnie przymocowane do urzgdzenia i
nie mogg sie samoistnie odczepi¢. Przed montazem akcesoriéw nalezy
zawsze odtgczy¢ wtyczke.
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* Urzadzenie mozna odtaczy¢ od zasilania sieciowego wytacznie poprzez
wyciagniecie wtyczki sieciowej lub wtyczki ztacza.

* Napiecie podane na etykiecie musi odpowiada¢ napieciu w sieci zasilaja
cej.

* Upewnij sie, ze kabel zasilajacy nie dotyka ptyty. Nie przykrywaj urza
dzenia.

Przechowywanie i transport

* Przechowywac¢ w suchym i czystym pomieszczeniu z dobrg wentylacjg
i bez gazoéw zrgcych.

» zapobiega¢ zamoczeniu przez deszcz i unika¢ gwattownych zderzen w
czasie transportu.

Stan roboczy
Temperatura otoczenia: 5~40°C.

Wilgotnos¢ otoczenia: <90%.
Napiecie: 220 V £ 10%, 50/60 Hz lub 110 V +/- 10%, 50/60 Hz



PL

Notatka:
Jezeli w systemie widoczne s3 jakiekolwiek uszkodzenia,
Prosze nie podtgczac urzadzenia do sieci elektrycznej.

Jazdy prébne

Upewnij sie, ze wymagane napiecie robocze i napiecie zasilania sa
zgodne.

Upewnij sie, ze gniazdko jest solidnie uziemione.

Upewnij sie, ze zasilanie jest wytagczone

Podtgcz kabel zasilajgcy, upewnij sie, ze zasilanie jest wigczone i
rozpocznij inicjalizacje.

Jesli naczynie jest wyposazone w mieszadto magnetyczne, nalezy
doda¢ do niego medium za pomoca mieszadta.

Potdz naczynie na ptycie roboczej.

Ustaw znamionowa predkos¢ mieszania i rozpocznij mieszanie.
Obserwuj wyswietlacz LCD.

Zatrzymaj funkcje mieszania.

Jezeli powyzsze czynnosci przebiegajg prawidtowo, urzgdzenie jest gotowe
do pracy. Jezeli powyzsze czynnosci nie bedg wykonywane prawidtowo,
urzgdzenie mogto ulec uszkodzeniu podczas transportu. W celu uzyskania
pomocy technicznej nalezy skontaktowac sie z producentem .

LISTA CZESCI
Nr Opis urzadzenia llosé Uwaga
Jednostka gtéwna 1
2. Kabel zasilajgcy 1

3. Stojak z pretami 1
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A Tento navod k pouZiti byl preloZen strojové. Vidy se snazime o poskytnuti
presného pirekladu. Zadny strojovy preklad viak neni dokonaly. Rovnéz neslouzi
k nahrazeni prekladu lidskou osobou. Oficialni navod k pouziti je dostupny v
anglické verzi. Pfipadné nesrovnalosti nebo rozdily v prekladu nejsou zavazné
a nemaji zadny pravni ucinek pro ucely dodrzovani predpis nebo jejich
vymahani. V pripadé jakychkoli otazek ohledné spravnosti informaci uvedenych
v navodu k pouziti se fidte anglickou verzi tohoto obsahu. Jedna se o oficialni

verzi.

PRO VASI BEZPECNOST A SPRAVNY PROVOZ SI PROSIM POZORNE
PRECTETE TENTO POKYN PRED POUZITIM.

POZNAMKA: VSechny zde uvedené informace vychazeji z idajt
dostupnych v dobé tisku. Tovarna si vyhrazuje pravo kdykoli bez
pfedchoziho upozornéni upravit své vlastni produkty a uloZit jakékoli
sankce. Proto se doporucuje vzdy ovéfit mozné aktualizace.

1. TECHNICKE UDAJE

Popis parametru Hodnota parametru
Stal pro horni frézku Laboratorni michadlo
Model SBS-MR-2540
Napéti/frekvence 230V /50 Hz
Napajeni zarizeni 80 W
Velikost platformy cm 20 x 30
Max!malm rychlost otaceni 100-2500 ot /min
ot/min
Trida ochrany IP P42

2. PREHLED PRODUKTU
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177 cm
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3. Obecné informace o produktu
Horni michadlo. Uzivatelé si musi pozorné precist tento navod, dodrzovat
pokyny a postupy a precist si vSechna varovani pfi pouzivani tohoto
pfistroje.

Pfijimani inspekce
Opatrné vybalte zafizeni a zkontrolujte, zda nedoslo k poskozeni béhem
pfepravy. Pokud k tomu dojde, kontaktujte vyrobce pro technickou podporu.

Dilezité upozornéni!!!
Pfi instalaci nezapomerite nainstalovat kovové tésnéni pfi utahovani dvou
Sroubu na zakladni desce a zadni ¢asti hlavniho téla.

A Kovové tésnéni
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Pokyny k ovladacimu panelu

100.

] ;_.?'."_'."_"._

FurSip

1., Klavesa Run/Stop “ : Stisknutim tlaCitka mizete ovladac spustit nebo
zastavit.

2 . “ Code Switch” : Nastaveni hodnoty rychlosti a mezi parametry.

4. TLACITKA A FUNKCE

PFi zapnuti se zobrazi ovlada¢ FS2P na hornim okné displeje a S$1.1 na
spodnim okénku displeje. Po tfech sekundach pfejde ovladac do
normalniho stavu displeje.

Nastaveni rychlosti a zobrazeni (Poznamka: Viz tabulka internich
parametrl 4: parametr nod )
1) Kdyz je reZim nastaveni rychlosti 0 :
1> Kdyz funkce €asovani je zakazano ( tabulka internich parametra-3:
ET=0)

Stisknéte koédovy spina€ pro vstup do rezimu nastaveni. Regulator
zobrazi -SP- na hornim displeji a nastavenou hodnotu rychlosti na
spodnim displeji. Otolte Prepinaé kédu pro zménu pozadované
hodnoty. Stisknéte Prepina¢ kédu znovu regulator opusti rezim
nastaveni a nastavena hodnota se automaticky ulozi. javascript:void(0);
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2> Kdyz je povolena funkce Casovani

(1) Kdyz je povolen chod motoru vpFed nebo vzad
( Tabulka internich parametrd-2: Fr=0 nebo Fr=1)
Stisknéte kédovy spinac pro vstup do rezimu nastaveni. Regulator
zobrazi -SP- na hornim displeji a nastavenou hodnotu rychlosti na
spodnim displeji. Otolte Prepinaé kédu pro zménu pozadované
hodnoty. Stisknéte Prepinaé kédu regulator opét zobrazi -ST- na
hornim displeji a nastavenou hodnotu ¢asu na spodnim displeji.
Otocte Prepinaé kédu pro zménu pozadované hodnoty. Stisknéte
Prepinaé kédu znovu regulator opusti rezim nastaveni a nastavena
hodnota se automaticky ulozi.
javascript:void(0);

(2) Kdyz je motor povolen dopFedu a zvratit béh
( Tabulka internich parametri-2: Fr=2)
Stisknéte kédovy spinaé pro vstup do reZimu nastaveni. Regulator
zobrazi -SP- na hornim displeji a nastavenou hodnotu rychlosti na
spodnim displeji. Otocte Prepina€ kédu pro zménu pozadované
hodnoty.
Stisknéte Prepina€ kédu regulator opét zobrazi -ST- v hornim
okénku displeje a nastavenou hodnotu celkového &asu v dolnim
okénku displeje.
Stisknéte Prepina€ kédu regulator opét zobrazi -FT- v hornim okénku
displeje a nastavenou hodnotu ¢asu vpFed v dolnim okénku displeje.
Stisknéte Prepinaé kédu regulator opét zobrazi -PT- na hornim
displeji a nastavenou hodnotu ¢asu zastaveni na spodnim displeji.
Stisknéte Prepinaé kédu regulator opét zobrazi -rT- na hornim

displeji a obracenou nastavenou hodnotu ¢asu na spodnim displeji.
KdyZ je celkovy €as 0 , znamena to, Ze neexistuje Zadna funkce ¢asovani

nepretrzity chod regulatoru. Kdyz celkovy ¢as neni 0 , po zastaveni
Casovace se v dolni ¢asti displeje zobrazi End . Stisknéte Tlacitko
Run/Stop muzete restartovat bézici ovladac.
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KdyZ je rezim nastaveni rychlosti 1 :

Otocte kédovym spinaéem pro vstup do rezimu nastaveni. Regulator
zobrazi -SP- na hornim displeji a nastavenou hodnotu rychlosti na spodnim
displeji. Stfidat a Prepina¢ kodu pro zménu pozadované hodnoty. Po 1
sekundé regulator opusti rezim nastaveni a nastavena hodnota rychlosti se
automaticky ulozi. V zastaveném stavu stisknéte Tladitko Run/Stop ,
rozsviti se identifikator chodu , ovladac se spusti. V bézicim stavu stisknéte
Tlac¢itko Run/Stop , rozsviti se identifikator Stop , ovladac se zastavi.

KdyZ je rezim nastaveni rychlosti 2 :

Otocte kédovym spinaéem pro vstup do rezimu nastaveni. Regulator
zobrazi -SP- na hornim displeji a nastavenou hodnotu rychlosti na spodnim
displeji. Otoc¢te Prepinaé kédu pro zménu poZzadované hodnoty. Po 1
sekundé regulator opusti rezim nastaveni a nastavena hodnota se
automaticky ulozi.

Kdyz se ovladac¢ zablokuje, Hallova logicka chyba, pod napétim sbérnice,
nad napétim sbérnice, selhanim komunikace, ovlada¢ se automaticky
zastavi a zobrazi kéd poruchy.

Popis chybového kédu:
1) Zobrazi se horni okno Er-1 : Chyba napajeciho modulu
2) V hornim okné se zobrazi Er-2 : Stall Fault
3) V hornim okné se zobrazi Er-3 : Hall Fault
4) Zobrazi se horni okno Er-4: Chyba pod napétim sbérnice
5) Zobrazi se horni okno Er-5: Porucha prepéti sbérnice
6 ) Zobrazi se horni okno Er-6 : Chyba komunikace Chyba
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Poznamka: VSechny vnitini parametry byly upraveny pfi tovarnim
testovani.
Je zakazano je upravovat kromé parametru Korekce senzoru.

Stisknéte Prepnéte kod na tfi sekundy, ovlada¢ zobrazi Lc v hornim
okénku displeje se hodnota hesla zobrazi v dolnim okénku displeje. Otocte
Piepinaé kédu pro zménu hodnoty hesla. Stisknéte Kédovy spinaé znovu,
pokud je hodnota hesla spravna, regulator automaticky pfejde do stavu
internich parametrud rychlosti. Stisknéte Kédovy spina¢ na tfi sekundy,
muzete opustit stav internich parametrt rychlosti a kazdy parametr bude
automaticky ulozZen.

Tabulka vnitfnich parametri-1

Ukazatel ]
< Nastaveni
parametr Nazev Instrukce funkce
a rozsah
Lc=3, vstupte do seznamu
Le- heslo parametr(i 0
Pd- Umérny Uprava proporcionalni funkce (1~100) 10
ID- Integrace Uprava integraéni funkce (1~100) 5
InT Doba zrychleni Cas od 0 do maximalni rychlosti (1~60) 10
dET Doba zpomaleni Cas od maximalni rychlosti do 0 (1~60) 10
SdL Minimalni Minimalni nastavena hodnota (20~6000)
nastavena hodnota | rychlosti 20
SdH Maximalni Maximalni nastavena hodnota (20~6000)
nastavena hodnota | rychlosti 2000
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Tabulka vnitfnich parametra-2

Ukazatel .
< Nastaveni
parametr Nazev Instrukce funkce
a rozsah
Lc=9 , vstupte do seznamu
Le- heslo parametrt 0
. . . Velky priimér ozubeného (1.0~10.0)
Ucho Pfevodovy pomér kola/pastorku 1.0
PoL Poly motoru Pdély motoru (1~32)4
0: otaceni ve sméru hodinovych
Referenéni smér | rucicek
diF motoru 1: proti sméru hodinovych (0~1)0
ruci¢ek otaceni
FdS Rychlostni zpétna Hodnota zpétné vazby rychlosti (0.1~-10.0)
vazba 1.0
Aktuaini zpétna . . (0.1~10.0)
FdC vazba Hodnota zpétné vazby rychlosti 1.0
FrE Nosna frekvence Nosna frekvence PWM (5~15) 15
po- Vykon motoru Vykon motoru (1~750) 40
) Nad proudem o . o (1.0~10.0)
CL nasobky Povolit nasobky jmenovitého proudu 50
0: Motor b&Zi pouze ve sméru
hodinovych rucicek
Fr- Sm;;?(t)?ﬁem 1: l.\/lotorl bézi pvc.)tjze proti sméru (0~2)0
hodinovych rucicek
2 : Motor bézi pouze vpied nebo
vzad
db- Mrtva z6na Mrtva zéna rychlosti (0~100) 5
rychlosti ry
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Tabulka vnitfnich parametri-3

Ukazatel .
< Nastaveni
parametr Nazev Instrukce funkce
a rozsah
Lc=101, vstupte do seznamu
Le- heslo parametrt 0
Aktualizujte chybu méfeni
Pb- Nulova korekce Pb = skute¢na hodnota — (_99'90 099'9)
namérena hodnota ’
Aktualizujte chybu méfeni
PK- Uplna oprava PK =1000x (skEJvtecr'la (-999~999)
hodnota—namérena hodnota) )/ 0
naméfena hodnota
SPL Minimalni Minimalni nastavena hodnota (-150.0~0.0)
nastavena hodnota | teploty -150.0 °C
SPH Maximalni Maximalni nastavena hodnota (0.0~300.0)
nastavena hodnota | teploty 300.0 °C
. Desetinné 0: Zakazat desetinné zobrazeni (0~1)
tecka . . S .
zobrazeni 1 : Povolit desetinné zobrazeni 1
Vybér snimace 0: Zakazat teplotni senzor (0~1)
TSn . .
teploty 1 : Povolit teplotni senzor 0
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Vnitini parametry tabulka-4

Ukazatel

sekunda) ] *10/ Skute¢ny Gas

Lumntms b\

parametr Nazev Instrukce funkce Nastaveni
a rozsah

Lc=109 , vstupte do seznamu

Le- heslo parametr(i 0

ET- Vybér dasovani | O Zakazat casovani (0~1)0
1 : Povolit ¢asovani

o . 0: minutové ¢asovani

Hn- ReZim asovani 1: Casovani podle hodin (0~10
Korekéni hodnota = [Doba bé&hu

T- Korekce &asu sekunda) - Skute¢na doba ( (-999~999) 0

Tabulka vnitfnich parametri-5

Ukazatel

Tlagitko Run/Stop pro ovladani
chodu nebo zastaveni motoru

2 : Otocte kédovym spinaéem pro

nastaveni rychlosti, podle
nastavené rychlosti pro ovladani
chodu nebo zastaveni motoru

parametr Nazev Instrukce funkce Nastaveni
o rozsah
Lc=103 , vstupte do seznamu
Le- heslo parametrti 0
0 : Stisknéte kédovy spina€ pro
nastaveni rychlosti stisknéte
Tlagitko Run/Stop pro ovladani
chodu nebo zastaveni motoru
1 : Otocte kodovym spinaéem pro
kyvnuti 5 Rychlost ) nastaveni rychlosti stisknéte (0~2) 0
rezim nastaveni
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Tabulka vnitfnich parametri-6

Ukazatel .
< Nastaveni
parametr Nazev Instrukce funkce
G rozsah
Lc=110, vstupte do seznamu
Le- heslo parametr(i 0
odpocine Obnovit Obnovte parametry na vychozi
. (0~1)0
k tovarni parametr hodnotu

Elektroinstalace
Zapojeni desky ridice

A Tlusty drat
B  Tenky drat

Zapojeni desky displeje
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A PT100
B Cidlo

5. Chyby

Pfistroje nelze zapnout

1. Zkontrolujte, zda je zapojen napajeci kabel

2. Zkontrolujte, zda neni pojistka praskla nebo uvolnéna

Chyba v napajeni pfi samocinném testu

3. Vypnéte jednotku, poté ji zapnéte a resetujte nastroje do tovarniho
nastaveni.

* Teplota nemuze dosahnout nastavené hodnoty

4. Zkontrolujte, zda neni bezpecénostni teplota nastavena pfilis nizko

* Rychlost michani nemize dosahnout nastavené hodnoty

5. Nadmérna viskozita média muze zpusobit abnormalni snizeni
rychlosti motoru

* Po nastaveni teploty nelze spustit ohfev nebo nelze spustit michani
pfi nastavovani ovladaciho knofliku.

6. Zkontrolujte, zda ovladaci panel neni poSkozen, ke kterému mohlo
dojit béhem prepravy.

Pokud se tyto zavady nevyfesi, nastavte pfistroje do tovarniho

nastaveni nebo zaneste jednotku do vaseho technického servisniho

stfediska nebo kontaktujte vyrobce.
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6. Udrzba a ¢isténi

» Spravna udrzba muaze udrzet nastroje v dobrém stavu a prodlouzit jejich
Zivotnost.
« Pri Cisténi budte opatrni, abyste nestfikli Cistici prostfedek do nastroje.

* Prfi CiSténi odpojte napajeci kabel.
» Pouzivejte pouze Cistici prostfedek, ktery doporu€ujeme nize:

Barviva Isopropylalkohol
Stavebni materialy  Voda obsahujici tenzid/
isopropylalkohol

Kosmetika voda obsahujici tenzidy/
isopropylalkohol

Potraviny Voda obsahuijici tenzid

Paliva Voda obsahuijici tenzid

* Pfi CiSténi pfistroje pouzivejte vhodné ochranné rukavice.

* Pfed pouzitim jinych metod ¢&isténi nebo dekontaminace musi uzivatel
kontaktovat vyrobce, aby se ujistil, Ze tato metoda neznici pfistroj.

* Diky smaltu se plotynka snadnéji udrzuje a je odolné&jsi vuci kyselinam a
zasadam. Kvuli tomu je ale topna deska také nachyInéjsi na extrémni
vykyvy teploty a sily narazu. To mize mit za nasledek tvorbu trhlin nebo
odlupovani povlaku.

* Pfistroj musi byt pfed odeslanim do servisu k opravé vycistén a vlozen do
plvodniho baleni, aby se zabranilo kontaminaci nebezpeénymi latkami.

» PouzZivejte pfistroj v suché Cisté mistnosti a teplotné stabilnim prostfedi.
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7. Bezpeénost

Pfipojte zafizeni k uzemnénému napajecimu zdroji,
abyste zajistili bezpec€nost stroje a experimentu;
pfipojte napajeni podle potfeby stroje.

Toto zafizeni je zakazano pouzivat pfi experimentech
se zapalnymi a vybusnymi, jedovatymi a silné
korozivnimi.

Zajistéte vodorovnou instalaci.

Neprofesionalové nesmi tento stroj rozebirat a
opravovat.

Pfi manipulaci s hoflavymi latkami dbejte na
nastavenou teplotu.

Ujistéte se, Ze jste nadobu s pryskyfici vysusili, pokud
by se teplota nahodou nastavila pfili§ vysoko, nadoba
by se rozpustila a poté by spadla na ohfivac a
zpuUsobila pozar.

Pfeplnény vzorek povede k prehfati pracovni
mistnosti pod dily, které rozpusti hoflavy material a
zpusobi pozar.

KdyZ je stroj v provozu, nedotykejte se horni ¢asti,
okénka a vyfukového portu zafizeni, abyste byli
chranéni pfed popaleninami pfi vysoké teploté.

> B & REd@E

Pfed provozem si pfectéte navod k obsluze.
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»  P¥i praci pouzivejte osobni ochranu, abyste se vyhnuli riziku z:
- Stfikani a vyparfovani kapalin
- Uvolnovani toxickych nebo hoflavych plynu.

»  Pristroj umistéte do prostorného prostoru na stabilni, Cisty, neklouzavy,
suchy a ohnivzdorny povrch, neprovozujte pfistroj ve vybusném
prostiedi, s nebezpecnymi latkami nebo pod vodou.

*  Postupné zvysuijte rychlost, sniZujte rychlost, pokud:
- Michaci ty¢ se odlomila kvili pfili§ vysoké rychlosti
- P¥istroj nebézi hladce nebo se nadoba pohybuje po zakladni desce.

* Teplota musi byt vZdy nastavena alespori o 25 °C niz§i, neZ jsou teploty
pouZzitého média.

*  Pozor na nebezpecéi zplisobena:
- Hoflavy material nebo média s nizkou teplotou varu
- Preplnéni médii
- Nebezpecény kontejner

»  Patogenni materialy zpracovavat pouze v uzavienych nadobach.

*  Pred kazdym pouzitim zkontrolujte nastroj a pfisluSenstvi, zda nejsou
poskozeny.

Nepouzivejte poSkozené soucasti. Bezpecny provoz je zaruen pouze s
pfisluSenstvim popsanym v kapitole ,Pfislusenstvi“. PFisluSenstvi musi byt
bezpetné pripevnéno k zafizeni a nemuize se samo oddélit. Pfed montazi
pfislusenstvi vzdy odpojte zastrcku.
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»  Pristroj Ize odpojit od hlavniho napajeni pouze vytazenim sitové zastrc
ky nebo zastrcky konektoru.

*  Napéti uvedené na stitku musi odpovidat hlavnimu napajeni.

* Ujistéte se, Ze se napajeci kabel nedotyka desky. Nezakryvejte zar
izeni.

Skladovani a preprava

* Uchovavejte jej v suché a Cisté mistnosti s dobrym vétranim a bez
korozivnich plynu

* chrante jej pfed navlhnutim destém a zabrarite prudké kolizi pfi
pfepravé.

Pracovni stav
Okolni teplota: 5~40°C.

Okolni vlhkost: < 90 %.
Napéti: 220V+10%, 50/60Hz nebo 110V+/-10%, 50/60Hz



Ccz

Poznamka:

Pokud je na systému zjevné poskozeni,
Nezapojujte jej do elektricke sité.

Zkusebni béhy

Ujistéte se, Ze se pozadované provozni napéti a napajeci napéti
shoduji.

Ujistéte se, Zze zasuvka musi byt spolehlivé uzemnéna.

Ujistéte se, Ze je vypnuté napajeni

Zapojte napajeci kabel, ujistéte se, Ze je napajeni zapnuté a zaCnéte
inicializovat.

Pridejte médium do nadoby pomoci michaci ty¢inky, pokud mate
funkci magnetického michadla.

Polozte nadobu na pracovni desku.

Nastavte jmenovitou rychlost michani a za¢néte michat.

Sledujte LCD disple;j.

Zastavte funkce michani.

Pokud jsou vy$e uvedené operace normalni, zafizeni je pfipraveno k
provozu. Pokud tyto operace nejsou normalni, muze dojit k poSkozeni
zarizeni b&éhem pFepravy, kontaktujte prosim vyrobce pro technickou
podporu .

SEZNAM DiLU

C. Popis zafizeni mnozstvi Poznamka
1. Hlavni jednotka 1
2. Napajeci kabel 1
3. Stojan s tyCemi 1
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A Ce manuel d’utilisation a été traduit a I'aide d’une traduction automatique pour
votre confort. Des efforts raisonnables ont été faits pour vous fournir une
traduction précise ; cependant, aucune traduction automatique n’est parfaite
et ne pourra jamais remplacer les traducteurs humains. La version anglaise est
la version officielle de nos manuels d’utilisation. Toute divergence ou différence
créée par la traduction n'est pas contraignante et n'a aucun effet juridique a
des fins de conformité ou d'application. En cas de questions relatives a
I'exactitude des informations contenues dans le manuel d'utilisation, veuillez-
vous référer a la version anglaise de ces contenus en tant que version officielle.

POUR VOTRE SECURITE ET VOTRE FONCTIONNEMENT CORRECT,
VEUILLEZ LIRE ATTENTIVEMENT CETTE INSTRUCTION AVANT DE
L'UTILISER.

NOTE: Toutes les informations présentées ici sont basées sur les données
disponibles au moment de I'impression. L'usine se réserve le droit de
modifier ses propres produits a tout moment sans préavis et d'encourir
aucune sanction. Il est donc conseillé de toujours vérifier les éventuelles
mises a jour.

1. CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Description du paramétre Valeur du paramétre
Nom de produit Agitateur de laboratoire
Modéle SBS-MR-2540
Tension/fréquence 230V /50 Hz
Alimentation de I'appareil 80 W
Taille de la plateforme cm 20 x 30
V|te§se de rotation max. 100 — 2500 tr/min
tr/min
Classe de protection IP P42
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2. APERCU DU PRODUIT




177 cm
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3. Informations générales sur le produit
Agitateur suspendu. Les utilisateurs doivent lire attentivement ce manuel,
suivre les instructions et les procédures et lire tous les avertissements lors
de l'utilisation de cet instrument.

Inspection de réception
Déballez soigneusement 'appareil et vérifiez qu'il n'a pas été endommagé
pendant le transport. Si cela se produit, contactez le fabricant pour obtenir
une assistance technique.

Avis important !!!
Lors de l'installation, n'oubliez pas d'installer le joint métallique lors du
serrage des deux vis sur la plaque de base et 'arriére du corps principal.

A Joint en métal
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Instructions pour le panneau de contréle

100.

] ;_.?'."_'."_"._

FurSip

1. « Touche Run/Stop » : Appuyez sur la touche pour exécuter ou arréter
le contrbleur.

2. « Code Switch » : Réglage de la valeur de vitesse et des paramétres
inter.

4. BOUTONS ET FONCTIONS

A la mise sous tension, I'affichage du contréleur FS2P sur la fenétre
d'affichage supérieure et $1.1 sur la fenétre d'affichage inférieure. Aprés
trois secondes, le controleur reviendra a I'état d’affichage normal.

Vitesse définie et affichée (Remarque : reportez-vous au tableau des
parametres internes - 4 : paramétre nod )
1) Lorsque le mode de réglage de la vitesse est 0 :
1> Lorsque le fonction de synchronisation est désactivé ( tableau des

parameétres internes-3 : ET=0)

Appuyez sur le commutateur de code pour entrer dans le mode de
réglage. Le contrbleur affiche -SP- sur la fenétre d'affichage supérieure
et la valeur de vitesse définie sur la fenétre d'affichage inférieure. Faites
pivoter le Changement de code pour modifier la valeur définie que vous
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souhaitez. Presse Changement de code encore une fois, le contrdleur
quittera le mode de réglage et la valeur définie sera automatiquement
enregistrée. javascript:void(0);

2> Lorsque la fonction de synchronisation est autorisée

(1) Lorsque le moteur est autorisé a fonctionner en marche avant ou en
marche arriere

( Tableau des parameétres internes-2 : Fr=0 ou Fr=1)
Appuyez sur le commutateur de code pour entrer dans le mode de
réglage. Le contrbleur affiche -SP- sur la fenétre d'affichage
supérieure et la valeur de vitesse définie sur la fenétre d'affichage
inférieure. Faites pivoter le Changement de code pour modifier la
valeur définie que vous souhaitez. Presse Changement de code
encore une fois, le controleur affiche -ST- sur la fenétre d'affichage
supérieure et la valeur de temps définie sur la fenétre d'affichage
inférieure. Faites pivoter le Changement de code pour modifier la
valeur définie que vous souhaitez. Presse Changement de code a
nouveau, le contréleur quittera le mode de réglage et la valeur définie
sera automatiquement enregistrée.
javascript:void(0);

(2) Lorsque le moteur est autorisé & avancer et inverse en cours
d'exécution
( Tableau des parametres internes-2 : Fr=2)
Appuyez sur le commutateur de code pour entrer dans le mode de
réglage. Le contrdleur affiche -SP- sur la fenétre d'affichage
supérieure et la valeur de vitesse définie sur la fenétre d'affichage
inférieure. Faites pivoter le Changement de code pour modifier la
valeur définie que vous souhaitez.
Presse Changement de code a nouveau, le contrdleur affiche -ST-
sur la fenétre d'affichage supérieure et la valeur de temps total définie
sur la fenétre d'affichage inférieure.
Presse Changement de code encore une fois, le contréleur affiche -

FT- sur la fenétre d'affichage supérieure et la valeur définie du temps
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d'avance sur la fenétre d'affichage inférieure.

Presse Changement de code encore une fois, le contrbleur affiche -
PT- sur la fenétre d'affichage supérieure et la valeur définie pour
I'neure d'arrét sur la fenétre d'affichage inférieure.

Presse Changement de code encore une fois, le contrbleur affiche -
rT- sur la fenétre d'affichage supérieure et la valeur de consigne du

temps inverse sur la fenétre d'affichage inférieure.
Lorsque le temps total est 0, cela indique qu'il n'y a pas de fonction de
temporisation, le

contréleur en fonctionnement continu. Lorsque le temps total n'est pas égal
a 0, une fois le minuteur arrété, la zone d'affichage inférieure affiche Fin .
Presse Touche Run/Stop , vous pouvez redémarrer le contrdleur en cours
d'exécution.

Lorsque le mode de réglage de la vitesse est sur 1 :

Faites tourner le commutateur de code pour entrer dans le mode de
réglage. Le contrbleur affiche -SP- sur la fenétre d'affichage supérieure et la
valeur de vitesse définie sur la fenétre d'affichage inférieure. Tourner le
Changement de code pour modifier la valeur définie que vous souhaitez.
Aprés 1 seconde, le contrbleur quittera le mode de réglage et la valeur de
vitesse définie sera automatiquement enregistrée. A I'arrét, appuyez sur
Touche Run/Stop , les voyants d'identification Run s'allument , le
contréleur commence a fonctionner. En état d'exécution, appuyez sur
Touche Run/Stop , les voyants d'identification d'arrét s'allument , le
contréleur s'arréte de fonctionner.

Lorsque le mode de réglage de la vitesse est sur 2 :

Faites tourner le commutateur de code pour entrer dans le mode de
réglage. Le contrbleur affiche -SP- sur la fenétre d'affichage supérieure et la
valeur de vitesse définie sur la fenétre d'affichage inférieure. Faites pivoter
le Changement de code pour modifier la valeur définie que vous
souhaitez. Aprés 1 seconde, le contrdleur quittera le mode de réglage et la
valeur définie sera automatiquement enregistrée.



FR

Lorsque le contréleur se bloque, une erreur logique Hall, une sous-tension
du bus, une surtension du bus, une défaillance de communication, le
contrOleur s'arréte automatiquement de fonctionner et affiche le code

d'erreur.

Description du code d'erreur :
1) La fenétre supérieure affiche Er-1
d'alimentation

2) La fenétre supérieure affiche Er-2 :
3) La fenétre supérieure affiche Er-3 :
4) La fenétre supérieure affiche Er-4 :
5) La fenétre supérieure affiche Er-5 :

: Défaut du module

Défaut de décrochage

Défaut Hall

défaut de sous-tension du bus
Défaut de surtension du bus

6 ) La fenétre supérieure affiche Er-6 : Défaillance de

communication
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Remarque : tous les parameétres internes ont été ajustés lors du test
en usine.
Il est interdit de les modifier sauf le paramétre Correction du capteur.

Presse Commutation de code pendant trois secondes, le contréleur
affiche Lc sur la fenétre d'affichage supérieure, la valeur du mot de passe
est affichée sur la fenétre d'affichage inférieure. Faites pivoter le
Changement de code pour changer la valeur du mot de passe. Presse
Changez a nouveau de code , si la valeur du mot de passe est correcte, le
contréleur entrera automatiquement dans I'état des paramétres de vitesse
internes. Presse Appuyez sur le code de commutation pendant trois
secondes pour quitter I'état des paramétres de vitesse internes et chaque
parametre sera automatiquement enregistré.

Tableau des paramétres internes-1

Indicateur
de \ Nom Instruction de la fonction Orientation
parameétr gamme
e
Lc- mot de passe Lc=3, entrez la liste des paramétres 0
Pd- Proportionnel | Réglage de la fonction (1~100) 10
proportionnelle
Ident_lflant Intégration Réglage de la fonction d'intégration (1~100) 5
EnT Te’rers. Le temps de 0 a la vitesse maximale (1~60) 10
d'accélération
dET 'I"er'nps ‘?'e Le temps de la vitesse maximale a 0 (1~60) 10
décélération
SdL Va'e“r,m"ﬁ'ma'e La valeur minimale de vitesse définie (20~-6000)
définie 20
SdH Valeur de_ consigNe || 4 valeur de vitesse maximale définie (20~6000)
maximale 2000
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Tableau des paramétres internes-2

Indicateur
de \ Nom Instruction de la fonction Orientation
parameétr gamme
e
Lc- mot de passe Lc=9, entrez la liste des paramétres 0
. Rapport de . L (1.0~10.0)
Oreille transmission Engrenage/pignon de grand diameétre 1.0
PoL Pbles moteurs Les podles du moteur (1~32) 4
0 : rotation dans le sens des
Sens de référence | aiguilles d'une montre
dIF . L (0~1)0
du moteur 1 :sens inverse des aiguilles
d'une montre rotation
FdS Retour de vitesse | Valeur de retour de vitesse (0'1:(1)0'0)
FdC Commentaires Valeur de retour de vitesse (0.1~10.0)
actuels 1.0
FrE Fréquence Fréquence porteuse PWM (5~15) 15
porteuse
Puissance du .
Po- moteur Puissance du moteur (1~750) 40
CL- Surintensité Autoriser les multiples du courant (1.0~10.0)
multiples nominal 5.0
0 : Le moteur tourne uniquement
dans le sens des aiguilles d'une
montre
o Sens de rotation du 1:Le moteurt‘ourne unlquemen't 0~2)0
moteur dans le sens inverse des aiguilles
d'une montre
2 : Le moteur fonctionne uniquement
en marche avant ou en marche
arriére
db- Z_one morte de La zone morte de la vitesse (0~100) 5
vitesse
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Tableau des paramétres internes-3

Indicateur
de R Nom Instruction de la fonction Orientation
parametr gamme
e
Lc=101, entrez la liste des
Lc- mot de passe parametres 0
Mettre a jour I'erreur de mesure
Pb- Correction du zéro | Pb = valeur réelle — valeur (_99'90 099'9)
mesurée ’
. Mettre & jour I'erreur de mesure
PK- CorrecFlon PK = 1000x (valeur réelle — valeur (-999~-999)
compléte , ;i 0
mesurée) / valeur mesurée
SPL Valeur minimale La valeur minimale de consigne de (-150.0~0.0)
définie température -150.0 °C
SPH Valeur de consigne | La valeur maximale de température (0.0~300.0)
maximale définie 300.0 °C
. ' . 0 : Désactiver I'affichage décimal (0~1)
point Affichage décimal 1 : Activer l'affichage décimal 1
Sélection du 0 : Désactiver le capteur de (0~1)
TSN capteur de température 0
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Tableau des paramétres internes-4

I'heure

Durée réelle (seconde) ] *10/

Llo.iwn wholla lonic;da)

Indicateur
de . Nom Instruction de la fonction Orientation
parametr gamme
e
Lc=109 , entrez la liste des
Lc- mot de passe parametres 0
ET- Sélection du timing 0: De§actlver le chron’ometrage (0~1)0
1 : Activer le chronométrage
Mode de 0 : Minuterie
Hn- . 0~1)0
n synchronisation 1 : Horaire ( )
. Valeur de correction = [Durée de
T- Correction de fonctionnement en secondes) - (-999~999) 0

Tableau des paramétres internes-5

Indicateur
de
parametr
e

Nom

Instruction de la fonction

Orientation
gamme

Lc-

mot de passe

Lc=103 , entrez la liste des
parameétres

hocher la
téte

Vitesse
mode de réglage

0 : Appuyez sur le commutateur de
code pour régler la vitesse,
appuyez sur Touche Run/Stop
pour contrdler le fonctionnement
ou l'arrét du moteur

1 : Tournez le commutateur de
code pour régler la vitesse,
appuyez sur Touche Run/Stop
pour contréler le fonctionnement
ou l'arrét du moteur

2 : Tournez le commutateur de
code pour régler la vitesse,

selon la vitesse définie pour
caontraler le fonectinnnement A

(0~2)0
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Tableau des paramétres internes-6

Indicateur

de . Nom Instruction de la fonction Orientation
parametr gamme

e
Lc=110, entrez la liste des
Lc- mot de passe paramétres 0
Restaurer Restaurer les paramétres a la valeur
repos ) e . (0~1)0
paramétre d'usine par défaut
Cablage

Cablage de la carte de commande

A

B

A  Fil épais
B  Filfin
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Cablage du panneau d'affichage

1B

wnid

A PT100
B  Capteur

5. Défauts

Les instruments ne peuvent pas étre allumés

1. Vérifiez si le cable d'alimentation est branché

2. Vérifiez si le fusible est cassé ou desserré

Défaut d'alimentation lors de I'auto-test

3. Eteignez I'appareil, puis rallumez-le et réinitialisez les instruments aux
parameétres d'usine par défaut.

 La température ne peut pas atteindre le point de consigne

4. Vérifiez si la valeur de température de sécurité est réglée trop bas

* La vitesse d’agitation ne peut pas atteindre le point de consigne

5. Une viscosité excessive du fluide peut entrainer une réduction
anormale de la vitesse du moteur

* Le chauffage ne peut pas étre démarré aprés le réglage de la
température, ou I'agitation ne peut pas étre démarrée lors du
réglage du bouton de commande.

6. Vérifiez que le panneau de commande ne présente pas de dommages
qui auraient pu survenir pendant le transport.

Si ces défauts ne sont pas résolus, veuillez réinitialiser les instruments
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aux parameétres d'usine par défaut, ou apporter I'appareil a votre centre
de service technique, ou contacter le fabricant.

6. Entretien et nettoyage

* Un entretien approprié peut maintenir les instruments en bon état de
fonctionnement et prolonger leur durée de vie.

* Veillez a ne pas vaporiser le nettoyant sur l'instrument lors du nettoyage.
» Débranchez le cordon d’alimentation lors du nettoyage.

* Utilisez uniquement le nettoyant que nous vous conseillons comme ci-
dessous :

Colorants Alcool isopropylique
Matériaux de construction Eau contenant des tensioactifs/
alcool isopropylique

Produits de beauté eau contenant des tensioactifs/
alcool isopropylique

Denrées alimentaires Eau contenant des

tensioactifs

Carburants Eau contenant des tensioactifs

* Portez des gants de protection appropriés lors du nettoyage de
instrument.

» Avant d'utiliser d’autres méthodes de nettoyage ou de décontamination,
I'utilisateur doit contacter le fabricant pour s’assurer que cette méthode ne
détruit pas l'instrument.

» L’émail rend la plaque chauffante plus facile a entretenir et plus résistante
aux acides et aux bases. De ce fait, la plague chauffante est également
plus sensible aux variations extrémes de température et a la force d'impact.
Cela peut entrainer la formation de fissures ou I'écaillage du revétement.

* L'instrument doit étre nettoyé et placé dans le carton d'emballage initial
avant d'étre envoyé en service pour réparation, en évitant la contamination
par des substances dangereuses.

+ Utilisez I'instrument dans une piéce propre et séche et dans un
environnement a température stable.



FR




FR

7. Sécurité

Connectez l'appareil a une alimentation électrique
mise a la terre pour garantir la sécurité de la machine
et de I'expérience ; connectez I'alimentation selon les
besoins de la machine.

Il est interdit d'utiliser cet équipement dans des
expériences impliquant des substances
inflammables, explosives, toxiques et fortement
corrosives.

Assurez-vous de l'installation horizontale.

Les non-professionnels ne sont pas autorisés a
démonter et a réparer cette machine.

Faites attention a la température réglée lorsque vous
manipulez des matiéres inflammables.

Assurez-vous de sécher le récipient en résine. Si la
température est réglée trop haut par accident, le
récipient se dissoudra puis tombera sur le radiateur et
provoquera un incendie.

Un échantillon trop rempli entrainera une surchauffe
de la salle de travail sous les piéces, ce qui dissoudra
le matériau inflammable et provoquera un incendie.

Pendant que la machine fonctionne, ne touchez pas
le dessus, la fenétre et l'orifice d'échappement de
I'appareil pour éviter les brllures a haute
température.

Lisez le manuel d'instructions avant |'utilisation.

> @B &R o
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* Lors du travail, portez la protection individuelle pour éviter les risques
liégsa:
- Eclaboussures et évaporation de liquides
- Dégagement de gaz toxiques ou combustibles.

* Installez l'instrument dans un endroit spacieux sur une surface stable,
propre, antidérapante, séche et ignifuge. N'utilisez pas l'instrument
dans des atmosphéres explosives, avec des substances dangereuses
ou sous l'eau.

*  Augmentez progressivement la vitesse, réduisez la vitesse si :
- La barre d'agitation se détache a cause d'une vitesse trop élevée
- L'instrument ne fonctionne pas correctement ou le récipient bouge
sur la plaque de base.

* Latempérature doit toujours étre réglée a au moins 25 °C inférieure aux
points de fusion du support utilisé.

* Attention aux dangers dus a :
- Matiére ou milieu inflammable a faible température d'ébullition
- Surremplissage du support
- Conteneur non sécurisé

* Ne traiter les matiéres pathogénes que dans des récipients fermés.

+ Vérifiez au préalable que l'instrument et les accessoires ne présentent
aucun dommage avant chaque utilisation.

N'utilisez pas de composants endommagés. Un fonctionnement sdr n’est
garanti qu’avec les accessoires décrits dans le chapitre « Accessoires ».
Les accessoires doivent étre solidement fixés a I'appareil et ne peuvent pas
se détacher d'eux-mémes. Débranchez toujours la prise avant d’installer
des accessoires.
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* L'instrument ne peut étre déconnecté de I'alimentation secteur qu'en
débranchant la fiche secteur ou la fiche du connecteur.

+ Latension indiquée sur I'étiquette doit correspondre a celle du réseau
électrique.

» Assurez-vous que le cable d’ alimentation secteur ne touche pas la
plaque. Ne couvrez pas l'appareil.

Stockage et transport

» Conservez-le dans un endroit sec et propre avec une bonne ventilation
et sans gaz corrosif

« éviter qu’il ne soit mouillé par la pluie et éviter les collisions violentes
pendant le transport.

Etat de fonctionnement
Température ambiante : 5~40°C.

Humidité ambiante : <90%.
Tension : 220 V+10 %, 50/60 Hz ou 110 V+/-10 %, 50/60 Hz
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Note:

S'il y a des dommages apparents au systeme,
Veuillez ne pas le brancher sur le secteur.
Essais

* Assurez-vous que la tension de fonctionnement requise et la tension
d'alimentation correspondent.

* Assurez-vous que la prise est correctement reliée a la terre.

* Assurez-vous que l'alimentation est coupée

* Branchez le cable d’alimentation, assurez-vous que 'alimentation
est sous tension et commencez l'initialisation.

* Ajoutez le milieu dans le récipient avec un barreau d'agitation s'il est
doté de la fonction d'agitation magnétique.

» Placez le récipient sur le plan de travail.

« Réglez la vitesse d’ agitation nominale et commencez a remuer.

« Observez |’ écran LCD.

« Arrétez les fonctions d’ agitation.

Si les opérations ci-dessus sont normales, I'appareil est prét a fonctionner.
Si ces opérations ne sont pas normales, I'appareil peut étre endommagé
pendant le transport, veuillez contacter le fabricant pour obtenir une
assistance technique .

LISTE DES PIECES

N° Description de I'appareil Quantité Remarque
1. Unité principale 1
2. Cable d'alimentation 1

3. Rack avec tiges 1
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A Questo manuale di istruzioni e stato tradotto con la traduzione automatica. Ci
sforziamo costantemente di fornire una traduzione accurata. Tuttavia, nessuna
traduzione automatica e perfetta, né intende sostituire la traduzione umana. Il
manuale di istruzioni ufficiale & nella versione inglese. Eventuali discrepanze o
differenze create dalla traduzione non sono vincolanti e non hanno alcun
effetto legale ai fini della conformita o dell'esecuzione. In caso di domande
relative all'accuratezza delle informazioni contenute nel manuale di istruzioni,
consultare la versione inglese dei contenuti, in quanto questa € la versione
ufficiale.

PER UN FUNZIONAMENTO CORRETTO E SICURO, LEGGERE
ATTENTAMENTE QUESTE ISTRUZIONI PRIMA DI UTILIZZARLO.

NOTA: Tutte le informazioni qui riportate si basano sui dati disponibili al
momento della stampa. La fabbrica si riserva il diritto di modificare i propri
prodotti in qualsiasi momento senza preavviso e di incorrere in eventuali
sanzioni. Si consiglia pertanto di verificare sempre eventuali aggiornamenti.

1. DATI TECNICI

Descrizione del parametro Valore del parametro
Nome del prodotto Agitatore meccanico
Modello SBS-MR-2540
Tensione/frequenza 230V /50 Hz
Alimentazione del dispositivo 80W
Misura della piattaforma cm 20 x 30
Velocita massima di 100 — 2500 giri al minuto
rotazione giri/min
Classe di protezione IP 1P42

2. PANORAMICA DEL PRODOTTO







177 cm
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3. Informazioni generali sul prodotto
Agitatore aereo. Gli utenti devono leggere attentamente il presente
manuale, seguire le istruzioni e le procedure e leggere tutte le avvertenze
quando utilizzano questo strumento.

Ricezione dell'ispezione

Disimballare con cura il dispositivo e verificare che non vi siano danni
causati durante il trasporto. In tal caso, contattare il produttore per
assistenza tecnica.

Avviso importante!!!

Durante l'installazione, non dimenticare di installare la guarnizione metallica
quando stringi le due viti sulla piastra di base e sul retro del corpo
principale.

A Guarnizione metallica
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Istruzioni del pannello di controllo

100.

] ! bl

FurSip

1. “ Tasto Run/Stop ": premere il tasto per avviare o arrestare il controller.
2. “ Code Switch” : impostazione del valore della velocita e dei parametri
inter.

4. PULSANTI E FUNZIONI

All'accensione, il display del controller FS2P sulla finestra di
visualizzazione superiore e $1.1 sulla finestra di visualizzazione inferiore.
Dopo tre secondi, il controller tornera allo stato di visualizzazione normale.

Impostazione e visualizzazione della velocita (Nota: fare riferimento alla
tabella dei parametri interni-4: parametro nod )
1) Quando la modalita di impostazione della velocita & 0 :
1> Quando il funzione di temporizzazione é disabilitato ( tabella
parametri interni-3: ET=0)
Premere I' interruttore del codice per accedere alla modalita
impostazione. Il controller visualizza -SP- sul display superiore ¢ il valore
della velocita impostata sul display inferiore. Ruotare il Codice di

commutazione per modificare il valore impostato desiderato. Premere
Codice di commutazione di nuovo, il controller uscira dalla modalita di
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impostazione e il valore impostato verra salvato automaticamente.
javascript:void(0);
2> Quando la funzione di temporizzazione & consentita

(1) Quando il motore pud girare in avanti o indietro
( Tabella parametri interni-2: Fr=0 o Fr=1)
Premere I' interruttore del codice per accedere alla modalita
impostazione. Il controller visualizza -SP- sul display superiore e il
valore della velocita impostata sul display inferiore. Ruotare il Codice
di commutazione per modificare il valore impostato desiderato.
Premere Codice di commutazione di nuovo, il controller visualizza -
ST- sulla finestra di visualizzazione superiore e il valore dell'ora
impostata sulla finestra di visualizzazione inferiore. Ruotare il Codice
di commutazione per modificare il valore impostato desiderato.
Premere Codice di commutazione di nuovo, il controller uscira dalla
modalita di impostazione e il valore impostato verra salvato
automaticamente.
javascript:void(0);

(2) Quando il motore & autorizzato ad andare avanti e inversione corsa
( Tabella parametri interni-2: Fr=2)
Premere I' interruttore del codice per accedere alla modalita
impostazione. Il controller visualizza -SP- sul display superiore e il
valore della velocita impostata sul display inferiore. Ruotare il Codice
di commutazione per modificare il valore impostato desiderato.
Premere Codice di commutazione di nuovo, il controller visualizza -
ST- sulla finestra di visualizzazione superiore e il valore del tempo
totale impostato sulla finestra di visualizzazione inferiore.
Premere Codice di commutazione di nuovo, il controller visualizza -
FT- sulla finestra di visualizzazione superiore € il valore impostato per
I'ora successiva sulla finestra di visualizzazione inferiore.
Premere Codice di commutazione di nuovo, il controller visualizza -
PT- sulla finestra di visualizzazione superiore e il valore impostato per

I'ora di arresto sulla finestra di visualizzazione inferiore.
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Premere Codice di commutazione di nuovo, il controller visualizza -
rT- sulla finestra di visualizzazione superiore e inverte il valore
impostato dell'ora sulla finestra di visualizzazione inferiore.
Quando il tempo totale &€ 0, indica che non c'é alcuna funzione di
temporizzazione,
regolatore funzionamento continuo. Se il tempo totale & diverso da 0 , dopo
che il timer si & fermato, nell'area inferiore del display viene visualizzato
End . Premere Tasto Run/Stop , € possibile riavviare il controller in
esecuzione.

Quando la modalita di impostazione della velocita & 1 :

Ruotare I' interruttore del codice per accedere alla modalita impostazione.
Il controller visualizza -SP- sul display superiore e il valore della velocita
impostata sul display inferiore. Ruotare IL Codice di commutazione per
modificare il valore impostato desiderato. Dopo 1 secondo, il controller
uscira dalla modalita di impostazione e il valore della velocita impostata
verra salvato automaticamente. Nello stato di arresto, premere Tasto
Run/Stop , spie di identificazione Run , il controller iniziera a funzionare. In
stato di esecuzione, premere Tasto Run/Stop , spie di identificazione Stop
, il controller smettera di funzionare.

Quando la modalita di impostazione della velocita é 2 :

Ruotare I' interruttore del codice per accedere alla modalita impostazione.
Il controller visualizza -SP- sul display superiore e il valore della velocita
impostata sul display inferiore. Ruotare il Codice di commutazione per
modificare il valore impostato desiderato. Dopo 1 secondo, il controller
uscira dalla modalita di impostazione e il valore impostato verra salvato
automaticamente.

Quando il controller si blocca, si verifica un errore logico Hall, una
sottotensione del bus, una sovratensione del bus, un errore di
comunicazione, il controller smette automaticamente di funzionare e
visualizza il codice di errore.
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Descrizione del codice di errore:
1) La finestra superiore visualizza Er-1: Guasto del modulo di
alimentazione
2) La finestra superiore visualizza Er-2: errore di stallo
3) La finestra superiore visualizza Er-3: errore Hall
4) La finestra superiore visualizza Er-4: Guasto sottotensione bus
5) La finestra superiore visualizza Er-5: Errore di sovratensione del
bus
6 ) La finestra superiore visualizza Er-6 : Errore di comunicazione
Errore
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Nota: tutti i parametri interni sono stati regolati durante i test di
fabbrica.
Vietato modificarli, ad eccezione del parametro Correzione sensore.

Premere Codice Interruttore per tre secondi, il controller visualizza Lc
nella finestra di visualizzazione superiore, il valore della password viene
visualizzato nella finestra di visualizzazione inferiore. Ruotare il Codice di
commutazione per modificare il valore della password. Premere Cambia
nuovamente il codice : se il valore della password & corretto, il controller
entrera automaticamente nello stato dei parametri di velocita interna.
Premere Premendo il codice Switch per tre secondi, & possibile uscire
dallo stato dei parametri di velocita interna e ogni parametro verra salvato
automaticamente.

Tabella dei parametri interni-1

Indicatore .
Collocazion
del . .
Nome Istruzione della funzione e
parametr .
allineare
o
Lc- password Lc=3 , inserisci I'elenco dei parametri | 0
Pd- Proporzionale Regolazione della funzione (1~100) 10
proporzionale
. Regolazione della funzione di
Id- Integrazione integrazione (1~100) 5
InT Tempo di Il tempo da 0 alla velocita massima (1~60) 10
accelerazione
dET Tempo ,d' Il tempo dalla velocita massima a 0 (1~60) 10
decelerazione
Valore minimo Il valore minimo impostato per la (20~6000)
SdL . o
impostato velocita 20
Valore massimo Il valore massimo impostato per la (20~6000)
SdH . o
impostato velocita 2000
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Tabella dei parametri interni-2

Indicatore .
del Collocazion
Nome Istruzione della funzione e
parametr .
allineare
o
Lc- password Lc=9 , inserisci I'elenco dei parametri | 0
Orecchio Rapp_ortp di Dlametro_ ingranaggio/pignone di (1.0~10.0)
trasmissione grande diametro 1.0
Politica Poli del motore | poli del motore (1~32) 4
Direzione di 0: rotazione in senso orario
diSE riferimento del . . . . (0~1)0
1:in senso antiorario rotazione
motore
FdS Feedbac'k‘sulla Valore di feedback della velocita (0.1~10.0)
velocita 1.0
FdC Feedback attuale | Valore di feedback della velocita (01100
Libero Frequenza portante | Frequenza portante PWM (5~15) 15
Po- Potenza del motore | Potenza del motore (1~750) 40
CL- Sovracorrente Consentire multipli di corrente (1.0~10.0)
multipli nominale 5.0
0: il motore gira solo in senso orario
. Senso di rotazione 1: II.moto.re gira solo in senso —
r- del motore antiorario (0~2)0
2: |l motore funziona solo in avanti o
indietro
db- Zona morta di La zona morta della velocita (0~100) 5
velocita
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Tabella dei parametri interni-3

Indicatore
del Nome Istruzione della funzione Collc.)cazmne
parametr allineare
o
Lc=101 , inserisci I'elenco dei
Lc- password parametri 0
Aggiorna l'errore di misurazione
Pb- Correzione zero Pb = valore effettivo — valore ( 99'90 099'9)
misurato ’
Aggiorna l'errore di misurazione
PK Correzione PK =1000x (valore (-999~999)
completa effettivo—valore misurato) / 0
valore misurato
SPL Valore minimo Il valore minimo di temperatura (-150.0~0.0)
impostato impostato -150.0 °C
SPH Valore massimo Il valore massimo impostato della (0.0~300.0)
impostato temperatura 300.0 °C
Visualizzazione 0: Disabilita la visualizzazione (0~1)
punto . decimal
decimale ecimaie 1
Dottoress Selezione del 0: Disabilita il sensore di (0~1)
a sensore di temperatura 0
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Tabella dei parametri interni-4

Indicatore

tempo

effettivo (secondo) ] *10/

£Lndbis oo [umnionsdn )

T v o

del . . Collocazione
Nome Istruzione della funzione .
parametr allineare
o
Lc=109 , inserisci I'elenco dei
Lc- password parametri 0
E- Selezione del 0: Disabilita il timing (0~1)0
tempo 1: Abilita la temporizzazione
Modalita di 0 : Minuto di temporizzazione
Hn- o i (0~1)0
temporizzazione 1: Cronometraggio orario
_ Valore di correzione = [Tempo di
T- Correzione del esecuzione secondo) - Tempo (-999~999) 0

-

abella dei parametri interni-5

Indicatore
del
parametr
o

Nome

Istruzione della funzione

Collocazion
e
allineare

Lc- password

Lc=103 , inserisci l'elenco dei
parametri

0

Velocita
modalita di
impostazione

cenno

0: Premere I' interruttore del codice
per impostare la velocita,
premere Tasto Run/Stop per
controllare il funzionamento o
I'arresto del motore

1: Ruotare |' interruttore del codice
per impostare la velocita,
premere Tasto Run/Stop per
controllare il funzionamento o
I'arresto del motore

2: Ruotare I' interruttore del codice
per impostare la velocita, in base

alla velocita impostata per
cantrollare il fiinzinnamenta n

(0~2)0




IT

Tabella parametri interni-6

Indicatore .
Collocazion
del . .
Nome Istruzione della funzione e
parametr .
allineare
o
Lc=110, inserisci l'elenco dei
Lc- password parametr 0
. Ripristinare Ripristina i parametri al valore
MPoso | parametro di predefinito (0~1)0
Cablaggio

Cablaggio della scheda driver

>
B

Filo spesso
Filo sottile
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Cablaggio del pannello di visualizzazione

1B

wnid

A PT100
B  Sensore

5. Difetti

Gli strumenti non possono essere accesi

1. Controllare se il cavo di alimentazione & collegato

2. Controllare se il fusibile & rotto o allentato

Errore nel test di accensione/spegnimento automatico

3. Spegnere l'unita, quindi riaccenderla e ripristinare le impostazioni
predefinite di fabbrica degli strumenti.

* La temperatura non pud raggiungere il punto di regolazione

4. Controllare se il valore della temperatura di sicurezza &€ impostato su
un valore troppo basso

* La velocita di agitazione non riesce a raggiungere il punto di
regolazione

5. Una viscosita eccessiva del mezzo pud causare una riduzione
anomala della velocita del motore

* Non & possibile avviare il riscaldamento dopo aver impostato la
temperatura, oppure non & possibile avviare 'agitazione regolando
la manopola di controllo.

6. Controllare che il pannello di controllo non presenti danni che
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potrebbero essersi verificati durante il trasporto.
Se questi guasti non vengono risolti, ripristinare le impostazioni
predefinite di fabbrica degli strumenti, portare I'unita al centro di
assistenza tecnica o contattare il produttore.

6. Manutenzione e pulizia

* Una corretta manutenzione pud mantenere gli strumenti in buone
condizioni di funzionamento e prolungarne la durata.

* Fare attenzione a non spruzzare il detergente sullo strumento durante la
pulizia.

* Scollegare la linea elettrica durante la pulizia.

» Utilizzare solo il detergente da noi consigliato di seguito:

Coloranti Alcool isopropilico
Materiali da costruzione Acqua contenente tensioattivi/
alcol isopropilico
Cosmetici acqua contenente tensioattivi/
alcol isopropilico
Prodotti alimentari Acqua contenente tensioattivi
Carburanti Acqua contenente tensioattivi

* Indossare guanti protettivi adeguati durante la pulizia dello strumento.
 Prima di utilizzare altri metodi di pulizia 0 decontaminazione, 'utente deve
contattare il produttore per accertarsi che tale metodo non distrugga lo
strumento.

* Lo smalto rende la piastra riscaldante piu facile da pulire e piu resistente
agli acidi e alle basi. Per questo motivo, pero, la piastra riscaldante &€ anche
piu sensibile alle variazioni estreme di temperatura e alla forza d'impatto.
Cid pud causare la formazione di crepe o lo sfaldamento del rivestimento.

* Lo strumento deve essere pulito e riposto nella scatola di imballaggio
iniziale prima di essere inviato al servizio di assistenza per la riparazione,
evitando la contaminazione di sostanze pericolose.

+ Utilizzare lo strumento in una stanza pulita e asciutta e in un ambiente con
temperatura stabile.
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7. Sicurezza

Collegare il dispositivo a una fonte di alimentazione
con messa a terra per garantire la sicurezza della
macchina e dell'esperimento; collegare
I'alimentazione in base alle esigenze della macchina.

E vietato utilizzare questa apparecchiatura in
esperimenti con sostanze infiammabili, esplosive,
velenose e fortemente corrosive.

Assicurarsi che l'installazione sia orizzontale.

Non & consentito smontare e riparare questa
macchina ai non professionisti.

Prestare attenzione alla temperatura impostata
quando si maneggiano materiali infiammabili.

Assicuratevi di asciugare il contenitore della resina,
perché se la temperatura viene impostata troppo alta
per sbaglio, il contenitore potrebbe sciogliersi e
cadere sul riscaldatore, provocando un incendio.

Un campione riempito eccessivamente causera il
surriscaldamento della camera di lavoro sotto i pezzi,
il che sciogliera il materiale inflammabile e causera
un incendio.

Mentre la macchina € in funzione, non toccare la
parte superiore, la finestra e la porta di scarico
dell'apparecchio per proteggersi da ustioni dovute ad
alte temperature.

> @ B> e ®

Leggere il libretto di istruzioni prima dell'uso.
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* Durante il lavoro, indossare la protezione personale per evitare il rischio
di:
- Spruzzi ed evaporazione dei liquidi
- Rilascio di gas tossici o combustibili.

* Installare lo strumento in un'area spaziosa su una superficie stabile,
pulita, antiscivolo, asciutta e ignifuga; non utilizzare lo strumento in
atmosfere esplosive, con sostanze pericolose o sott'acqua.

* Aumentare gradualmente la velocita, ridurla se:
- La barra di agitazione si rompe a causa della velocita troppo elevata
- Lo strumento non funziona correttamente oppure il contenitore si
muove sulla piastra di base.

+ Latemperatura deve essere sempre impostata almeno 25 °C in meno
rispetto ai punti di fusione del supporto utilizzato.

* Attenzione ai pericoli dovuti a:
- Materiale 0 mezzo infiammabile con bassa temperatura di
ebollizione
- Riempimento eccessivo del supporto
- Contenitore non sicuro

+ Trattare i materiali patogeni solo in recipienti chiusi.

* Prima di ogni utilizzo, controllare che lo strumento e gli accessori non
siano danneggiati.

Non utilizzare componenti danneggiati. Il funzionamento sicuro &
garantito solo con gli accessori descritti nel capitolo “Accessori”. Gli
accessori devono essere fissati saldamente al dispositivo e non possono
staccarsi da soli. Scollegare sempre la spina prima di montare gli accessori.
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* Lo strumento pud essere scollegato dall'alimentazione principale solo
estraendo la spina di rete o la spina di collegamento.

* Latensione indicata sull'etichetta deve corrispondere alla tensione di
alimentazione principale.

* Assicurarsi che il cavo di alimentazione non tocchi la piastra. Non
coprire il dispositivo.

Stoccaggio e trasporto

* Conservarlo in un luogo asciutto e pulito, ben ventilato e privo di gas
Corrosivi

* evitare che si bagni sotto la pioggia ed evitare violente collisioni
durante il trasporto.

Condizione di lavoro
Temperatura ambiente: 5~40°C.

Umidita ambiente: £90%.
Tensione: 220V+10%, 50/60Hz o 110V+/-10%, 50/60Hz
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Nota:

Se si riscontrano danni evidenti al sistema,
Si prega di non collegarlo alla linea elettrica.

Prove di corsa

» Assicurarsi che la tensione di esercizio e la tensione di
alimentazione richieste corrispondano.

» Assicurarsi che la presa sia dotata di una messa a terra affidabile.

» Assicurarsi che I'alimentazione sia disattivata

» Collegare il cavo di alimentazione, assicurarsi che il dispositivo sia
acceso e iniziare l'inizializzazione.

» Aggiungere il mezzo nel recipiente con l'ausilio di una barra di
agitazione se dotato della funzione di agitatore magnetico.

» Posizionare il recipiente sul piano di lavoro.

* Impostare la velocita di agitazione nominale e iniziare a mescolare.

* Osservare il display LCD.

* Arrestare le funzioni di agitazione.

Se le operazioni sopra descritte sono normali, il dispositivo & pronto per
funzionare. Se queste operazioni non sono normali, il dispositivo potrebbe
danneggiarsi durante il trasporto. Contattare il produttore per assistenza
tecnica .

ELENCO DEI PEZZI

N. Descrizione del dispositivo Quantita Osservazione
1. Unita principale 1
2. Cavo di alimentazione 1

3. Rack con aste 1
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A Este manual de instrucciones ha sido traducido automdticamente. Nos
esforzamos constantemente por ofrecer una traduccion precisa. Sin embargo,
ninguna traduccién automatica es perfecta. Tampoco pretende sustituir a la
traduccion realizada por un ser humano. El manual de instrucciones oficial es la
version inglesa. Cualquier discrepancia o diferencia en la traduccidon no es
vinculante ni tiene ningun efecto legal a efectos de cumplimiento o ejecucién.
En caso de duda sobre la exactitud de la informacién incluida en las
instrucciones de uso, consulte la versidn inglesa de estos contenidos, ya que
esta es la versién oficial.

PARA SU FUNCIONAMIENTO SEGURO Y CORRECTO, LEA
CUIDADOSAMENTE ESTAS INSTRUCCIONES ANTES DE USARLO.

NOTA: Toda la informacion aqui presentada se basa en datos disponibles
en el momento de la impresion. La fabrica se reserva el derecho de
modificar sus propios productos en cualquier momento sin previo aviso y
sin incurrir en ninguna sancion. Por lo tanto, se sugiere verificar siempre las
posibles actualizaciones.

1. CARACTERISTICAS TECNICAS

Descripcion del parametro Valor del parametro
Nombre del producto Agitador mecanico
Modelo SBS-MR-2540
Voltaje/frecuencia 230V /50 Hz
Alimentacion del equipo 80 W
Tamano de la plataforma cm 20 x 30
VeIO(_:l'dad maxima de 100 = 2500 rpm
rotacion rev/min

Clase de proteccion IP 1P42
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2. DESCRIPCION GENERAL DEL PRODUCTO




177 cm
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3. Informacién general del producto
Agitador de varilla. Los usuarios deben leer este manual atentamente,
seguir las instrucciones y procedimientos y leer todas las advertencias al
utilizar este instrumento.

Inspeccidén de recepcion

Desembale el dispositivo con cuidado y compruebe si hay danos
ocasionados durante el transporte. Si esto sucede, comuniquese con el
fabricante para obtener asistencia técnica.

i i iAviso importante!!!
Al realizar la instalacion, no olvide instalar la junta metélica al apretar los
dos tornillos en la placa base y en la parte posterior del cuerpo principal.

A Junta de metal
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Instrucciones del panel de control

100.

= | oS
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1. “ Tecla Ejecutar/Detener ”: Presione la tecla para ejecutar o detener el
controlador.

2 . “Interruptor de cédigo” : Configuracion del valor de velocidad y
parametros intermedios.

4. BOTONES Y FUNCIONES

Al encenderse, la pantalla del controlador FS2P en la ventana de
visualizacién superior y $1.1 en la ventana de visualizacion inferior.
Después de tres segundos, el controlador pasara al estado de visualizacion
normal.

Ajuste y visualizacion de la velocidad (Nota: Consulte la tabla de
parametros internos 4: parametro de cabeceo )
1) Cuando el modo de ajuste de velocidad es 0 :
1> Cuando el funcion de temporizacion esta deshabilitado ( tabla de

parametros internos 3: ET=0)
Presione el interruptor de cédigo para ingresar al modo de
configuracién. El controlador muestra -SP- en la ventana de visualizacién
superior y el valor de velocidad establecido en la ventana de
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visualizacién inferior. Girar el Cambio de cédigo para cambiar el valor
establecido que desee. Prensa Cambio de cédigo Nuevamente, el
controlador saldra del modo de configuracion y el valor establecido se
guardara automaticamente. javascript:void(0);

2> Cuando se permite la funcion de temporizacion

(1) Cuando se permite que el motor funcione hacia adelante o hacia
atras

( Tabla de parametros internos 2: Fr=0 o Fr=1)
Presione el interruptor de cédigo para ingresar al modo de
configuracion. El controlador muestra -SP- en la ventana de
visualizacion superior y el valor de velocidad establecido en la
ventana de visualizacion inferior. Girar el Cambio de coédigo para
cambiar el valor establecido que desee. Prensa Cambio de cédigo
Nuevamente, el controlador muestra -ST- en la ventana de
visualizacién superior y el valor de tiempo establecido en la ventana
de visualizacion inferior. Girar el Cambio de cédigo para cambiar el
valor establecido que desee. Prensa Cambio de cédigo
Nuevamente, el controlador saldra del modo de configuracion y el
valor establecido se guardara automaticamente.
javascript:void(0);

(2) Cuando se permite que el motor avance y contrarrestar correr
( Tabla de parametros internos 2: Fr=2)
Presione el interruptor de codigo para ingresar al modo de
configuracién. El controlador muestra -SP- en la ventana de
visualizacion superior y el valor de velocidad establecido en la
ventana de visualizacion inferior. Girar el Cambio de codigo para
cambiar el valor establecido que desee.
Prensa Cambio de cédigo Nuevamente, el controlador muestra -ST-
en la ventana de visualizacion superior y el valor total del tiempo
establecido en la ventana de visualizacion inferior.
Prensa Cambio de cédigo Nuevamente, el controlador muestra -FT-

en la ventana de visualizacion superior y el valor establecido del
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tiempo de avance en la ventana de visualizacién inferior.

Prensa Cambio de cédigo Nuevamente, el controlador muestra -PT-
en la ventana de visualizacion superior y el valor establecido del
tiempo de parada en la ventana de visualizacion inferior.

Prensa Cambio de cédigo Nuevamente, el controlador muestra -rT-
en la ventana de visualizacion superior y el valor establecido de

tiempo inverso en la ventana de visualizacion inferior.
Cuando el tiempo total es 0 , indica que no hay funcién de temporizacion, el

Controlador en funcionamiento continuo. Cuando el tiempo totalnoes 0,
después de que el temporizador deja de funcionar, el area de visualizacion
inferior muestra Fin . Prensa Tecla Ejecutar/Detener , puede reiniciar el
controlador en ejecucion.

Cuando el modo de ajuste de velocidad es 1 :

Gire el interruptor de codigo para ingresar al modo de configuracion. El
controlador muestra -SP- en la ventana de visualizacién superior y el valor
de velocidad establecido en la ventana de visualizacion inferior. Girar el
Cambio de cédigo para cambiar el valor establecido que desee. Después
de 1 segundo, el controlador saldra del modo de configuracion y el valor de
velocidad establecido se guardara automaticamente. En estado de parada,
presione Tecla Ejecutar/Detener , se enciende el identificador de
ejecucion y el controlador comenzara a funcionar. En estado de ejecucion,
presione Tecla Ejecutar/Detener , luces identificadoras de parada , el
controlador dejara de funcionar.

Cuando el modo de ajuste de velocidad es 2 :

Gire el interruptor de cédigo para ingresar al modo de configuracion. El
controlador muestra -SP- en la ventana de visualizacion superior y el valor
de velocidad establecido en la ventana de visualizacion inferior. Girar el
Cambio de cédigo para cambiar el valor establecido que desee. Después
de 1 segundo, el controlador saldra del modo de configuracion y el valor
establecido se guardara automaticamente.
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Cuando el controlador se bloquea, hay un error l6gico de Hall, un voltaje de
bus bajo, un voltaje de bus alto o una falla de comunicacion, el controlador
dejara de funcionar automaticamente y mostrara el cédigo de falla.

Descripcién del cédigo de falla:
1) La ventana superior muestra Er-1: Falla del médulo de potencia
2) La ventana superior muestra Er-2: Falla de bloqueo
3) La ventana superior muestra Er-3: Falla Hall
4) La ventana superior muestra Er-4: Fallo de bajo voltaje del bus
5) La ventana superior muestra Er-5: Falla por sobrevoltaje del bus
6 ) La ventana superior muestra Er-6 : Falla de comunicacion Falla
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Nota: Todos los parametros internos se han ajustado durante la
prueba de fabrica.
Esta prohibido modificarlos excepto el parametro Correccion del

sensor.

Prensa Cambie el cédigo durante tres segundos, la pantalla del

controlador es Lc En la ventana de visualizacion superior, el valor de la
contrasefia se muestra en la ventana de visualizacion inferior. Girar el
Cambio de cédigo para cambiar el valor de la contrasefia. Prensa Cambie
el cédigo nuevamente, si el valor de la contrasefia es correcto, el
controlador ingresara automaticamente al estado de parametros de
velocidad internos. Prensa Cambie el codigo durante tres segundos para
salir del estado de parametros de velocidad internos y cada parametro se
guardara automaticamente.

Tabla de parametros internos-1

Indicador
(Ele Denominacion Instruccion de la funcién Ajuste
parametr rango
o
Lc- contrasena Lc=3, ingrese la lista de parametros 0
Pd- Proporcional Ajuste de la funcion proporcional (1~100) 10
Idi?;:'_ca Integracion Ajuste de la funciéon de integracion (1~100) 5
EnT Tiempo 'd'e EIltlgmpo desde 0 hasta la velocidad (1~60) 10
aceleracion maxima
deET Tiempo dg’ El tiempo desde la velocidad maxima (1~60) 10
desaceleracion hasta 0
_SDL Valor minimo El valor minimo de velocidad (20~6000)
(Literatur establecido establecido 20
a de vida)
SdH Valor maximo El valor maximo de velocidad (20~6000)
establecido establecido 2000
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Tabla de parametros internos-2

Indicador
c'ie Denominacion Instruccion de la funcion Ajuste
parametr rango
o
Lc- contrasena Lc=9 , ingrese la lista de parametros | Q
. Relacion de e L (1.0~10.0)
Oreja transmision Engranaje/pifién de gran diametro 1.0
PolL Polos del motor Los polos del motor (1~32)4
Direccién de 0 : rotacion en el sentido de las
diferencia referencia del agujas del reloj (0~1)0
motor 1: en sentido antihorario rotacion
FdS Retroalimentacion | Valor de retroalimentacion de (0.1~10.0)
de velocidad velocidad 1.0
Retroalimentacion | Valor de retroalimentacion de (0.1~10.0)
FdC .
actual velocidad 1.0
Francés Frecuencia Frecuencia portadora PWM (5~15) 15
portadora
Correos- | Potencia del motor | Potencia del motor (1~750) 40
CL- Sobrecorriente Permitir multiplos de corriente (1.0~10.0)
multiplos nominal 5.0
0 : El motor funciona solo en el
sentido de las agujas del reloj
Direccion de 1 : El motor funciona solo en
Es- s (0~2)0
rotacion del motor | ¢antido antihorario
2 : El motor funciona solo hacia
adelante o hacia atras
db- Zona.muerta de La zona muerta de la velocidad (0~100) 5
velocidad
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Tabla de parametros internos-3

Indicador
(Ele Denominacién Instruccion de la funcion Ajuste
parametr rango
o
- Lc=101, ingrese la lista de
Lc- contrasefa parametros 0
Pb- Correccién cero Actualizar el error de medicion (-99.9~99.9)
Pb = valor real — valor medido 0,0
L Actualizar el error de medicién
PK- Cccc))rr;ecl(;c;n PK = 1000 x (valor real — valor (-999 0 999)
P medido) / valor medido
SPL Valor minimo El valor minimo establecido de (-150.0~0.0)
establecido temperatura -150.0 °C
SPH Valor maximo El valor maximo establecido de (0.0~300.0)
establecido temperatura 300.0 °C
Visualizacion 0 : Desactivar visualizacion (0~1)
punto decimal decimal 1
Seleccion del 0 : Desactivar el sensor de (0~1)
TSn sensor de temperatura 0
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Tabla de parametros internos-4

Indicador

tiempo

real (segundos)] *10 / Tiempo

ool ot b

de L, L. L. Ajuste
. Denominacién Instruccion de la funcion
parametr rango
o
- Lc=109 , ingrese la lista de
Lc- contrasefa parametros 0
ET- Selgcmon de 0: Deshgbllltar smc_:rom.z’amon (0~1)0
tiempo 1 : Habilitar temporizacion
Hn- . Mod(? de” 0: Mlnuto (.je te.ztnporlzafnon (0~1)0
sincronizacion 1 : Sincronizacion horaria
y Valor de correccion = [Tiempo de
T- Correccion de ejecucion en segundos) - Tiempo | (_999~999) 0

configuracion

Para establecer la velocidad,
presione Tecla Ejecutar/Detener
para controlar el funcionamiento
o la detencion del motor

2 : Gire el interruptor de cédigo

para establecer la velocidad, de

Tabla de parametros internos-5
Indicador
c’ie Denominacion Instruccion de la funcion Ajuste
parametr rango
o
Le- contrasefia Lc=’1 03, ingrese la lista de 0
parametros
0 : Presione el interruptor de
codigo Para establecer la
velocidad, presione Tecla
Ejecutar/Detener para controlar
el funcionamiento o la detencion
Velocidad del motor
asentir modo de 1 : Gire el interruptor de cédigo (0~2)0
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Tabla de parametros internos-6

Indicador
d . L. L. .. Ajust
’e Denominacién Instruccion de la funcion juste
parametr rango
o
. Lc=110, ingrese la lista de
Lc- contrasefa parametros
descansa Restaurar Restaurar parametros a valores (0~1)0
r parametro de predeterminados
Alambrado

Cableado de la placa del controlador

A

B

A Alambre grueso

Alambre fino
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Cableado de la placa de visualizacion

1B

wnid

A PT100
B Sensor

5. Defectos

Los instrumentos no se pueden encender

1. Compruebe si el cable de alimentacion esta enchufado

2. Compruebe si el fusible esta roto o suelto.

Fallo en la alimentacién durante la autoprueba

3. Apague la unidad, luego enciéndala y restablezca los instrumentos a
la configuracién predeterminada de fabrica.

* La temperatura no puede alcanzar el punto establecido

4. Compruebe si el valor de temperatura de seguridad esta configurado
demasiado bajo

* La velocidad de agitacion no puede alcanzar el punto establecido

5. Una viscosidad media excesiva puede provocar una reduccion
anormal de la velocidad del motor.

* No se puede iniciar el calentamiento después de ajustar la
temperatura, o no se puede iniciar la agitacion al ajustar la perilla
de control.

6. Compruebe que el panel de control no presente dafos que puedan
haberse producido durante el transporte.
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Si estos fallos no se resuelven, restablezca los instrumentos a la
configuracién predeterminada de fabrica, lleve la unidad a su centro de
servicio técnico o comuniquese con el fabricante.

6. Mantenimiento y limpieza

* Un mantenimiento adecuado puede mantener los instrumentos
funcionando en buen estado y alargar su vida util.

* Tenga cuidado de no rociar el limpiador en el instrumento durante la
limpieza.

» Desconecte el cable de alimentacion antes de limpiar.

+ Utilice unicamente el limpiador que recomendamos a continuacion:

Tintes Alcohol isopropilico

Materiales de construccién Agua gue contiene tensioactivos
alcohol isopropilico

Productos cosméticos agua que contiene

tensioactivo/
alcohol isopropilico

Productos alimenticios Agua que contiene
tensioactivos
Combustibles Agua que contiene

tensioactivos

» Utilice guantes protectores adecuados durante la limpieza del instrumento.
* Antes de utilizar otros métodos de limpieza o descontaminacion, el
usuario debe comunicarse con el fabricante para asegurarse de que este
método no destruya el instrumento.

* El esmalte hace que la placa sea mas facil de cuidar y mas resistente a
los acidos y bases. Sin embargo, por este motivo la placa calefactora
también es mas susceptible a fluctuaciones extremas de temperatura y de
fuerza de impacto. Esto puede provocar la formacién de grietas o el
desprendimiento del revestimiento.

* El instrumento debe limpiarse y colocarse en su embalaje original antes
de enviarlo a servicio para su reparacion, evitando la contaminacion con
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sustancias peligrosas.
» Utilice el instrumento en una habitacién limpia y seca y en un entorno con
temperatura estable.
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7. Seguridad

Conecte el dispositivo a una fuente de alimentacion
con conexion a tierra para garantizar la seguridad de
la maquina y del experimento; conecte la
alimentacion segun lo requiera la maquina.

Esta prohibido utilizar este equipo en experimentos
con materiales inflamables, explosivos, venenosos y
fuertemente corrosivos.

Asegurese de que la instalacién sea horizontal.

Las personas no profesionales no pueden desmontar
ni reparar esta maquina.

Preste atencion a la temperatura establecida al
manipular materiales inflamables.

Asegurese de secar el recipiente de resina, si la
temperatura se establece demasiado alta por
accidente, el recipiente se disolveria y luego caeria
sobre el calentador y provocaria un incendio.

Una muestra demasiado llena provocara un
sobrecalentamiento del espacio de trabajo debajo de
las piezas, lo que disolvera el material inflamable y
provocara un incendio.

Mientras la maquina esté funcionando, no toque la
parte superior, la ventana ni el puerto de escape del
dispositivo para protegerse de quemaduras por alta
temperatura.

> @ B> e ®

Lea el libro de instrucciones antes de utilizar el
producto.
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» Durante el trabajo, utilice el protector personal para evitar riesgos de:
- Salpicaduras y evaporacion de liquidos
- Liberacion de gases toxicos o combustibles.

*  Coloque el instrumento en un lugar espacioso sobre una superficie
estable, limpia, antideslizante, seca e ignifuga; no opere el instrumento
en atmosferas explosivas, con sustancias peligrosas o bajo el agua.

*  Aumente gradualmente la velocidad, reduzca la velocidad si:
- La barra agitadora se rompe debido a una velocidad demasiado alta
- El instrumento no funciona con suavidad o el contenedor se mueve
sobre la placa base.

* Latemperatura debe ajustarse siempre al menos 25 °C por debajo de
los puntos de inflamacién del medio utilizado.

» Tenga cuidado con los peligros debidos a:
- Material o medio inflamable con baja temperatura de ebullicion.
- Sobrellenado de medios
- Contenedor inseguro

*  Procese materiales patdgenos unicamente en recipientes cerrados.

* Revise el instrumento y los accesorios previamente cada vez que los
utilice para detectar posibles dafos.

No utilice componentes dafados. El funcionamiento seguro sélo esta
garantizado con los accesorios descritos en el capitulo “Accesorios”. Los
accesorios deben estar bien sujetos al dispositivo y no pueden
desprenderse por si solos. Desconecte siempre el enchufe antes de montar
cualquier accesorio.
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* Elinstrumento sélo se puede desconectar de la fuente de alimentacién
principal desenchufando el enchufe de red o el enchufe del conector.

* El voltaje indicado en la etiqueta debe corresponder a la fuente de
alimentacion principal.

* Asegurese de que el cable de alimentacion de red no toque la placa.
No cubra el dispositivo.

Almacenamiento y transporte

» Guardelo en una habitacion seca y limpia con buena ventilacion y sin
gases COorrosivos.

* evitar que se moje con la lluvia y evitar colisiones violentas durante el
transporte.

Condiciones de trabajo
Temperatura ambiente: 5~40°C.

Humedad ambiente: £90%.
Voltaje: 220 V + 10 %, 50/60 Hz 0 110 V +/- 10 %, 50/60 Hz
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Nota:

Si hay algun dafo aparente en el sistema,
Por favor, no lo conecte a la linea eléctrica.

Pruebas de funcionamiento

* Asegurese de que el voltaje de funcionamiento requerido y el voltaje
de suministro de energia coincidan.

* Asegurese de que la toma de corriente esté conectada a tierra de
forma fiable.

» Asegurese de que la energia esté apagada

» Conecte el cable de alimentacion, asegurese de que esté encendido
y comience la inicializacion.

* Anade el medio al recipiente con una barra agitadora si tiene la
funcion de agitador magnético.

» Coloque el recipiente sobre la placa de trabajo.

+ Establezca la velocidad de agitacién nominal y comience a agitar.

* Observe la pantalla LCD.

» Detener las funciones de agitacion.

Si las operaciones anteriores son normales, el dispositivo esta listo para
funcionar. Si estas operaciones no son normales, el dispositivo puede
dafnarse durante el transporte; comuniquese con el fabricante para obtener
asistencia técnica .

LISTA DE PIEZAS

Nr. Descripcion del dispositivo Cantidad Observacion
1. Unidad principal 1
2. Cable de alimentacion 1

3. Rack con varillas 1
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A Kérjik, vegye figyelembe, hogy ez a hasznalati Utmutato gépi forditassal készult.
Arra toreksziink, hogy a forditasok a lehet6 legpontosabbak legyenek, azonban
egyetlen gépi forditdas sem tokéletes, és nem is célja, hogy helyettesitse az
emberi forditdst. A hivatalos haszndlati Gtmutatd az angol nyelv( valtozat. A
forditasban keletkezett eltérések vagy kiilonbségek nem kotelezé érvényliek, és
nincs jogi hatasuk a megfelel6ség vagy a végrehajtas szempontjabdl. Ha
barmilyen kérdés meriil fel a haszndlati Utmutatéban szereplé informacidk
pontossagaval kapcsolatban, kérjiik, hivatkozzon ezen tartalmak angol nyelvd
valtozatdra, amely a hivatalos valtozat.

AZ ON BIZTONSAGA ES HELYES MUKODESE ERDEKEBEN, KERJUK,
HASZNALAT ELOTT FIGYELMESEN OLVASSA EL EZT A HASZNALATI
UTASITAST.

MEGJEGYZES: Az itt kozolt valamennyi informacié a nyomtatas
pillanataban rendelkezésre all6 adatokon alapul. A gyar fenntartja a jogot,
hogy sajat termékeit barmikor, elézetes értesités és szankcidk nélkul
modositsa. Javasoljuk tehat, hogy mindig ellendrizze a lehetséges
frissitéseket.

1. MUSZAKI ADATOK

Paraméter leirasa Paraméter értéke
Precizidés mérleg Laboratériumi keverd
Modell SBS-MR-2540
Fesziltség/frekvencia 230V /50 Hz
Készllék aramellatasa 80W
Platform mérete cm 20 x 30
Maximalis fordulatszam 100 - 2500 fordulat/perc
fordulat/perc
IP védelmi osztaly P42
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2. TERMEK ATTEKINTES




177 cm
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3. Altalanos termékinformaciok
Fellljaros keverd. A felhasznaldknak gondosan el kell olvasniuk ezt a
kézikdnyvet, kdvetnitk kell az utasitasokat és eljarasokat, és el kell
olvasniuk minden figyelmeztetést, amikor a készlléket hasznaljak.

Atvételi ellendrzés

Ovatosan csomagolja ki a késziiléket, és ellendrizze a szallitas soran
keletkezett sérlléseket. Ha ez torténik, forduljon a gyartéhoz miszaki
tamogatasért.

Fontos kozlemény!!!
Telepitéskor ne felejtse el felszerelni a fémtdmitést, amikor meghuzza a két
csavart az alaplapon és a f6test hatuljan.

A  Fémtomités
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Vezérl6panel utasitasok

100.
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1. "Futtatas/ledllitas gomb": A billenty(i megnyomasaval futtathatja vagy
ledllithatja a vezérl6t.
2. "Kdédvaltas": A sebességérték és az interparaméterek beallitasa.

4. GOMBOK ES FUNKCIOK

Bekapcsolaskor a vezérl§ a felsé kijelzb6ablakban FS2P , az alsé
kijelz6ablakban $1.1 jelzést jelenit meg. Harom masodperc mulva a vezérl
normal kijelz8 allapotba kerdil.

Sebesség bedllitasa és megtekintése (Megjegyzés: Lasd a belsé
paraméterek 4. tablazatat: nod paraméter)
1) Haa sebességbedllitds mdd O :
1> Ha a id6zitési funkcié ki van kapcsolva (belsd paraméterek tablazat-
3: ET=0)
Nyomja meg a kédkapcsolét a bedllitasi tzemmaodba valo
belépéshez. A vezérl a felsd kijelz&ablakban a -SP-, az als6
kijelz6ablakban pedig a beallitott sebességértéket jeleniti meg. Forgassa

el a kodkapcsolét a kivant beadllitott érték megvaltoztatasahoz. Nyomja
meg ujra a kédkapcsolét , a vezérld kilép a beallitasi médbal, és a
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beallitott érték automatikusan el lesz mentve.javascript:void(0);
2> Ha az id6zitési funkcié engedélyezett

(1) Ha a motor elére vagy hatrafelé futhat
(Bels6 paraméterek tablazat-2: Fr=0 vagy Fr=1)
Nyomja meg a kédkapcsolot a beallitasi izemmaddba valé
belépéshez. A vezérl6 a felsd kijelzéablakban -SP-, az alsé
kijelz6ablakban pedig a beallitott sebességértéket jeleniti meg.
Forgassa el a kddkapcsolot a kivant beallitott érték
megvaltoztatasahoz. Nyomja meg Ujra a kddkapcsolét , a vezérld a
felsé kijelz6ablakban -ST-, az also kijelz6ablakban pedig a beallitott
idéértéket jeleniti meg. Forgassa el a kddkapcsolot a kivant beallitott
érték megvaltoztatasahoz. Nyomja meg Ujra a koédkapcsolét , a
vezerl kilép a beallitasi modbdl, és a bedllitott érték automatikusan
elmentésre kerul.
javascript:void(0);

(2) Amikor a motor elére és hatrafelé engedélyezett futas
(Bels6 paraméterek 2. tablazat: Fr=2)
Nyomja meg a kédkapcsolét a bedllitasi tizemmodba valo
belépéshez. A vezérld a felsé kijelz6ablakban -SP-, az als6
kijelz6ablakban pedig a beallitott sebességértéket jeleniti meg.
Forgassa el a kédkapcsolot a kivant beallitott érték
megvaltoztatasahoz.
Nyomja meg Ujra a kédkapcsolot , a vezérl§ a fels kijelzéablakban
a -ST-, az alsé kijelz6ablakban pedig a beallitott teljes idéértéket
jeleniti meg.
Nyomja meg ujra a kddkapcsolot , a vezérld a felsé kijelzéablakban
a -FT-, az als¢ kijelzablakban pedig az elére beallitott id6értéket
jeleniti meg.
Nyomja meg Ujra a kédkapcsolot , a vezérl6 a felsé kijelz6ablakon a
-PT-, az also kijelz6ablakon pedig a beallitott leallitasi id6 értékét
jeleniti meg.
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Nyomja meg ismét a kddkapcsolot , a vezérl6 a felsé kijelzéablakban
-rT-, az also kijelz6ablakban pedig a bedllitott id6 forditott értéke
jelenik meg.
Ha a teljes id6 0, ez azt jelzi, hogy nincs idézitési funkcio, a
vezeérl6 folyamatos miikddése. Ha a teljes id6 nem 0, az id6zit6 leallitasa
utan az also kijelzén a Vég jelenik meg. Nyomja meg a Run/Stop gombot,
Ujraindithatja a vezérl6 futasat.

Ha a sebesség bedllitasi mod 1 :

A kédkapcsolét elforgatva Iépjen be a beallitasi Gzemmaodba. A vezérlé a
fels6 kijelz6ablakban -SP-, az als¢ kijelz6ablakban pedig a beallitott
sebességértéket jeleniti meg. Forgassa el a kédkapcsolét a kivant
beallitott érték megvaltoztatasahoz. 1 masodperc mulva a vezérlé kilép a
beallitasi médbdl, és a sebesség beallitott ertéke automatikusan elmentésre
keril. Leallitasi allapotban nyomja meg a Run/Stop gombot, a Run
azonosito vilagit, a vezeérld elindul. Futé allapotban, nyomja meg a
Run/Stop gombot, a Stop azonosito vilagit, a vezérlé leallitja a futast.

Ha a sebesség Beallitds mod 2 :

A kédkapcsolét elforgatva Iépjen be a beallitasi izemmaodba. A vezeérlé a
fels6 kijelz6ablakban -SP-, az als¢ kijelz6ablakban pedig a beallitott
sebességértéket jeleniti meg. Forgassa el a kédkapcsolét a kivant
beallitott érték megvaltoztatasahoz. 1 masodperc mulva a vezérlé kilép a
beallitasi médbdl, és a beallitott érték automatikusan elmentésre kertl.

Ha a vezérl6 megall, Hall logikai hiba, buszfeszliltség alatt, buszfesziiliség
felett, kommunikacios hiba torténik, a vezérlé automatikusan leall, és
megjeleniti a hibakddot.

Hibakéd Leiras :
1) A felsd ablakban megjelenik az Er-1 : Tapegység hiba.
2) A felsé ablakban megjelenik az Er-2 : Stall Fault (Allitasi hiba)
3) A fels6 ablakban megjelenik az Er-3 : Hall Fault (Hall Hiba).
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4) A fels6 ablakban megjelenik az Er-4 : Buszfesziiltség alatti hiba.
5) A fels6 ablakban megjelenik az Er-5 : Over bus voltage Fault (Hiba
a buszfeszultség felett).

6) Afelsé ablakban megjelenik az Er-6 : Kommunikacioéshiba hiba
hiba.
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Megjegyzés: A gyari teszteléskor minden belsd paramétert beallitottak.
Tilos médositani 6ket, kivéve a Sensor Correction paramétert.

Nyomja meg a Kédkapcsolot harom masodpercig, a felsé kijelzéablakban
a vezérld kijelzi az Lc értéket , az also kijelz8ablakban pedig a jelszé értéke
jelenik meg. Forgassa el a kddkapcsolot a jelszo értékének
megvaltoztatasahoz. Nyomja meg ujra a Kédkapcsoloét, ha a jelsz6 értéke
helyes, a vezérl automatikusan belép a belsé sebességparaméterek
allapotaba. Nyomja meg a Kédkapcsolot harom masodpercig, kiléphet a
bels6 sebességparaméterek allapotabdl, és minden parameéter
automatikusan mentésre kerul.

Bels6 paraméterek 1. tablazat

Paraméte Név A funkci utasitasa Elhelyezés
rielzé tartomany
. . Lc=3, adja meg a paraméterek
Le- | jelsz6 listajat 0
Pd- Aranyos Az aranyos funkcié beallitasa (1~100) 10
Id- Integracio Az integracios funkcio beallitasa (1~100) 5
InT Gyorsitasi id6 ,20 és a maximalis sebesség kozOtti (1~60) 10
idé
dET Lassitasi id6 génaxmalls sebességtdl 0-ig eltelt (1~60) 10
Minimalis beallitott | A sebesség minimalisan beallitott (20~6000)
SdL S o
érték értéke 20
SdH Maximalis beallitott | A sebesség maximalisan beallitott (20~6000)
érték értéke 2000
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Bels6 paraméterek 2. tablazat

Paramfte Név A funkci6 utasitasa Elhelye'z es
rjelzé tartomany
. . Lc=9, adja meg a paraméterek
Le- | jelsz0 listajat 0
EAr Attétel I’\lag}/ ?ltmerOJu fogaskerék/csapszeg (1.0~10.0)
atméréje 1.0
PolL Motorpodlusok A motor polusai (1~32)4
0 : az 6ramutaté jarasaval
Motor referencia megegyezd iranyu forgas
dIF - h TR (0~1)0
iranya 1 : az 6ramutaté jarasaval
ellentétes iranyu forgas
FdS _Sebe.sse'g Sebesség visszajelzési érték (0.1~10.0)
visszajelzés 1.0
FdC Jelenlegi Sebesség visszajelzési érték (0.1~10.0)
visszajelzés 1.0
FrE Vivéfrekvencia PWM vivéfrekvencia (5~15) 15
Po- Motor teljesitmény | Motor teljesitmény (1~750) 40
CL- Talaram Engedélyezze a névleges aram (1.0~10.0)
tébbszoros tobbszordsét 5.0
0 : Motorcsak az 6ramutaté
jarasaval megegyez6en miikddik
. Motor forgasi 1 : Motorcsak az ramutaté 0210
r iranya jarasaval ellentétes irdnyban ( )
mikodik
2 : Motorcsak el6re vagy hatrafelé
fut
db- fgf:sseg' holt A sebesség holt zonaja (0~100) 5
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Bels6 paraméterek tablazat-3

Paramfte Név A funkcié utasitasa Elhelye'z es
rjelzé tartomany
. . Lc=101, adja meg a paraméterek
Le- | Jelszo istajat 0
L A mérési hiba frissitése (-99.9~99.9)
Pb- Nulla korrekeio | b — tenyleges érték - mért érték 0,0
A mérési hiba frissitése
PK- Teljes korrekcio PK=1000x(tényleges érték-mért (-999 0 999)
érték) /mértérték)
SPL Minimalis beallitott | A hémérséklet minimalisan (-150.0~0.0)
érték beallitott értéke -150.0 °C
SPH Maximalis beallitott | A hémérséklet maximalis beallitott (0.0~300.0)
érték értéke 300.0 °C
o 0 : Tizedesjegy-kijelzés (0~1)
pont Decimalis kijelzés kikapcsolasa 1
HOémérséklet- 0 : Homérsékletérzékeld (0~1)
TSn érzékeld kikapcsolasa 0
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Bels6 paraméterek 4. tablazat

masodperc) ] *10/ Tényleges id6
[ \

Paramfte Név A funkcié utasitasa EIhere'z es
rjelzé tartomany
. . Lc=109, adja meg a paraméterek
Le- | jelsz0 listajat 0
ET- . I<’102|te’s 0: Az!dc’?z[telzs Ietlltas'a ) (0~1)0
kivalasztasa 1 : Azid6zités engedélyezése
P 0 : Minuteidézités
Hn- Idézitési mod 1 : Orasidézités (0~1)0
Korrekcios érték = [Futasiidd
rT- 1d8 korrekcio masodperc) -Ténylegesidd ( (-999~999) 0

Belsd paraméterek 5. tablazat

Paraméte

L Név
rjelzé

A funkcié utasitasa

Elhelyezés
tartomany

Lc- jelszo

Lc=103, adja meg a paraméterek
listajat

0

bélint

Sebesség
beallitasi méd

0:

Nyomja mega kédkapcsolot a
sebesség beallitasahoz, nyomja
meg a Run/Stop gombot a motor
futasanak vagy leallitasanak
vezérléséhez.

: Forgassa ela kodkapcsolét a

sebesség beallitasahoz, nyomja
meg a Run/Stop gombot a motor
futasanak vagy leallitasanak
vezérléséhez.

: Forgassa ela kodkapcsolét a

sebesség bedllitasahoz, a
beéllitott sebességnek

(0~2)0
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Bels6 paraméterek tablazat-6

Pal.'amste Név A funkcié utasitasa EIhere'z es
rjelzé tartomany
. . Lc=110, adja meg a paraméterek
Lc- jelszd listajat 0
[EST - Vlssza’allltas A pa’rameterek v!ss,zaallltasa az (0~1)0
gyari paraméter alapértelmezett értékre
Vezetékek

Vezetdpanel bekotése

SEFEAEEERE

>
B

A Vastag vezeték

B

Vékony huzal

Kijelz6tabla kabelezése
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A PT100
B  Erzékeld

5. Hibak

A miszerek nem kapcsolhatdk be

1. Ellenérizze, hogy a tapkabel be van-e dugva

2. Ellenérizze, hogy a biztositék eltért vagy meglazult-e.

Hiba a tapellatas dnellenérzésénél

3. Kapcsolja ki a készlléket, majd kapcsolja be, és allitsa vissza a
miszereket a gyari alapbeallitasokra.

- A hémérséklet nem éri el a beallitott értéket

4. Ellen6rizze, hogy a biztonsagi hémérseéklet értéke nem tul alacsonyan
van-e beallitva.

- A keverési sebesség nem éri el a beallitott értéket

5. A tulsagosan magas kozeg viszkozitds a motor rendellenes
fordulatszam-csdkkenését okozhatja.

- A fités nem indithatd el a h6mérséklet beallitdsa utan, illetve a
keverés nem indithatoé el a szabalyozégomb beallitasakor.

6. Ellendrizze, hogy a vezérlépanel nem sérlilt-e meg a szallitas soran.

Ha ezek a hibak nem oldédnak meg, allitsa a miszereket a gyari

alapbeallitasra, vagy vigye a készuléket a mlszaki szervizbe, vagy

Iépjen kapcsolatba a gyartéval.
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6. Karbantartas és tisztitas

- A megfeleld karbantartassal a miiszerek j6 allapotban tarthatok és
meghosszabbithat6 az élettartamuk.

- Tisztitaskor Ggyeljen arra, hogy a tisztitoszert ne fujja a miszerbe.

- Tisztitaskor huzza ki a halozati csatlakozoét.

- Csak olyan tisztitdészert hasznaljon, amelyet az alabbiak szerint ajanlunk:

Szinezékek Izopropil-alkohol
Epitéanyagok Tenzidet tartalmazoé viz/
izopropil-alkohol
Kozmetikumok tenzidtartalmu viz/
izopropil-alkohol
Elelmiszerek Tenzidet tartalmazoé viz
Uzemanyagok Tenzidet tartalmazé viz

- A készulék tisztitasa soran viseljen megfeleld védbkesztydt.

- Mas tisztitasi vagy fert6tlenitési médszerek alkalmazasa elétt a
felhasznalonak kapcsolatba kell Iépnie a gyartdval, hogy megbizonyosodjon
arrél, hogy ez a médszer nem teszi ténkre a miszert.

- A zomanc megkonnyiti a f6z6lap apolasat, és ellenallobba teszi a savakkal
és bazisokkal szemben. Emiatt azonban a flt6lemez is érzékenyebb a
szélsbseges hémérséklet-ingadozasokra és az Utéerére. Ez repedések
kialakulasahoz vagy a bevonat levalasahoz vezethet.

- A miszert meg kell tisztitani és az eredeti csomagolé kartondobozba kell
tenni, mielétt a szervizbe kildik javitasra, elkerllve a veszélyes
szennyezddést.

- A miszert szaraz, tiszta helyiségben és stabil h6mérsékletii kbrnyezetben
hasznalja.
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7. Biztonsag

Csatlakoztassa a készuléket foldelt tapegységhez a
gép és a kisérlet biztonsaga érdekében;
csatlakoztassa a tapellatast a gép igényei szerint.

Ezt a berendezést tilos gyulékony és
robbanasveszélyes, mérgezd és er6sen mard
kisérletekben hasznalni.

Gyb6z6djdn meg a vizszintes beépitésrdl.

Nem szakemberek nem szerelhetik szét és nem
javithatjak ezt a gépet.

A gyulékony anyagok kezelése soran Ugyeljen a
beallitott h6mérsékletre.

Gy6z6djén meg rola, hogy a gyantatartalyt
megszaritja, ha a hémérsékletet véletlendl tul
magasra allitja, a tartaly feloldédik, majd a
ftéberendezésre esik, és tlzet okoz.

A tultoltétt minta a munkaterilet alatti részek
tulmelegedéséhez vezet, ami feloldja a gyulékony
anyagot és tlizet okoz.

Mikézben a gép mikodik, ne érintse meg a készulék
tetejét, ablakat és kipufogonyilasat a magas
hémérsékletli égési sérllések elkerllése érdekében.

> B & REd@E

Mikodés el6tt olvassa el a hasznalati utasitast.
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*  Munka koézben viseljen személyi védbéfelszerelést, hogy elkertlje a
kockazatot:
- Folyadékok froccsenése és elparolgasa
- Mérgezb vagy éghetd gazok kibocsatasa.

« Allitsa fel a késziiléket tagas helyen, stabil, tiszta, csiszasmentes,
szaraz és tizallo fellleten, ne lzemeltesse a késziiléket
robbanasveszélyes l1égkdrben, veszélyes anyagokkal vagy viz alatt.

* Fokozatosan novelje a sebességet, csdkkentse a sebességet, ha:
- A keverdrud elszakadasa a tul nagy sebesség miatt
- A miszer nem miikddik egyenletesen, vagy a tartaly mozog az
alaplapon.

* A h6émérsékletet mindig legalabb 25 °C-kal alacsonyabbra kell allitani,
mint a hasznalt kdzegek tlizes pontjai.

«  Ovakodjon a kdvetkezé veszélyektsl:
- Gyulékony anyag vagy alacsony forrashémérsékletl kozegek
- A médiumok tultdltése
- Nem biztonsagos tartaly

* A patogén anyagokat csak zart edényekben dolgozza fel.

* Minden hasznalat elétt ellenérizze a késziiléket és a tartozékokat, hogy
nem seériltek-e meg.

Ne hasznaljon sérult alkatrészeket. A biztonsagos mikdodés csak a
"Tartozékok" fejezetben leirt tartozékokkal garantalt. A tartozékokat
biztonsagosan kell rogziteni a készlilékhez, és nem valhatnak le maguktdl.
A tartozékok felszerelése el6tt mindig huzza ki a dugot.
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» A késziléket csak a halézati dugoé vagy a csatlakozodugo kihdzasaval
lehet levalasztani a 6 tapellatasrol.

+ A cimkeén feltiintetett feszlltségnek meg kell felelnie a f6 tapegységnek.

« Ugyeljen arra, hogy a halézati tapkabel ne érjen a lemezhez. Ne takarja
le a késziléket.

Tarolas és szallitas

- Tartsa szaraz és tiszta helyiségben, j6 szell6zéssel és nem mard
gazzal

- megakadalyozza, hogy az esé elaztassa, és elkerllje az er6szakos
Utkozést szallitas kdzben.

Miikodési feltétel

Kornyezeti hémérséklet: 5~40°C.
Kornyezeti paratartalom: <90%.
Fesziltség: 220V+10%, 50/60Hz vagy 110V+/-10%, 50/60Hz
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Megjegyzés:

Ha a rendszer lathatoan megseértilt,
Kérjik, ne csatlakoztassa a halozati vezetékhez.

Prébafutasok

+ Gy6z6djon meg rola, hogy a szikséges Uzemi feszlltség és a
tapfeszultség megegyezik.

* Biztositsa, hogy az aljzatot megbizhatéan foldelje.

» Biztositani kell, hogy a készlilék ki legyen kapcsolva

» Csatlakoztassa a tapkabelt, gy6z6djon meg rola, hogy a készulék be
van kapcsolva, és kezdje meg az inicializalast.

* Adja a kdzeget az edénybe egy keverdpalca segitségével, ha
magneses keverg funkcioval rendelkezik.

* Helyezze az edényt a munkalapra.

« Allitsa be a névleges keverési sebességet, és kezdje el a keverést.

* Figyelje meg az LCD kijelzét.

« Allitsa le a keverési funkcidkat.

Ha ezek a fenti mlveletek normalisak, a készulék izemkész. Ha ezek a
miveletek nem normalisak, a készilék megsérilhetett a szallitas soran,
kérjlk, forduljon a gyartéhoz miiszaki tamogatasért.

RESZLISTAK
Nr A késziilék leirasa Mennyiség Megjegyzés
1. Féegység 1
2. Tapkabel 1
3. Rack rudakkal 1
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A Bemaerk at denne brugervejledning er maskinoversat. Skgnt der er blevet gjort
en stor arbejdsindsats for at fa oversaettelserne sa praecise som muligt, er ingen
maskineoversattelser perfekte, og er heller ikke ment som erstatning for en
menneskelig overszttelse. Den officielle brugervejledning er den engelske
version. Vi haefter ikke juridisk for misforstaelser som fglge af maskinelle
fejloversaettelser Safremt der opstar tvivli om meningen, henviser vi til den
engelske brugsanvisning da dette er den officielle version.

AF HENSYN TIL DIN SIKKERHED OG KORREKT BETJENING SKAL DU
LASE DENNE VEJLEDNING GRUNDIGT IGENNEM, FOR DU BRUGER
DEN.

BEMAERK: Alle oplysninger i dette dokument er baseret pa data, der var
tilgeengelige pa tidspunktet for trykningen. Fabrikken forbeholder sig ret til at
2&ndre sine egne produkter pa et hvilket som helst tidspunkt uden varsel og
uden at padrage sig sanktioner. Det anbefales derfor, at man altid tjekker
eventuelle opdateringer.

1. TEKNISKE DATA

Parameterbeskrivelse Parameterveaerdi
Produktnavn Elektrisk omrarer laboratorie
Model SBS-MR-2540
Spaending/frekvens 230V /50 Hz
Strgmforsyning til apparatet 80W
Platformens starrelse cm 20 x 30
Maks. lro.tat|onsi_1ast|ghed 100 - 2500 o/min
omdrejninger/min.

IP-beskyttelsesklasse P42

2. PRODUKTOVERSIGT







177 cm
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3. Generel produktinformation
Overhead-omrarer. Brugere skal lsese denne manual omhyggeligt, falge
instruktionerne og procedurerne og laese alle advarsler, nar de bruger dette
instrument.

Modtagelsesinspektion

Pak forsigtigt enheden ud, og se efter, om den er blevet beskadiget under
transporten. Hvis det sker, skal du kontakte producenten for at fa teknisk
support.

Vigtig meddelelse!!!
Glem ikke at montere metalpakningen, nar du strammer de to skruer pa
bundpladen og bagsiden af hoveddelen.

A Metalteetning
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Instruktioner til kontrolpanelet

100.

] ;_.?'."_'."_"._

FurSip

1. "Kar/stop-tast ": Tryk pa tasten, sa kan du kgre eller stoppe
controlleren.
2. "Kodekontakt": Indstilling af hastighedsveerdi og interparametre.

4. KNAPPER OG FUNKTIONER

Nar controlleren taendes, viser den FS2P i det gverste displayvindue og
S$1.1 i det nederste displayvindue. Efter tre sekunder skifter controlleren il
normal displaystatus.

Hastighedsindstilling og -visning (Bemaerk: Se de interne parametre i
tabel 4: nod-parameter)
1) Nar hastighedsindstillingstilstand er 0 : .
1> Nar timing-funktionen er deaktiveret (interne parametre tabel-3: ET=0

Tryk pa kodekontakten for at ga ind i indstillingstilstand. Controlleren
viser -SP- i det gverste displayvindue og den indstillede hastighedsveerdi
i det nederste displayvindue . Drej kodekontakten for at a2endre den
gnskede indstillingsveerdi. Tryk pa Code Switch igen, sa gar controlleren
ud af indstillingstilstand, og den indstillede vaerdi gemmes
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automatisk.javascript:void(0);
2> Nar timing-funktionen er tilladt

(D N &r motoren ma kare fremad eller bagleens
(Interne parametre tabel-2: Fr=0 eller Fr=1)
Tryk pa kodekontakten for at ga ind i indstillingstilstand. Controlleren
viser -SP- i det gverste displayvindue og den indstillede
hastighedsveerdi i det nederste displayvindue . Drej kodekontakten
for at eendre den gnskede indstillingsveerdi. Tryk pa Code Switch
igen, controlleren viser -ST-i det gverste displayvindue og den
indstillede tidsveerdi i det nederste displayvindue . Drej
kodekontakten for at eendre den gnskede indstillingsveerdi. Tryk pa
Code Switch igen, controlleren gar ud af indstillingstilstand, og den
indstillede veerdi gemmes automatisk.
javascript:void(0);

(2) N &r motoren tillades at kare fremad og bagleens kersel
(Interne parametre tabel-2: Fr=2)
Tryk pa kodekontakten for at ga ind i indstillingstilstand. Controlleren
viser -SP- i det gverste displayvindue og den indstillede
hastighedsveerdi i det nederste displayvindue . Drej kodekontakten
for at @endre den gnskede indstillingsveerdi.
Tryk pa Code Switch igen, controlleren viser -ST- i det gverste
displayvindue og den samlede indstillede tid i det nederste
displayvindue .
Tryk pa Code Switch igen, controlleren viser -FT-i det gverste
displayvindue og den indstillede veerdi for fremadrettet tid i det
nederste displayvindue .
Tryk pa Code Switch igen, controlleren viser -PT- i det gverste
displayvindue og den indstillede stoptidsveerdi i det nederste
displayvindue .
Tryk pa Code Switch igen, controlleren viser -rT- i det gverste
displayvindue og den indstillede vaerdi for omvendt tid i det nederste
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displayvindue .
Nar den samlede tid er 0, indikerer det, at der ikke er nogen timing-funktion.
controller kgrer kontinuerligt. Hvis den samlede tid ikke er 0, vises End i det
nederste displayomrade, nar timeren stopper med at kare. Tryk pa
Run/Stop-tasten, sa kan du genstarte controlleren.

Nar hastighedsindstillingstilstand er 1 : .

Drej kodekontakten for at g ind i indstillingstilstand. Controlleren viser -
SP-i det gverste displayvindue og den indstillede hastighedsveerdi i det
nederste displayvindue . Drej kodekontakten for at a&endre den gnskede
indstillingsveerdi. Efter 1 sekund forlader controlleren indstillingsfunktionen,
og den indstillede hastighed gemmes automatisk. Tryk p4 Run/Stop-tasten
i stoptilstand, Run-identifikatoren lyser, og controlleren begynder at kare.
Tryk pa Run/Stop-tasten i karende tilstand, Stop-identifikatoren lyser, og
controlleren stopper med at kare.

Nar hastighedsindstillingstilstand er 2 : .

Drej kodekontakten for at g ind i indstillingstilstand. Controlleren viser -
SP-i det gverste displayvindue og den indstillede hastighedsveerdi i det
nederste displayvindue . Drej kodekontakten for at a&endre den gnskede
indstillingsveerdi. Efter 1 sekund forlader controlleren indstillingsfunktionen,
og den indstillede veerdi gemmes automatisk.

Nar controlleren gar i sta, der opstar en logisk fejl i hallen, under
busspaending, over busspaending eller kommunikationsfejl, stopper
controlleren automatisk med at kare og viser fejlkoden.

Beskrivelse af fejlkode : .
1) Det gverste vindue viser Er-1: Stremmodaulfejl
2) Det gverste vindue viser Er-2 : Stall Fejl
3) Det gverste vindue viser Er-3 : Hall Fejl
4) Det gverste vindue viser Er-4: Fejl under busspanding
5) Det overste vindue viser Er-5: Fejl i busspanding
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6) Detaverste vindue viser Er-6: Kommunikationsfejl Fejl
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Bemark: Alle de interne parametre er blevet justeret ved fabrikstesten.
Forbudt at 22ndre dem undtagen sensorkorrektionsparameteren.

Tryk pa Code Switch i tre sekunder, controlleren viser Lc i det gverste
displayvindue, adgangskodeveerdien vises i det nederste displayvindue.
Drej kodekontakten for at 2endre adgangskodeveerdien. Tryk pa Code
Switch igen, hvis adgangskodeveerdien er korrekt, gar controlleren
automatisk ind i tilstanden for interne hastighedsparametre. Tryk pa Code
Switch i tre sekunder, sa kan du ga ud af tilstanden for interne
hastighedsparametre, og hver parameter gemmes automatisk.

Interne parametre tabel-1

Paramete Indstillin
r- Navn Instruktion af funktionen . g
s rekkevidde
indikator
Lc- adgangskode Lc=3, ga ind i parameterlisten 0
Pd- Proportional Justering af proportional funktion (1~100) 10
Id- Integration Justering af integrationsfunktion (1~100) 5
InT Accelerationstid Tiden fra 0 til maksimal hastighed (1~60) 10
dET Decelerationstid Tiden fra maksimal hastighed til 0 (1~60) 10
Mindste indstillede | Hastighedens mindste indstillede (20~6000)
SdL ; ;
veerdi veerdi 20
SdH Maksimal indstillet | Den maksimale indstillede veerdi for (20~6000)
veerdi hastighed 2000
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Interne parametre tabel-2

Paramete Indstillin
r- Navn Instruktion af funktionen . g
L raekkevidde
indikator
Lc- adgangskode Lc=9, ga ind i parameterlisten 0
1.0~10.
EAr Gearforhold Stor diameter pa gear/pinion ( 01 00 0)
PoL Motorens poler Motorens poler (1~32)4
Motorens 0O: rotationmed uret
diF referenceretning 1: rotationmod uret (0~1)0
Feedback om . . (0.1~10.0)
FdS hastighed Veerdi for hastighedsfeedback 10
Nuveerende . . (0.1~10.0)
FdC feedback Veerdi for hastighedsfeedback 10
FrE Baerefrekvens PWM-baererfrekvens (5~15) 15
Po- Motorkraft Motorkraft (1~750) 40
CL- Overgtr;am Tillad multipla af nominel stram (1.0~10.0)
multipla 5.0
0 : Motorenkgrer kun med uret
Fr- Motorens 1 : Motorenkgrer kun mod uret (0~2)0
tationsretnin .
ro g 2 : Motorenkgrer kun fremad eller
baglaens
Dgdzone for .
db- hastighed Den dgde zone af hastighed (0~100) 5
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Interne parametre tabel-3

Paramete

r- Navn Instruktion af funktionen Indstlll.lng
L reekkevidde
indikator

Lc- adgangskode Lc=101, g4 ind i parameterlisten 0
. Opdater malefejlen (-99.9~99.9)
Pb Nulkorrektion | by faktisk veerdi - malt vaerdi 0,0
Opdater malefejlen
PK- Fuld korrektion PK=1000x(faktisk veerdi-malt (-999 0 999)
vaerdi) /maltveerdi
SPL Mindste indstillede | Temperaturens mindste indstillede (-150.0~0.0)
veerdi veerdi -150.0 °C
SPH Maksimal indstillet | Den maksimale (0.0~300.0)
veerdi temperaturindstillingsveerdi 300.0 °C
rik Decimalvisnin 0:Deaktiverdecimalvisning (0~1)
P 9 1:Aktiverdecimalvisning 1
TSn Valg af 0:Deaktivertemperatursensor (0~1)
temperatursensor | 1:Aktivértemperatursensor 0
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Interne parametre tabel-4

Paramete

1:Time timing

r- Navn Instruktion af funktionen Indstlll.lng
L raekkevidde
indikator

Lc- adgangskode Lc=109, ga ind i parameterlisten 0

- 0:Deaktivertiming
ET Valg af timing 1-Aktivertiming (0~1)0
Hn- Timing-tistand | 9:Minut-timing (0~1)0

rT- Korrektion af tid

Korrektionsveerdi = [Lobetid
sekund) - Faktisk tid (sekund)
] *10/ Faktisk tid (minut)

(-999~999) 0

Interne parametre tabel-5

Paramete

Indstillingstilstand

tasten for at styre motorens
karsel eller stop.

2:Drej kodekontakten for at indstille
hastigheden, i henhold til den
indstillede hastighed for at styre
motorens karsel eller stop.

r- Navn Instruktion af funktionen Indstlll.lng
i rekkevidde
indikator

Lc- adgangskode Lc=103, g4 ind i parameterlisten 0
0: Tryk pa kodekontakten for at
indstille hastigheden, tryk pa
Run/Stop-tasten for at styre
motorens karsel eller stop.
1:Drej kodekontakten for at indstille
nikke Hastighed hastigheden, tryk pa Run/Stop- (0~2) 0
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Interne parametre tabel-6

Paramete Indstillin
r- Navn Instruktion af funktionen . g
Lo raekkevidde
indikator
Lc- adgangskode Lc=110, g4 ind i parameterlisten 0
Gendan Gendanner parametre til
rEST Fabriksparameter standardveerdi (0~1)0
Ledninger
Ledninger til fererkort

A Tyktrad
B  Tynd ledning

Ledninger til skaarmkort
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A PT100
B  Sensor

5. Fejl

Instrumenterne kan ikke taendes

1. Kontroller, om stremkablet er sat i

2. Tjek, om sikringen er knaekket eller sidder lgst

Fejl i strgam ved selvtest

3. Sluk for enheden, taend derefter for den, og nulstil instrumenterne til
fabriksindstillingerne.

- Temperaturen kan ikke na saetpunktet

4. Kontroller, om sikkerhedstemperaturvaerdien er indstillet for lavt

- Omrgringshastigheden kan ikke na det indstillede punkt

5. For hgj mediumviskositet kan forarsage unormal reduktion af
motorens hastighed

- Opvarmning kan ikke startes, nar temperaturen er indstillet, eller
omrgring kan ikke startes, nar kontrolknappen justeres.

6. Kontrollér, at kontrolpanelet ikke har skader, som kan veere opstaet
under transporten.

Hvis disse fejl ikke afhjeelpes, skal du indstille instrumenterne til

fabriksindstillingerne, eller tage enheden med til dit tekniske

servicecenter eller kontakte producenten.
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6. Vedligeholdelse og rengaring

- Korrekt vedligeholdelse kan holde instrumenterne i god stand og forlzenge
deres levetid.

- Pas pa ikke at sprgjte rengeringsmidlet ind i instrumentet, nar du renger
det.

- Tag stikket ud af stikkontakten ved rengaring.

- Brug kun renggringsmidler, som vi anbefaler nedenfor:

Farvestoffer Isopropylalkohol
Byggematerialer Vand, der indeholder tensider/
isopropylalkohol

Kosmetik vand, der indeholder tensider/
isopropylalkohol

Fadevarer Vand, der indeholder tensider

Braendstoffer Vand, der indeholder tensider

- Brug passende beskyttelseshandsker under rengering af instrumentet.

- For der anvendes andre metoder til renggring eller dekontaminering, skal
brugeren kontakte producenten for at sikre sig, at denne metode ikke
gdelaegger instrumentet.

- Emaljen gar kogepladen lettere at vedligeholde og mere modstandsdygtig
over for syrer og baser. Pa grund af det er varmepladen dog ogsa mere
modtagelig for ekstreme udsving i temperatur og slagkraft. Det kan resultere
i, at der opstar revner, eller at beleegningen skaller af.

- Instrumentet skal renggres og leegges i den oprindelige emballagekarton,
for det sendes til reparation for at undga forurening af farlige stoffer.

- Brug instrumentet i et tart, rent rum og i et temperaturstabilt miljg.
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7. Sikkerhed

Tilslut enheden til en jordet stramforsyning for at sikre
maskinens og eksperimentets sikkerhed; tilslut
strammen efter maskinens behov.

Det er forbudt at bruge dette udstyr i brandfarlige og
eksplosive, giftige og staerkt setsende eksperimenter.

Sarg for vandret installation.

Ikke-professionelle ma ikke adskille og reparere
denne maskine.

Veer opmaerksom pa den indstillede temperatur, nar
du handterer braendbare materialer.

Sarg for at tarre harpiksbeholderen, hvis
temperaturen ved et uheld indstilles for hgijt, vil
beholderen blive oplgst og derefter falde ned pa
varmelegemet og forarsage brand.

En overfyldt prgve vil fgre til overophedning af
arbejdsrummet under delene, hvilket vil oplgse det
breendbare materiale og forarsage brand.

Mens maskinen arbejder, ma du ikke rere ved
maskinens top, vindue og udstadningsport for at
beskytte mod forbraendinger ved hgj temperatur.

> B & REd@E

Laes instruktionsbogen far brug.
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Brug den personlige beskyttelse under arbejdet for at undga risikoen:
- Steenk og fordampning af vaesker
- Udslip af giftige eller breendbare gasser.

Opstil instrumentet i et rummeligt omrade pa en stabil, ren, skridsikker,
ter og brandsikker overflade, og brug ikke instrumentet i eksplosive
atmosfeerer, med farlige stoffer eller under vand.

Jg hastigheden gradvist, reducer hastigheden, hvis:

- Ragrestangen gar i stykker pa grund af for hgj hastighed

- Instrumentet karer ikke jeevnt, eller beholderen bevaeger sig pa
bundpladen.

Temperaturen skal altid indstilles til mindst 25 °C lavere end det
anvendte medies braendpunkt.

Pas pa farer pa grund af:

- Brandfarligt materiale eller medie med lav kogetemperatur
- Overfyldning af medier

- Usikker beholder

Behand| kun patogene materialer i lukkede beholdere.

Kontroller instrumentet og tilbehgret for skader, hver gang du bruger
det.

Brug ikke beskadigede komponenter. Sikker drift er kun garanteret med
det tilbehar, der er beskrevet i kapitlet "Tilbehgr". Tilbehgr skal veere
forsvarligt fastgjort til enheden og ma ikke kunne tages af af sig selv. Treek
altid stikket ud, fgr du monterer tilbehgr.
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* Instrumentet kan kun kobles fra hovedstremforsyningen ved at traeekke
netstikket eller forbindelsesstikket ud.

» Den spaending, der er angivet pa etiketten, skal svare til
hovedstremforsyningen.

*  Sorg for, at stramkablet ikke rgrer ved pladen. Daek ikke enheden til.
Opbevaring og transport

- Opbevar den i et tgrt og rent rum med god ventilation og ingen
eetsende gas.

- forhindre, at den bliver vad af regn, og undga voldsomme sammenstad
under transport.

Arbejdstilstand

Omgivelsestemperatur: 5~40°C.

Omgivende luftfugtighed: <90%.
Spaending: 220V+10%, 50/60Hz eller 110V+/-10%, 50/60Hz



DA

Bemaerk:

Hvis der er synlige skader pa systemet,
Saet den ikke i stramforsyningen.

Provekgrsler

» Sgrg for, at den ngdvendige driftsspeending og
stremforsyningsspaendingen stemmer overens.

» Sarg for, at stikkontakten er jordet pa en palidelig made.

» Sgrg for, at strammen er slukket

» Seet stramkablet i, sgrg for, at strammen er teendt, og begynd at
initialisere.

» Tilsset mediet i beholderen med en omrgringsstang, hvis det er med
magnetomrgringsfunktionen.

» Saet beholderen pa arbejdspladen.

* Indstil den nominelle omraringshastighed, og begynd at ragre.

* Hold gje med LCD-displayet.

+ Stop omrgringsfunktionerne.

Hvis ovenstadende handlinger er normale, er enheden klar til brug. Hvis
disse funktioner ikke er normale, kan enheden veere beskadiget under
transporten, og du bedes kontakte producenten for at fa teknisk support.

DELLISTE
Nr. Beskrivelse af apparatet Antal Bemeerkning
1. Hovedenhed 1
2. Strgmkabel 1
3. Stativ med staenger 1
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A Tama kayttéopas on kadannetty konekdantdjan avulla. Olemme pyrkineet
tarjoamaan mahdollisimman tarkan kadnnoksen. Automaattisten kddannosten
laatu ei kuitenkaan ole taydellinen, eikd sen ole tarkoitus korvata ihmisten
tekemia kaannoksia. Virallinen kayttdopas on englanninkielinen versio.
Kaannoksessd mahdollisesti esiintyvat ristiriitaisuudet tai erot viralliseen
versioon eivat ole sitovia, eikd niilla ole oikeudellista vaikutusta ohjeiden
noudattamisen tai tdytdntdonpanon osalta. Jos jokin kayttéohjeen sisdltamien
tietojen tarkkuuteen liittyva seikka askarruttaa sinua, kdanny kayttéohjeiden
virallisen englanninkielisen version puoleen.

LUE TAMA OHJE HUOLELLISESTI ENNEN KUIN KAYTAT SEN
TURVALLISTA JA OIKEA KAYTTOA.

HUOMAA: Kaikki tdssa ilmoitetut tiedot perustuvat tulostushetkella
saatavilla oleviin tietoihin. Tehdas pidattaa oikeuden muuttaa omia
tuotteitaan milloin tahansa ilman erillista ilmoitusta ja siitéa seuraa
seuraamuksia. On siis suositeltavaa tarkistaa mahdolliset paivitykset aina.

1. TEKNISET TIEDOT

Parametrin kuvaus Parametrin arvo
Tuotteen nimi Laboratoriosekoitin
Malli SBS-MR-2540
Jannite/taajuus 230V /50 Hz
Teho 80W
Alustan koko cm 20 x 30
Max py6rimisnopeus rp/min 100-2500 rpm
IP-suojausluokka P42

2. TUOTTEEN YLEISKATSAUS
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177 cm
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3. Yleiset tuotetiedot
Ylapuolinen sekoitin. Kayttajien on luettava tama kasikirja huolellisesti,
noudatettava ohjeita ja menettelyja seka luettava kaikki varoitukset
kayttdessaan tata laitetta.

Tarkastuksen vastaanottaminen

Pura laite varovasti pakkauksesta ja tarkista mahdolliset kuljetuksen aikana
aiheutuneet vauriot. Jos nain tapahtuu, ota yhteytta valmistajaan
saadaksesi teknista tukea.

Tarkea huomautus!!!
Asennettaessa ala unohda asentaa metallitiivistetta, kun kiristat kahta
ruuvia pohjalevyssa ja rungon takana.

A Metallitiiviste
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Ohjauspaneelin ohjeet

100.

M) ;_.?'."_'."_"._

FurSip

1. “ Run/Stop- ndppain” : Paina nappainta, voit kaynnistaa tai pysayttaa
ohjaimen.
2 . “ Koodikytkin” : Nopeusarvon ja interparametrien asettaminen.

4. PAINIKKEET JA TOIMINNOT

Kun virta kaynnistetaan, ohjain nakyy FS2P ylemmassa nayttoikkunassa ja
S$1.1 alemmassa nayttdikkunassa. Kolmen sekunnin kuluttua ohjain siirtyy
normaaliin nayttotilaan.

Nopeusasetus ja nakyma (Huomaa: katso sisdisten parametrien taulukko-
4: nod- parametri )
1) Kun nopeuden asetustilaon 0 :

1> Kun ajoitustoiminto on pois kaytosta ( sisaisten parametrien taulukko-
3: ET=0)

Paina koodikytkinta siirtyaksesi asetustilaan. Saadin nayttaa -SP-
ylemmassa nayttdikkunassa ja nopeuden asetetun arvon alemmassa
nayttdikkunassa. Kierrd Koodikytkin muuttaaksesi haluamaasi
asetusarvoa. Paina Koodikytkin jalleen saadin poistuu asetustilasta ja
asetettu arvo tallennetaan automaattisesti. javascript:void(0);
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2> Kun ajastustoiminto on sallittu

(1) Kun moottorin annetaan kayda eteen- tai taaksepain

( Sisaiset parametrit taulukko-2: Fr=0 tai Fr=1)

Paina koodikytkinta siirtyaksesi asetustilaan. Saadin nayttaa -SP-
ylemmassa nayttdikkunassa ja nopeuden asetetun arvon alemmassa
nayttdikkunassa. Kierrd Koodikytkin muuttaaksesi haluamaasi
asetusarvoa. Paina Koodikytkin ohjain nayttaa jalleen -ST-
ylemmassa nayttdikkunassa ja aika-asetuksen alemmassa
nayttdikkunassa. Kierrd Koodikytkin muuttaaksesi haluamaasi
asetusarvoa. Paina Koodikytkin jalleen saadin poistuu asetustilasta
ja asetettu arvo tallennetaan automaattisesti.

javascript:void(0);

(2) Kun moottori on sallittu eteenpain ja painvastoin kaynnissa

( Sisaisten parametrien taulukko-2: Fr=2)

Paina koodikytkinta siirtyaksesi asetustilaan. Saadin nayttaa -SP-
ylemmassa nayttdikkunassa ja nopeuden asetetun arvon alemmassa
nayttdikkunassa. Kierra Koodikytkin muuttaaksesi haluamaasi
asetusarvoa.

Paina Koodikytkin ohjain nayttaa jalleen -ST- ylemmassa
nayttdikkunassa ja kokonaisajan asetetun arvon alemmassa
nayttdikkunassa.

Paina Koodikytkin ohjain nayttaa jalleen -FT- ylemmassa
nayttdikkunassa ja eteenpain-ajan asetusarvon alemmassa
nayttdikkunassa.

Paina Koodikytkin jalleen ohjain nayttaa -PT- ylemmassa
nayttdikkunassa ja pysaytysajan asetetun arvon alemmassa
nayttdikkunassa.

Paina Koodikytkin jalleen ohjain nayttaa -rT- ylemmassa
nayttdikkunassa ja kdanteisen ajan asetetun arvon alemmassa
nayttdikkunassa.

Kun kokonaisaika on 0 , se osoittaa, ettei ajastustoimintoa ole
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ohjain jatkuvassa kaytdéssa. Kun kokonaisaika ei ole 0, sen jalkeen kun
ajastin on pysahtynyt, alemmalla nayttdalueella nakyy End . Paina
Run/Stop -nappain, voit kdynnistda ohjaimen uudelleen kaynnissa.

Kun nopeuden asetustila on 1 :

Kaanna koodikytkinta siirtyaksesi asetustilaan. Saadin nayttaa -SP-
ylemmassa nayttdikkunassa ja nopeuden asetetun arvon alemmassa
nayttdikkunassa. Kiertaa the Koodikytkin muuttaaksesi haluamaasi
asetusarvoa. 1 sekunnin kuluttua saadin poistuu asetustilasta ja nopeuden
asetusarvo tallennetaan automaattisesti. Pysaytystilassa paina Run/Stop -
nappain, Run -tunniste palaa, ohjain kdynnistyy. Kadynnissa, paina
Run/Stop- ndppain, Stop- tunniste syttyy, ohjain lopettaa toiminnan.

Kun nopeuden asetustila on 2 :

Kaanna koodikytkinta siirtyaksesi asetustilaan. Saadin nayttaa -SP-
ylemmassa nayttdikkunassa ja nopeuden asetetun arvon alemmassa
nayttdikkunassa. Kierra Koodikytkin muuttaaksesi haluamaasi
asetusarvoa. 1 sekunnin kuluttua s&adin poistuu asetustilasta ja asetettu
arvo tallennetaan automaattisesti.

Kun saadin pysahtyy, Hall-looginen virhe, vaylajannitteen ali, ylijannite tai
tiedonsiirtohairid, ohjain pysahtyy automaattisesti ja nayttaa vikakoodin.

Vikakoodin kuvaus:
1) Ylempi ikkuna tulee nakyviin Er-1: Virtamoduulin vika
2) Ylaikkunassa nakyy Er-2: Stall Fault
3) Ylempi ikkuna nayttaa Er-3 : Hall Fault
4) Ylempi ikkuna tulee nakyviin Er-4: Vaylajannitteen alainen vika
5) Ylempi ikkuna tulee nékyviin Er-5: Ylijannitevirhe
6 ) Ylempiikkuna tulee nakyviin Er-6 : Tiedonsiirtovirhe Vika
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Huomautus: Kaikki sisdiset parametrit on saadetty tehdastestissa.
Kielletty niiden muuttaminen paitsi Sensor Correction -parametrin.

Paina Koodikytkinta kolmen sekunnin ajan, ohjaimen nayttéon tulee Le¢

ylemmassa nayttdikkunassa salasanan arvo nakyy alemmassa

nayttdikkunassa. Kierrd Koodikytkin muuttaaksesi salasanan arvoa. Paina
Koodikytkin uudelleen, jos salasanan arvo on oikea, saadin siirtyy
automaattisesti sisdisten nopeusparametrien tilaan. Paina Koodikytkinta
kolmen sekunnin ajan, voit poistua sisaisten nopeusparametrien tilasta ja
jokainen parametri tallennetaan automaattisesti.

Sisaisten parametrien taulukko-1

Parametri - A . Asetus
. . . Nimi Toiminnon ohje
n ilmaisin alue
Lc- salasana Lc=3 , sy6td parametriluettelo 0
Pd- Suhteellinen Suhteellisen funktion saato (1~100) 10
Id- Integrointi Integrointitoiminnon s&ato (1~100) 5
InT Kiihtyvyysaika Aika 0:sta enimmaisnopeuteen (1~60) 10
dET Hidastusaika Aika maksiminopeudesta nollaan (1~60) 10
SdL Minimi asetettu Nopeuden minimi asetettu arvo (20~-6000)
arvo 20
SdH Suurin asetettu Nopeuden maksimi asetettu arvo (20~-6000)
arvo 2000
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Sisaisten parametrien taulukko-2

Parametri - A . Asetus
. . . Nimi Toiminnon ohje
n ilmaisin alue
Lc- salasana Lc=9 , sy6td parametriluettelo 0
Suuri halkaisija (1.0~10.0)
Korva Valityssuhde hammaspyoran/hammaspyoran ’ 1.0 )
halkaisija )
PoL Moottorin pylvédat | Moottorin navat (1~32)4
dIF lYIoottorln 0: kierto rr'l'\_/o.’.cilpallvaan (0~1)0
viitesuunta 1: vastapaivaan kierto
FdS Nopeuspalaute Nopeuden palautearvo (O'1T30'0)
FdC Nykyinen palaute Nopeuden palautearvo (0'1:(1)0'0)
FrE Kantoaallon taajuus | PWM-kantoaallon taajuus (5~15) 15
po- Moottorin teho Moottorin teho (1~750) 40
CL- Y“V'rt?. Salli nimellisvirran kerrannaiset (1.0~10.0)
kerrannaisina 5.0
0 : Moottori kdy vain myodtapadivaan
fr- Moottorin 1 : Moottori kéy vain vastapaivaan (0~2)0
pyorimissuunta 2 : Moottori kdy vain eteen- tai
taaksepain
dp- | hopeuden kuollut 1 yopeuden kuollut alue (0~100) 5
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Sisaisten parametrien taulukko-3

Parametri - - . Asetus
. . . Nimi Toiminnon ohje
n ilmaisin alue
Lc- salasana Lc=101, syota parametriluettelo 0
. Paivita mittausvirhe (-99.9~99.9)
Pb- Nolla korjaus Pb = todellinen arvo — mitattu arvo 0,0
Paivita mittausvirhe
PK- Taysi korjaus PK =1000x% (todellinen (-999 0 999)
arvo—mitattu arvo) / mitattu arvo
Minimi asetettu a ap (-150.0~0.0)
SPL arvo Lampétilan vahimmaisasetusarvo 150.0 °C
Suurin asetettu w o (0.0~300.0)
SPH arvo Lampétilan enimmaisarvo 300.0.°C
. . L 0 : Desimaalindytdn poistaminen (0~1)
piste Desimaalinaytto kaytosta 1
TSn Lampdtila-anturin | 0: Poista Iampétila-anturi kaytdsta (0~1)
valinta 1: Ota ldmpétila-anturi kayttéon 0
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Sisdisten parametrien taulukko-4

| Todellinen aika (minuutti)

Parametri - - . Asetus
. . . Nimi Toiminnon ohje
n ilmaisin alue
Lc- salasana Lc=109 , syota parametriluettelo 0
- . 0: Poista ajastus kaytosta
ET- 0~1)0
Aloituksen valinta | 4. i cioitus kayttosn (0~1)
L 0: Minuuttiajoitus -
Hn Ajoitustila 1: Tuntiajastus (0~1)0
Korjausarvo = [Kayttdaika sekunti
rT- Ajan korjaus ) -Todellinen aika (sekunti] *10 | (-999~999) 0

Sisaisten parametrien taulukko-5

Parametri

. . . Nimi
n ilmaisin

Toiminnon ohje

Asetus
alue

Lc- salasana

Lc=103 , syota parametriluettelo

Nopeus

nyokkays asetustila

0 : Paina koodikytkinta
asettaaksesi nopeuden, paina
Run/Stop- painike ohjaa
moottorin kayntia tai pysaytysta

1: Kaanna koodikytkinta
asettaaksesi nopeuden, paina
Run/Stop- painike ohjaa
moottorin kayntia tai pysaytysta

2: Kaanna koodikytkinta nopeuden
asettaminen, asetetun nopeuden
mukaan ohjaamaan moottorin
kayntia tai pysaytysta

(0~2)0
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Sisaisten parametrien taulukko-6

Parametri . A . Asetus
L Nimi Toiminnon ohje
n ilmaisin alue
Lc- salasana Lc=110, sy6ta parametriluettelo 0
levita Palauttaa . Palauta parametrit oletusarvoihin 0~1)0
tehdasparametri
Johdotus

Ohjainlevyn johdotus

SEFEAEEERE

A Paksu lanka
B  Ohutlanka

Nayttolevyn johdotus
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A PT100
B  Anturi

5. Viat

Laitteisiin ei voi kytkea virtaa

1. Tarkista, onko virtajohto kytketty

2. Tarkista, onko sulake rikki tai 16ystynyt

Virtavirhe itsetestauksessa

3. Sammuta laite, kytke sitten PAALLE ja palauta instrumentit
tehdasasetuksiin.

» Lampatila ei voi saavuttaa asetusarvoa

4. Tarkista, onko turvalampdtila-arvo asetettu lilan alhaiseksi

» Sekoitusnopeus ei saavuta asetusarvoa

5. Liiallinen keskiviskositeetti voi aiheuttaa moottorin epanormaalin
nopeuden alenemisen

* Lammitysta ei voi kdynnistaa lampdotilan asettamisen jalkeen tai
sekoitusta ei voi kdynnistda saadettdessa saatdnuppia.

6. Tarkista, ettei ohjauspaneelissa ole vaurioita, jotka ovat saattaneet
syntya kuljetuksen aikana.

Jos nama viat eivat poistu, aseta laitteet tehdasasetuksiin tai vie laite

tekniseen huoltoon tai ota yhteytta valmistajaan.

6. Huolto ja puhdistus
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* Asianmukainen huolto voi pitaa instrumentit hyvassa kunnossa ja pidentaa
niiden kayttoikaa.

* Varo suihkuttamasta puhdistusainetta instrumenttiin puhdistaessasi.

* Irrota virtajohto puhdistuksen ajaksi.

» Kayta vain puhdistusainetta, jota suosittelemme seuraavasti:

Variaineet Isopropyylialkoholi

Rakennusmateriaalit Tensidia sisaltava vesi/
isopropyylialkoholi

Kosmetiikka tensidia sisaltava vesi/
isopropyylialkoholi

Elintarvikkeet Tensidia sisaltava vesi

Polttoaineet Tensidia sisaltava vesi

» Kayta asianmukaisia suojakasineita laitteen puhdistuksen aikana.

* Ennen kuin kaytat muita puhdistus- tai dekontaminaatiomenetelmia,
kayttajan on otettava yhteytta valmistajaan varmistaakseen, etta tama
menetelma ei tuhoa laitetta.

» Emali tekee keittolevysta helpompi huoltaa ja kestda paremmin happoja ja
emaksia. Sen vuoksi lammityslevy on kuitenkin myds herkempi
aarimmaisille lampatilanvaihteluille ja iskuvoimalle. Tama voi johtaa
halkeamien muodostumiseen tai pinnoitteen irtoamiseen.

* Instrumentti on puhdistettava ja asetettava alkuperaiseen
pakkauslaatikkoon ennen huoltoon lahettamista, jotta valtetdan vaarallisten
aineiden saastuminen.

» Kayta laitetta kuivassa, puhtaassa huoneessa ja [ampdtilan tasaisessa
ymparistossa.
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7. Turvallisuus

Kytke laite maadoitettuun virtalahteeseen koneen ja
kokeilun turvallisuuden varmistamiseksi; kytke virtaa
koneen vaatimalla tavalla.

Tata laitetta ei saa kayttaa syttyvissa ja rajahtavissa,
myrkyllisissa ja voimakkaasti syovyttavissa kokeissa.

Varmista vaakasuora asennus.

Ei-ammattilaiset eivat saa purkaa ja korjata tata
konetta.

Kiinnitda huomiota asetettuun lampétilaan, kun
kasittelet syttyvia asioita.

Muista kuivata hartsisailid, jos ldmpdtila asettuu
vahingossa liian korkeaksi, sailio liukenee ja putoaa
[ammittimen paalle aiheuttaen tulipalon.

Ylitaytetty nayte johtaa tydhuoneen
ylikuumenemiseen osien alla, mika liuottaa syttyvaa
materiaalia ja aiheuttaa tulipalon.

Alz koske laitteen yldosaan, ikkunaan ja pakoputkeen
koneen toimiessa suojautuaksesi korkean lampaétilan
palovammilta.

>@ B & &> @E

Lue ohjekirja ennen kayttda.
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+  Kayta tyoskentelyn aikana henkilokohtaista suojusta, jotta valtyt
seuraavilta riskeilta:
- Nesteiden roiskuminen ja haihtuminen
- Myrkyllisten tai palavien kaasujen vapautuminen.

+  Sijoita laite tilavalle alueelle vakaalle, puhtaalle, liukumattomalle,
kuivalle ja tulenkestavalle alustalle, ala kayta laitetta
rajahdysvaarallisissa tiloissa, vaarallisten aineiden kanssa tai veden
alla.

* Lisda nopeutta asteittain, vahenna nopeutta, jos:
- Sekoitustanko katkesi liilan suuren nopeuden takia
- Laite ei toimi tasaisesti tai sailio liikkuu pohjalevylla.

+ Lampédtila on aina asetettava vahintaan 25 °C alhaisemmaksi kuin
kaytetyn materiaalin kuusipisteet.

* Varo vaaroja, jotka johtuvat:
- Syttyva materiaali tai valiaine, jonka kiehumislampdtila on alhainen
- Median ylitaytto
- Turvaton sailié

+ Kasittele patogeeniset materiaalit vain suljetuissa astioissa.

» Tarkista laite ja lisdvarusteet etukateen vaurioiden varalta aina, kun
kaytat niita.

Al3 kdyta vaurioituneita osia. Turvallinen toiminta taataan vain luvussa
"Lisavarusteet" kuvatuilla lisavarusteilla. Lisavarusteet on kiinnitettava
tiukasti laitteeseen, eivatka ne saa irrota itsestaan. Irrota pistoke aina ennen
lisdvarusteiden asentamista.
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» Laite voidaan irrottaa paavirtalahteesta vain irrottamalla verkkopistoke
tai pistoke.

» Tarrassa ilmoitetun jannitteen on vastattava paavirtalahdetta.

s Varmista, etté verkkovirtajohto ei kosketa levya. Ala peita laitetta.
Varastointi ja kuljetus

* Sailyta sita kuivassa ja puhtaassa huoneessa, jossa on hyva
ilmanvaihto ja jossa ei ole sydvyttavia kaasuja

» Est3 sitd kastumasta sateessa ja valta voimakasta térmaysta
kuljetuksen aikana.

Toimiva kunto

Ymparistdn lampdtila: 5 ~ 40 °C.

Ympariston kosteus: <90%.
Jannite: 220V+10%, 50/60Hz tai 110V+/-10%, 50/60Hz
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Huomautus:

Jos jarjestelméssa on iimeisia vaurioita,

Ala kytke sita virtajohtoon.
Kokeiluajot

» Varmista, etta vaadittu kayttéjannite ja virtalahteen jannite
tasmaavat.

* Varmista, etta pistorasia on maadoitettu luotettavasti.

* Varmista, etta virta on katkaistu

+ Liita virtajohto, varmista, etta virta on paalla ja aloita alustus.

» Lisaa valiaine astiaan sekoitustangon avulla, jos siina on
magneettisekoitin.

* Aseta astia tyOlevylle.

+ Aseta nimellissekoitusnopeus ja aloita sekoittaminen.

* Tarkkaile LCD-nayttoa.

» Pysayta sekoitustoiminnot.

Jos nama ylla olevat toiminnot ovat normaaleja, laite on kayttévalmis. Jos
nama toiminnot eivat ole normaaleja, laite voi vaurioitua kuljetuksen aikana,
ota yhteytta valmistajaan saadaksesi teknista tukea .

OSALUETTELO
Jarj. nro Kuvaus Maara Huomautus
1. Paayksikko 1
2. Virtajohto 1
3. Teline tankoilla 1
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A Deze gebruikershandleiding is voor uw gemak vertaald met behulp van
automatische vertaling. Er is redelijk wat inspanning geleverd voor het zo
nauwkeurig verstrekken van een accurate vertaling; alleen is geen enkele
geautomatiseerde vertaling perfect en het is ook niet de bedoeling dat zij
menselijke vertalers gaan vervangen. De officiéle gebruikershandleiding is de
Engelse versie. Discrepanties of verschillen in de vertaling zijn niet bindend en
hebben geen rechtsgevolgen voor naleving of handhaving. Bij vragen over de
juistheid van de informatie in de gebruikershandleiding wordt verwezen naar
de inhoud van de Engelse versie, welke de officiéle versie is.

LEES DEZE INSTRUCTIES ZORGVULDIG DOOR VOORDAT U HET
APPARAAT GEBRUIKT, VOOR EEN VEILIGE EN CORRECTE WERKING.

OPMERKING: Alle hierin vermelde informatie is gebaseerd op gegevens
die beschikbaar waren op het moment van drukken. De fabriek behoudt zich
het recht voor om haar eigen producten op elk moment en zonder
voorafgaande kennisgeving te wijzigen en hiervoor sancties op te leggen.
Het is daarom raadzaam om altijd te controleren of er updates beschikbaar
zijn.

1. TECHNISCHE GEGEVENS

Beschrijving parameter Waarde parameter
Productnaam Laboratoriumroerder
Model SBS-MR-2540
Spanning/frequentie 230V / 50Hz
Effekt 80 Watt
Platformmaat cm 20x30
Maxmgle rotatiesnelheid 100 — 2500 tpm
omw/min
IP-beschermingsklasse P42
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2. PRODUCT OVERZICHT




177 cm
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3. Algemene productinformatie
Bovenste roerder. Gebruikers moeten deze handleiding zorgvuldig lezen,
de instructies en procedures volgen en alle waarschuwingen lezen bij het
gebruik van dit instrument.

Ontvangst inspectie

Pak het apparaat voorzichtig uit en controleer het op eventuele
transportschade. Als dit gebeurt, neem dan contact op met de fabrikant voor
technische ondersteuning.

Belangrijke mededeling!!!

Vergeet bij de installatie niet de metalen pakking te monteren wanneer u de
twee schroeven op de grondplaat en de achterkant van het hoofdgedeelte
vastdraait.

A Metalen pakking
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Instructies voor het bedieningspaneel

100.
sao: | | -

FursSicp

1. “ Run/Stop- toets” : Druk op de toets om de controller te laten draaien of
stoppen.
2. “ Code Switch” : Instellen van de snelheidswaarde en interparameters.

4. KNOPPEN EN FUNCTIES

Bij het opstarten geeft de controller het volgende weer: FS2P op het
bovenste displayvenster en $1.1 op het onderste displayvenster. Na drie
seconden keert de controller terug naar de normale weergavestatus.

Snelheid instellen en weergeven (Opmerking: raadpleeg de interne
parametertabel-4: nod parameter )
1) Wanneer de snelheidsinstellingsmodus 0 is :
1> Wanneer de timingfunctie is uitgeschakeld ( interne parameters tabel-
3: ET=0)
Druk op de codeschakelaar om naar de instellingenmodus te gaan.
De controller geeft -SP- weer op het bovenste displayvenster en de
ingestelde snelheidswaarde op het onderste displayvenster. Draai de

Codeschakelaar om de gewenste ingestelde waarde te wijzigen. Pers
Codeschakelaar Opnieuw verlaat de controller de instelmodus en wordt
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de ingestelde waarde automatisch opgeslagen. javascript:void(0);
2> Wanneer de timingfunctie is toegestaan

(1) Wanneer de motor vooruit of achteruit mag draaien
( Interne parameters tabel-2: Fr=0 of Fr=1)
Druk op de codeschakelaar om naar de instellingenmodus te gaan.
De controller geeft -SP- weer op het bovenste displayvenster en de
ingestelde snelheidswaarde op het onderste displayvenster. Draai de
Codeschakelaar om de gewenste ingestelde waarde te wijzigen.
Pers Codeschakelaar Opnieuw geeft de controller -ST weer op het
bovenste displayvenster en de ingestelde tijdwaarde op het onderste
displayvenster. Draai de Codeschakelaar om de gewenste ingestelde
waarde te wijzigen. Pers Codeschakelaar Opnieuw verlaat de
controller de instelmodus en wordt de ingestelde waarde automatisch
opgeslagen.
javascript:void(0);

(2) Wanneer de motor vooruit mag en achteruit rennen
( Interne parametertabel-2: Fr=2)
Druk op de codeschakelaar om naar de instellingenmodus te gaan.
De controller geeft -SP- weer op het bovenste displayvenster en de
ingestelde snelheidswaarde op het onderste displayvenster. Draai de
Codeschakelaar om de gewenste ingestelde waarde te wijzigen.
Pers Codeschakelaar Opnieuw geeft de controller -ST weer op het
bovenste displayvenster en de totale ingestelde tijdwaarde op het
onderste displayvenster.
Pers Codeschakelaar Opnieuw geeft de controller -FT weer op het
bovenste displayvenster en de ingestelde waarde voor de
voorwaartse tijd op het onderste displayvenster.
Pers Codeschakelaar Opnieuw geeft de controller -PT weer op het
bovenste displayvenster en de ingestelde stoptijdwaarde op het
onderste displayvenster.

Pers Codeschakelaar Opnieuw geeft de controller -rT weer op het
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bovenste displayvenster en de ingestelde tijdwaarde op het onderste
displayvenster.
Wanneer de totale tijd is 0, het geeft aan dat er geen timingfunctie is, de
controller continu draaiend. Wanneer de totale tijd niet 0 is, wordt End
weergegeven in het onderste displaygebied nadat de timer is gestopt. Pers
Met de Run/Stop- toets kunt u de controller opnieuw opstarten.

Wanneer de snelheidsinstellingsmodus 1 is:

Draai de codeschakelaar om naar de instellingenmodus te gaan. De
controller geeft -SP- weer op het bovenste displayvenster en de ingestelde
snelheidswaarde op het onderste displayvenster. Draaien de
Codeschakelaar om de gewenste ingestelde waarde te wijzigen. Na 1
seconde verlaat de controller de instelmodus en wordt de ingestelde
snelheidswaarde automatisch opgeslagen. Bij stopstatus, druk op
Run/Stop- toets, Run- identificatielampjes lichten op, de controller begint te
draaien. Bij actieve status, druk op Run/Stop- toets, Stop-
identificatielampjes, de controller stopt met werken.

Wanneer de snelheidsinstellingsmodus 2 is:

Draai de codeschakelaar om naar de instellingenmodus te gaan. De
controller geeft -SP- weer op het bovenste displayvenster en de ingestelde
snelheidswaarde op het onderste displayvenster. Draai de Codeschakelaar
om de gewenste ingestelde waarde te wijzigen. Na 1 seconde verlaat de
controller de instelmodus en wordt de ingestelde waarde automatisch
opgeslagen.

Wanneer de controller vastloopt, er een logische Hall-fout optreedt, de
busspanning te laag of te hoog is, of er een communicatiefout optreedt,
stopt de controller automatisch met werken en wordt de foutcode
weergegeven.

Omschrijving van de foutcode:
1) Het bovenste venster toont Er-1: Storing in voedingsmodule
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2) Het bovenste venster toont Er-2: Stall Fault

3) Het bovenste venster geeft Er-3 weer: Hall Fault

4) Het bovenste venster toont Er-4: Fout te lage busspanning
5) Het bovenste venster toont Er-5: Overspanningsstoring bus
6 ) Het bovenste venster toont Er-6 : Communicatiefout Fout
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Let op: Alle interne parameters zijn aangepast tijdens de fabriekstest.
Het is verboden om deze te wijzigen, met uitzondering van de
sensorcorrectieparameter.

Pers Code Schakel gedurende drie seconden, de controller geeft Lc weer
In het bovenste displayvenster wordt de wachtwoordwaarde weergegeven
in het onderste displayvenster. Draai de Codeschakelaar om de
wachtwoordwaarde te wijzigen. Pers Schakel de code opnieuw om. Als de
wachtwoordwaarde correct is, gaat de controller automatisch naar de status
van de interne snelheidsparameters. Pers Houd de codeschakelaar drie
seconden ingedrukt om de interne snelheidsparameters te verlaten. Elke
parameter wordt dan automatisch opgeslagen.

Interne parameters tabel-1

F.’ara_mete Naam Instructie van de functie Instell_lng
rindicator bereik
Lc- wachtwoord Lc=3, voer de parameterlijst in 0
Pd- Evenredig Aanpassmg van de proportionele (1~100) 10
functie
Id- Integratie Aanpassing van de integratiefunctie (1~100) 5
InT Acceleratietijd De tijd van 0 tot maximale snelheid (1~60) 10
dET Vertragingstijd De tijd van maximale snelheid naar O (1~60) 10
SdL Minimale De minimale ingestelde (20~6000)
ingestelde waarde | snelheidswaarde 20
SdH Maximale De maximale ingestelde (20~6000)
ingestelde waarde | snelheidswaarde 2000
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Interne parameters tabel-2

Ffara_lmete Naam Instructie van de functie Instell_lng
rindicator bereik
Lc- wachtwoord Lc=9 , voer de parameterlijst in 0
Oor Overbrengingsverh | Grote diameter (1.0~10.0)
ouding tandwiel/rondseldiameter 1.0
PolL Motorpalen De motorpolen (1~32)4
dIF Motorreferentiericht | 0 : rotatie met de klok mee (0~1)0
ing 1: tegen de klok in rotatie
FdS Snelhel?(sfeed bac Snelheidsfeedbackwaarde (01 :30'0)
FdC Huidige feedback | Snelheidsfeedbackwaarde (0'1:(1)0'0)
FrE Draaggolffrequentie | PWM-draaggolffrequentie (5~15) 15
Po- Motorvermogen Motorvermogen (1~750) 40
CL- Overstroom Sta nominale stroomveelvouden toe (1.0~10.0)
veelvouden 5.0
0 : Motor draait alleen met de klok
mee
Fr- Draé(ijl(l;lcmhg?grvan 1 : Motor draait alleen tegen de (0~2) 0
klok in
2 : Motor draait alleen vooruit of
achteruit
db- fgféhe'd dode De dode zone van snelheid (0~100) 5
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Interne parameters tabel-3

Ffara_lmete Naam Instructie van de functie Instell_lng
rindicator bereik
Lc- wachtwoord Lc=101, voer de parameterlijst in 0
Werk de meetfout bij
Pb- Nul correctie Pb = actuele waarde — gemeten (_99'90 099'9)
waarde ’
Werk de meetfout bij
PK- Volledige correctie PK = 1000 (werkelijke (-999~-999)
waarde—gemeten waarde) / 0
gemeten waarde
SPL Minimale De minimale ingestelde (-150.0~0.0)
ingestelde waarde | temperatuurwaarde -150.0 °C
SPH Maximale De maximale ingestelde (0.0~300.0)
ingestelde waarde | temperatuurwaarde 300.0 °C
) 0 : Decimale weergave (0~1)
punt Decimale weergave uitschakelen 1
Selectie van 0 : Temperatuursensor (0~1)
TSn ;
temperatuursensor | Uitschakelen 0
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Interne parameters tabel-4

L

seconde) ] *10/ Werkelijke tijd

FAN

Ffara_lmete Naam Instructie van de functie Instell_lng
rindicator bereik
Lc- wachtwoord Lc=109 , voer de parameterlijst in 0
. . 0 : Timing uitschakelen
ET- Timingselectie 1 : Timing inschakelen (0~1)0
- 0 : Minutentiming
Hn Timing-modus 1: Uurtiming (0~1)0
Correctiewaarde = [Looptijd
(T- Tijdcorrectie seconde) - Werkelijke tijd (

(-999~999) 0

Interne param

eters tabel-5

instellingsmodus

Run/Stop- toets om de motor te
laten draaien of stoppen

2: Draai de codeschakelaar om de

snelheid in te stellen, volgens de
ingestelde snelheid om de motor
te laten draaien of stoppen

F.’ara_mete Naam Instructie van de functie Instell_lng
rindicator bereik
Lc- wachtwoord Lc=103 , voer de parameterlijst in 0
0 : Druk op de codeschakelaar Om
de snelheid in te stellen, druk op
Run/Stop- toets om de motor te
laten draaien of stoppen
1 : Draai de codeschakelaar Om de
knikken Snelheid snelheid in te stellen, druk op (0~2)0
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Interne parameters tabel-6

P.ara'lmete Naam Instructie van de functie Instell'mg
rindicator bereik
Lc- wachtwoord Lc=110, voer de parameterlijst in
rest Herstellen Parameters herstellen naar (0~1)0
fabrieksparameter standaardwaarde
Bedrading

Bedrading van het driverbord

SEFEAEEERE

>
B

A  Dikke draad

B

Dunne draad

Bedrading van het displaybord
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A PT100
B  Sensor

5. Fouten

Instrumenten kunnen niet worden ingeschakeld

1. Controleer of de stroomkabel is aangesloten

2. Controleer of de zekering kapot is of los zit

Fout in de zelftest bij inschakelen

3. Schakel het apparaat UIT, schakel het vervolgens IN en reset de
instrumenten naar de fabrieksinstellingen.

» Temperatuur kan instelpunt niet bereiken

4. Controleer of de veiligheidstemperatuurwaarde te laag is ingesteld

* Roersnelheid kan het ingestelde punt niet bereiken

5. Een te hoge viscositeit van het medium kan een abnormale
snelheidsvermindering van de motor veroorzaken

* Het verwarmen kan niet worden gestart nadat de temperatuur is
ingesteld, of het roeren kan niet worden gestart wanneer de
regelknop wordt versteld.

6. Controleer of het bedieningspaneel schade heeft die mogelijk is
ontstaan tijdens het transport.

Als deze storingen niet worden opgelost, dient u de instrumenten terug

te zetten naar de fabrieksinstellingen, het apparaat naar uw technisch

servicecentrum te brengen of contact op te nemen met de fabrikant.
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6. Onderhoud en reiniging

* Goed onderhoud zorgt ervoor dat instrumenten in goede staat blijven en
verlengt hun levensduur.

» Wees voorzichtig dat u het reinigingsmiddel niet in het instrument spuit
tijdens het reinigen.

» Haal de stekker uit het stopcontact wanneer u schoonmaakt.

*» Gebruik alleen de reinigingsmiddelen die wij hieronder adviseren:

Kleurstoffen Isopropylalcohol
Bouwmaterialen Water met tensiden/
isopropylalcohol

Cosmetica water met tenside/

isopropylalcohol
Levensmiddelen Water dat tensiden bevat
Brandstoffen Water dat tensiden bevat

* Draag de juiste beschermende handschoenen tijdens het reinigen van het
instrument.

* Voordat andere reinigings- of ontsmettingsmethoden worden gebruikt,
moet de gebruiker contact opnemen met de fabrikant om er zeker van te
zijn dat deze methode het instrument niet vernietigt.

» Door het emaille is de kookplaat gemakkelijker te onderhouden en beter
bestand tegen zuren en basen. Hierdoor is de verwarmingsplaat echter ook
gevoeliger voor extreme temperatuurschommelingen en de kracht van een
botsing. Hierdoor kunnen er scheuren ontstaan of kan de coating
afbladderen.

* Het instrument moet worden gereinigd en in de oorspronkelijke verpakking
worden gedaan voordat het ter reparatie wordt opgestuurd. Zo wordt
verontreiniging met gevaarlijke stoffen voorkomen.

* Gebruik het instrument in een droge, schone ruimte met een
temperatuurstabiele omgeving.
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7. Veiligheid

Sluit het apparaat aan op een geaarde voeding om
de veiligheid van de machine en het experiment te
garanderen. Sluit de voeding aan op de manier die de
machine nodig heeft.

Het gebruik van deze apparatuur bij experimenten
met ontvlambare en explosieve stoffen, giftige stoffen
en sterk corrosieve stoffen is verboden.

Zorg voor een horizontale installatie.

Het is niet toegestaan om dit apparaat te demonteren
en te repareren door niet-professionals.

Let op de ingestelde temperatuur als u met brandbare
stoffen omgaat.

Zorg ervoor dat u de harscontainer droogt. Als de
temperatuur per ongeluk te hoog wordt ingesteld, kan
de container oplossen en op de verwarming vallen,
waardoor brand kan ontstaan.

Een te vol monster leidt tot oververhitting van de
werkruimte onder de onderdelen, waardoor het
brandbare materiaal oplost en brand ontstaat.

Raak de bovenkant, het venster en de uitlaatpoort
van het apparaat niet aan terwijl het apparaat in
werking is, om brandwonden door hoge temperaturen
te voorkomen.

> @B &R G

Lees de gebruiksaanwijzing voor gebruik.
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» Draag tijdens het werk een persoonlijke bescherming om het risico te
voorkomen van:
- Spatten en verdampen van vloeistoffen
- Vrijkomen van giftige of brandbare gassen.

* Plaats het instrument op een ruime plaats op een stabiele, schone,
stroeve, droge en brandveilige ondergrond. Gebruik het instrument niet
in explosieve atmosferen, met gevaarlijke stoffen of onder water.

* Verhoog geleidelijk de snelheid, verlaag de snelheid indien:
- De roerstaaf is losgeraakt door een te hoge snelheid
- Het instrument loopt niet soepel of de container beweegt over de
bodemplaat.

* De temperatuur moet altijd minimaal 25 °C lager worden ingesteld dan
de sparingspunten van het gebruikte medium.

*+  Wees op uw hoede voor gevaren door:
- Brandbaar materiaal of media met een laag kookpunt
- Overvulling van media
- Onveilige container

+  Verwerk ziekteverwekkende stoffen uitsluitend in gesloten vaten.

+  Controleer het instrument en de accessoires voor elk gebruik op
beschadigingen.

Gebruik geen beschadigde componenten. Een veilige werking is alleen
gegarandeerd met de accessoires die in het hoofdstuk “Accessoires”
worden beschreven. Accessoires moeten stevig aan het apparaat bevestigd
zijn en mogen niet vanzelf loskomen. Haal altijd de stekker uit het
stopcontact voordat u accessoires monteert.
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* Hetinstrument kan alleen van de netspanning worden losgekoppeld
door de netstekker of de aansluitstekker uit het stopcontact te trekken.

* De op het label vermelde spanning moet overeenkomen met de
netspanning.

*  Zorg ervoor dat de netvoedingskabel de plaat niet raakt. Bedek het
apparaat niet.

Opslag en transport

* Bewaar het in een droge en schone ruimte met goede ventilatie en
zonder bijtende gassen

+ voorkom dat het nat wordt door regen en vermijd heftige botsingen
tijldens het transport.

Werkende staat
Omgevingstemperatuur: 5~40°C.

Omgevingsvochtigheid: <90%.
Spanning: 220V+10%, 50/60Hz of 110V+/-10%, 50/60Hz
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Opmerking:

Als er sprake is van zichtbare schade aan het systeem,
Sluit het apparaat niet aan op het elektriciteitsnet.

Proefdraaien

» Zorg ervoor dat de vereiste bedrijfsspanning en de

voedingsspanning overeenkomen.
» Zorg ervoor dat het stopcontact goed geaard is.
» Zorg ervoor dat de stroom is uitgeschakeld
+ Sluit de stroomkabel aan, zorg ervoor dat de stroom is ingeschakeld
en begin met initialiseren.
*  Voeg het medium toe aan het vat met een roerstaaf als u de
magneetroerfunctie hebt.
* Plaats het vat op het werkblad.

» Stel de gewenste roersnelheid in en begin met roeren.

* Bekijk het LCD-scherm.
+ Stop de roerfuncties.

Als de bovenstaande handelingen normaal verlopen, is het apparaat klaar
voor gebruik. Als deze handelingen niet normaal zijn, kan het apparaat

tijdens het transport beschadigd raken. Neem contact op met de fabrikant
voor technische ondersteuning .

ONDERDELENLIJST
Nee. Beschrijving Hoeveelheid Opmerking
1. Hoofdeenheid 1
2. Stroomkabel 1
3. Rek met stangen 1
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Denne bruksanvisningen er oversatt ved hjelp av maskinoversettelse. Det er
gjort rimelige anstrengelser for & gi en ngyaktig oversettelse, men ingen
automatisk oversettelse er perfekt, og det er heller ikke meningen at den skal
erstatte menneskelige oversettere. Den offisielle bruksanvisningen er den
engelske versjonen. Eventuelle uoverensstemmelser eller forskjeller i
oversettelsen er ikke bindende og har ingen juridisk virkning med hensyn til
overholdelse eller handhevelse. Hvis det oppstar spgrsmal knyttet til
ngyaktigheten av informasjonen i bruksanvisningen, henvises det til den

engelske versjonen av innholdet, som er den offisielle versjonen.

FOR DIN SIKKER OG KORREKT DRIFT, LES DENNE INSTRUKSJONEN

NJYE FOR DEN BRUKER.

NOTE: All informasjon som er rapportert her, er basert pa data som er
tilgjengelige pa trykkayeblikket. Fabrikken forbeholder seg retten til &
modifisere sine egne produkter nar som helst uten varsel og padra seg

enhver sanksjon. Sa det anbefales a alltid verifisere mulige oppdateringer.

1. TEKNISKE OPPLYSNINGER

Beskrivelse av parameter Parameterverdi
Produktnavn Laboratoriergrer
Modell SBS-MR-2540
Spenning/frekvens 230V /50 Hz
Maksimal 80W
Plattformstgrrelse cm 20 x 30
Maks _rotaSJonshastlghet 100 — 2500 rpm
rev/min
IP beskyttelsesklasse 1P42

2. PRODUKTOVERSIKT







177 cm
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3. Generell produktinformasjon
Overhead rgrer. Brukere ma lese denne handboken ngye, falge
instruksjonene og prosedyrene og lese alle advarsler nar de bruker dette
instrumentet.

Motta inspeksjon
Pakk enheten forsiktig ut og kontroller for skader forarsaket under transport.
Hvis dette skjer, kontakt produsenten for teknisk statte.

Viktig melding!!!
Nar du installerer, ikke glem & installere metallpakningen nar du strammer
de to skruene pa bunnplaten og baksiden av hoveddelen.

A Metallpakning
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Kontrollpanelinstruksjoner

100.
sao: | | -

FursSicp

1. " Run/Stop Key" : Trykk pa tasten, du kan kjgre eller stoppe
kontrolleren.
2 . " Kodebryter" : Innstilling av hastighetsverdi og interparametere.

4. KNAPPER OG FUNKSJONER

Ved oppstart vises kontrolleren FS2P pa det gvre visningsvinduet og S1.1
pa det nedre utstillingsvinduet. Etter tre sekunder vil kontrolleren veere i
normal visningsstatus.

Hastighetsinnstilling og visning (Merk: Se de interne parameterne tabell-
4: nod parameter)
1) Nar hastighetsinnstillingsmodus er 0 :

1> Nar tidsfunksjon er deaktivert ( interne parametere tabell-3: ET=0)
Trykk pa kodebryteren for & ga inn i innstillingsmodus. Kontrolleren
viser -SP- i det gvre displayvinduet og hastighetsinnstilt verdi i det nedre
displayvinduet. Roter Kodebryter for & endre den innstilte verdien du
gnsker. Pressen Kodebryter igjen vil kontrolleren ga ut av
innstillingsmodus og innstilt verdi vil automatisk lagres. javascript:void(0);

2> Nar tidsfunksjonen er tillatt
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(D) Nar motoren er tillatt & kjare forover eller bakover
( Interne parametere tabell-2: Fr=0 eller Fr=1)
Trykk pa kodebryteren for & ga inn i innstillingsmodus. Kontrolleren
viser -SP- i det gvre displayvinduet og hastighetsinnstilt verdi i det
nedre displayvinduet. Roter Kodebryter for & endre den innstilte
verdien du gnsker. Pressen Kodebryter igjen viser kontrolleren -ST-
pa det gvre displayvinduet og tidsinnstilt verdi pa det nedre
displayvinduet. Roter Kodebryter for a endre den innstilte verdien du
agnsker. Pressen Kodebryter igjen vil kontrolleren ga ut av
innstillingsmodus og innstilt verdi vil automatisk lagres.
javascript:void(0);
(2) Nar motoren er tillatt fremover og omvendt Igping

( Interne parametere tabell-2: Fr=2)
Trykk pa kodebryteren for & ga inn i innstillingsmodus. Kontrolleren
viser -SP- i det gvre displayvinduet og hastighetsinnstilt verdi i det
nedre displayvinduet. Roter Kodebryter for & endre den innstilte
verdien du gnsker.
Pressen Kodebryter igjen viser kontrolleren -ST- pa det gvre
visningsvinduet og den totale tidsinnstilte verdien i det nedre
visningsvinduet.
Pressen Kodebryter igjen viser kontrolleren -FT- pa det gvre
visningsvinduet og fremtidsinnstilt verdi i det nedre visningsvinduet.
Pressen Kodebryter igjen viser kontrolleren -PT- pa det gvre
displayvinduet og stopptidsinnstilt verdi pa det nedre displayvinduet.
Pressen Kodebryter igjen viser kontrolleren -rT- pa det gvre
visningsvinduet og omvendt tidsinnstilt verdi i det nedre
visningsvinduet.

Nar den totale tiden er 0 , det indikerer at det ikke er noen tidsfunksjon

kontroller kontinuerlig drift. Nar den totale tiden ikke er 0 , etter at tidtakeren

slutter & gd, viser det nedre visningsomradet End . Pressen Run/Stop -tast,

du kan starte kontrolleren pa nytt.
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Nar hastighetsinnstillingsmodus er 1 :

Drei kodebryteren for & ga inn i innstillingsmodus. Kontrolleren viser -SP- i
det gvre displayvinduet og hastighetsinnstilt verdi i det nedre displayvinduet.
Rotere de Kodebryter for & endre den innstilte verdien du ensker. Etter 1
sekund vil kontrolleren ga ut av innstillingsmodus, og hastighetsinnstilt verdi
vil automatisk lagres. Ved stopptilstand, trykk Kjer/stopp- tast, Kjer
identifikator lyser, kontrolleren vil begynne a kjare. | kjgretilstand, trykk
Kjor/stopp- tast, Stopp -identifikator lyser, kontrolleren slutter a kjare.

Nar hastighetsinnstillingsmodus er 2 :

Drei kodebryteren for & ga inn i innstillingsmodus. Kontrolleren viser -SP- i
det gvre displayvinduet og hastighetsinnstilt verdi i det nedre displayvinduet.
Roter Kodebryter for a endre den innstilte verdien du gnsker. Etter 1
sekund vil kontrolleren ga ut av innstillingsmodus og innstilt verdi vil
automatisk lagres.

Nar kontrolleren stanser, Hall logisk feil, under bussspenning, over
bussspenning, kommunikasjonsfeil, vil kontrolleren automatisk slutte a kjore
og viser feilkoden.

Feilkode Beskrivelse:
1) Det gvre vinduet vises Er-1 : Streammodulfeil
Det gvre vinduet viser Er-2 : Stall Fault
Det gvre vinduet viser Er-3 : Hall Fault
Det gvre vinduet vises Er-4 : Under bussspenningsfeil
Det gvre vinduet vises Er-5: Over bussspenningsfeil
6 ) Det gvre vinduet vises Er-6 : Kommunikasjonsfeil Feil

A~ WODN

)
)
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Merk: Alle interne parametere er justert ved fabrikktesting.

Forbudt a endre dem unntatt sensorkorreksjonsparameter.

Pressen Kodebryter i tre sekunder, kontrolleren viser Lc i det avre
visningsvinduet vises passordverdien i det nedre visningsvinduet. Roter
Kodebryter for & endre passordverdien. Pressen Kodebryter igjen, hvis
passordverdien er riktig, vil kontrolleren automatisk ga inn i tilstanden for
interne hastighetsparametere. Pressen Kodebryter i tre sekunder, du kan
ga ut av tilstanden for interne hastighetsparametere, og hver parameter vil
automatisk lagres.

Interne parametere tabell-1

Ffara_lmete Navn Instruksjon av funksjonen Innstilling
rindikator spekter
Lc- passord Lc=3 , skriv inn parameterlisten 0
Pd- Proporsjonal Justering av proporsjonal funksjon (1~100) 10
ID- Integrering Justering av integrasjonsfunksjon (1~100) 5
InT Akselerasjonstid Tiden fra 0O til maksimal hastighet (1~60) 10
dET Retardasjonstid Tiden fra maksimal hastighet til 0 (1~60) 10
SdL Minimum |.nnst|It Minste innstilte hastighet for hastighet (20~-6000)
verdi 20
SdH Maksimal !nnstllt Den maksimale innstilte hastigheten (20~6000)
verdi 2000
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Interne parametere tabell-2

Ffara_lmete Navn Instruksjon av funksjonen Innstilling
rindikator spekter
Lc- passord Lc=9 , skriv inn parameterlisten 0
Ore Girforhold Gir/drev med stor diameter (1 '0:30'0)
PolL Motorstolper Motorstolpene (1~32)4
dIE Motorens 0 : rotasjon med klokken (0~1)0
referanseretning | 1: mot klokken rotasjon
Hurtig . . . . (0.1~10.0)
FdS tilbakemelding Tilbakemeldingsverdi for hastighet 10
Aktuell . . . . (0.1~10.0)
FdC tilbakemelding Tilbakemeldingsverdi for hastighet 10
FrE Baerefrekvens PWM-baerefrekvens (5~15) 15
Po- Motorkraft Motorkraft (1~750) 40
Overstrgm . . . . (1.0~10.0)
CL- multipler Tillat nominelle gjeldende multipler 50
0 : Motoren géar bare med klokken
Fr- Motorens 1 : Motoren gar kun mot klokken (0~2)0
rotasjonsretning | 2 . Motoren gar kun forover eller
bakover
db- Fart dgdsone Hastighetens dgdsone (0~100) 5
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Interne parametere tabell-3

Ffara_lmete Navn Instruksjon av funksjonen Innstilling
rindikator spekter
Lc- passord Lc=101, skriv inn parameterlisten 0
. Oppdater malefeilen (-99.9~99.9)
Pb- Nullkorreksjon | by, = faktisk verdi — malt verdi 0.0
Oppdater méalefeilen
PK- Full korreksjon PK =1000x (faktisk verdi—-malt (-999 0 999)
verdi) / malt verdi
SPL Minimum innstilt Minimum innstilt temperatur for (-150.0~0.0)
verdi temperatur -150.0 °C
SPH Maksimal innstilt Temperaturens maksimale innstilte (0.0~300.0)
verdi verdi 300.0 °C
. . . 0 : Deaktiver desimalvisning (0~1)
prikk Desimalvisning 1 : Aktiver desimalvisning 1
Valg av 0 : Deaktiver temperatursensor (0~1)
TSn .
temperatursensor | 1 : Aktiver temperatursensor 0
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Interne param

etere tabell-4

*10 / Faktisk tid (minutt)

Ffara_lmete Navn Instruksjon av funksjonen Innstilling
rindikator spekter

Lc- passord Lc=109, skriv inn parameterlisten 0

. 0: Deaktiver timing
ET- Valg av tidspunkt | .7 1 fiming (0~1)0
_— 0: Minutttid
Hn- Timing-modus 1: Timing (0~1)0
Korreksjonsverdi = [Kijgretid
rT- Tidskorreksjon sekund) - Faktisk tid (sekund)] (-999~999) 0

Interne param

etere tabell-5

innstillingsmodus

for & kontrollere motorkjgring
eller stopp

2: Roter kodebryteren for & stille inn
hastighet, i henhold til innstilt
hastighet for & kontrollere
motordrift eller stopp

F.’ara-mete Navn Instruksjon av funksjonen Innstilling
rindikator spekter
Lc- passord Lc=103, skriv inn parameterlisten 0
0 : Trykk pa kodebryteren for &
stille inn hastighet, trykk
Kjar/stopp- tast for a kontrollere
motorkjgring eller stopp
1: Roter kodebryteren for a stille inn
nikke Fart hastighet, trykk Kjar/stopp- tast (0~2) 0
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Interne parametere tabell-6

P.ara'lmete Navn Instruksjon av funksjonen Innstilling
rindikator spekter
Lc- passord Lc=110, skriv inn parameterlisten 0
. Restaurere Gjenopprett parametere til
hvile fabrikkparameter standardverdi (0~1)0
Kabling

Kabling for driverkort

SEFEAEEERE

>
B

A Tykk ledning
B  Tynn ledning

Kabling for skjermkort
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A PT100
B  Sensor

5. Feil

Instrumenter kan ikke slas PA

1. Sjekk om stremkabelen er tilkoblet

2. Sjekk om sikringen er gdelagt eller Igs

Feil i strgam ved selvtest

3.Sl4 AV enheten, sla deretter PA og tilbakestill instrumentene til
fabrikkinnstilling.

» Temperaturen kan ikke na settpunktet

4. Kontroller om sikkerhetstemperaturverdien er satt for lavt

» Rarehastigheten kan ikke na settpunktet

5. For hgy middels viskositet kan forarsake unormal hastighetsreduksjon
av motoren

* Oppvarming kan ikke startes etter innstilling av temperaturen, eller
omrgring kan ikke startes nar du justerer kontrollknappen.

6. Kontroller at kontrollpanelet har skader som kan ha oppstatt under
transport.

Hvis disse feilene ikke lgses, ma du sette instrumentene til

fabrikkinnstilling, eller ta enheten med til ditt tekniske servicesenter,

eller kontakte produsenten.
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6. Vedlikehold og rengjering

* Riktig vedlikehold kan holde instrumentene i god stand og forlenge
levetiden.

* Veer forsiktig sa du ikke sprayer rensemidlet inn i instrumentet nar du
rengjar.

* Trekk ut stremledningen ved rengjaring.

* Bruk kun rensemiddel som vi anbefalte som nedenfor:

Fargestoffer Isopropylalkohol
Byggematerialer Vann som inneholder tensid/
isopropylalkohol

Kosmetikk vann som inneholder tensid/
isopropylalkohol

Matvarer Vann som inneholder tensid

Drivstoff Vann som inneholder tensid

* Bruk riktige vernehansker under rengjgring av instrumentet.

* Far bruk av andre metoder for rengjering eller dekontaminering, ma
brukeren kontakte produsenten for & forsikre seg om at denne metoden ikke
gdelegger instrumentet.

* Emaljen gjar kokeplaten lettere & ta vare pa og mer motstandsdyktig mot
syrer og baser. Pa grunn av det er imidlertid varmeplaten ogsa mer utsatt
for ekstreme svingninger i temperatur og slagkraft. Dette kan fore til at det
dannes sprekker eller at belegget avflasker.

* Instrumentet ma rengjeres og legges i den forste emballasjekartongen fgr
det sendes til service for reparasjon, for & unnga forurensning av farlige
stoffer.

* Bruk instrumentet i et tgrt, rent rom og temperaturstabilt milja.
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7. Sikkerhet

Koble enheten til en jordet stremforsyning for a sikre
sikkerheten til maskinen og eksperimentet; koble til
strammen etter behov for maskinen.

Dette utstyret er forbudt & bruke i brennbare og
eksplosive, giftige og sterkt etsende eksperimenter.

Sarg for horisontal installasjon.

Ikke-profesjonelle har ikke lov til & demontere og
reparere denne maskinen.

Veer oppmerksom pa den innstilte temperaturen
mens du handterer de brennbare sakene.

Pass pa at du terker harpiksbeholderen, hvis
temperaturen ved et uhell blir for hgy, vil beholderen
lases opp og deretter falle pa varmeren for &
forarsake brann.

Overfylt pragve vil fare til overoppheting av arbeidsrom
under deler, noe som vil lase opp det brennbare
materialet og forarsake brann.

Mens maskinen jobber, ikke berar toppen, vinduet og
eksosapningen pa enheten for & beskytte mot
forbrenninger ved haye temperaturer.

> B & REd@E

Les bruksanvisningen far bruk.
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* Nar du arbeider, bruk personlig verne for a unnga risikoen fra:
- Spruting og fordampning av veesker
- Frigjering av giftige eller brennbare gasser.

»  Sett opp instrumentet pa et romslig omrade pa en stabil, ren, sklisikker,
tarr og brannsikker overflate, ikke bruk instrumentet i eksplosive
atmosfeaerer, med farlige stoffer eller under vann.

+ Ok hastigheten gradvis, reduser hastigheten hvis:
- Rgrestangen Igsner pa grunn av for hgy hastighet
- Instrumentet gar ikke jevnt, eller beholderen beveger seg pa
bunnplaten.

*  Temperaturen ma alltid settes til minst 25 °C lavere enn granpunktene
til mediet som brukes.

*  Veer oppmerksom pa farer pa grunn av:
- Brannfarlig materiale eller medier med lav koketemperatur
- Overfylling av media
- Usikker beholder

* Bearbeid patogene materialer kun i lukkede kar.

+ Sjekk instrumentet og tilbehgret pa forhand for skader hver gang du
bruker dem.

lkke bruk skadede komponenter. Sikker drift er kun garantert med
tilbehgret som er beskrevet i kapittelet "Tilbehgr". Tilbehar ma festes sikkert
til enheten og kan ikke lgsne av seg selv. Trekk alltid ut stepselet far du
monterer tilbehar.
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* Instrumentet kan kun kobles fra hovedstremforsyningen ved & trekke ut
stgpselet eller stgpselet.

*  Spenningen oppgitt pa etiketten ma samsvare med
hovedstremforsyningen.

* Pass pa at stramkabelen ikke bergrer platen. Ikke dekk til enheten.
Lagring og transport

* Oppbevar den i et tgrt og rent rom med god ventilasjon og uten
etsende gass

* unnga at den blir vat av regnet og unnga voldsom kollisjon under
transport.

Arbeidstilstand

Omgivelsestemperatur: 5 ~ 40 °C.

Luftfuktighet i omgivelsene: <90 %.
Spenning: 220V+10%, 50/60Hz eller 110V+/-10%, 50/60Hz
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Note:

Hvis det er noen apenbar skade pa systemet,
Ikke koble den til stremledningen.

Pravekjoringer

Sarg for at den nadvendige driftsspenningen og
stremforsyningsspenningen stemmer overens.

Sarg for at stikkontakten ma jordes palitelig.

Serg for at strammen er av

Koble til stremkabelen, sgrg for at stremmen er pa og start
initialiseringen.

Tilsett mediet i beholderen med en rgrestang hvis med
magnetrgrerfunksjonen.

Sett karet pa arbeidsplaten.

Still inn den nominelle rgrehastigheten og begynn a rare.
Veer oppmerksom pa LCD-skjermen.

Stopp rarefunksjonene.

Hvis disse operasjonene ovenfor er normale, er enheten klar til bruk. Hvis
disse operasjonene ikke er normale, kan enheten bli skadet under transport,
kontakt produsenten for teknisk statte .

DELLISTE
Nr. Beskrivelse Antall Bemerke
1. Hovedenhet 1
2. Stremkabel 1
3. Stativ med stenger 1
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A For din bekvamlighet har denna bruksanvisning oversatts med hjadlp av
maskindversattning. Rimliga anstrangningar har gjorts for att tillhandahalla en
korrekt dversattning, men ingen automatiserad Oversattning ar perfekt och ar
inte heller avsedd att ersdtta manskliga O©versattare. Den officiella
bruksanvisningen ar den engelska versionen. Eventuella awvvikelser eller
skillnader som kan ha uppstatt i 6versattningen ar inte bindande och har ingen
rattslig verkan for efterlevnads- eller verkstallighetsandamal. Om det uppstar
fradgor om huruvida informationen i bruksanvisningen ar korrekt, hanvisar vi till
den engelska versionen av innehéllet, som ar den officiella versionen.

FOR DIN SAKERHET OCH KORREKT ANVANDNING, LAS DENNA
INSTRUKTION NOGGRANT INNAN DU ANVANDER DEN.

NOTERA: All information som rapporteras har ar baserad pa data som ar
tillgangliga vid tryckningsdgonblicket. Fabriken forbehaller sig ratten att
modifiera sina egna produkter nar som helst utan foregaende meddelande
och &dra sig eventuella sanktioner. S& det rekommenderas att alltid verifiera
mdjliga uppdateringar.

1. TEKNISKA DATA

Parameterbeskrivning Parametervérde
Produktnamn Laboratorieomrorare
Modell SBS-MR-2540
Spanning/frekvens 230V /50 Hz
Effekt 80 W
Plattformsstorlek cm 20 x 30
Max varvtal varv/min 100 — 2500 rpm
IP-skyddsklass 1P42

2. PRODUKTOVERSIKT







177 cm
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3. Allman produktinformation
Overhead omroérare. Anvandare maste lasa denna manual noggrant, folja
instruktionerna och procedurerna och I&sa alla varningar nar de anvander
instrumentet.

Ta emot inspektion
Packa forsiktigt upp enheten och kontrollera att inga skador uppstatt under
transporten. Om detta hander, kontakta tillverkaren for teknisk support.

Viktigt meddelande!!!
Nar du installerar, glém inte att installera metallpackningen nar du drar at de
tva skruvarna pa basplattan och baksidan av huvuddelen.

A Metallpackning
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Instruktioner for kontrollpanelen

100.

] ;_.?'."_'."_"._

FurSip

1. " Run/Stop Key" : Tryck pa knappen, du kan koéra eller stoppa
kontrollenheten.
2 . " Code Switch" : Installning av hastighetsvarde och interparametrar.

4. KNAPPAR OCH FUNKTIONER

Vid uppstart visas kontrollenheten FS2P pa det dvre displayfénstret och
$1.1 pa det nedre skyltfonstret. Efter tre sekunder kommer styrenheten att
vara i normal displaystatus.

Hastighetsinstallning och vy (Obs: Se de interna parametrarna tabell-4:
nod parameter )
1) Nar hastighetsinstallningslaget ar 0 :
1> Nar tidtagningsfunktion ar inaktiverad ( interna parametrar tabell-3:
ET=0)
Tryck pa kodbrytaren for att ga in i installningslaget. Styrenheten visar
-SP- pa det 6vre displayfonstret och hastighetsinstallt varde pa det nedre
displayfonstret. Vrid pa Kodbrytare for att andra det installda vardet du

vill ha. Trycka Kodbrytare aterigen kommer styrenheten att lamna
installningslaget och installt varde kommer att sparas automatiskt.
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javascript:void(0);
2> Nar tidtagningsfunktionen ar tillaten

(1) Nar motorn tillats kéra framat eller bakat
( Interna parametrar tabell-2: Fr=0 eller Fr=1)
Tryck pa kodbrytaren for att ga in i installningslaget. Styrenheten
visar -SP- pa det Ovre displayfonstret och hastighetsinstallt varde pa
det nedre displayfonstret. Vrid pa Kodbrytare for att andra det
installda vardet du vill ha. Trycka Kodbrytare aterigen visar
styrenheten -ST- pa det dvre displayfonstret och tidsinstallt varde pa
det nedre displayfonstret. Vrid pa Kodbrytare for att andra det
installda vardet du vill ha. Trycka Kodbrytare aterigen kommer
styrenheten att lamna installningslaget och installt varde kommer att
sparas automatiskt.
javascript:void(0);

(2) Nar motorn tillats framéat och motsatt spring
( Interna parametrar tabell-2: Fr=2)
Tryck pa kodbrytaren for att ga in i installningslaget. Styrenheten
visar -SP- pa det Ovre displayfonstret och hastighetsinstallt varde pa
det nedre displayfonstret. Vrid pa Kodbrytare for att andra det
installda vardet du vill ha.
Trycka Kodbrytare aterigen visar styrenheten -ST- pa det 6vre
displayfonstret och det totala tidsinstallda vardet pa det nedre
displayfonstret.
Trycka Kodbrytare aterigen visar styrenheten -FT- pa det 6vre
displayfonstret och framattidsinstallt varde pa det nedre
displayfonstret.
Trycka Kodbrytare aterigen visar styrenheten -PT- pa det 6vre
displayfonstret och stopptidsinstallningsvardet pa det nedre
displayfonstret.
Trycka Kodbrytare aterigen visar styrenheten -rT- pa det 6vre
displayfonstret och omvand tidsinstallt varde pa det nedre
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displayfonstret.
Nar den totala tiden ar 0 , det indikerar att det inte finns nagon tidsfunktion,
den
regulator kontinuerligt igang. Nar den totala tiden inte ar 0 , efter att timern
slutat ga, visar det nedre displayomradet End . Trycka Kor/Stopp -

tangenten, du kan starta om styrenheten igang.

Nar hastighetsinstallningslaget ar1 :

Vrid kodomkopplaren for att ga in i installningslaget. Styrenheten visar -
SP- pa det 6vre displayfonstret och hastighetsinstallt varde pa det nedre
displayfdnstret. Rotera de Kodbrytare for att &ndra det instéllda vardet du
vill ha. Efter 1 sekund kommer styrenheten att I&mna installningslaget och
hastighetsinstallningsvardet kommer att sparas automatiskt. Vid stopplage,
tryck Kor/Stopp -knapp, Kor- identifiering lyser, styrenheten borjar kora. |
driftlage, tryck Koér/Stopp -knapp, stoppidentifieringslampor , styrenheten
slutar att kora.

Nar hastighetsinstallningslaget ar 2 :

Vrid kodbrytaren for att ga in i installningslaget. Styrenheten visar -SP- pa
det 6vre displayfonstret och hastighetsinstallt varde pa det nedre
displayfonstret. Vrid pa Kodbrytare for att andra det installda vardet du vill
ha. Efter 1 sekund kommer styrenheten att |amna installningslaget och
installt varde kommer att sparas automatiskt.

Nar regulatorn fastnar, Halllogiskt fel, under bussspanning, éver
bussspanning, kommunikationsfel, slutar regulatorn automatiskt att fungera
och visar felkoden.

Felkod Beskrivning:
1) Det 6vre fonstret visas Er-1 : Strommodulfel
2) Det 6vre fonstret visar Er-2 : Stall Fault
3) Det Ovre fonstret visar Er-3 : Hall Fault
4) Det 6vre fonstret visas Er-4 : Fel under bussspanning
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5) Det dvre fonstret visas Er-5 : Over bussspanningsfel
6 ) Det 6vre fonstret visas Er-6 : Kommunikationsfel Fel
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Obs: Alla interna parametrar har justerats vid fabrikstest.
Forbjudet att andra dem forutom parametern Sensor Correction.

Trycka Kodbrytare i tre sekunder, styrenheten visar Lc i det 6vre
displayfonstret visas I6senordsvardet i det nedre displayfonstret. Vrid pa
Kodbrytare for att andra I6senordsvardet. Trycka Kodvaxling igen, om
I6senordsvardet ar korrekt kommer regulatorn automatiskt att ga in i
tillstandet for interna hastighetsparametrar. Trycka Kodvaxling i tre
sekunder, du kan lamna tillstandet for interna hastighetsparametrar och
varje parameter kommer att sparas automatiskt.

Interna parametrar tabell-1

:s:jai‘lr::::)er Benamning Instruktion av funktionen rérli:iiadd
Lc- losenord Lc=3, gain i parameterlistan 0
Pd- Proportionell Justering av proportionell funktion (1~100) 10
ID- Integration Justering av integrationsfunktion (1~100) 5
InT Accelerationstid Tiden fran 0 till maximal hastighet (1~60) 10
dET Retardationstid Tiden fran maximal hastighet till 0 (1~60) 10
sdL Minsta borvérde | Minsta instéllda hastighet (20;(3000)
SdH Maxim_glt installt Hfastighetens maximala installda (20~6000)

varde varde 2000




SE

Interna parametrar tabell-2

Paramete . . . Miljo
rindikator Benamning Instruktion av funktionen rickvidd
Lc- |6senord Lc=9, ga in i parameterlistan 0
2 . . . 1.0~10.
Ora Utvaxling Kugghjul/drev med stor diameter ( 01 00 0)
PolL Motorstolpar Motorstolparna (1~32)4
dIE Motor.ns . 0 : vridning mgdurs (0~1)0
referensriktning 1: moturs rotation
FdS Snabbfeedback | Varde for hastighetsfeedback (0'1:(1)0'0)
FdC Aktuell feedback | Virde for hastighetsfeedback (0'1:(1)0'0)
FrE Barfrekvens PWM-barvagsfrekvens (5~15) 15
Po- Motorkraft Motorkraft (1~750) 40
CL- Overgtrom Tillat nominella aktuella multiplar (1.0~10.0)
multiplar 5.0
0 : Motorn gar endast medurs
: Motorns 1 : Motorn gar endast moturs N
Fr tati iitni ° ; (0~2)0
rotationsriktning 2 : Motorn gar endast framat eller
bakat
db- Hastighet dédzon Hastighetens déda zon (0~100) 5
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Interna parametrar tabell-3

Paramete . . . Miljo
rindikator Benamning Instruktion av funktionen rickvidd
Lc- losenord Lc=101, ga in i parameterlistan 0
N Uppdatera matfelet (-99.9~99.9)
Pb Noll korrigering Pb = arvarde — uppmatt varde 0,0
Uppdatera matfelet
PK- Fullstandig rattelse | PK =1000x% (verkligt varde— (-999 0 999)
matvarde) / uppmatt varde
. - Temperaturens lagsta instéllda (-150.0~0.0)
SPL Minsta borvarde | . 0 150.0 °C
SPH Maximalt installt Temperaturens maximala installda (0.0~300.0)
varde varde 300.0 °C
. . 0 : Inaktivera decimalvisning (0~1)
punkt Decimaldisplay 1 : Aktivera decimalvisning 1
Val av 0 : Inaktivera temperatursensor (0~1)
TSn .
temperatursensor | 1: Aktivera temperatursensor 0
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Interna parametrar tabell-4

*10 / Faktisk tid (minut)

Paramete . . . Miljo
rindikator Benamning Instruktion av funktionen rickvidd

Lc- losenord Lc=109, ga in i parameterlistan 0

- 0: Inaktivera timing
ET- Val av timing 1: Aktivera timing (0~1)0
o 0: Minutetid
Hn- Timinglage 1: Timing (0~1)0
Korrigeringsvarde = [Driftstid
rT- Tidskorrigering sekund) - Faktisk tid (sekund] (-999~999) 0

Interna param

etrar tabell-5

installningslage

knapp for att styra motorns gang

eller stopp

2: Vrid kodomkopplaren for att stalla

in hastighet, enligt installd

hastighet for att styra motorns

gang eller stopp

Paramete R . . Miljo
rindikator Benamning Instruktion av funktionen rackvidd
Lc- losenord Lc=103 , ga in i parameterlistan 0
0 : Tryck pa kodbrytaren for att
stélla in hastighet, tryck
Run/Stop- knapp for att styra
motorns gang eller stopp
. 1: Vrid kodomkopplaren for att stélla
nicka Hastighet in hastighet, tryck Run/Stop- (0~2)0
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Interna parametrar tabell-6

Paramete N . . Miljo
rindikator Benamning Instruktion av funktionen rackvidd
Lc- I6senord Lc=110, ga in i parameterlistan 0
vila _ Aterstélla Aterstall p?rametrar till (0~1)0
fabriksparameter standardvarden

Kabeldragning

Drivrutinskabeldragning

SEFEAEEERE

>
B

A Tjock trad

Tunn trad

Kabeldragning for bildskarmskort




SE

U
o>

A PT100
B  Sensor

5. Fel

Instrumenten kan inte slas PA

1. Kontrollera om strémkabeln ar ansluten

2. Kontrollera om sakringen &r trasig eller 16s

Fel i strdm vid sjalvtest

3. Stdng AV enheten, sl& sedan PA och aterstall instrumenten till
fabriksinstallningen.

» Temperaturen kan inte na bérvardet

4. Kontrollera om sakerhetstemperaturvardet ar for lagt installt

» Omrorningshastigheten kan inte na borvardet

5. Overdriven medelviskositet kan orsaka onormal hastighetsminskning
av motorn

* Uppvarmning kan inte startas efter installning av temperaturen, eller
omrorning kan inte startas nar man justerar kontrollratten.

6. Kontrollera att kontrollpanelen har skador som kan ha uppstatt under
transporten.

Om dessa fel inte atgardas, stéll in instrumenten till fabriksinstallining,

eller ta med enheten till ditt tekniska servicecenter eller kontakta

tillverkaren.



SE

6. Underhall och rengéring

* Korrekt underhall kan halla instrumenten i gott skick och foérlanga deras
livslangd.

* Var noga med att inte spraya rengéringsmedlet i instrumentet vid
rengoring.

* Koppla ur natkabeln vid rengdring.

» Anvand endast rengéringsmedel som vi reckommenderade enligt nedan:

Fargdmnen Isopropylalkohol

Byggmaterial Vatten som innehéller tensid/
isopropylalkohol

Kosmetika vatten som innehaller tensid/
isopropylalkohol

Livsmedel Vatten innehallande tensid

Bransle Vatten innehallande tensid

» Bar lampliga skyddshandskar vid rengoéring av instrumentet.

* Innan andra metoder fér rengdring eller dekontaminering anvands, maste
anvandaren kontakta tillverkaren for att férsékra sig om att denna metod
inte forstor instrumentet.

» Emaljen gor varmeplattan lattare att skéta och mer motstandskraftig mot
syror och baser. Pa grund av det &r dock varmeplattan ocksa mer mottaglig
for extrema temperaturfluktuationer och slagkraften. Detta kan resultera i att
det bildas sprickor eller att belaggningen flagnar av.

* Instrumentet maste rengoéras och laggas i den ursprungliga
forpackningskartongen innan det skickas till service fér reparation, for att
undvika kontaminering av farliga amnen.

» Anvand instrumentet i ett torrt rent rum och temperaturstabil milj6.
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7. Sakerhet

Anslut enheten till en jordad stromkalla for att
sakerstalla sdkerheten for maskinen och
experimentet; anslut strommen som énskad maskin.

Denna utrustning ar forbjuden att anvanda i
brandfarliga och explosiva, giftiga och starkt fratande
experiment.

Se till horisontell installation.

Icke-professionella personer far inte ta isar och
reparera denna maskin.

Var uppmarksam pa den installda temperaturen nar
du tar itu med de brandfarliga amnena.

Se till att du torkar hartsbehallaren, om temperaturen
stalls in for hogt av misstag, skulle behallaren I6sas
upp och sedan falla pa varmaren for att orsaka brand.

Overfyllt prov kommer att leda till 6verhettning av
arbetsrummet under delar, vilket kommer att 16sa upp
det brannbara materialet och orsaka brand.

Medan maskinen arbetar, ror inte vid toppen, fonstret
och avgasporten pa enheten for att skydda mot
brannskador vid héga temperaturer.

>@ B & &> @E

Las bruksanvisningen fére anvandning.
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*  Nar du arbetar, bar personlig skyddsutrustning fér att undvika risken
fran:
- Stank och avdunstning av vatskor
- Utslapp av giftiga eller brannbara gaser.

«  Stall upp instrumentet i ett rymligt utrymme pa en stabil, ren, halkfri, torr
och brandsaker yta, anvand inte instrumentet i explosiv atmosfar, med
farliga amnen eller under vatten.

«  Oka hastigheten gradvis, minska hastigheten om:
- Omrorarstaven bryts av pa grund av for hog hastighet
- Instrumentet gar inte smidigt eller sa ror sig behallaren pa
bottenplattan.

+  Temperaturen maste alltid stallas in pa minst 25 °C lagre an
granpunkterna pa det anvanda mediet.

*  Se upp for faror pa grund av:
- Brandfarligt material eller media med lag koktemperatur
- Overfylining av media
- Osaker behallare

+ Bearbeta patogena material endast i slutna karl.

»  Kontrollera instrumentet och tillbehdren i férvag for skador varje gang
du anvander dem.

Anvand inte skadade komponenter. Saker drift garanteras endast med de
tillbehér som beskrivs i kapitlet "Tillbehor". Tillbehér maste vara sakert
fastsatta pa enheten och kan inte lossna av sig sjalva. Dra alltid ur
kontakten innan du monterar tillbehér.
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* Instrumentet kan endast kopplas bort fran elnatet genom att dra ut
natkontakten eller kontakten.

*  Spanningen som anges pa etiketten maste dverensstamma med
huvudstromforsérjningen.

*  Se ill att natkabeln inte vidrér plattan. Tack inte 6éver enheten.
Forvaring och transport

 Férvara den i torrt och rent rum med god ventilation och ingen fratande
??grhindra att den blir blét av regnet och undvik valdsam kollision under
transport.

Arbetsforhallanden

Omgivningstemperatur: 5 ~ 40 °C.

Luftfuktighet i omgivningen: <90%.
Spanning: 220V+10%, 50/60Hz eller 110V+/-10%, 50/60Hz
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Notera:

Om det finns ndgon uppenbar skada pa systemet,
Vanligen anslut den inte till elnatet.

Provkorningar

+ Se till att den ndédvandiga driftspanningen och natspanningen
matchar.

» Se till att uttaget maste vara jordat pa ett tillforlitligt satt.

+ Se till att strémmen ar avstangd

* Anslut stromkabeln, se till att strommen ar pa och bdrja initiera.

» Tillsdtt mediet i karlet med en omrérarstav om med
magnetomroérarfunktionen.

» Satt karlet pa arbetsplattan.

+ Stall in den nominella omrérningshastigheten och borja réra.

* Observera LCD-displayen.

» Stoppa omrdrningsfunktionerna.

Om dessa operationer ovan ar normala ar enheten redo att anvandas. Om
dessa operationer inte ar normala kan enheten skadas under transporten,
kontakta tillverkaren for teknisk support .

DELLISTA
Nr. Beskrivning Antal Anmarkning
1. Huvudenhet 1
2. Stromkabel 1
3. Rack med stavar 1
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A Este Manual do Utilizador foi traduzido para sua conveniéncia através de
tradugdo automatica. Foram feitos esforgos razoaveis para fornecer uma
traducdo exata; no entanto, nenhuma traducdo automatica é perfeita nem se
destina a substituir os tradutores humanos. O Manual do Utilizador oficial é a
versdo em inglés. Quaisquer discrepancias ou diferencas criadas na tradugdo
ndo sdo vinculativas e ndo tém qualquer efeito juridico para efeitos de
cumprimento ou execugdo. Se surgirem questoes relacionadas com a exatidao
das informagdes contidas no Manual do Utilizador, consulte a versao inglesa
desses conteldos, que é a versdo oficial.

PARA SUA OPERACAO CORRETA E SEGURA, LEIA ATENTAMENTE
ESTAS INSTRUGOES ANTES DE USA-LO.

OBSERVAGAO: Todas as informacgdes aqui relatadas sdo baseadas em
dados disponiveis no momento da impressao. A fabrica reserva-se o direito
de modificar seus proprios produtos a qualquer momento, sem aviso prévio
e incorrer em qualquer sangao. Portanto, € recomendavel sempre verificar
possiveis atualizagdes.

1. DADOS TECNICOS

Descrigcao do parametro Valor do parametro
Nome do produto Agitador mecanico
Modelo SBS-MR-2540
Voltagem/frequéncia 230V /50 Hz
Poténcia 80 W
Tamanho da plataforma cm 20 x 30
VeIO(:Nldade maxima de 100 = 2500 rpm
rotacdo rev/min
Classe de protecao IP 1P42
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2. VISAO GERAL DO PRODUTO




177 cm
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PT
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3. Informagodes gerais do produto
Agitador suspenso. Os usuarios devem ler este manual cuidadosamente,
seguir as instrugdes e procedimentos e ler todos os avisos ao usar este
instrumento.

Recebendo Inspegao

Desembale o dispositivo com cuidado e verifique se ha danos causados
durante o transporte. Se isso acontecer, entre em contato com o fabricante
para obter suporte técnico.

Aviso importante!!!
Ao instalar, ndo se esquega de instalar a junta metalica ao apertar os dois
parafusos na placa de base e na parte traseira do corpo principal.

A Junta de metal
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Instrugoes do painel de controle

100.
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1. “Tecla Executar/Parar ": Pressione a tecla para executar ou parar o

controlador.
2. “Code Switch” : Configuragao do valor de velocidade e parametros
intermediarios.

4. BOTOES E FUNCOES

Na inicializagao, o controlador exibe FS2P na janela de exibi¢cao superior e
$1.1 na janela de exibigcao inferior. Apds trés segundos, o controlador
retornara ao status de exibicao normal.

Conjunto de velocidade e visualizagao (Observagao: consulte a tabela
de parametros internos-4: parametro nod )
1) Quando o modo de ajuste de velocidade é 0 :
1> Quando o fungdo de temporizagéo esta desabilitado ( tabela de

parametros internos-3: ET=0)
Pressione o interruptor de cédigo para entrar no modo de
configuracdo. O controlador exibe -SP- na janela de exibigdo superior e
o valor definido de velocidade na janela de exibigao inferior. Gire o
Troca de cédigo para alterar o valor definido que vocé deseja. Imprensa



PT

Troca de cédigo novamente, o controlador saira do modo de
configuracao e o valor definido sera salvo automaticamente.
javascript:void(0);

2> Quando a fungéo de temporizagao é permitida

(1) Quando o motor é permitido em movimento para frente ou para tras

( Tabela de parametros internos-2: Fr=0 ou Fr=1)
Pressione o interruptor de cédigo para entrar no modo de
configuracdo. O controlador exibe -SP- na janela de exibi¢cao superior
e o valor definido de velocidade na janela de exibi¢cao inferior. Gire o
Troca de cédigo para alterar o valor definido que vocé deseja.
Imprensa Troca de coédigo novamente, o controlador exibe -ST- na
janela de exibicao superior e o valor de tempo definido na janela de
exibi¢ao inferior. Gire o Troca de cédigo para alterar o valor definido
que vocé deseja. Imprensa Troca de cédigo novamente, o
controlador saira do modo de configuragao e o valor definido sera
salvo automaticamente.
javascript:vazio(0);

(2) Quando o motor é permitido para frente e reverter correndo
( Tabela de parametros internos-2: Fr=2)
Pressione o interruptor de codigo para entrar no modo de
configuragdo. O controlador exibe -SP- na janela de exibi¢ado superior
e o valor definido de velocidade na janela de exibi¢ao inferior. Gire o
Troca de codigo para alterar o valor definido que vocé deseja.
Imprensa Troca de cédigo novamente, o controlador exibe -ST- na
janela de exibicdo superior e o valor total de tempo definido na janela
de exibigao inferior.
Imprensa Troca de cédigo novamente, o controlador exibe -FT- na
janela de exibicdo superior e o valor definido de tempo de avanco na
janela de exibicao inferior.
Imprensa Troca de cédigo novamente, o controlador exibe -PT- na
janela de exibigédo superior e o valor definido do tempo de parada na

janela de exibicao inferior.
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Imprensa Troca de coédigo novamente, o controlador exibe -rT- na
janela de exibicao superior e o valor definido de tempo reverso na
janela de exibicao inferior.
Quando o tempo total é 0, indica que ndo ha funcéo de temporizagao, o
controlador em execucédo continua. Quando o tempo total nao for 0 , depois
que o crondmetro parar de funcionar, a area de exibicao inferior exibira Fim
. Imprensa Tecla Executar/Parar , vocé pode reiniciar o controlador em
execucgao.

Quando o modo de ajuste de velocidade é 1 :

Gire o interruptor de cédigo para entrar no modo de configuragédo. O
controlador exibe -SP- na janela de exibi¢cao superior e o valor definido de
velocidade na janela de exibi¢cao inferior. Girar o Troca de cédigo para
alterar o valor definido que vocé deseja. Apds 1 segundo, o controlador
saira do modo de configuracao e o valor de velocidade definido sera salvo
automaticamente. No estado de parada, pressione Tecla Executar/Parar ,
o identificador de execug¢ao acende e o controlador comegara a funcionar.
No estado de execucgao, pressione Tecla Executar/Parar , luzes
identificadoras de parada , o controlador ira parar de funcionar.

Quando o0 modo de ajuste de velocidade é 2 :

Gire o interruptor de cédigo para entrar no modo de configuragdo. O
controlador exibe -SP- na janela de exibi¢cao superior e o valor definido de
velocidade na janela de exibicao inferior. Gire o Troca de cédigo para
alterar o valor definido que vocé deseja. Apds 1 segundo, o controlador
saira do modo de configuracao e o valor definido sera salvo
automaticamente.

Quando o controlador trava, apresenta erro logico Hall, subtensdo do
barramento, sobretensdo do barramento, falha de comunicacéo, o

controlador para de funcionar automaticamente e exibe o cdédigo de falha.

Descricao do codigo de falha:
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1) A janela superior exibe Er-1: Falha do médulo de energia

2) A janela superior exibe Er-2 : Stall Fault

3) A janela superior exibe Er-3 : Falha Hall

4) A janela superior exibe Er-4: Falha de subtensao do barramento
5) A janela superior exibe Er-5: Falha de sobretensido do barramento
6 ) A janela superior exibe Er-6 : Falha de comunicagao Falha
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Observacgao: todos os parametros internos foram ajustados durante o
teste de fabrica.
E proibido modifica-los, exceto o parametro Corre¢ao do Sensor.

Imprensa Troca de cédigo por trés segundos, o controlador exibe Le na
janela de exibi¢cao superior, o valor da senha é exibido na janela de
exibicao inferior. Gire o Troca de cédigo para alterar o valor da senha.
Imprensa Troque de cédigo novamente. Se o valor da senha estiver
correto, o controlador entrara automaticamente no estado dos parametros
de velocidade interna. Imprensa Troca de codigo por trés segundos, vocé
pode sair do estado dos parametros de velocidade interna, e cada
parametro sera salvo automaticamente.

Tabela de parametros internos-1

Indicador
cje Nome Instrugao da fungao Con.texto
parametr faixa
o
Lc- senha Lc=3, insira a lista de parametros 0
Pd- Proporcional Ajuste da fungao proporcional (1~100) 10
Eu ia- Integragéo Ajuste da funcgao de integracéo (1~100) 5
EmT Tempo de O tempo de 0 a velocidade méxima | (1~60) 10
aceleracéo
dET Tempo de. O tempo da velocidade méaxima até 0 | (1~60) 10
desaceleracéo
SDSL Valor minimo O valor minimo de velocidade (20~6000)
definido definido 20
SdH Valor maximo O valor maximo de velocidade (20~6000)
definido definido 2000
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Tabela de parametros internos-2

Indicador
cje Nome Instrugao da fungao Con_texto
parametr faixa
o
Lc- senha Lc=9 , insira a lista de pardmetros 0
Relacao de Engrenagem/pinh&o de grande (1.0~10.0)
Orelha . i
transmissao didmetro 1.0
PoL Pdlos do motor Os polos do motor (1~32)4
diferente l?lregao de 0: rotagag no se.ntldo'hiorarlo ) (0~1)0
referéncia do motor | 1 : sentido anti-hordrio rotagéo
FdS Feedpack de Valor de feedback de velocidade (0.1~10.0)
velocidade 1.0
FDC Feedback atual Valor de feedback de velocidade (0'17(1)0'0)
: Frequéncia A N
Livre Portadora Frequéncia portadora PWM (5~15) 15
Po- Poténcia do motor | Poténcia do motor (1~750) 40
CL- Sobrclacprrente Permitir multiplos de corrente nominal (1.0~10.0)
multiplos 5.0
0 : O motor funciona apenas no
sentido horario
Pe- Dire@jg %%{g:acéo 1 : O motor funciona apenas no (0~2)0
sentido anti-horario
2 : O motor funciona apenas para
frente ou para tras
Zona morta de :
db- velocidade A zona morta da velocidade (0~100) 5
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Tabela de parametros internos-3

Indicador
(.je Nome Instrugao da fungao Con.texto
parametr faixa
o
Lc=101, insira a lista de
Le- senha parametros 0
~ Atualizar o erro de medicao (-99.9~99.9)
Pb Corregao zero Pb = valor real — valor medido 0,0
Atualizar o erro de medi¢ao
PK- Corregéo completa | PK =1000x (valor real—valor (-999~-999)
. . 0
medido) / valor medido
SPL Valor minimo O valor minimo de temperatura (-150.0~0.0)
definido definido -150.0 °C
SPH Valor maximo O valor maximo definido para a (0.0~300.0)
definido temperatura 300.0 °C
I . 0 : Desativar exibicao decimal (0~1)
ponto Exibigao decimal | 4. 1o bilitar exibigdo decimal 1
ISn Selegao do sensor | 0 : Desativar sensor de (0~1)
de temperatura temperatura 0
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Tabela de parametros internos-4

Indicador

real (segundo) ] *10/ Tempo

ool Lt b\

de - - Contexto
. Nome Instrugao da fungao .
parametr faixa
o
Lc=109, insira a lista de
Le- senha parametros 0
ET- Selecio de tempo 0 : Desativar temporizagédo (0~1)0
¢ P 1 : Habilitar temporizagéo
Hn- Mod(? de~ 0 : Tempo de minuto (0~1)0
temporizagéo 1 : Cronometragem de hora
Valor de corregdo = [Tempo de
(T- Corregdo de tempo | €Xecugéo em segundos) -Tempo | (.999~999) 0

Tabela de parametros internos-5
Indicador
E’e Nome Instrugao da fungao Con.texto
parametr faixa
o
Lc- senha Lc=103, insira a lista de parametros 0
0 : Pressione o interruptor de
codigo para definir a velocidade,
pressione Tecla Run/Stop para
controlar o funcionamento ou a
parada do motor
Velocidade 1 : Gire o interruptor de cédigo
acenar Modo de para definir a velocidade, (0~2)0
configuragéo pressione Tecla Run/Stop para
controlar o funcionamento ou a
parada do motor
2 : Gire o interruptor de codigo
para definir a velocidade, de
acordo com a velocidade
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Tabela de parametros internos-6

Indicador
i‘e Nome Instrugao da fungao Con_texto
parametr faixa
o
Lc- senha Lc=110, insira a lista de parametros 0
descansa Restaurar Restaurar parametros para o valor 0~1)0
r parametro de padréo ( )
Fiacao

Fiagao da placa do driver

A Fio grosso
B Fiofino
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Fiagcao da placa de exibicao

1B

wnid

A PT100
B Sensor

5. Falhas

Os instrumentos nao podem ser ligados

1. Verifique se o cabo de alimentagao esta conectado

2. Verifique se o fusivel esta quebrado ou solto

Falha de energia no autoteste

3. Desligue a unidade, ligue-a novamente e restaure os instrumentos
para as configuracdes padrao de fabrica.

A temperatura nao pode atingir o ponto de ajuste

4. Verifique se o valor da temperatura de seguranga esta definido muito
baixo

* A velocidade de agitagdo ndo pode atingir o ponto de ajuste

5. Viscosidade excessiva do meio pode causar reducdo anormal da
velocidade do motor

» O aquecimento nao pode ser iniciado apds definir a temperatura, ou a
agitacao nao pode ser iniciada ao ajustar o botao de controle.

6. Verifique se o painel de controle apresenta danos que podem ter
surgido durante o transporte.

Se essas falhas nao forem resolvidas, defina os instrumentos para as
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configuragdes padrao de fabrica, leve a unidade ao seu centro de
assisténcia técnica ou entre em contato com o fabricante.

6. Manutengao e Limpeza

* A manutencao adequada pode manter os instrumentos funcionando em
boas condigbes e prolongar sua vida util.

» Tenha cuidado para nao borrifar o limpador no instrumento durante a
limpeza.

* Desligue a linha de energia durante a limpeza.

» Use apenas o limpador que recomendamos abaixo:

Corantes Alcool isopropilico
Materiais de construcdo Agua contendo tensoativo/
alcool isopropilico
Cosméticos aqua contendo tensoativo/
alcool isopropilico
Alimentos Agua contendo tensoativo
Combustiveis Agua contendo tensoativo

* Use luvas de protecado adequadas durante a limpeza do instrumento.

* Antes de utilizar outros métodos de limpeza ou descontaminagéo, o
usuario deve entrar em contato com o fabricante para verificar se este
método nado destrdi o instrumento.

* O esmalte torna a placa de aquecimento mais facil de cuidar e mais
resistente a acidos e bases. Por causa disso, no entanto, a placa de
aquecimento também fica mais suscetivel a flutuagdes extremas de
temperatura e a forca do impacto. Isso pode resultar na formagao de
rachaduras ou na descamacao do revestimento.

* O instrumento deve ser limpo e colocado na embalagem inicial antes de
ser enviado para manutencéao, evitando a contaminagao com substancias
perigosas.

* Use o instrumento em uma sala limpa e seca e em um ambiente com
temperatura estavel.
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7. Seguranga

Conecte o dispositivo a uma fonte de alimentagéo
aterrada para garantir a seguranga da maquina e do
experimento; conecte a energia conforme a
necessidade da maquina.

E proibido o uso deste equipamento em
experimentos com materiais inflamaveis, explosivos,
venenosos e fortemente corrosivos.

Certifique-se de que a instalagao seja horizontal.

Nao profissionais ndo estao autorizados a desmontar
e reparar esta maquina.

Preste atencao a temperatura definida ao lidar com
materiais inflamaveis.

Certifique-se de secar o recipiente de resina. Se a
temperatura estiver muito alta acidentalmente, o
recipiente podera se dissolver e cair no aquecedor,
causando um incéndio.

Amostras muito cheias causarao superaquecimento
da sala de trabalho sob as pecas, o que dissolvera o
material inflamavel e causara incéndio.

Enquanto a maquina estiver funcionando, ndo toque
na parte superior, na janela e na porta de exaustao
do dispositivo para protegé-la contra queimaduras de
alta temperatura.

> @B &R G

Leia o manual de instrugdes antes da operacéo.
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* Ao trabalhar, use o equipamento de protegao individual para evitar
riscos de:
- Respingos e evaporacgao de liquidos
- Liberagao de gases tdxicos ou combustiveis.

* Instale o instrumento em uma area espacosa, sobre uma superficie
estavel, limpa, antiderrapante, seca e a prova de fogo. Nao opere o
instrumento em atmosferas explosivas, com substancias perigosas ou
debaixo d'agua.

* Aumente a velocidade gradualmente, reduza a velocidade se:
- A barra de agitagdo se rompe devido a velocidade muito alta
- O instrumento nao esta funcionando suavemente ou o recipiente se
move na placa de base.

* Atemperatura deve ser sempre ajustada para pelo menos 25 °C abaixo
dos primeiros pontos do meio utilizado.

*  Cuidado com os perigos devido a:
- Material ou meio inflamavel com baixa temperatura de ebulicao
- Excesso de preenchimento de midia
- Recipiente inseguro

*  Processe materiais patogénicos somente em recipientes fechados.

*  Verifique o instrumento e os acessorios com antecedéncia para
verificar se ha danos sempre que usa-los.

Nao utilize componentes danificados. O funcionamento seguro so6 é
garantido com os acessorios descritos no capitulo “Acessorios”. Os
acessorios devem estar firmemente presos ao dispositivo e ndo podem sair
sozinhos. Sempre desconecte o plugue antes de instalar acessorios.
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* O instrumento s6 pode ser desconectado da fonte de alimentacao
principal puxando o plugue da tomada ou o plugue do conector.

* A voltagem indicada na etiqueta deve corresponder a da rede elétrica
principal.

*  Certifique-se de que o cabo de alimentagao elétrica ndao toque na
placa. Nao cubra o dispositivo.

Armazenamento e transporte

» Mantenha-o em local seco e limpo, com boa ventilagédo e sem gases
COrrosivos

* evitar que fique molhado pela chuva e evitar colisdes violentas no
transporte.

Condigao de trabalho
Temperatura ambiente: 5~40°C.

Umidade ambiente: <90%.
Voltagem: 220V+10%, 50/60Hz ou 110V+/-10%, 50/60Hz
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Observacao:

Se houver algum dano aparente no sistema,
Nao o conecte a rede elétrica.

Execucgodes de teste

» Certifique-se de que a tensao operacional necessaria e a tensao de
alimentacdo sejam correspondentes.

» Certifique-se de que a tomada esteja aterrada de forma confiavel.

» Certifique-se de que a energia esteja desligada

» Conecte o cabo de alimentagao, certifique-se de que a energia
esteja ligada e comece a inicializar.

* Adicione o meio no recipiente com uma barra de agitagao, se estiver
com a fungdo de agitador magnético.

» Coloque o recipiente na placa de trabalho.

+ Defina a velocidade de agitagdo nominal e comece a mexer.

* Observe o visor LCD.

» Pare as fungdes de agitacao.

Se essas operagdes acima estiverem normais, o dispositivo esta pronto
para operar. Se essas operagdes nao forem normais, o dispositivo podera
ser danificado durante o transporte. Entre em contato com o fabricante para
obter suporte técnico .

LISTA DE PECAS

Nao. Descrigao Qtd. Observagio
1. Unidade principal 1
2. Cabo de energia 1
3. Rack com hastes 1
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A Tato pouZivatelska prirucka bola prelozend pomocou strojového prekladu.
Vynalozili sme primeranu snahu o poskytnutie presného prekladu, avsak Ziadny
automaticky preklad nie je dokonaly a nema nahradit fudskych prekladatelov.
Oficidlna pouzivatelska prirucka je v anglickom jazyku. Akékolvek nezrovnalosti
alebo rozdiely, ku ktorym doslo v procese prekladu, nie su zavdazné a nemaju
Ziadny pravny ucinok na ucely dodrziavania alebo presadzovania predpisov. Ak
mate akékolvek otazky tykajuce sa presnosti informacii obsiahnutych v
pouzivatelskej prirucke, pozrite si jej anglicku verziu, ktora predstavuje oficialnu
verziu.

PRE VASU BEZPECNOST A SPRAVNU PREVADZKU SI POZORNE
PRECITAJTE TENTO NAVOD PRED POUZITIM.

POZNAMKA: Véetky tu uvedené informacie st zaloZené na Gdajoch
dostupnych v ¢ase tlae. Tovaren si vyhradzuje pravo kedykolvek bez
upozornenia upravovat svoje vlastné produkty a podliehat akejkolvek
sankcii. Preto sa odporuca vzdy overit mozné aktualizacie.

1. TECHNICKE UDAJE

Popis parametra Hodnota parametra
Nazov produktu Laboratérne mieSadlo
Model SBS-MR-2540
Napatie/frekvencia 230V /50 Hz
Sila 80 W
Velkost platformy cm 20 x 30
Max[malna rychlost’ otacania 100-2500 ot /min
ot/min
Trieda ochrany IP P42

2. PREHLAD PRODUKTOV







177 cm
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3. VSeobecné informacie o produkte
Horné mieSadlo. Pouzivatelia si musia pozorne precitat’ tento navod,
dodrziavat pokyny a postupy a precitat’ si vSetky varovania pri pouzivani
tohto nastroja.

Prijimacia inSpekcia

Opatrne vybalte zariadenie a skontrolujte, ¢i nedoslo k poskodeniu pocas
prepravy. Ak k tomu déjde, kontaktujte vyrobcu a poziadajte ho o technicku
podporu.

Délezité upozornenie!!!
Pri indtalacii nezabudnite nainstalovat’ kovové tesnenie pri utahovani dvoch
skrutiek na zakladnej doske a zadnej €asti hlavného tela.

A Kovové tesnenie
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Pokyny pre ovladaci panel

100.

] ;_.?'."_'."_"._

FurSip

1., Tla€idlo Run/Stop “: Stlacte tlacidlo, ovlada¢ mbzete spustit alebo
zastavit'.

2 . “ Code Switch” : Nastavenie hodnoty rychlosti a medziparametrov.

4. TLACIDLA A FUNKCIE

Pri zapnuti sa zobrazi ovlada¢ FS2P na hornom okne displeja a S1.1 na
spodnom okne displeja. Po troch sekundach sa ovladac¢ prepne do
normalneho stavu displeja.

Nastavenie rychlosti a zobrazenie (Poznamka: Pozrite si tabulku
internych parametrov 4: parameter nod )
1) Ked je reZzim nastavenia rychlosti 0 :
1> Ked funkcia ¢asovania je zakazany ( tabulka internych parametrov-3:
ET=0)
Stlacte prepinaé kédu pre vstup do nastavovacieho rezimu. Regulator
zobrazi -SP- na hornom displeji a nastavenu hodnotu rychlosti na
spodnom displeji. Otolte Prepina¢ kédu zmenit poZzadovanu hodnotu.

Stlacte tlaCidlo Prepina¢ kédu opat regulator opusti rezim nastavenia a
nastavena hodnota sa automaticky ulozi. javascript:void(0);
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2> Ked je povolena funkcia ¢asovania

(1) Ked je povoleny chod motora vpred alebo vzad
( Tabufka internych parametrov-2: Fr=0 alebo Fr=1)
Stlacte prepinaé kdédu pre vstup do nastavovacieho rezimu.
Regulator zobrazi -SP- na hornom displeji a nastavenu hodnotu
rychlosti na spodnom displeji. Oto¢te Prepinaé kédu zmenit
pozadovanu hodnotu. Stlacte tlacidlo Prepinaé kédu regulator opat
zobrazi -ST- na hornom displeji a nastavenu hodnotu ¢asu na
spodnom displeji. Otocte Prepina¢ kédu zmenit pozadovanu
hodnotu. Stlacte tlaidlo Prepinaé kédu opat regulator opusti rezim
nastavenia a nastavena hodnota sa automaticky ulozi.
javascript:void(0);
(2) Ked je motor povoleny dopredu a obratene beh

( Tabufka internych parametrov-2: Fr=2)
Stlacte prepinac¢ kédu pre vstup do nastavovacieho rezimu.
Regulator zobrazi -SP- na hornom displeji a nastavenu hodnotu
rychlosti na spodnom displeji. Oto¢te Prepinaé kédu zmenit’
pozadovanu hodnotu.
Stlacte tlacidlo Prepina¢ kédu regulator opat zobrazi -ST- na hornom
displeji a hodnotu celkového ¢asu na spodnom displeji.
Stlacte tlacidlo Prepinaé kédu regulator opat’ zobrazi -FT- na hornom
displeji a nastavenu hodnotu ¢asu dopredu na spodnom displeji.
Stlacte tlacidlo Prepinaé kédu regulator opat zobrazi -PT- na hornom
displeji a nastavenu hodnotu ¢asu zastavenia na spodnom displeji.
Stlacte tlacidlo Prepina€ kédu regulator opat zobrazi -rT- na hornom
displeji a spatnu nastavenu hodnotu ¢asu na spodnom displeji.

Ked je celkovy €as 0 , znamena to, ze neexistuje funkcia ¢asovania

nepretrzity chod regulatora. Ked celkovy ¢as nie je 0, po zastaveni

Casovaca sa v spodnej Casti displeja zobrazi Koniec . Stlacte tlacidlo

Klaves Run/Stop mdzete redtartovat’ spusteny ovladac.
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Ked je reZzim nastavenia rychlosti 1 :

Otocte kédovym spinac¢om pre vstup do nastavovacieho rezimu.
Regulator zobrazi -SP- na hornom displeji a nastavenu hodnotu rychlosti na
spodnom displeji. Otocit a Prepinaé kédu zmenit poZzadovanu hodnotu. Po
1 sekunde regulator opusti rezim nastavenia a nastavena hodnota rychlosti
sa automaticky ulozi. V stave zastavenia stlaéte Tlagidlo Run/Stop ,
rozsvieti sa identifikator chodu , ovladac sa spusti. V prevadzkovom stave
stlacte Tlacidlo Run/Stop , rozsvieti sa identifikator Stop , ovladac sa
zastavi.

Ked je reZzim nastavenia rychlosti 2 :

Otocte kédovym spinacom pre vstup do nastavovacieho rezimu.
Regulator zobrazi -SP- na hornom displeji a nastavenu hodnotu rychlosti na
spodnom displeji. Otocte Prepina¢ kédu zmenit pozadovanu hodnotu. Po 1
sekunde regulator opusti reZim nastavenia a nastavena hodnota sa
automaticky ulozi.

Ked sa ovladacC zablokuje, Hallova logicka chyba, pod napatim zbernice,
prepatim zbernice, zlyhanim komunikacie, ovladac sa automaticky zastavi a
zobrazi kéd poruchy.

Popis chybového kédu:
1) Zobrazi sa horné okno Er-1 : Chyba napajacieho modulu
2) V hornom okne sa zobrazi Er-2 : Stall Fault
3) V hornom okne sa zobrazi Er-3:Hallova chyba
4) Zobrazi sa horné okno Er-4: Porucha pod napatim zbernice
5) Zobrazi sa horné okno Er-5: Porucha nadmerného napatia
zbernice
6 ) Zobrazi sa horné okno Er-6 : Chyba komunikacie
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Poznamka: VSetky interné parametre boli nastavené pri teste z vyroby.
Je zakazané ich upravovat’ okrem parametra Korekcia snimaca.

Stlacte tlaCidlo Prepnite kéd na tri sekundy, ovladac zobrazi Le v hornom
okne displeja sa hodnota hesla zobrazi v dolnom okne displeja. Otocte
Prepinac¢ kédu zmenit hodnotu hesla. Stlacte tlacidlo Kédovy spinaé
znova, ak je hodnota hesla spravna, regulator automaticky prejde do stavu
internych parametrov rychlosti. Stlacte tlaCidlo Kédovy spinaé na tri
sekundy, mézete opustit’ stav internych parametrov rychlosti a kazdy
parameter sa automaticky uloZzi.

Tabulka internych parametrov-1

Indikator .
. . . Nastavenie
parametr Meno InStrukcia funkcie
rozsah
ov
Lc- heslo Lc=3 , zadajte zoznam parametrov 0
Pd- Proporcionalne Uprava proporcionalnej funkcie (1~100) 10
ID- integracia Uprava integraénej funkcie (1~100) 5
InT Cas zrychlenia Cas od 0 do maximalnej rychlosti (1~60) 10
dET Cas spomalenia | Cas od maximalnej rychlosti po 0 (1~60) 10
SdL Minimalna Minimalna nastavena hodnota (20~6000)
nastavena hodnota | rychlosti 20
SdH Maximalna Maximalna nastavena hodnota (20~6000)
nastavena hodnota | rychlosti 2000
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Tabulka internych parametrov-2

Indikator ;
« . . Nastavenie
parametr Meno InStrukcia funkcie
rozsah
ov
Lc- heslo Lc=9 , zadajte zoznam parametrov 0
. Velky priemer priemer ozubeného (1.0~10.0)
EAr Prevodovy pomer kolesa/pastorka 1.0
PoL Motorové poly Stipy motora (1~32)4
0: otacanie v smere hodinovych
Referen¢ény smer | ruciciek
diF motora 1: proti smeru hodinovych (0~1)0
ruciciek rotacia
Rychlostna spatna we . . (0.1~10.0)
FdS vizba Hodnota spatnej vazby rychlosti 10
Aktualna spatna we . . (0.1~10.0)
FdC vizba Hodnota spatnej vazby rychlosti 10
FrE Nosna frekvencia | Nosna frekvencia PWM (5~15) 15
po- Vykon motora Vykon motora (1~750) 40
) Nad pradom 2 o . (1.0~10.0)
CL nasobky Povolit nasobky menovitého prudu 50
0: Motor bezi len v smere
hodinovych ruciciek
Er. sm?;;t;%ama 1: Motorl bezi itzavproti smeru (0~2)0
hodinovych ruciciek
2 : Motor bezi len dopredu alebo
dozadu
db- Mftva z6na Mftva z6na rychlosti (0~100) 5
rychlosti
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Tabulka internych parametrov-3

Indikator .
. . . Nastavenie
parametr Meno InStrukcia funkcie
rozsah
ov
Lc=101, zadajte zoznam
Le- heslo parametrov 0
Aktualizujte chybu merania
Pb- Nulova korekcia Pb = skuto¢na hodnota — (_99'90 099'9)
namerana hodnota ’
Aktualizujte chybu merania
PK- Uplna oprava PK =1000x (skutocr'la (-999~999)
hodnota—namerana hodnota) / 0
namerana hodnota
SPL Minimalna Minimalna nastavena hodnota (-150.0~0.0)
nastavena hodnota | teploty -150.0 °C
SPH Maximalna Maximalna nastavena hodnota (0.0~-300.0)
nastavena hodnota | teploty 300.0 °C
bodka Desatinné 0: Zakazat desiatkové zobrazenie (0~1)
zobrazenie 1 : Povolit desiatkové zobrazenie 1
TSn Vyber snimaca 0: Zakazat snimac teploty (0~1)
teploty 1 : Aktivacia snimaca teploty 0
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Tabulka internych parametrov-4

Indikator

sekunda) ] *10/ Skutodny Gas

Lumntmnsbn\

parametr Meno InStrukcia funkcie Nastavenie
rozsah
ov
Lc=109 , zadajte zoznam
Le- heslo parametrov 0
ET- Vyber casovania | U Zakazal casovanie (0~1)0
1 : Povolit ¢asovanie
v . 0: Nagasovanie minut
Hn- Rezim Casovania 1: Casovanie podla hodin (0~1)0
Korekéna hodnota = [Sekundovy
rT- Korekcia ¢asu ¢as chodu) - Skutocny ¢as ( (-999~999) 0

nastavenie rychlosti, podla
nastavenej rychlosti na ovladanie
chodu alebo zastavenia motora

Tabulka internych parametrov-5
Indikator .
- . . Nastavenie
parametr Meno InStrukcia funkcie
rozsah
ov
Lc- heslo Lc=103 , zadajte zoznam parametrov | O
0 : Stlacte prepina¢ kédu pre
nastavenie rychlosti stlacte
Tlac¢idlo Run/Stop na ovladanie
chodu alebo zastavenia motora
1 : Otocte kddovym spinacom pre
- , Rychlost nastavenie rychlosti stlacte -
prikyvnut reZzim nastavenia Tlacidlo Run/Stop na ovladanie (0~2)0
chodu alebo zastavenia motora
2 : Otocte kédovym spinacom na
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Tabulka internych parametrov-6

Indikator ;
« . . Nastavenie
parametr Meno InStrukcia funkcie
rozsah
ov
Lc- heslo Lc=110 , zadajte zoznam parametrov | O
Obnovit Obnovte parametre na predvolent
rEST tovarensky hodnotu (0~1)0

ElektroinsStalacia
Zapojenie dosky vodica

A Hruby drét
B  Tenky drot

Zapojenie dosky displeja



SK

U
o>

A PT100
B  Senzor

5. Chyby

Pristroje sa nedaju zapnut

1. Skontrolujte, €i je napajaci kabel zapojeny

2. Skontrolujte, €i nie je poistka zlomena alebo uvolnena

Porucha napajania pri samoc¢innom teste

3. Vypnite jednotku, potom ju zapnite a resetujte pristroje na vyrobné
nastavenia.

» Teplota nemdze dosiahnut nastavenu hodnotu

4. Skontrolujte, ¢ hodnota bezpeénostnej teploty nie je nastavena prilis
nizko

* Rychlost’ mieSania nemdze dosiahnut nastavenu hodnotu

5. Nadmerna viskozita média mébze spOsobit abnormalne zniZenie
otacok motora

* Po nastaveni teploty nie je mozné spustit ohrev alebo nie je mozné
spustit mieSanie pri nastavovani ovladacieho gombika.

6. Skontrolujte, ¢i ovladaci panel nie je poSkodeny, ku ktorému mohlo
dojst pocas prepravy.

Ak sa tieto poruchy neodstrania, nastavte pristroje na tovarenské

nastavenie alebo zaneste pristroj do vasho technického servisu alebo

kontaktujte vyrobcu.
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6. Udrzba a éistenie

« Spravna udrzba méze udrzat nastroje v dobrom stave a predizit ich
Zivotnost.

» Davaijte pozor, aby ste pri Cisteni nestriekali Cistiaci prostriedok do
pristroja.

* Pri Cisteni odpojte napajaci kabel.

» Pouzivaijte iba Cistiaci prostriedok, ktory odporu¢ame nasledovne:

Farbiva Izopropylalkohol
Stavebné materialy Voda s obsahom tenzidu/
izopropylalkohol
Kozmetika voda s obsahom tenzidu/
izopropylalkohol
Potraviny Voda obsahujuca tenzid
Paliva Voda obsahujuca tenzid

* Pri Cisteni pristroja noste vhodné ochranné rukavice.

* Pred pouzitim inych metéd Cistenia alebo dekontaminacie musi pouzivatel
kontaktovat' vyrobcu, aby sa uistil, Ze tdto metdéda nezniéi pristroj.

* Vdaka smaltu sa ohrievacia platfia lahSie udrziava a je odolnejSia voci
kyselinam a zasadam. Kvéli nemu je v8ak ohrievacia platfa tiez
nachylnejSia na extrémne vykyvy teploty a sily narazu. To méze viest k
tvorbe trhlin alebo odlupovaniu povlaku.

* Pristroj sa musi pred odoslanim do servisu na opravu vygcistit a vlozit do
pbvodného baliaceho karténu, aby sa zabranilo kontaminacii nebezpenymi
latkami.

* Pristroj pouzivajte v suchej Cistej miestnosti a v prostredi so stabilnou
teplotou.
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7. Bezpecénost’

Pripojte zariadenie k uzemnenému zdroju napajania,
aby ste zaistili bezpecnost stroja a experimentu;
pripojte napajanie podfa potreby stroja.

Toto zariadenie je zakazané pouzivat pri
experimentoch s horfavymi a vybusnymi, jedovatymi
a silnymi Zieravinami.

Dbaijte na vodorovnu instalaciu.

Neprofesionalom nie je dovolené tento stroj rozoberat
a opravovat.

Pri manipulacii s horfavymi latkami davajte pozor na
nastavenu teplotu.

Uistite sa, Ze ste nadobu so Zivicou vysusili, ak by sa
teplota nahodou nastavila prili§ vysoko, nadoba by sa
rozpustila a potom by spadla na ohrievac¢ a spdsobila
poziar.

Preplnena vzorka povedie k prehriatiu pracovnej
miestnosti pod dielmi, ¢o rozpusti horfavy material a
spdsobi poziar.

Pocas prevadzky stroja sa nedotykajte vrchnej €asti,
okienka a vyfukového otvoru zariadenia, aby ste sa
ochranili pred popaleninami pri vysokej teplote.

> B & REd@E

Pred prevadzkou si precitajte navod na obsluhu.
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*  Pri praci noste osobnu ochranu, aby ste sa vyhli riziku:
- Striekanie a vyparovanie kvapalin
- Uvoliovanie toxickych alebo horfavych plynov.

+  Pristroj postavte v priestrannom priestore na stabilny, &isty, nekizavy,
suchy a ohfiovzdorny povrch, nepouZivajte pristroj vo vybusnom
prostredi, s nebezpecnymi latkami alebo pod vodou.

»  Postupne zvysujte rychlost, znizte rychlost, ak:
- MieSacia ty€inka sa odtrhla v désledku prili§ vysokej rychlosti
- Pristroj nefunguje hladko alebo sa nadoba pohybuje po zakladne;j
doske.

+ Teplota musi byt vZdy nastavena asporn o 25 °C niZSia, ako je teplota
pouZzitého média.

* Pozor na nebezpectenstva spdsobené:
- Horfavy material alebo média s nizkou teplotou varu
- Preplnenie médii
- Nebezpeény kontajner

+ Patogénne materialy spracovavajte iba v uzavretych nadobach.

*  Pred kazdym pouzitim skontrolujte pristroj a prislusenstvo, ¢i nie su
poskodené.

Nepouzivajte poskodené komponenty. Bezpecna prevadzka je zaru€ena
len s prisluSenstvom popisanym v kapitole ,PrisluSenstvo®. PrisluSenstvo
musi byt bezpeéne pripevnené k zariadeniu a nemdze sa samo uvolnit'.
Pred montazou prislusenstva vzdy odpojte zastrcku.
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*  Pristroj je mozné odpoijit od hlavného napajania iba vytiahnutim sietove;j
zastréky alebo zastréky konektora.

* Napétie uvedené na stitku musi zodpovedat hlavnému zdroju
napajania.

» Uistite sa, Ze sa sietovy napajaci kabel nedotyka dosky. Zariadenie
nezakryvajte.

Skladovanie a preprava
» Uchovavaijte ho v suchej a Cistej miestnosti s dobrym vetranim a bez

korozivnych plynov
» zabrante navihnutiu dazdom a zabrante nasilnej kolizii pri preprave.

Pracovny stav
Teplota okolia: 5~40 °C.

Okolita vihkost: < 90 %.
Napatie: 220V+10%, 50/60Hz alebo 110V+/-10%, 50/60Hz
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Poznamka:

Ak je na systéme zjavné poskodenie,
Nezapajajte ho do elektrickej siete.

Skasobné jazdy

+ Uistite sa, Ze pozadované prevadzkové napatie a napajacie napatie
sa zhoduju.

» Uistite sa, Ze zasuvka musi byt spolahlivo uzemnena.

» Uistite sa, Ze je napajanie vypnuté

» Zapojte napajaci kabel, skontrolujte, Ci je napajanie zapnuté a
zacnite inicializovat..

* Pridajte médium do nadoby pomocou miesacej ty¢inky, ak mate
funkciu magnetického miesadla.

» Polozte nadobu na pracovnu dosku.

* Nastavte menovitu rychlost miesania a zacnite miesat.

» Sledujte LCD disple;.

» Zastavte funkcie miesania.

Ak su vySsie uvedené operacie normalne, zariadenie je pripravené na

prevadzku. Ak tieto operacie nie s normalne, zariadenie sa mbéze pocas
prepravy poskodit, obratte sa na vyrobcu so Ziadostou o technicku podporu

ZOZNAM CASTI

Nie Popis Mnoz Poznamka
1. Hlavna jednotka 1
2. Napajaci kabel 1
3. Stojan s tyCami 1
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A ToBa pbKOBOACTBO 3a NOTPebUTENA e NpeBeaeHO 3a Balle yaA06CTBO C noMoLLTa
Ha MalnHeH npeBog,. MoAoKeHM ca PasyMHMU YCUIUSA 33 OCUTYpsABaHe Ha TOYEH
npeeoa; BbMPeKM TOBa HUTO eaMH aBTOMAaTU3MpPaH NpPeBos He e nepdekTeH,
HATO e npegHasHayeH [Ja 3aMeHW YOBELWKM npesodayn. OouumanHoTo
PbKOBOACTBO 3a NOTPebUTENs e aHrAnNCKaTa Bepcua. BCUUYKM HECHOTBETCTBUA
WM Pas/IMKKM, Cb34afeHM B NpeBoAa, He ca 06BbP3BALLM M HAMAT MPABHO
OeicTBMe 3a UennTe Ha CbOTBETCTBMETO MM NpuUaaraHeto. AKO Bb3HMKHAT
BbMPOCK, CBbP3aHM C TOYHOCTTA Ha WMHPOPMALMATA, CbAbPNKALEA ce B
PbKOBOACTBOTO 3a NOTPEBUTENA, MONA, BUKTE aHI/IMIICKaTa Bepcusa Ha ToBa
CbZbprKaHMe, KOATO e oduLManIHaTa BepCUs.

3A BALLATA BE3OINMACHA N MPABUITHA PABOTA, MOJIA, NMPOYETETE
BHUMATEJIHO TA3SU MHCTPYKUWA, NPEON OA A N3MON3BATE.

3ABENEXKA: LianaTta nHcdopmauusi, npeactaBeHa TyK, Ce OCHOBaBa Ha
OaHHW, HanNM4YHM KbM MOMEHTa Ha oTrnevyaTBaHeTo. Pabpukarta cu 3anassa
npaBoTo Aa Moaudmumpa cobCTBEHUTE CU MPOAYKTM MO BCAKO BpeMe 6e3
npeavsBecTve 1 Aa NoHece caHKuMK. 3aToBa ce npernopbyBa BUHarK aa
npoeepsaBaTe Bb3MOXHUTE aKTyanusauuun.

1. TEXHWHECKU OAHHU

OnucaHue Ha napameTbpa CTOMHOCT Ha napameTbpa
Mme Ha npoaykTa "opHa 6bpkanka
Mogen SBS-MR-2540
HanpexeHue/yectoTta 230V /50 Hz
MovHocT 80 W

Pa3smep Ha nnatgopmaTa cMm 20 x 30
MakcumarnHa cKopocCT Ha 100 — 2500 o6/MuH
BbpTEHE 06/MUH

IP knac Ha 3auwuTa IP42
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2. NPErNEQN HA NMPOAOYKTA




177 cm
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3. O6wa nHcopmauma 3a npoayKra
NopHa 6bpkanka. NoTpebuTtenuTte Tpsabea ga npodeTar BHAMATENHO TOBa
PbKOBOACTBO, Aa crneaBaT UHCTPYKUMUTE U NpoLeaypuTe 1 ga npoyetar
BCUYKM NpeaynpexaeHuns, KoraTto n3nonseat To3M MHCTPYMEHT.

Mony4yaBaHe Ha MHcNeKUMUA

BHuMaTenHo pasonakoBanTe yCTPOUCTBOTO M NpoBepeTe 3a NnoBpeau,
NMPUYUHEHM NO BpEME Ha TpaHCNOPTUPaHETO. AKO TOBa Ce CIy4un, CBbpXeTe
Ce C NnpousBoAnTeNs 3a TeXHMYecKka nogapbxka.

Baxuno 3ab6eadexkall

KoraTo nHctanmpare, He 3abpaBsinTe Aa NocTaBuTe METaNHOTO
yNnbTHEHME, KOraTo 3aTaraTe ABaTa BUHTa Ha OCHOBHATa nfoya u 3agHata
yacT Ha OCHOBHOTO TSAMO.

A MeTanHo ynnbTHEHNE



BG

MHCprKLIMVI 3a KOHTPOJNTHUA NaHen

100.

[:I | Codeld

FursSicp

1. “ ByTOH 3a cTapTupaHe/cnupaHe ” : HatucHeTe OyToHa, MOXeTe ga
cTapTuparte unu cnpeTe KOHTponepa.

2 . “ Code Switch” : 3agaBaHe Ha CTOMHOCTTa Ha CKOPOCTTA U BbTPELUHUTE
napameTpum.

4. BYTOHU N ®YHKLUUUN

Mpw BkNtouBaHe, ancnneaT Ha KoHTponepa FS2P Ha ropHus npo3opel Ha
aucnnes n S1.1 Ha gonHua npo3opey Ha aucnnesd. Cnea Tpyu cekyHau
KOHTpOnepsT We 6bae B HOpManHO CbCTOSIHAE Ha AnUCnes.

3apaBaHe u npernea Ha ckopocTtTa (3abenexka: O6bpHeETE Ce KbM
TabnuuaTa ¢ BbTPELLUHM NapameTpu-4: napaMmeTbp 3a KUMBaHe )
1) Korato pexumbT Ha HacTpoika Ha ckopocTTae 0 :
1> KoraTto Ha dyHKLMS 3a Bpeme e geaktueupaH ( Tabnuua ¢ BbTpeLLHU
napameTtpu-3: ET=0)
HaTucHeTe KoaoBMA NpeBKNOYBaTen 3a Ja BeseTe B PeXMM Ha
HacTpouka. KoHTponepbT nokasea -SP- Ha ropHust npo3opeL, Ha

avcnnes U 3agageHaTa CTOMHOCT Ha CKOPOCTTa Ha AONHUS Npo3opeL, Ha
avcnnes. 3asbpTeTe KogoB npeBknoYBaTen 3a Aa NpoMeHuTe
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3aflageHaTa CTOMHOCT, KoATo ernaeTte. HatucHete Kogos
npeBKOYBaTesN OTHOBO, KOHTPONEPBT e U3nese OT pexuma Ha
HacTpovka n 3agageHaTa CTOMHOCT LWwe 6bAe aBToMaTUYHO 3anaseHa.
javascript:void(0);

2> Korato qoyHKUMATa 3a BpeMe e paspeLleHa

(1) KoraTo Ha ABuraTens e paspeLieHo ABMKeHMe Hanpea Unv Hasag

( Tabnuua c BbTpeLwwHn napameTpu-2: Fr=0 nnm Fr=1)
HaTtucHeTe KogoBMA NpeBKNOYBaTeN 3a [Ja Be3eTe B PeXUM Ha
HacTponka. KoHTponepbT nokassa -SP- Ha ropHus npo3opel Ha
aucnnes v 3agageHaTa CTOMHOCT Ha CKOPOCTTa Ha JOoNHMS npo3opel,
Ha gucnnesq. 3aBbpTeTe KoaoB npeBkntoYBaTen 3a Ja NpoOMeHUTe
3ajageHaTa CTOMHOCT, KoATo xenaete. HatucHete KogoB
npeBKOYBaTen OTHOBO, KOHTPONEPBLT Nokasea -ST- Ha ropHUs
npo3opey Ha aucnnes u 3agageHara CTOMHOCT Ha BPEMETO Ha
AonHus npo3opel, Ha gucnnes. 3asbpTeTe KogoB npeBkntoyBaTen
3a Ja NpoOMeHuTe 3agadeHarta CTOMHOCT, KOATO kenaeTe. HaTucHeTe
KogooB npeBknroYBaTesl OTHOBO, KOHTPOMEPHT Le n3nese ot
pexunma Ha HacTpoWnKa 1 3agageHaTa CTOMHOCT we 6bae
aBTOMaTMYHO 3anaseHa.
javascript:void(0);

(2) Korato MOTOpBT € paspeLleH Hanpeq n obpaTeH 6araHe
( Tabnuua c BbTpeLHM NapameTpu-2: Fr=2)
HaTtucHeTe KoQoBMA NpeBKNOYBaTEN 3a [a Bne3eTe B peXvuM Ha
HacTponka. KoHTponepbT nokasea -SP- Ha ropHusi npo3opel, Ha
aucnnes u 3agageHara CTOMHOCT Ha CKOpPOCTTa Ha A0SIHUA nNpo3opeL
Ha ancnnes. 3aBbpTeTe KogoB npeBkntoyBarten 3a Aa NpoMeHuTe
3agjajeHarta CTOMHOCT, KOATO XenaeTe.
HatucHeTe KogoB npeBkno4YBaTen 0THOBO, KOHTPONEPHLT NOKa3ea -
ST- Ha ropHusi npo3opeLl, Ha ancnnes u 3agageHarta odwa CTONMHOCT
Ha BpeMeTo Ha JONHMS NPo3opeL, Ha gucnnes.
HaTtucHeTe KogoB npeBkno4YBaTen 0THOBO, KOHTPONEpPbT NOKa3ea -

FT- Ha ropHna npo3opeL Ha gucnnes v 3agageHaTa CTOMHOCT Ha
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BPEMETO Hanpeq Ha OONHWS NPO30opeL, Ha gucnnes.
HaTtucHete KogoB npeBknoyBaTen 0THOBO, KOHTPONEPHLT Nokasea -
PT- Ha ropHus npo3opey, Ha agucnnes u 3agageHara CTOMHOCT Ha
BPEMETO 3a CnupaHe Ha 4OMHWs NPo3opeL, Ha gucnnes.

HaTtucHete KogoB npeBknouBaTen OTHOBO, KOHTPONEPHLT Nokasea -
rT- Ha ropHusa nNpo3opeL Ha aucnnes u obpatHa 3agageHa CTOMHOCT

Ha BPEMETO Ha JONHMSA NPO30peL, Ha aucnnes.
Korato o6uoTo Bpeme e 0, ToBa Nokasea, Ye HsiMa DyHKLUS 3a
CUHXPOHM3NpaHe,

KOHTponep HenpekbcHaTo pabdotn. Korato obuwoTto Bpeme He e 0, cneq
KaTo TanmepbT cnpe ga pabotu, gonHata obnact Ha gucnnes nokassa
Kpau . HatucHeTe ByToH Run/Stop , MoxeTe aa pectaptupaTe paboTelius
KOHTponep.

Korato pexxMmbT Ha HacTpolka Ha ckopoctTa e 1 :

3aBbpTETE KOAOBUA NPEBKNIOYBaTeN 3a 4a Bre3eTe B PEXMM Ha
HacTponka. KoHTponepbT nokassa -SP- Ha ropHust npo3opeL, Ha gucnnes u
3agageHaTa CTOMHOCT Ha CKOpOCTTa Ha JONTHMS Npo3opeLl, Ha gucnnes.
3aBbpTeTe Ha KopoB npeBkntoyBaTen 3a Aa NpoMeHnTe 3agageHarta
CTOMHOCT, KoATO xenaeTte. Cnen 1 cekyHaa KOHTPOMep®T LWe n3nese ot
pexvMma Ha HacTponKa 1 3agageHaTa CTOMHOCT Ha CKOpoCTTa e 6bae
aBTOMAaTM4YHO 3anaseHa. [1pu cnpsiHo cbCTOAHME, HAaTUCHeTe byToH
MycHn/Cton , nHOUKaATOPHN CBETNUHU MyCHU , KOHTPONEPHT LLE 3anoyHe
Aa pabotu. B paboTtHo cbecTosiHne, HatucHete ByTtoH MycHu/Cton ,
MaeHTndnkaumoHH CBETNNHN 3a CUpPaAHe , KOHTPONEPBLT e cnpe aa
paboTu.

KoraTo pexxuMbT Ha HacTpolKa Ha ckopocTTa e 2 :

3aBbpTeTE KOQOBUA NPEBKIOYBaTEN 3a [a BNe3eTe B PeXnM Ha
HacTpolika. KoHTponepbT nokassa -SP- Ha ropHUs Npo3opeL, Ha Aucnnes 1
3aflageHaTa CTOMHOCT Ha CKOpPOCTTa Ha AO0NHUS NPO30peL, Ha aucnes.
3aBbpTeTe KogoB npeBknoyvBaTen 3a Aa NpoMeHuTe 3agageHaTa
CTOMHOCT, KoATO Xenaete. Cnep 1 cekyHaa KOHTPONep®T Le nsnese ot
pexuMma Ha HacTpolka 1 3agageHaTa CTOMHOCT Lie 6bae aBToOMaTUYHO
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3anaseHa.

KoraTo KOHTponepbT crpe, normyecka rpetlka Ha Xor, HUCKO HanpexeHue
Ha WMHaTa, Haf HanpeXXeHne Ha WKnHaTa, noBpeaa B KOMyH/UKaUMATa,
KOHTpONepbT aBTOMAaTMUYHO L crpe Aa paboTu 1 Lie Nnokaxe koaa 3a
rpeLuka.

OnucaHune Ha KoAa 3a rpeLuka:
1) TMokassa ce ropHuAT npo3sopel, Er-1 : NMoBpeaa Ha 3axpaHBawWmA
moayn
2) TopHuAT Npo3opel nokassa Er-2: rpewwka npu cnupaHe
3) TopHuAT npo3opel, nokassa Er-3: rpewka Ha Xon
4) Mokassa ce ropHuAT nposopel Er-4 : Mpelwka nog HanpexeHue
Ha LIMHaTa
5) TMoka3Ba ce ropHuaT npo3sopet Er-5 : NMospeaa npu
npeHanpexeHue Ha LMHaTa
6 ) MokasBa ce ropHuaT nposopel Er-6 : HeusnpaBHOCT B
KOMYHUKaLumATa
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3abenexka: Bcuukn BbTpeLwHU napameTpu ca KOpUrmpaHu npu
¢habpuueH TecrT.

3abpaHeHO e Aa rm NnpoMeHsiTe, OCBEeH NapamMeTbpa 3a KOpPeKLusa Ha
CeH3opa.

HatucHete MpeBKnroYyeTe Koga 3a TpU CEKyHAN, KOHTpONepbT nokasea Le
B FOpHWs Npo30peL, Ha Ancnsies CTOMHOCTTa Ha naporara ce nokasea B
JornHusa nposopey Ha aucnned. 3asbpTeTe KogoB npeBknoyBaTen 3a Ja
NPOMeHUTE CTOMHOCTTa Ha naponaTta. HatucHeTe MNMpeBKnoYeTe OTHOBO
Koja , ako CTOMHOCTTa Ha naponaTa e npaBuiHa, KOHTponepbT
aBTOMAaTMYHO LLIe Brie3e B CbCTOAHNETO Ha NapaMeTpuTe Ha BbTpeluHaTa
ckopocT. HatucHete MNMpeBKntoYyeTe Koaa 3a TpU CEKyHAN, MOXeTe Aa
n3neseTte OT CbCTOSHMETO Ha NapamMeTpuTe Ha BbTpeLLHaTa CKOPOCT U
BCEKWN NapameTbp e 6bae aBToMaTUYHO 3anaseH.

BbTpewHu napametpu Tabnuua-1

MHaukaTto
p 3a HacTpouika
n n
napamer me HCTPYKUUA Ha PYHKLUATA AManaoH
bp
Lc=3 , BbBegeTe cnnuchbka c
Le- napona napameTpm 0
Pd- MponopLmoHanka Perynupare Ha nponopumoHanHa (1~100) 10
dyHKLMSA
ID- WhTerpaums PerynupaHe Ha nHTerpaumMoHHaTa (1~100) 5
yHKUMSA
InT Bpeme 3a BpemeTo ot 0 4O MmakcmanHa (1~60) 10
YCKODEeHne CKOpOCT
dET Bpeme 3a BpemeTo 0T MakcumarnHa ckopocT A0 (1~60) 10
3abaBsaHe 0
SdL Munmumanta MuHUManHaTa 3agafeHa CToMHOCT (20~6000)
sapanena Ha ckopocTTa 20
CTOMNHOCT
SdH Makcumanta MakcumanHaTa 3anafeHa CTOWHOCT (20~6000)
safafieqa Ha cKkopocTTa 2000
CTOIMHAOCT
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BbTpewHu napameTpu Tabnuua-2

UnpukaTto
p 3a HacTtpouka
Ume UHcTpyKumna Ha pyHKumMATa
napamet pyKu Pynky AnanasoH
bp
Lc=9 , BbBegeTe cnnucbka c
Le- napona napameTpu 0
EAr MpenaBarenHo lonsm anameTbp Ha 3bGHO (1.0~10.0)
OTHOLUEHNE Koneno/nMHbLOoH 1.0
PoL MoTopHu cTenbose | MNontocute Ha gsuratensa (1~32) 4
0: BbpTEHE NO YaCOBHMKOBATA
PedepeHTHa CTDEeNKA
dIF nocoka Ha P (0~1)0
1: 06paTHO Ha YacOBHMKOBATA
nsurartens
CTpeJiKa BbpTEHE
FdS CkopocTHa CTolHOCT Ha obpaTHaTa Bpb3ka Ha (0.1~10.0)
obpaTHa Bpb3ka ckopocTTa 1.0
FdC Tekywa obpaTtHa CTorHOCT Ha obpaTHaTa Bpb3ka Ha (0.1~10.0)
Bpb3ka cKkopocTTa 1.0
FrE Hocelua yecTtoTa Hocelwa 4yectoTta Ha UM (5~15) 15
MoLlHocCT Ha
no- nBuraTens MoLuHocT Ha aBuratens (1~750) 40
CL- Hap Tok [Mo3BoneTe HOMWHANHU KpaTHU (1.0~10.0)
KpaTHU TOKOBE 5.0
0: MoTopbT paboTn camo NO NMNOCOKa
Ha YaCOBHWKOBATA CTpesiKa
Mocoka Ha
nT- BLpPTEHe Ha 1: MoTopbT pabotn camo 06paTHO (0~2) 0
npurartens Ha YaCOBHWKOBATA CTpesiKa
2: MoTopbT paboTu camo Hanpen
Unu Hasag
no- SOK:apOCTHa MbpTEa MbpTBaTa 30Ha Ha ckopocTTa (0~100) 5
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BbTpewHu napameTpu Tabnuuya-3

WUHpukaTto
p 3a HacTtpoka
Ume WUHcTpyKUumMa Ha HKUMATA
napameT pyKu PyHKU AunanasoH
bpP
Lc=101, BbBeaeTe cnvcbka c
Le- napona napameTpm 0
AkTyanuaupaniTe rpeLukaTa Ha
-99.9~99.9
Pb- Hynesa kopekunst | “13MepBaHe ( )
Pb = penictBuTEnHa CTOMHOCT — 0,0
AkTyanuaupanTe rpewikaTa Ha
-999~999
PK- [MbnHa kopekuna nsmepsaHe . ( )
PK =1000x% (gevicTtButenHa 0
CTOWHOCT—M3MepeHa CTonHocT) |
SPL MuHiman+a MuHuMmanHaTa 3agageHa croiiHoct | (-150.0~0.0)
sapanena Ha TemnepaTypaTa -150.0 °C
CTOIMHOCT
SPH Makcumanta MakcvmanHaTa 3afageHa (0.0~300.0)
safanena CTOMHOCT Ha TemnepaTtypaTa 300.0 °C
CTOIMHNOCT
JeceTvueH 0: [JeakTBuparnTe geceTn4HNs (0~1)
TouKa .
ancnnen ancnnen 1
M36op Ha 0: [JeakTBuparnte TemnepaTypHus (0~1)
TSn TemnepartypeH CEH30p 0
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BbTpewHu na

ameTpu Tabnuua-4

BpemMeTo

[eiictButenHo Bpeme (cekyHza)

A YV, W A - D PP [

WUugukato
p 3a HacTtponka
napamer Uwme UHcTpyKuma Ha pyHKumnATa AManazo
bp
Lc=109 , BbBeaeTe cnvcbka c
Le- napona napameTpm 0
ET- V360p Ha BpemeTo 0: [leakTnBupaHe Ha BPEMETO (0~1)0
1: AKTBUpaHe Ha BpeMeTo
Hn- Pexum Ha 0: MuHyTHO Bpeme (0~1) 0
cuHxpoHusupave | 1: Yacoso Bpeme
CromnHocT Ha kopekuust = [Bpeme
T- Kopekuns Ha Ha paboTa B cekyHaa) - (-999~999) 0

BbTpewHu na

ameTpu Tabnuua-5

UnpukaTto
p 3a
napamet
bp

Nme

UHcTpykuusa Ha pyHKUmMATa

HacTtponka
AnanasoH

Lc-

napona

Lc=103 , BbBeaeTe cnmchbka c
napameTpu

0

Knumam

CkopocTt
pexvm Ha
HacTponka

0 : HaTtucHeTe kopoBUSA
npeBknoYBaTen 3a Aa
3ajageTe CKOpPOCT, HaTUCHeTe
ByTtoH MycHu/CTon 3a
ynpaBsneHue Ha paboTtata unm
CupaHeTo Ha apurartens

1 : 3aBbpTeTe KOAOBUSA
npeBKIoYBaren 3a aa
3ajafieTe CKOpPOCT, HaTUCHETe
BytoH MycHu/CTon 3a
ynpaBeneHue Ha paboTtata unm
CNUpaHeTo Ha aBuratens

2 : 3aBbpTeTe KOQOBUA

(0~2)0
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BbTpelwHu napameTpm Tabnuua-6

UnpukaTto
p 3a HacTpoiika
Nme MHcTpyKumnAa Ha HKLUMATA
napamet Pyku yHKu AunanasoH
bP
Lc=110, BbBeaeTe cnucbka ¢
Le- napona napameTpu 0
NO4YUnUBK Bw3cTaHoBSIB | BnacTaHoBeTe napameTpuTe A0 (0~1)0
A aHe CTOMHOCTTa no nogpasdupaHe
OkabensiaHe

OkabGensiBaHe Ha NnaTkaTa Ha ApanBepa

A

B

A
6

[ebena ten
TbHKa Ten
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OkabensiBaHe Ha nnaTkaTta Ha agucnnes

A
B

wnid

A PT100
6 CeHsop

5. HensnpaBHoCTH

NHcTpymeHTUTE He moraT ga 6baaT BKIHOYEHM

1. MNpoBepeTe ganu 3axpaHBawmaT kaben e BKNOYeEH

2. NpoBepeTe ganu npegnasnTensT € cHyneH unm pasxnabdeH

Ipellka B 3axpaHBaHETO NpU caMoamarHoCcTuKa

3. MsknoveTe ypeda, cneg ToBa o BKAWOMETE UM BbpHeTe
WHCTPYMEHTUTE KbM habpuyHmnTe HacTpomkM no nogpasdupaHe.

* Temnepartyparta He MOXe Aa OOCTUrHe 3afafeHaTa ToYKa

4. MNpoBepeTe panu CTOMHOCTTa Ha OGe3onacHata Temnepatypa €
3agageHa TBbpAe HMcKa

» CkopocTTa Ha 6bpkaHe He MOXe fa OOCTUIHE 3adageHaTa Touka

5. NpekoMepHUAT cpedeH BUCKO3UTET MOXe Aa NPUYNHU HeobnYamHo
HamansiBaHe Ha CKOpOCTTa Ha ABurartens

* HarpsiBaHeTo He MOXe fa ce cTapTupa crief 3ajaBaHe Ha
Temnepartyparta unu pa3bbpkBaHETO He MOXe Aa ce cTapTvpa npu
perynupaHe Ha KonyeTo 3a ynpasneHue.

6. [poBepeTe KOHTPONMHMSA MNaHen 3a NoBpeaun, KOUTO MOXe Ada ca
Bb3HMKHANM No BPeME Ha TPaHCMNOPTUPaHEeTo.
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AKO Te31 Hen3npaBHOCTU He GbaaT OTCTPaAHEHWU, MONS, HACTPOWTe
MHCTPYMEHTUTE Ha habpuyHNTE HACTPOMKKM Mo noapasbupaHe nnm
3aHeceTe ypeaa BbB BallWs LLEHTbP 3a TEXHUYECKO 0bCnyKBaHe, 1nm
ce CBbPXeTe C Npou3BoaUTENS.

6. MNoaaptbXKKa U noyncTBaHe

* MpaBunHaTa nogapbXKka MOXe Aa NoaabpKa MHCTPYMEHTUTEe paboTewm B
A06po CbCTOSHNE U Aa YOBIMKN XNBOTA UM.

* BHumaBanTe fa He npbckaTe NOYMCTBALLMA NpenapaTt B MHCTPYMEHTA,
KoraTo noyucrteaTe.

* N3kntoveTe 3axpaHBalms kaben, korato noyncTeare.

* MlanonseanTte camo noyncTeall npenapat, KOMTO nNpenopbyBame no-gony:

barpuuJa M3onponuJgoB auJ
KOXO0uJ
CTpouTeJHHU MaTepHUuAaaJHu Boaxa, cb b pK

ama TewH3wuunl

Mn3onponnnoB ankoxon
KosmMetTuska Boaga,CBbaAb DK

ama TeH3uunl

n3onponunoB arkoxon

XpPaHUTEeNAHHU NIPOAVKTH Bonxa
,ChABbpXaua TeH3UuJx
F'opusa Boaga,cwepabpxkauia

TeHJ3HUuJ/

* HoceTe noaxoadium 3almMTHU pbKaBuLUmM MO BpeMe Ha NOYUCTBaHe Ha
WHCTPYMeHTa.

* Mpeguv ga usnonsea Apyryu MeToam 3a novmcTBaHe unun obessapassiBaHe,
notpebutenat TpabBa Aa ce CBbpXE C NPOU3BOAUTENS, 3a Aa Ce YBEpPU, Ye
TO3M MEeTO[ He YHULLOXaBa UHCTPYMEHTA.

* EMann®sT npaBu KOTNOHa No-receH 3a nogapbXka 1 No-yCToNYmMB Ha
KncenuHu n ocHosu. Nopaan Hero obaye HarpesaTenHaTa nno4va e un no-
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noaaTnvBa Ha eKCTPEMHU KonebaHus B TemnepaTtypara 1 cunara Ha
yaapa. ToBa Moxe Aa noefe Ao o6pasyBaHe Ha MyKHaTUHW UK
oTneneaHe Ha NOKPUTMETO.

* IHCTPYMEHTBLT TpsiGBa Aa 6be NoYUCTEH M MOCTaBEH B MbpBOHaYanHaTa
KapTOHeHa ornakoBka, npeau Aa 6bae usnpaTeH B CEpBU3 3a PEMOHT, KaTo
ce n3bsirea 3aMbpCcsiIBAHETO C OMAaCHMU.

* MlanonsBaiiTe MHCTPYMEHTA B Cyxa, YicTa CcTas U cpeda Cbe cTabunHa
TemnepaTypa.
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7. BesonacHocT

CebpxeTe YyCTPOMNCTBOTO KbM 3a3eMeHO 3axpaHBaHe,
3a ga ocurypute 6e3onacHocTTa Ha MallnHaTa u
eKcneprvMeHTa; CBbpXeTe 3axpaHBaHeTo cnopeq
N3NCKBaAHMSATA Ha MaluMHaTa.

Tosa obopyaBaHe e 3abpaHeHo 3a U3nosi3aBaHe B
3ananMMmn n eKCrnio3nMBHU, OTPOBHU U CUITHO
KOPO3UBHM EKCNEPUMEHTMU.

YBepeTe ce, Ye MOHTaXbT € XOPU3OHTaneH.

HenpodecrnoHanucT HaMaT npaBo Aa pasrnobsisaTt
N peMOHTMpAaT Tas3n MaluuHa.

O6bpHeTe BHUMaHWe Ha 3agafeHaTa TemnepaTtypa,
Kkorato paboTute cbC 3ananuMmu maTepuanmu.

> @@ G

YBepeTe ce, Yye CTe U3CYLLUUN KOHTenHepa CbC
cMona, ako TemnepaTypaTa ce 3agage TBbpae
BUCOKa CITydanHO, KOHTEMHEPDBT LLIE CE pa3TBOPU U
cnep ToOBa LUe nagHe BbpXy HarpesaTens, 3a Aa
NPUYMHK Noxap.

MpenbnHeHaTa npoba e goBeae A0 nperpsBaHe Ha
paboOTHOTO NOMELLEHNE NoA YacTuUTe, KOeTo Liie
pa3TBOpPM 3ananumusa matepuan u LWe npuymnHn
noxap.

[okaTto mawmnHaTa paboTtu, He goOKOCBanNTe ropHaTta
yacT, Npo3opeLa 1 U3nyckaTenHus OTBOpP Ha
YCTPOWCTBOTO, 3a Aa ce npeanasnte oT U3rapsiHns
npv BUCOKa Temnepartypa.

> @ | B

MpoyeTeTe KHUraTa ¢ UHCTPYKLUMK Npeaun paboTa.
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* Korato paboTuTte, HoceTe NMYHW NpeanasHu cpeacTsa, 3a Aa
n3berHeTe pucka oT:
- [MpbckaHe 1 nsnapeHne Ha TEYHOCTU
- W3nyckaHe Ha TOKCMYHU UK 3ananuMmm rasose.

* MocTtaBeTe MHCTPYMEHTAa Ha NMPOCTOPHO MACTO BbPXY ctabunHa, 4ncTa,

Hennbaralla ce, cyxa v orHeynopHa rnoBbPXHOCT, He paboTeTe C

MHCTPYMEHTa B €KCnio3nBHa aTMOCCbepa, C onacHu BellecTBa Uin noag

BOAA.

« [locTeneHHo yBenuyaBamnTe CKOPOCTTA, HaMarneTe CKOPOCTTa, aKko:
- JlocTbT 3a pas3bbpkBaHe ce OTKbCBa NOpaan TBbPLE BUCOKA
CKOpOCT
- WMHCTpYMEHTBLT He paboTu rnagko Unn KOHTENHEPBT Ce ABWXM
BbpXY OCHOBHaTa nrova.

+ TewmnepartypaTa BuHaru TpsioBa ga 6bae HacTpoeHa Ha noHe 25 °C no-

HWUCKa OT Ha4dalnHuTe TOYKM Ha 1U3norfi3BaHaTta cpeaa.

* [laseTe ce OT onacHoCTK nopaau:
- 3ananum matepuan unu cpefa c HUCKa TemnepaTtypa Ha KuneHe
- [penbnBaHe Ha meguuTe
- HecurypeH koHTenHep

+ O6paboTBanTe naToreHHNTE MaTepuann camo B 3aTBOPEHN CbAOBE.

« [poBepsiBaiiTe MHCTPYMEHTA 1 aKcecoapuTe NpeasapuTenHo 3a
noBpeau BCEKW MbT, KOraTo rv U3ronssare.

He nanonseainTte noBpeaeHn KOMNOHeHTU. be3onacHaTa paboTa e
rapaHTupaHa camo C akcecoapuTte, onvcaHu B rnasa ,Akcecoapu’.
Akcecoapute TpsibBa ga ca 3gpaBo 3aKpeneHn KbM YCTPOMUCTBOTO U He
MoraT Aa ce oTAensart camu. BuHaru nsknioysanTe wencena, npean ga
nocTaBuTe akcecoapu.
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. MHCcTpPpYyMeHTB BT MOXe A a b6bbae 3 kKnNnwYeH
OT OCHOBHOTO 3axpaHBaHe caMo Yypes3 u
3AbpnNnBaAaHe HawWwencenawwnuwuencena Ha
KOHeKTOPpa,

. MocouyueHOTO Ha eTUKeTa HanpexeHune T
psab6bBaasgacboTBETCTBAaHAa 0CHOBHOTO 3

a xXxpaHBaHe,

BepeTe Cce,4Yye 3axpaHBawmnmaT kaben He
AoKocBannovyaTta. He nokpusaihTe ycrTp

o
=
(@]
—
vy}

O T O,

CbXxpaHeHue 1 TpaHCcNopTUpaHe

* CbxpaHsiBalTe ro B CyxX0 M YNCTO NOMeLLeHne ¢ Jobpa BeHTunauua n
©e3 KOpO3NBHM ra3oBe
* NpeanassanTe OT HAMOKPSIHE OT AbXAa N n3bsAreanTe cuneH conbebk
npv TpaHCNopTMpaHe.

Pab6oTewo cbecTosAHME
OxkonHa TemnepaTtypa: 5~40°C.

BrniaxxHocT Ha okonHaTta cpega: <90%.
Hanpexenune: 220V+10%, 50/60Hz unn 110V+/-10%, 50/60Hz
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3abbenexka:
AKko uMa BUAMMAa NOBpPegaB CcCHLCTEeMaTa,
MOJ'IH, He ro BKJ'I}OLIBaVITeBeJ'IeKTpOI'IpOBOJJ,a.

Mpo6GHu nyckaHus

e YBepeTe ce,ye HeobxoaumumoToOo paborTH
O HanpeXeHMWE M 3axpaHBaWOTO HanNnpe
XeHMWe cbBNaAaagart,

e YBepeTe ce,ye KOHTaAaKTB BT Tpabeaaa
6bAe HadeXAHO 3a3eMeH,

e YBepeTe Cce,Yye 3axpaHBaHeEeTO e K1 3 KM/
oY eHoO

» BkntouyeTe 3axpaHBalums kaben, yBepeTe ce, 4Ye 3axpaHBaHeTo e
BKIMKOYEHO N 3ano4yHeTe nHnumnanmn3aumaTa.
. Job6baBseTe cpepgaTtasB cbagac 6bpkancka

,aKo mnma dyHKULUMA 3a MarHum THAaQ 6bp«ka

TaBeTe cbAaaBbBPXY paboTHaTa unu

anTe HOMMUWHANHA AT a CKOoOpocCcT Ha pa

BaHe MW 3anNo4YyHeT®Ee 4a pa36prB

nroagasanTtelCDavcecnne a,

N I » w W IT 49
a8 4 oo S O X
T O D ¢ ™ n o0 N
T . .
=

eTe pyHKUMUMTE 3a pas3bbpkBsadtHe,

AKo Tesu onepauum no-rope ca HopmarHu, yCTPOUCTBOTO € roTOBO 33
paboTta. Ako Teau onepaummn He ca HopMarHu, yCTPOMCTBOTO MOXe Aa ce
noBpeAau Nno Bpeme Ha TpaHcnopTupaHe, Mors CBbpXeTe ce C
NPOV3BOAMTENS 33 TEXHUYECKa NoAAPbXKA .

CMUCBHK HA HYACTU
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He OnucaHue Kon 3abenexka
1. OCHOBHO yCTPONCTBO 1

2. 3axpaHBaly kaben 1

3.

Ctenax c npbTH
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A AutO 1O eyxelpiblo xpnotn €xel petadpoaotel ywo tn SleukOAuvor oag
XPNOLUOTOLWVTOC auTOMATN petadpaaon. Exouv yivel eUAoyeg tpoomdBeLeg yLa
v mopoxn akplpoug petadpaong. QoOTtOCO, KAl QUTOUOTOTOLNUEVN
petadppacn 6ev elval TEAELA OUTE TPOOPIIETOL VA QVIIKATOOTHOEL TOUG
avBpwrivoug petadpaoTteC. To emionuo eyxelpiblo xpnotn eivatl n ayyAwkn
€kboon. Tuxov acupdwvieg ) dtadopég mou dnuloupyolvtal otn LeTddpacn
Sev elval 6£0pEUTIKEG KaL §gv £XOUV VOULKA LOXU yLa oKomou¢ cuppdpdwaongn
emPBoAng. Eav mpokOYOUV EPWTNOEL; OXETIKA HE TNV OoKpiBela Twv
mAnpodopLwv Tou TeplExovtal oto Eyxelpiblo xpriong, avatpélte otnv ayyAkn
€KO00N QUTWV TWV TIEPLEXOUEVWV TTOU £lval N emionun €ékdoon.

A THN AZOAAEIA KAl ZQXTH AEITOYPT 1A ZAZ, TTAPAKAAQ AIABAXTE
MPOZEKTIKA AYTEZX TIX OAHIEZ MNMPIN TH XPHZIMOIMNOIHZETE.

ZHMEIQMA: OAeg o1 TTAnpo@opieg TTou avagEpovTal dw BaaifovTal o€
dedopéva TTou gival dIabEaiya Tn OTIyUr TNG EKTUTTWONG. To €pyooTdalo
dlaTnpei To dIKAiWMUA va TPOTTOTTOINCE!l T TTPOIOVTA TOU avd TTAca OTIYMN
XWwpig TTpocidoTroinan Kai va mRAnBei otroiadnmoTE KUpWwOor. ETTouévwg,
TTPOTEIVETAI VO EAEYXETE TTAVTA TTIBAVEG EVNUEPWOEIG.

1. TEXNIKA ZTOIXEIA

Mepiypa®n TrapapéTpwyv TiyA Trapapérpou
‘Ovoua 1TpoidévTog AvadeuTtnpag armd Tavw
MovTéAo SBS-MR-2540
Tdaon/ouxvornta 230V /50 Hz
E¢ouaia 80 W
MéyeBog TTAaT@OpUaG cm 20 x 30
Méyiom raximra , 100 — 2500 .a.A
TTEPIOTPOPAG OTPOPEC/AETTTS
Katnyopia pooTtaciag IP P42
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2. EMIZKOMHZH MPOIONTOZ




177 cm
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3. Tevikég TTAnpo@opieg TTPoidVTOg
Avadeutipag atd mavw. O1 xprioTteg TTPETTEl va DIaBACOUV TTPOCEKTIKA QUTO
TO £YXEIPIDIO, va akoAouBrjoouv TIg 0dnyieg Kal TIG dIadIKATiEG Kal va
O1aBAcoUV OAEG TIG TTPOEIBOTTOINCEIG OTAV XPNOIKMOTTOIoUV auTd TO GPYavo.

Emlswpnon mapaAafig

ATTOOUOKEUAOTE TTPOOEKTIKA TN CUOKEUN KAl EAEYETE yIa TUXOV CnNUIEG TTOU
TTPOKANBNKav KaTd Tn heTagopd. Eav auuBei autod, ETTIKOIVWVIOTE PE TOV
KATAOKEUQOTH yIa TEXVIKI UTTOOTHPIEN.

npuavitikfietdomoinon!ll

Katd mnv eykatdoTtaon, gnv EeEXAoETe va TOTTOBETACETE TN HETAAAIKA
@AavTCa 6tav oiyyete TIG dUO Bideg aTnv TTAAKa BACNG KAl OTO TTOW HEPOG
TOU KUPIOU CWUATOGC.

ENA MetaAAikA @AGvT a
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Odnyieg Mivaka EAéyxou

100.

FursSicp

1. “ KA&1®i Aeitoupyiag/diakotrig ” : MNaTtAoTe TO TTAAKTPO, YTTOPEITE va
eKTEAEOETE ] VA OTAPATACETE TO XEIPIOTHPIO.

2 . “ Code Switch” : PUBuion TnG TIUAG TaxUTNTAS KAl TWV TTAPAUETPWV
METAgU.

4. KOYMIIA KAI AEITOYPTIEZ

Katd tnv evepyotroinan, n 086vn Tou eAeykt FS2P aT1o eravw mmapdBupo
evoeitewv kal 81.1 o1o KaTw TTapdBupo evdeitewv. MeTd atmo Tpia
OeUTEPOAETITA, O EAEYKTAG Ba BpioKeTal O€ KAVOVIKI KATAGTAGN 006vnG.

PUOuion kai rpoBoAn TaxuTnTag (Enueiwon: AvatpéEte aTov TTivaka
EOWTEPIKWV TTAPAPETPWV-4: TTAPANETPOG VEUUATOG )
1) Ortav n Asitoupyia pUuBuiong TaxuTnTag €ival 0 :
1> Otav 10 AcIToupyia xpoviouou eival atrevepyoTToinpévo ( TTivakag
EOWTEPIKWYV TTapapéTpwy-3: ET=0)
MatoTe To S1IAKOTITN KWABIKOU yIia va PTTEITE OTN AEIToupyia pubuiong.
O eAeykTAG gp@avidel -SP- o1o eTdvw TTapdBupo evaeiEewy Kal TNV TIKNA
pUBIoNG TaXUTNTAG OTO KATW TTapdBupo 086vNnG. MNepIoTpEWTE TO
Kwd1k6g B1aKOTITNG YIa VA GAAAEETE TNV KABOPITUEVN TIUA TTOU BEAETE.
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TUTmog Kwdik6g d1akdTrTNG Kal TTAAI, 0 eAeyKTHG Ba Byel atTd TN
AgIToupyia puBuIoNG Kal N KaBopiGuévn TIPA Ba aTToBNKEUTEN AuTOPATA.
javascript:void(0);

2> Ot1av emTPETTETAI N A&ITOUPYia XPOVICUOoU

(1) OTav o KIVATAPAG ETTITPETTETAI VA AEITOUPYET TTPOG TA EPTTPOC i TTPOG
Ta TTioCW
( Mivakag eowTepIkWyY TTapapétpwyv-2: Fr=0 R Fr=1)
MatrjoTe TO SIAKOTITN KWAIKOU YIa va PTTEITE 0T AsIToupyia
pUBuIoNG. O gAeyKTNG ep@aviel -SP- oTo eTTdvw TTapdBupo evoeitewv
KAl TNV TIUA pUBUIoNG TaxUTNTag 0To KATW TTapdBupo 086vng.
MepioTpéwTe T0 KWSIKOG SIAKOTITNG YIa VO OANGEETE TNV
kaBopiopévn TIPM TTou B€AeTE. TUTTOC KWwdI1kOg BIGKOTITNG Kail TTAAI, O
€AEYKTAG eppaviCel -ST- 01O TAVW TTAPABUPO eVOEIEEWVY Kal TRV TIUNA
pUBIoNG XPOVoU OTO KATW TTapdBupo 086vNnG. MNepIoTPEWTE TO
Kwd1kdg B1aKOTITNG YIa VA GAAGEETE TNV KABOPIGHEVN TIUN TTOU
BéAeTe. TUTTOG KWdIKOG S1akOTTITNG Kal TTAAI, 0 eAeyKTAG Ba Byel attd
TN AcIToupyia puBuiong Kai n kaBopiopévn TiWA Ba atmodnkeuTei
autouaTa.
javascript:void(0);

(2) OTav 0 KIVATAPAS APAVETAI TIPOC Ta EPTTPAC KAl AVTIOTPOPO TPEEINO
( Mivakag e0WTEPIKWYV TTOPAUETPWV-2: Fr=2)
MatAoTe TO SIAKOTITN KWOIKOU YIO VA UTTEITE OTNn AEIToupyia
pUBuiong. O eAeykTnG epavilel -SP- gTo eTTdvw TTapdBupo evoeifewv
Kal TNV TIUA pUBuIoNg TaxUTnNTag 0To KATW TTapdBupo 08dvng.
MepioTpéyTe To Kwdikdg BIaKOTITNG YIA VO GANGEETE TNV
KABOPIGUEVN TIUN TTOU BEAETE.
TOmmog Kwdik6g S1akdTTNG Kal TTAAI, 0 EAeYKTAG eu@avilel -ST- oT0
ETTAVW TTaPABupo evoEeifEWV Kal TNV TIPA CUVOAIKAG pUBUIoNG XpOvou
oT1o KaTw TTapdBbupo 0Bdvnge.
TOmmog Kwdik6g S1akdTTnG Kal TTaAI, 0 eAeyKTAG ep@avilel -FT- aTo
ETTAVW TTapaBupo evoeifewV Kal TNV TIPA pUBUIoCNS XpOvou
TTpowBnong aTo KaTw TTapdBupo 08dvng.
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TOmmog Kwdikog S1akdTTNG Kal TTAAI, 0 EAeYKTAG eugavilel -PT- oT10
ETTAVW TTaPABuPo evdeifewv Kal TNV TIPA pUBPIONG XPOVOU BIOKOTTHG
oT0 KATW TTapdbupo 08bvNG.

TOmmog Kwdikog S1akdTTNG Kal TTAAI, 0 EAeYKTAG eu@avilel -rT- oTo

ETAVW TTapAaBupo evdeifewv Kal avTioTpo®n TiA pUBuIoNg Xpdévou

oT1o K&TWw TTapdbupo 08bvnge.
OT1av 0 oUVOAIKOG XpOvog gival 0, uTTodelkvUEl 6Tl dev UTTAPXEI AsiToupyia
XPOVIouOU, TO

ouvexXAG Asitoupyia Tou eAeykTr). OTav 0 OUVOAIKOG XpOvog dev gival 0,
a@OU OTAMATAOEl va AEITOUPYEI 0 XPOVODBIaKOTITNG, N KATW TTEPIOXT 006vNng
eppaviCel TéAog . Tutrog MAARKTPo Run/Stop , YTTOPEITE VA ETTAVEKKIVIOETE
TOV EAEYKTH O€ AEITOUpYia.

Ortav n Aeimoupyia puBuiong Taxutntag eivar 1 :

MepioTpéwTe TOV SIOKOTITN KWAIKOU YIa va PTTEITE 0T AEIToupyia pubuiong.
O eAeykTAG gP@avidel -SP- 010 eTdvw TTapdBbupo evaeiEewy Kal TNV TIKNA
pUBUIoNG TaXUTNTAG OTO KATW TTapdBupo 086vng. MNupidw o Kwdikdg
S1aKO6TITNG YIa va aAAGEETE TNV KaBopIopEvn TIWN TTou BEAETE. MeTA OO 1
OeUTEPOAETTTO, O EAEYKTNG Ba Byel atTd TN AsiToupyia pUBPIONG Kail N TIPA
pUBuIoNG TaxuTnTag Ba atmoBnkeuTei auTOATA. X€ KaTAoTAoN OIOKOTING,
maTtAoTe MNAAKTpo EkTéAeon/AlokoTr , AvdBel To avayvwpIioTIKO
AeIToupyiag, o eAeyKTAG Ba apyioel va AsiToupyei. Ze KatdoTaon AsiToupyiag,
matioTe MAAKTPo Run/Stop , AvaBooBrvel To avayvwplioTikd Stop, o
€AEYKTAG B OTAPATACEI VO AEITOUPYEI.

Ortav n Asitoupyia puBuiong TaxutnTag gival 2 :

MepioTpéYTe TOV SIOKOTITN KWAIKOU YIO va PTTEITE 0T ASIToUpyia puBuIoNG.
O eAeykTAG gu@avilel -SP- aTo emdvw TTapdBbupo evOEiEewy Kal TNV TIUNA
pUBUIoONG TaXUTNTAG OTO KATW TTapaBupo 086vng. MNepioTpéwTte T0 KwdIKOG
SI10KOTITNG YIa va aAAGEETE TNV KaBopiopévn TIUA TTou BEéAETE. MeTd aTTd 1
OEUTEPOAETTTO, 0 EAEYKTNG Ba Byel atTd TN AsIToupyia pubuiong Kai n
kaBopiopévn TP Ba amoBnKeuTei auToOuaTa.

OT1av 0 eAeykTAG oupBei oTaoipoTnTa, Aoyiké a@dAua Hall, katw atmd 1édon
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dlavAou, TTadvw atod Tdon diavAou, aTToTuXia ETTIKOIVWVIAG, 0 EAEYKTNG Ba
OTOUATAOElI QUTOUATA VA AEITOUPYED Kal Ba eu@avioel Tov KwdIKO o@AAUATOG.

Mepiypa@n KwdIKoU OPAAPATOG:
1) Epgavicetal To erdvw TTapdbupo Er-1: Z@dApa povdadag 1o0xX00g
2) To emravw mmapdBupo epgavicel Er-2 : Stall Fault
3) To emavw TTapdbupo guavilel Er-3 : ZedaAua Hall
4) EpgavifeTal To £mavw Tapdbupo Er-4 : TeAaApa KATW a1rd T1don
S1auAou
5) Epgaviletal To erdvw Tapddupo Er-5: Z@dAua umrépfaong Taong
SiauAou
6 ) EpeavigeTal 10 emdvw TapdBupo Er-6 : Z@AAua atmroTuyiog
EMIKOIVWVIAG



EL

Znueiwon: OAeg o1 EOWTEPIKES TTAPAMETPOI £XOUV TTPOCAPHOOTEI KATA
TOV EPYOOTACIOKO EAEYXO.

ATTayopeUETaAl N TPOTTOTTOINGT TOUG EKTOG ATTO TNV TTAPAUETPO
A16pBwon aicbnTApa.

TUTTOG AIAKOTITNG KW3SIKOU YIa Tpia OcUTEPOAETTTA, N 006VN Tou eAeYKTA Lc
OTO0 £TMAVW TTaPABupo 004vNG, N TIKA Tou KWdIKOU TTPpOcRaong PgavideTal
o710 K&TWw TTapdBupo 006vnG. MepioTpéwTte TO KWwdIKOG SIAKOTITNG YIa VA
OAAGEETE TNV TIUNA TOU KWwOIKOU TTpocRacng. Tutrog Kwdikog S10KOTTTNG
gavd, €av n iy Tou KwoIkoU TTpdofacng eival CwaoTh, 0 EAEYKTAS Ba
gloaydyel auTOUATA TNV KATAOTACH TWV ECWTEPIKWYV TTAPANETPWY
TaxutnTag. TUTTog KWwdIikOg SIOKOTITNG YIa Tpia OEUTEPOAETTTA, UTTOPEITE VA
Byeite a1Td TNV KATACTAON TWV ECWTEPIKWYV TTAPAPETPWY TaXUTNTAG Kal KABE
TTAPAUETPOG Ba ATTOBNKEUTEI AUTOUATA.

Mivakag EOWTEPIKWYV TTapapéTPpwV-1

Evdeaidn XovOeon
TTAPAUETP Ovopua 0dnyieg AeiToupyiag oEI0d
ou P
Lec- ouvenua Lc=3 , siodyete T AioTa Tapauétpwy | 0
Pd- AvaAoyika PUBuion avaAoyiking ouvaptnong (1~100) 10
TautéTnT OAoKARPWON lMpooappoyr| TNg ouvapTnong (1~100) 5
a- ohokAfpwong
InT X(?ovog (0] x;,)ovog atrd 10 0 €éwg TN PEYIOTN (1~60) 10
ETTTAXUVONC Tayx0TNTa
dET Xp’c')vog O xpbvog arrd Tn YEyIoTn TaxUTNTA (1~60) 10
emBpaduvonc o010 0
SdL EAaxiotn H eAdxiotn kaBopiouévn Tiun (20~6000)
KaBopiopévn TINA | TaxuTNTAG 20
MéyioTtn H kaBopiouévn Tiur péyioTng (20~6000)
SdH . . .
kaBopiopévn Tiun | TaxltnTOg 2000
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MivaKag ECWTEPIKWV TTOPAUETPWYV-2

‘Evdeién .
. . . Z0vleon
TTAPAUETP Ovopua 0dnyieg AeiToupyiag .
og1pd
ou
Lc- ouvenua Lc=9 , eicayete T AioTa Tapapétpwy | O
. . . AiGueTpog ypavadiou/mviov HeyaAng (1.0~10.0)
Auri oxéon ueradoong BiauETpou 1.0
PoL ZTUAOI KIVNTAPQ O1 méAoI TOU KIVNTAPO (1~32) 4
dIF KartetBuvon 0: 5e€L00Tpodn TTEPICTPOYT (0~1)0
avageopdg KivTipa | 1: 0pLloTeEPOOTPOdA TEPIOTPOPA
AvaTpo@oddTnon o . (0.1~10.0)
FdS TaxGTnTaC Ty avadpaong TaxuTnTag 10
Tpéxouoa R , (0.1~10.0)
FdC QVaTPOPOBGTNAN Ty avadpaaong TaxuTnTag 10
AQPEAN Suxvoetnta ®opéa | Zuyvotnta gopéa PWM (5~15) 15
quz(slzgf, ° loxug Kivnthpa loxug Kivnthpa (1~750) 40
CL- I'Iavu;&xr(r]o To Emirpétrovral ToANatTAdoIa (1.0~10.0)
ﬂoAF))\a#Adola OVOUOOTIKOU PEUPATOG 5.0
0: O kivnTpag AsiIToupyei yovo
KGTSUGUVO’II'] ?8 giﬁ;ﬁg?;& Aerroupyei pévo
Fr- TTEPIOTPOPNG ) , (0~2)0
KIVATAPQ aplotepootpoda
2: O kivnTApag AeiIToupyei pévo TTpog
TA EUTTPOG 1 TTPOG TA TTIOCW
) Nekpry {wvn R . N
db Tax0TTaC H vekpr {wvn Tng TaxuTnTag (0~100) 5
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Mivakag ECWTEPIKWYV TTAPAUETPWV-3

Evdeidn 20vBeon
TTAPAUETP Ovopua 0dnyieg AsiToupyiag oEI06
ou P
. Lc=101, si0dyeTe TN AioTa
Le- ouvenua TTAPAUETPWY 0
ob. Mndeviki lf‘é”fi‘r"’fTscTT‘l’K?‘ff‘A,“f HETPNONS | (L99.9~09.9)
S16pBwaN TRAYHATIEN Tk 0,0
METPOUPEVN TIUA
’ ’ EvnuepwoTe 10 ocpcx)\pa’ pan')nong (-999~999)
PK- MAARpng d16pbwaon | PK =1000x (TrpayuoTIKA TIUA— 0
peTpoUpEvN TIPNA) | HETPOUNEVN TIUNA
SPL EAGyioTn H eAdxiotn kaBopiouévn Tiun (-150.0~0.0)
kaBopiopévn TINA | Bepuokpaaciag -150.0 °C
SPH Méyiotn H péyiotn kaBopiopévn Tiun (0.0~-300.0)
kaBopiopévn iy | Beppokpaaiag 300.0 °C
reheia Aekadikn 0 : Amevepyotroinon 6ekadIkhg (0~1)
aTTEIKOVION eugaviong 1
ISn Emihoyr aiobntipa | 0 1 ATrevepyoTroifoTe Tov (0~1)
BepUOKPATIOC aiobnTripa Bepuokpaaciag 0
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Mivakag ECWTEPIKWY TTAPAETPWV-4

‘Evdeién

56
TTAPAUETP Ovopua 0dnyieg AsiToupyiag uvesc’m
oe1pd
ou
. Lc=109 , siodyeTte TN AioTa
Le- ouvenua TTAPAUETPWY 0
ET- EmmiAoyA xp6vou 0: AnsvspyoTromon xpowo;ljou (0~1)0
1: Evepyotroinon xpoviopou
Aeiroupyia 0: Xpovouétpnon AeTTTwv
Hn- . . . (0~1)0
XPOVIOUOU 1: Xpovopétpnon wpag
AlopBwrtik iy = [Xpovog
rT- Ai6pBwon xpovou AgiToupyiog BEUTEQé)\S'ITTO) - (-999~999) 0
MpaypaTikdg xpdvog
[Soviwoni)loween) 1 kAN 1
MivoKaog ECWTEPIKWV TTOPAUETPWYV-5
Ev6£|§n . . 2ovleon
TTOPOMETP Ovopua 0dnyieg AeiToupyiag .
ogipd
ou
. Lc=103 , ei0ayeTe TN AioTa
Le- ol0venua TTAPAUETPWV 0
0: MaTAoTE TO SIAKOTTITN KW3IKOU yia
va puBuiceTe TNV TaXUTNTA,
tratoTe MARKTpo Run/Stop yia
€Aeyxo Asitoupyiag A SIGKOTTAG
TOU KIVNTHpa
TaxoTnTa 1: MepioTpéwTe TOV SIOKOTITN
velpa Aerroupyia KwJSIKOU yIia va pubuicete TNV (0~2)0
pUBPITNG TaxutnTa, aTAoTe MAAKTPO
Run/Stop yia éAeyxo Asitoupyiog
) S10KOTING TOU KIVNTAPO
2: MepioTPEWTE TOV SIOKOTITN
Kw3dIKoU yia va pubuioete TRV
TaxUTNTa, CUNPWVA UE TN
afiianéun TavIITNTO I TOv
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Mivakag EOWTEPIKWV TTAPAUETPWV-6

Evdeaidn XovOeon
TTOPAUETP Ovopua 0dnyieg AeiToupyiag oEI0d

ou P

, Lc=110, eicdyete Tn AioTa

Le- ouvenpa TTAPAUETPWV 0

, Emavagépw EtravagépeTe TG TTApAPETPOUG OTNV
utréAorro £PYOCTACIOKN TIPOETTIAEYHEVN TIWA (0~1)0

KaAwdiwon

KaAwdiwon TAakéTag odnyou

SEFEEEERE

ENA Xovtpo cupua
ol NETTTO ZUpHa

KaAwdiwon mTAakéTag 086vng
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U
o>

ENA PT100
ol AioBnTApag

5. BAaBeg

Ta épyava dev UTTOPOUV Va gival EvEPyOTTOINUEVA

1. EAéyETe €@V TO KOAWDIO TpoPodoaiag eival ouvoedeUEVO

2. EAéyETE €AV n aopdAcia gival oTTacpuévn 1 XaAapn

Z@aAua otnv €€ouaia oTov AQUTOEAEYXO

3. ATTEVEPYOTTOINCTE TN MOVADA, OTN OUVEXEIQ EVEPYOTTOINOTE Kal
ETTAVAPEPETE TA OPYAVA GTNV TTPOETTIAEYUEVN EPYOOTATIOKA pUBUION.

* H Bepuokpaaia dev Ytropei va @Tacel aTo onueio pubuiong

4. EAéyETe €dv n TipN TNG Bepuokpaciag ac@aAeiag €xel pubuIoTEl TTOAU
XapnAn

* H taxutnTa avadsuong dev YTTopEi va @Tacel 0TO onueio pubuiong

5. To uttepPoAIKO 1EWOEC YETOU PTTOPET va TTPOKAAECEI apUOIKN MEIWON
NG TaxUTNTAG TOU KIVNTAPA

* H 6éppavon dev ptropei va Eekivrjoel JETA Tn pUBUIoN TNG
Bepuokpaaiag A dev PTTopEi va ekiviael n avadeuan Katd Tn
pUBUIoN TOU KOUMTTIOU €AEyXOU.

6. EAéyETE €dv O TTivakag eAéyxou €xel GBOPEG TTOU PTTOPET va £XOuv
TTPOKUWYEI KATA T METAPOPA.

Edv autd Ta o@dAuaTta dev emAUBoUV, pubuicTe Ta dpyava oTnv

TIPOETTIAEYHUEVN EPYOOTACIAKN PUBMION | HETAPEPETE TN HOVADA OTO

KEVTPO TEXVIKAG UTTOOTHPIENG A ETTIKOIVWVAOTE UE TOV KOTAOKEUAOTH.



EL

6. Zuvtpnon kai Kabapiouog

* H cwoTA ouvtiipnon JTTopéEi va dlaTnproel Ta opyava o€ KAAr KaTdoTaon
Kal va eTTIuNKUvel TN dldpkela (wAG TOuG.

* Mpoo€€Te va punv Wekalete 10 KABAPIOTIKG PHECO OTO OPYaAvVo KaTd TovV
KaBapIouo.

» ATToouvd£oTe To KAAWSIO PEUPATOG KATA TOV KABAPIoHO.

* XpnOoIJOTTOIEITE OVO KABAPIOTIKO TTOU OOG TTPOTEIVOUUE WG £EAG:

B o ¢éc loonponrnviAikhal
K 00A 7
TA L kG katTaokeLAS Nepomov mepréxetl Tc¢
voionl

ICOTTPOTTUAIKA aAKOOAN
KaAlAlvv i ka v E pPOMTOUL TEP

téx et Tt evaoidnl

IOCOTTPOTTUAIKF) GAKOOAN
Tood L u« Nepomov mwe préyce
L T evaoidto

Kavto 1 u « Nepomov me préyce

Lt TevoidtLo

» Gopdrte Ta KATAAANAQ TTPOCTATEUTIKA YAVTIA KATA TOV KaBapioud Tou
opydavou.

* Mpiv xpnoiyotroinoete AAAEG peBOGOOUG KabBapiouou f} atroAUuavong, o
XPAOTNG TTPETTEI VA ETTIKOIVWVHOEI JE TOV KATAOKEUQOTA YIa va BeBaiwBei 6T
auTA N HEBOBOG Bev KATOOTPEPEI TO GpYavo.

* To OPAATO KAVEI TNV ECTIO EUKOAOTEPN GTN QPPOVTIOA KAl TTIO AVOEKTIKI) OTA
o&éa kai TIg Baoceig. ECaitiag autou, woTtdoo0, N BepuavTiki TTAAKA gival
€TTioNg MO guaiocOnTn o€ akpaieg SlaKUPAVOEIG ThG BEpPOKPATiag Kal OTn
duvapn NG kpouong. AuTO UTTOPET va £XEI WG ATTOTEAETUA TN dnuioupyia
PWYHWV ) TNV ATTOAETTION TNG ETTIKAAUYNG.

» To 6pyavo TTpETTEl va KaBapIoTEN KAl va JTTEI OTO KOUTI TNG ApXIKAG
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ouoKeuaaoiag TTpIv atrooTaAEl o€ O£PPIG yIa ETTIOKEUR, ATTOPEUYOVTAG TN
MOAuveon atrd eTmikivouva.

» XpNOIUOTTIOIRCTE TO Opyavo o€ oTeyvo KaBdapioua kal TepIBAAAov oTaBepd
oTn Beppokpaaia.
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7. Ao@aAsia

2UVOEOTE TN CUOKEUN O€ YEIWHUEVO TPOPODOTIKS yia va
OI00QAAICETE TNV ACQPAAEIQ TOU PUNXAVIUATOS Kal
TTEIPAPATIOTEITE. OUVOEDTE TO PEUNA OTTWG ATTAITEITAI
atod 10 unXavnua.

AUTOG 0 €EOTTAICHOG aTTAYOPEUETAI VA XPNOILOTTOINOET
o€ eUQAEKTA Kal EKPNKTIKA, dNANTNPIWSN Kal IoXupd&
olaBpwTiké TTEIpdPaTa.

BeBaiwBeite 611 n opi1fdvTia eykatdoTaon.

Agev eMTPETTETAI OE PN ETTAYYEAUATIEG VA
QTTOOUVAPOAOYHCOUV KAl VA ETTIOKEUACOUV auTO TO

unxavnpa.

AwoTe TTpoooxn oTn pubuIcuévn Beppokpaaia Katd
TNV QVTILETWTTION TWV EUPAEKTWY OUCIWV.

BeBaiwBeite 611 £xeTE OTEYVWOEI TO dOXEIO PNTiVNG,
€Av n Bepuokpaaia pubuIoTEl TTOAU UYPNAR KaTé
AGBo¢, 1O doyeio Ba dlaAuBei kal oTn ouvEéxEla Ba
TECEl TTAVW OTN BEPUACTPA VIA VO TTPOKAAETEI QWTIA.

To utrepyepiopévo deiypa Ba odnynoel o€
UTTEPBEPUAVON TOU XWPOU £pYACiag KATW aTTod
eCapTiuara, n otroia Ba dlaAUCEl TO EUPAEKTO UANIKO
Kal Ba TTPOKAAECEI TTUPKAYIGE.

Evw TO punxavnua AsIToupyei, unv ayyicete 10 €TAVW
MEPOG, TO TTaPABuPo Kal Th BUpa eCATUIONG TNG
OUCKEUNG yIa TTpooTacia atrd eykaupata o€ UynAn
BepuoKkpaaia.

> @ B> &R ®

AilaBdaoTe 10 BIBAIo 0dnyIwyV TTPIV ATTd TN AEITOUpYia.
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*  Otav epydleoTe, QOPATE TOV TTPOCWTTIKO TTPOPUAAKTAPA yia va
QATTOQUYETE TOV KivOUVOo aTTO:
- TitoiNiopa kal €EATHION UYPWV
- AmeAeuBépwan TOEIKWY A EUPAEKTWYV QEPIWV.

*  ToTToBeTAOTE TO OPYAVO O€ EUPUXWPO XWPO OE aTabepr|, Kabapn,
QvTIOAIOBNTIKN, GTEYVA Kal TTUPiJayn ETTIQAVEIQ, YNV XPNOIUOTIOIEITE TO
Opyavo O€ EKPNKTIKEG ATUOOQPAIPEG, KE ETTIKIVOUVEG OUTiES ) KATW ATTO
VEPO.

*  ZTadlakd augAoTe TNV TaxUTNTA, MEIWOTE TNV TaXUTNTA £AV:
- H ymépa avadeuong ammokOTTTETAI Adyw TNG TTOAU UWNAAG TaxXUTNTOG
- To 6pyavo dev Acitoupyei opaAd 1 To doxeio KiveiTal oTnv TTAAKa
Baong.

* H Bepuokpacia mpétrel TTAvTa va pubuileTal o€ TouAdyioTov 25 °C
XOUNAGTEPN aTTO T ONPEIA EAATNG TWV XPNOIUOTTOIOUUEVWY HECWV.

* [lpoooxr oToug KIVOUVOUG TToU OPEiAovTal O€:
- EU@AekTO UNIKO 1§ H€Oa pe XaunAn Beppokpaaia Bpacuou
- YTepmAnpwon héowv
- Mn aocpaAég doxeio

+  EmeepyaoTeite TaBoyodva uAIKG PoOvo o€ KAEIOTA ayyeia.

*  EAéyxeTe ek TWV TTPOTEPWY TO OPYAVO KOl TA EEAPTAUATA VIO TUXOV
(NMIEG KABE POopPA TTOU TA XPNOIMOTIOIEITE.

Mn xpnoigoTrolcite KaTteoTpappéva e§apTipara. H ac@alig Acitoupyia
gival eyyunuévn Hévo e Ta EaPTHNOTA TTOU TTEPIYPAPOVTAI OTO KEQAAQIO
«Ageooudpy». Ta afeooudp TTPETTEI VA €ival OTEPEWHEVA JE QOQPAAEIA OTN
OUOKEUNA KOl VO PNV JTTOPOUV va atToKOAANBOUV péva Toug. ATTOOUVOEETE
TIAVTA TO QI TIPIV TOTTOBETHOETE AfEoOUAp.
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. Todépyavo punopei{vaamnmnoouvdodebe{amndr
mMv KiptLa TpodpodoociapevgpaTtog pdédvo 1Tpa
BoHvTacTo dLgchpTO PUopga Tou ocuVvdeTHpP Q.

. Ht&onnmovavayp&ddeTal oTNMV € TLKETA T
pémelL vaavITlLoTOoOLlXEeE({oTnNnV KUplLa mapo
XHpevtpartoc.

J BeBatlwbBe{TedTl To KaAaAdd 1o Tpodpodooi
acgpevtpaTtocdevayyigetlr Tnmv mAdka.Mnyv
KQAUTM TETE TN OUOCKEUR.

ATtrofnkeuon Kal HeETAPOPG

» AlatnproTe To o€ O0TEYVO KAl KABapd SwHATIO PE KaAS agpioud Kal
XWpig dlaBpwTikd aépla

* ATTOTPEWTE TO Va Bpaxei atrd Tn Bpoxn Kal atropuyeTe TN Biain
ouykpouaon KaTtd Tn JETaPOPA.

KatdoTaon Asitoupyiag
O¢puokpaaia TepIBdAAovTog: 5~40°C.

Yypaoia mepiBdAlovTog: <90%.
Tdaon: 220V+£10%, 50/60Hz 4 110V+/-10%, 50/60Hz
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nNueiwpa:

& E4v uma&px el kdnota e pdavigc i MU L& oTO0 0UO TN
Ha,

MapakaAw pnv 10 cuvdEéoeTe 0TO KOAWSIO PEUPATOG.

AokipaoTikég EKTeAéoElg

TedHT LI N amnmaltlt ToUPg eV TAO M
ackal nT&aom TpOododooiag T

< m

Ae L TOUD
altplt&d&gouv.

e BefBatwbe{TedTl N mpiga mpémet va i
val aé 1témioTn vyvyeELlLWPEV .

e BeBairwbBe{TedTl TO pevfpa e{val ameyV
EPYOTOLMNMMUEV O

*  2uvdéoTe To KaAwdio Tpopodoaoiag, BeRalwbeite OTI gival
EVEPYOTTOINUEVO KAl EEKIVAOTE TNV TTPOETOINATIA.

e MpoocBéotTe TO Wéogo 0TO0 doxelo e pia
P&Bdo avadeuvomngcedv éxel ITNMAelTOoUpPY
{fapayvnittikogavadeuThpa.

* B&4Ahte TooKevogoTO MIL&TO e pyaociac.

e PubBpuiote TMv ovopdaoTLKATAXUTNTA a
vadeuomgKal apxioTe vaavakKkaTeue T
€.

e NMapatnpAnoTe TNMv oB6v N LCD.

* 2TAPATAOTE TlgcAelToUupylegavadeuvuo
ng.

Edv auTég o1 TTapatrdvw AEITOUPYIES €ival KAVOVIKEG, N CUCKEU €ival £TOIUN
va Asitoupynoel. Edv auTég o1 Asitoupyieg Oev gival KAVOVIKEG, N CUOKEUR
MTTOPEI VO KaTAoTPAPEI KATA T HETAPOPA, ETTIKOIVWVNOTE UE TOV
KATAOKEUQAT] yIa TEXVIKI UTTOOTAPIEN .

AIZTA MEPOZ
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Oxu. Meprypaen Moo Mapatipnon
1. KuUpia povada 1
2. KaAwdio Tpogpodoaiag 1
3. Pag1 e papdoug 1
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A Ovaj korisnicki prirucnik je preveden radi vase udobnosti koristenjem strojnog
prijevoda. UloZeni su razumni napori da se osigura tocan prijevod; medutim,
nijedan automatizirani prijevod nije savrSen niti mu je namjera zamijeniti
ljudske prevoditelje. Sluzbeni korisnicki priruénik je engleska verzija. Sve
nedosljednosti ili razlike nastale u prijevodu nisu obvezujuée i nemaju pravni
ucinak u svrhu uskladenosti ili provedbe. Ako se pojave bilo kakva pitanja
vezana uz toc¢nost informacija sadrzanih u korisnickom prirucniku, pogledajte
englesku verziju tih sadrzaja koja je sluzbena verzija.

ZA VAS SIGURAN | ISPRAVAN RAD, PAZLJIVO PROCITAJTE OVU
UPUTU PRIJE UPOTREBE.

BILJESKA: Sve ovdje navedene informacije temelje se na podacima
dostupnima u trenutku tiskanja. Tvornica zadrZava pravo izmjene vlastitih
proizvoda u bilo kojem trenutku bez prethodne najave i snosi bilo kakve
sankcije. Stoga se predlaze da uvijek provjerite moguéa azuriranja.

1. TEHNICKI PODACI

Opis parametra Vrijednost parametra
Naziv proizvoda Gornja mjesalica
Model SBS-MR-2540
Napon/frekvencija 230V /50 Hz
Vlast 80 W
Veli€ina platforme cm 20 x 30
Mak3|_malna brzina rotacije 100 — 2500 okretaja u minuti
okr/min
IP klasa zastite 1P42

2. PREGLED PROIZVODA




HR




177 cm




HR




HR




HR

3. Opce informacije o proizvodu
Gornja mjesalica. Korisnici moraju pazljivo procCitati ovaj priruc¢nik, slijediti
upute i postupke te procitati sva upozorenja kada koriste ovaj instrument.

Prijemna inspekcija
Pazljivo raspakirajte uredaj i provjerite ima li oSte¢enja nastala tijekom
transporta. Ako se to dogodi, obratite se proizvodacu radi tehnicke podrske.

Vazna obavijest!!!
Prilikom postavljanja, ne zaboravite postaviti metalnu brtvu kada priteZete
dva vijka na osnovnoj plo€i i straznjoj strani glavnog tijela.

A Metalna brtva
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Upute za upravljaéku plo€u

100.

] ;_.?'."_'."_"._

FurSip

1. “ Tipka Run/Stop ” : Pritisnite tipku, mozete pokrenuti ili zaustaviti
upravljac.
2 . “ Code Switch” : Postavljanje vrijednosti brzine i meduparametara.

4. TIPKE | FUNKCIJE

Nakon ukljucivanja, zaslon upravlja¢a FS2P na gornjem prozoru zaslona i
S$1.1 na donjem prozoru zaslona. Nakon tri sekunde, kontroler ¢e biti u
normalnom statusu prikaza.

Postavljanje i prikaz brzine (Napomena: pogledaijte tablicu internih
parametara-4: parametar kimanja glavom )
1) Kada je nacin rada za postavljanje brzine 0 :
1> Kada je funkcija mjerenja vremena je onemogucen ( tablica internih
parametara-3: ET=0)
Pritisnite prekida¢ koda za ulazak u mod podeSavanja. Regulator
prikazuje -SP- na gornjem prozoru zaslona i postavljenu vrijednost brzine
na donjem prozoru zaslona. Zakrenite Prekidaé koda kako biste

promijenili postavljenu vrijednost koju Zelite. Pritisnite Prekida¢ koda
ponovno, regulator ¢ée izaci iz moda podeSavanja i postavljena vrijednost
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¢e se automatski spremiti. javascript:void(0);
2> Kada je funkcija mjerenja vremena dopustena

(1) Kada je motoru dopusteno kretanje naprijed ili nazad
( Tablica internih parametara-2: Fr=0 ili Fr=1)
Pritisnite prekida¢ koda za ulazak u mod podeSavanja. Regulator
prikazuje -SP- na gornjem prozoru zaslona i postavljenu vrijednost
brzine na donjem prozoru zaslona. Zakrenite Prekida€ koda kako
biste promijenili postavljenu vrijednost koju zelite. Pritisnite Prekida¢
koda ponovno, regulator prikazuje -ST- na gornjem prozoru zaslona i
postavljenu vrijednost vremena na donjem prozoru zaslona. Zakrenite
Prekida¢ koda kako biste promijenili postavljenu vrijednost koju
zelite. Pritisnite Prekida¢ koda ponovno, regulator ¢e izaci iz moda
podedavanja i postavljena vrijednost ¢e se automatski spremiti.
javascript:void(0);

(2) Kada se motor pusti naprijed i obrnuti tréanje
( Tablica internih parametara-2: Fr=2)
Pritisnite prekida¢ koda za ulazak u mod podeSavanja. Regulator
prikazuje -SP- na gornjem prozoru zaslona i postavljenu vrijednost
brzine na donjem prozoru zaslona. Zakrenite Prekidaé¢ koda kako
biste promijenili postavljenu vrijednost koju zelite.
Pritisnite Prekidaé koda ponovno, regulator prikazuje -ST- na
gornjem prozoru zaslona i ukupnu postavljenu vrijednost vremena na
donjem prozoru zaslona.
Pritisnite Prekidaé koda ponovno, regulator prikazuje -FT- na
gornjem prozoru zaslona i postavljenu vrijednost vremena naprijed na
donjem prozoru zaslona.
Pritisnite Prekidaé koda ponovno, regulator prikazuje -PT- na
gornjem prozoru zaslona i postavljenu vrijednost vremena
zaustavljanja na donjem prozoru zaslona.
Pritisnite Prekidaé koda ponovno, regulator prikazuje -rT- na gornjem
prozoru zaslona i obrnuto postavljenu vrijednost vremena na donjem
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prozoru zaslona.
Kada je ukupno vrijeme 0 , ozna¢ava da nema funkcije mjerenja vremena,

kontinuirani rad regulatora. Kada ukupno vrijeme nije 0 , nakon $to mjerac
vremena prestane raditi, doniji dio zaslona prikazuje Kraj . Pritisnite Tipka
Run/Stop , mozete ponovno pokrenuti upravljac.

Kada je mod postavljanja brzine 1 :

Okrenite prekida¢ koda za ulazak u mod podeSavanja. Regulator prikazuje
-SP- na gornjem prozoru zaslona i postavljenu vrijednost brzine na donjem
prozoru zaslona. Rotirati the Prekidaé koda kako biste promijenili
postavljenu vrijednost koju Zelite. Nakon 1 sekunde, regulator ¢e izadi iz
moda pode8avanja, a postavljena vrijednost brzine ¢e se automatski
spremiti. U stanju zaustavljanja, pritisnite Tipka Run/Stop , svjetla za
identifikaciju rada , upravlja¢ ¢e poceti s radom. U stanju rada, pritisnite
Tipka Run/Stop , svjetla za identifikaciju zaustavljanja , kontroler ¢e
prestati raditi.

Kada je nacin rada za postavljanje brzine 2 :

Okrenite prekida¢ koda za ulazak u mod podeSavanja. Regulator prikazuje
-SP- na gornjem prozoru zaslona i postavljenu vrijednost brzine na donjem
prozoru zaslona. Zakrenite Prekida€ koda kako biste promijenili
postavljenu vrijednost koju zZelite. Nakon 1 sekunde, regulator Ce izaéi iz
moda podeSavanja i postavljena vrijednost e biti automatski spremljena.

Kada se kontroler zaustavi, Hallova logi¢ka pogreska, niski napon sabirnice,
prekomjerni napon sabirnice, kvar komunikacije, kontroler ¢e automatski
prestati raditi i prikazati kod greske.

Opis Sifre greske:
1) Prikazuje se gornji prozor Er-1 : Kvar modula napajanja
2) Gornji prozor prikazuje Er-2 : Stall Fault
3) Gorniji prozor prikazuje Er-3 : Hall greska
4) Prikazuje se gornji prozor Er-4 : Kvar ispod napona sabirnice
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5) Prikazuje se gornji prozor Er-5 : Kvar prenapona sabirnice
6 ) Prikazuje se gornji prozor Er-6 : Gres$ka u komunikaciji
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Napomena: Svi unutarnji parametri su podeseni tijekom tvorni¢ckog

testiranja.

Zabranjeno ih je mijenjati osim parametra Korekcija senzora.

Pritisnite Prebacite kod na tri sekunde, na upravljacu se prikazuje Lc¢ na
gornjem prozoru zaslona, vrijednost lozinke prikazana je na donjem prozoru
zaslona. Zakrenite Prekidaé koda za promjenu vrijednosti lozinke. Pritisnite
Ponovo promijenite kod , ako je vrijednost lozinke ispravna, kontroler ¢ce
automatski uci u stanje internih parametara brzine. Pritisnite Prekida¢ koda
na tri sekunde, moZete izaci iz stanja internih parametara brzine, a svaki
parametar e biti automatski spremljen.

Tablica internih parametara-1

Indikator
arametr Ime Uputa za funkciju Postavka
P P ) domet
a
Lc- lozinka Lc=3, unesite popis parametara 0
Pd- Proporcionalan Podesavanje proporcionalne funkcije | (1~100) 10
ID- Integracija PodeS$avanije funkcije integracije (1~100) 5
InT Vrijeme ubrzanja Vrijeme od 0 do maksimalne brzine (1~60) 10
dET Vrijeme . Vrijeme od maksimalne brzine do 0 (1~60) 10
usporavania
SdL Minimaina Minimalna postavljena vrijednost (20~6000)
po§tavljena brzine 20
\/rllndnan
SdH Maksimalna Maksimalna postavljena vrijednost (20~6000)
po§tavljena brzine 2000
vriiednoeat
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Tablica internih parametara-2

Indikator
arametr Ime Uputa za funkciju Postavka
P P ) domet
a
Lc- lozinka Lc=9 , unesite popis parametara 0
Uho Prijenosni omjer Velllvq p!'omjer zupcanika/promjer (1.0~10.0)
zupcCanika 1.0
PoL Motorni stupovi Polovi motora (1~32)4
0: rotacija u smjeru kazaljke na
Referentni smjer satu
dIF motora 1: suprotno od kazaljke na satu (0~1)0
rotacija
Brza povratna Vrijednost povratne informacije o (0.1~10.0)
FdS . o o
informacija brzini 1.0
Trenutne povratne | Vrijednost povratne informacije o (0.1~10.0)
FdC . - o
informacije brzini 1.0
FrE Frekvencija nosaca | PWM noseca frekvencija (5~15) 15
Po- Snaga motora Snaga motora (1~750) 40
CL- Prgvko stru!a Dopusti viSekratnike nazivne struje (1.0~10.0)
viSestruki 5.0
0 : Motor radi samo u smjeru
kazaljke na satu
fr- Smijer vrtnje motora | 1 : Motor radi samo u smjeru (0~2)0
suprotnom od kazaljke na satu
2: Motor radi samo naprijed ili nazad
db- Mrtva zona brzine Mrtva zona brzine (0~100) 5
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Tablica internih parametara-3

Indikator
arametr Ime Uputa za funkciju Postavka
P P ) domet
a
Lc- lozinka Lc=101 , unesite popis parametara | Q
Azurirajte greSku mjerenja .
Pb- Nulta korekcija Pb = stvarna vrijednost — izmjerena ( 99'90 099'9)
vrijednost ’
AZurirajte greSku mjerenja
PK- Potpuni ispravak Plf =1000x% .(stv.arna ) (-999~999)
vrijednost—izmijerena vrijednost) / 0
izmjerena vriiednost
SPL Minimaina Minimalna postavljena vrijednost (-150.0~0.0)
postavljena temperature -150.0 °C
\/rllndnan
SPH Maksimalna Maksimalna postavljena vrijednost (0.0~300.0)
postavijena temperature 300.0 °C
vriiednoet
tocka Decimalni prikaz 0: Onemog'um d.eC|m§In|'pr|kaz (0~1)
1 : Omoguci decimalni prikaz 1
TSn Izbor senzora 0 : Onemogucéi senzor (0~1)
temperature temperature 0
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Tablica internih parametara-4

Indikator

(sekunda) ] *10/ Stvarno

sewiioman (aiemba)

. Postavka
parametr Ime Uputa za funkciju domet
a
Lc- lozinka Lc=109 , unesite popis parametara | 0
ET- Izbor viemena 0: Onemog’;-um mljerenlje vremena (0~1)0
1 : Omogucite mjerenje vremena
Hn- Nacin mjerenja 0 : Minutno 'mjere.znje vremena (0~1) 0
vremena 1 : Satno mjerenje
Vrijednost korekcije = [Vrijeme
rT- Ispravak vremena rada sekunda) - Stvarno vrijeme (-999~999) 0

ili zaustavljanja motora

2 : Okrenite prekidac¢ koda za

postavljanje brzine, prema
postavljenoj brzini za kontrolu
rada ili zaustavljanja motora

Tablica internih parametara-5
|“;:‘;‘;: Ime Uputa za funkciju Postavka
P P ! domet
a
Lc- lozinka Lc=103 , unesite popis parametara 0
0 : Pritisnite prekida¢ koda za
postavljanje brzine, Pritisnite
Run/Stop tipka za kontrolu rada
ili zaustavljanja motora
. 1 : Okrenite prekida¢ koda za
. . Ubrzati o ) e
klimati ” postavljanje brzine, Pritisnite
glavom nacin Run/Stop tipka za kontrolu rada (0~2)0
podeSavanja P lip
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Tablica internih parametara-6

Indikator

arametr Ime Uputa za funkciju Postavka
P P ! domet

a
Lc- lozinka Lc=110, unesite popis parametara
odmor .leatltl Vr:dcanje parametara na zadanu (0~1)0
tvornicki parametar | vrijednost
Ozicenje

Ozicenje upravljacke ploce

>
B

A
B

Debela Zica
Tanka Zica

Ozicenje ploce zaslona
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U
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A PT100
B  Senzor

5. GresSke

Instrumenti se ne mogu ukljuciti

1. Provjerite je li kabel za napajanje uklju¢en

2. Provjerite je li osigurac pokvaren ili labav

Greska u napajanju kod samotestiranja

3. Iskljucite jedinicu, zatim je ukljuCite i vratite instrumente na tvornicke
postavke.

» Temperatura ne moze doseci zadanu vrijednost

4. Provijerite je li vrijednost sigurnosne temperature postavljena prenisko

* Brzina mijeSanja ne mozZe doseci zadanu vrijednost

5. Pretjerana viskoznost medija moze uzrokovati abnormalno smanjenje
brzine motora

* Grijanje se ne moze pokrenuti nakon postavljanja temperature ili se
ne moze pokrenuti mijeSanje prilikom podeSavanja kontrolnog
gumba.

6. Provjerite ima li upravljaCka ploCa ostecenja koja su mogla nastati
tijekom transporta.

Ako se ovi kvarovi ne rijeSe, postavite instrumente na tvorni¢ki zadane

postavke ili odnesite jedinicu u svoj tehnicki servisni centar ili se

obratite proizvodacu.
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6. Odrzavanje i CiS¢enje

* Pravilno odrzavanje moze odrzZati rad instrumenata u dobrom stanju i
produziti njihov vijek trajanja.

* Pazite da ne poprskate sredstvo za €iScenje u instrument tijekom &iséenja.
* Iskljucite strujni kabel tijekom CiS¢enja.

* Koristite samo sredstvo za Cid¢enje koje smo savjetovali u nastavku:

Boje Izopropil alkohol
Gradevinski materijali Voda koja sadrzi tenzid/
izopropil alkohol
Kozmetika voda koja sadrzi tenzid/
izopropil alkohol
Prehrambene namirnice Voda koja sadrzi tenzid
Goriva Voda koja sadrzi tenzid

* Tijekom €iS¢enja instrumenta nosite odgovarajuée zastitne rukavice.

* Prije koriStenja drugih metoda za Ciséenije ili dekontaminaciju, korisnik
mora kontaktirati proizvodaca kako bi se uvjerio da ova metoda ne unistava
instrument.

* Emaijl €ini grijacu plo€u lakSom za odrZavanje i otpornijom na kiseline i
baze. Zbog toga je, medutim, grijaca plo¢a takoder osjetljivija na ekstremne
fluktuacije temperature i sile udara. To moZe dovesti do stvaranja pukotina
ili ljusStenja premaza.

* Instrument se mora ocistiti i staviti u kutiju za pocetno pakiranje prije slanja
u servis na popravak, izbjegavajuéi kontaminaciju opasnim tvarima.

» Koristite instrument u suhoj, €istoj prostoriji i okruZenju stabilne
temperature.
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7. Sigurnost

Spojite uredaj na uzemljeni izvor napajanja kako biste
osigurali sigurnost stroja i eksperimentiranja; spojite
napajanje prema potrebi stroja.

Ovu opremu je zabranjeno Koristiti u zapaljivim i
eksplozivnim, otrovnim i jakim korozivnim
eksperimentima.

Provjerite horizontalnu instalaciju.

Neprofesionalcima nije dopusteno rastavljati i
popravljati ovaj stroj.

Obratite paznju na postavljenu temperaturu dok radite
sa zapaljivim materijama.

Obavezno osusite posudu sa smolom, ako se
temperatura slu¢ajno postavi previsoka, posuda bi se
otopila i zatim pala na grijac i izazvala pozar.

Prepuni uzorak ¢e dovesti do pregrijavanja radne
prostorije ispod dijelova, $to ¢e otopiti zapaljivi
materijal i izazvati pozar.

Dok stroj radi, ne dirajte vrh, prozor i ispusni otvor
uredaja kako biste se zastitili od opeklina visokim
temperaturama.

>@ B & &> @E

Prije rada procitajte knjizicu s uputama.
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» Tijekom rada nosite osobnu zastitu kako biste izbjegli rizik od:
- Prskanje i isparavanje tekucina
- Oslobadanije otrovnih ili zapaljivih plinova.

*  Postavite instrument u prostranom prostoru na stabilnoj, Cistoj,
protukliznoj, suhoj i vatrootpornoj povrsini, nemojte raditi s
instrumentom u eksplozivnoj atmosferi, s opasnim tvarima ili pod
vodom.

*  Postupno povecavajte brzinu, smanijite brzinu ako:
- Oftrgnula se Sipka za mijeSanje zbog prevelike brzine
- Instrument ne radi glatko ili se spremnik pomice po osnovnoj plogi.

*  Temperatura uvijek mora biti postavljena na najmanje 25 °C niZu od
pocetnih to¢aka koristenog medija.

«  Cuvajte se opasnosti zbog:
- Zapaljivi materijal ili medij s niskom temperaturom vrenja
- Prepunjavanje medija
- Nesiguran spremnik

*  Obradivati patogene materijale samo u zatvorenim posudama.

»  Prije svake uporabe provjerite jesu li instrument i pribor osteceni.
Nemojte koristiti oStecene komponente. Siguran rad zajaméen je samo s
priborom opisanim u poglavlju "Dodaci". Dodaci moraju biti &vrsto

pri¢vr§éeni za uredaj i ne mogu se sami odvojiti. Uvijek iskljuCite utika¢ prije
postavljanja pribora.
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* Instrument se moze iskljuciti iz glavnog napajanja samo izvlacenjem
mreznog utikaca ili konektora.

* Napon naveden na naljepnici mora odgovarati glavhom izvoru
napajanja.

» Pazite da mreini kabel za napajanje ne dodiruje plocu. Nemoijte
pokrivati ureda;.

Skladistenje i transport

* Drzite ga u suhoj i Cistoj prostoriji s dobrom ventilacijom i bez
korozivnih plinova
* sprijeCite da ga kiSa smodi i izbjegnite nasilne sudare u transportu.

Radno stanje
Temperatura okoline: 5~40 °C.

Vlaznost okoline: £90%.
Napon: 220V+10%, 50/60Hz ili 110V+/-10%, 50/60Hz
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Biljeska:
Ako postoji bilo kakva ocita steta na sustavu,
Molimo nemoijte ga ukljugiti u elektri¢ni vod.

Probne voznje

* Provjerite odgovaraju li potrebni radni napon i napon napajanja.

» Uvjerite se da uti¢nica mora biti pouzdano uzemljena.

» Uvjerite se da je napajanje iskljuceno

» Ukljugite kabel za napajanje, provjerite je li napajanje uklju¢eno i
pocnite inicijalizirati.

* Dodajte medij u posudu s sipkom za mijesanje ako imate funkciju
magnetske mijesalice.

» Stavite posudu na radnu plocu.

* Postavite nazivnu brzinu mijesanja i pocnite mijesati.

* Promatrajte LCD zaslon.

+ Zaustavite funkcije mijesanja.

Ako su gore navedeni postupci normalni, uredaj je spreman za rad. Ako ove

operacije nisu normalne, uredaj se moze ostetiti tijekom transporta,
kontaktirajte proizvodaca radi tehni¢ke podrske .

POPIS DIJELOVA

Ne. Opis Kol Napomena
1. Glavna jedinica 1

2. Kabel za napajanje 1

3. Stalak sa Sipkama 1
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A Sis vartotojo vadovas buvo iverstas jisy patogumui naudojant masininj
vertima. Buvo dedamos pagrjstos pastangos siekiant pateikti tiksly vertimg;
taciau joks automatinis vertimas néra tobulas ir néra skirtas pakeisti Zmoniy
vertéjus. Oficialus vartotojo vadovas yra angly kalba. Bet kokie vertime sukurti
neatitikimai ar skirtumai néra jpareigojantys ir neturi teisinés galios atitikties ar
vykdymo tikslais. Jei kyla klausimy, susijusiy su vartotojo vadove pateiktos
informacijos tikslumu, Zr. to turinio versijg angly kalba, kuri yra oficiali versija.

KAD JUSY SAUGUS IR TINKAMAI NAUDOTI, PRIES NAUDOJANT
ATIDZIAI PERSKAITYKITE SIA INSTRUKCIJA.

PASTABA: Visa Cia pateikta informacija yra pagrjsta spausdinimo metu
turimais duomenimis. Gamykla pasilieka teise bet kuriuo metu be jspéjimo
modifikuoti savo gaminius ir uztraukti bet kokias sankcijas. Taigi, siloma
visada patikrinti galimus atnaujinimus.

1. TECHNINIAI DUOMENYS

Parametry apraSymas Parametry reikS§mé
Produkto pavadinimas VirSutiné maisyklé
Modelis SBS-MR-2540
Jtampa/daznis 230V /50 Hz
Galia 80 W
Platformos dydis cm 20 x 30
Maksmalus sukimosi greitis 100-2500 aps./min
aps./min
IP apsaugos klasé P42

2. PRODUKTY APZVALGA
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177 cm
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3. Bendra informacija apie gaminj
VirSutiné maisyklé. Naudotojai, naudodami §j instrumenta, turi atidziai
perskaityti §j vadova, laikytis instrukcijy ir procediry bei perskaityti visus
jspéjimus.

Apziaros priémimas

Atsargiai iSpakuokite jrenginj ir patikrinkite, ar transportavimo metu jis
nepazeistas. Jei taip atsitiks, susisiekite su gamintoju dél techninés
pagalbos.

Svarbus pranesimas!!!
Montuodami nepamirSkite jdéti metalinés tarpinés, kai priverziate du varztus
ant pagrindo plokstes ir pagrindinio korpuso galo.

A Metaliné tarpiné
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Valdymo skydelio instrukcijos

100.

M) ;_.?'."_'."_"._

FurSip

1., Vykdymo/sustabdymo mygtukas“ : paspauskite mygtuka, galite
paleisti arba sustabdyti valdikl].

2 ., Kodo jungiklis® : greicio vertés ir kity parametry nustatymas.

4. MYGTUKAI IR FUNKCIJOS

Jjungus, valdiklis rodomas FS2P virSutiniame ekrano lange ir S1.1
apatiniame ekrano lange. Po trijy sekundziy valdiklis persijungs j jprasta
ekrano busena.

Greic¢io nustatymas ir rodinys (Pastaba: Zr. vidiniy parametry lentele-4:
linkteléjimo parametras )
1) Kai grei¢io nustatymo rezimas yra 0 :
1> Kai laiko nustatymo funkcija yra iSjungtas ( vidiniy parametry lentelé-
3: ET=0)

Paspauskite kodo jungiklj norédami jjungti nustatymo rezima.
Valdiklis rodo -SP- virSutiniame ekrano lange, o greicio nustatyta verté
apatiniame ekrano lange. Pasukite Kodo jungiklis norédami pakeisti
norimg nustatytg verte. Paspauskite Kodo jungiklis vélgi, valdiklis iSeis
iS nustatymo rezimo ir nustatyta verté bus automatiskai iSsaugota.
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javascript:void(0);
2> Kai leidziama laiko nustatymo funkcija

(D) Kai varikliui leidZiama vaziuoti pirmyn arba atgal
( Vidiniy parametry lentelé-2: Fr=0 arba Fr=1)
Paspauskite kodo jungiklj norédami jjungti nustatymo rezima.
Valdiklis rodo -SP- virSutiniame ekrano lange, o grei€io nustatyta verté
apatiniame ekrano lange. Pasukite Kodo jungiklis norédami pakeisti
norimg nustatytg verte. Paspauskite Kodo jungiklis velgi, valdiklis
virSutiniame ekrano lange rodo -ST- ir apatiniame ekrano lange
nustatyta laiko reikSmé. Pasukite Kodo jungiklis norédami pakeisti
norimg nustatytg verte. Paspauskite Kodo jungiklis vélgi, valdiklis
iSeis i$ nustatymo rezimo ir nustatyta verté bus automatiskai
iSsaugota.
javascript:void(0);

(2) Kai variklis leidziamas j priek] ir atvirk3¢iai bégimas
( Vidiniy parametry lentelé-2: Fr=2)
Paspauskite kodo jungiklj norédami jjungti nustatymo rezima.
Valdiklis rodo -SP- virSutiniame ekrano lange, o greicio nustatyta verté
apatiniame ekrano lange. Pasukite Kodo jungiklis norédami pakeisti
norimg nustatytg verte.
Paspauskite Kodo jungiklis vélgi, valdiklis virSutiniame ekrano lange
rodo -ST-, o apatiniame ekrano lange - bendrg nustatytg laiko verte.
Paspauskite Kodo jungiklis vélgi, valdiklis virSutiniame ekrano lange
rodo -FT-, o apatiniame ekrano lange - pirminio laiko nustatytg
reikSme.
Paspauskite Kodo jungiklis vélgi, valdiklis virSutiniame ekrano lange
rodo -PT-, o apatiniame ekrano lange - sustabdymo laiko nustatytg
reikSme.
Paspauskite Kodo jungiklis vélgi, valdiklis virSutiniame ekrano lange

rodo -rT-, o apatiniame ekrano lange atvercia nustatytg laiko verte.
Kai bendras laikas yra 0, tai rodo, kad néra laiko nustatymo funkcijos
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valdiklis nuolat veikia. Kai bendras laikas néra 0 , laikmaciui nustojus veikti,
apatinéje ekrano srityje rodoma Pabaiga . Paspauskite Paleisti /
sustabdyti klavi$g, galite i$ naujo paleisti valdiklj.

Kai greicio nustatymo reZimas yra 1 :

Pasukite kodo jungiklj norédami jjungti nustatymo rezimg. Valdiklis rodo -
SP- virSutiniame ekrano lange, o greicio nustatyta verté apatiniame ekrano
lange. Pasukti j Kodo jungiklis norédami pakeisti norimg nustatytg verte.
Po 1 sekundés valdiklis iSeis i§ nustatymo rezimo ir greiio nustatyta verté
bus automatiskai iSsaugota. Sustabdymo bisenoje paspauskite Vykdymo /
sustabdymo mygtukas, Vykdymo identifikatoriaus lemputés, valdiklis
pradés veikti. Veikimo blsenoje paspauskite Vykdymo / sustabdymo
mygtukas, Stop identifikatoriaus lemputés, valdiklis nustos veikti.

Kai greicio nustatymo rezimas yra 2 :

Pasukite kodo jungiklj norédami jjungti nustatymo rezimg. Valdiklis rodo -
SP- virSutiniame ekrano lange, o greicio nustatyta verté apatiniame ekrano
lange. Pasukite Kodo jungiklis norédami pakeisti norimg nustatytg verte.
Po 1 sekundés valdiklis iSeis i§ nustatymo rezimo ir nustatyta verté bus
automatiskai iSsaugota.

Kai valdiklis uZstringa, Hall loginé klaida, per maza magistralés jtampa, per
didelé magistralés jtampa, sutrinka komunikacija, valdiklis automatiskai
nustos veikti ir parodys gedimo koda.

Gedimo kodo aprasymas:
1) Rodomas virSutinis langas Er-1: Maitinimo modulio gedimas
2) VirSutiniame lange rodomas pranesimas Er-2: Stall Fault
3) VirSutiniame lange rodomas Er-3: Hall gedimas
4) Rodomas virSutinis langas Er-4: Esant magistralés jtampai,
gedimas
5) Rodomas virSutinis langas Er-5: per didelés magistralés jtampos
gedimas
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6 ) Rodomas virSutinis langas Er-6 : RySio gedimas Gedimas
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Pastaba: visi vidiniai parametrai buvo pakoreguoti atliekant gamyklinj
bandyma.
Draudziama juos keisti, iSskyrus jutiklio korekcijos parametra.

Paspauskite Kodo jungiklis tris sekundes, valdiklio ekranas Lc
virSutiniame ekrano lange slaptazodzio reikSmé rodoma apatiniame ekrano
lange. Pasukite Kodo jungiklis norédami pakeisti slaptazodzio reikSme.
Paspauskite Kodo jungiklis vél, jei slaptaZodZio reikSmé yra teisinga,
valdiklis automatiskai pereis j vidiniy greic¢io parametry blseng. Paspauskite
Kodo jungiklis tris sekundes, galite iSeiti iS vidiniy greifio parametry
bdsenos ir kiekvienas parametras bus automati$kai iSsaugotas.

Vidiniy parametry lentelé-1

Parametr
. .q . Vardas Funkcijos instrukcija Nystatymas
indikatori diapazonas
us
Lc- slaptazodis Lc=3, jveskite parametry sgrasg 0
Pd- Proporcingas Proporcinés funkcijos reguliavimas (1~100) 10
Id- Integracija Integravimo funkcijos reguliavimas (1~100) 5
InT Pagreicio laikas Laikas nuo 0 iki didziausio greicio (1~60) 10
dET Létéjimo laikas Laikas nuo didziausio greicio iki 0 (1~60) 10
SdL Minimali nustatyta | ;.2 usia nustatyta greicio verte (20~-6000)
verté 20
Didziausia e - . (20~6000)
SdH nustatyta verte DidZiausia nustatyta greicio verté 2000
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Vidiniy parametry lentelé-2

Parametr
. .q . Vardas Funkcijos instrukcija N.ustatymas
indikatori diapazonas
us
Lc- slaptazodis Lc=9 , jveskite parametry sgrasg 0
EAr Pavary skaicius Dlde|I0. skevr-smens krumpliaracio / (1.0~10.0)
krumpliaragio skersmuo 1.0
PoL Variklio poliai Variklio poliai (1~32)4
Variklio atskaitos 0: su!<|[na§ pag:f] laikrodzio rodykle
dIF . 1: pries$ laikrodZio rodykle (0~1)0
kryptis . .
sukimasis
FdS Greitis gvr!ztamaS|s Greicio grjztamojo rysio verté (0.1~10.0)
rysys 1.0
Dabartinis R R . (0.1~10.0)
FdC atsiliepimas Greicio grjiztamojo rySio verté 10
FrE Neslio daznis PWM nesiklio daznis (5~15) 15
Po- Variklio galia Variklio galia (1~750) 40
CL- Virs Sr.oYé.s Leisti vardinés srovés kartotinius (1.0~10.0)
kartotiniai 5.0
0: Variklis veikia tik pagal laikrodZio
kun- Variklio sukimosi rodyklle. S Loy - 0~2)0
kryptis 1: Variklis veikia tik prie$ laikrodzio | (0~2)
rodykle
2: Variklis veikia tik pirmyn arba atgal
db- Sorﬁg:'o negyva Negyva grei€io zona (0~100) 5
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Vidiniy parametry lentelé-3

Parametr
N
. .q . Vardas Funkcijos instrukcija .ustatymas
indikatori diapazonas
us
Lc- slaptazodis Lc=101 , jveskite parametry sgrasg | O
Atnaujinkite matavimo paklaidg
Pb- Nuliné korekcija Pb = faktiné verté — iSmatuota ( 99'90 099'9)
verté ’
Atnaujinkite matavimo paklaidg
PK- Pilna korekcija PK f10.(v)0x (faktiné - (-999~999)
verté—iSmatuota verte) / 0
iSmatuota verté
SPL Minimali nustatyta | Minimali nustatyta temperatdros (-150.0~0.0)
verté verté -150.0 °C
SPH Didziausia Maksimali nustatyta temperatiros (0.0~300.0)
nustatyta verté verté 300.0 °C
« DeS8imtainis 0: 18jungti deSimtainj ekrang (0~1)
taskas . A
ekranas 1: Jjungti deSimtainj ekrang 1
TSn Temperatiros 0: ISjungti temperatdros jutiklj (0~1)
jutiklio pasirinkimas | 1: Jjunkite temperataros jutiklj 0
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Vidiniy parametry lentelé-4

Parametr

(sekundé) ] *10/ Tikrasis laikas

Lumntom: AN

N

. .q . Vardas Funkcijos instrukcija .ustatymas
indikatori diapazonas

us

Lc- slaptazodis Lc=109 , jveskite parametry sgrasg | O

. L 0: 18jungti laiko nustatymg
ET- 0~1)0
Laiko pasirinkimas | ;. . \ite laiko nustatyma (0~1)
. i 0: Minutés laikas
Hn- Laiko rezimas 1: Valandinis laikas (0~1)0
Pataisos verté = [Veikimo laikas
rT- Laiko korekcija | Sekundé) - faktinis laikas (-999~999) 0

Vidiniy parametry lentelé-5

Parametr
y
indikatori
us

Vardas

Funkcijos instrukcija

Nustatymas
diapazonas

Lec- slaptazodis

Lc=103 , jveskite parametry sarasg

0

Greitis
nustatymo
rezimas

linkteli

0: Paspauskite kodo jungiklj
norédami nustatyti greitj,
paspauskite ,,Run/Stop*“
mygtukas, skirtas valdyti variklio
veikimg arba sustabdymg

1: Pasukite kodo jungiklj norédami
nustatyti greitj, paspauskite
»Run/Stop* mygtukas, skirtas
valdyti variklio veikima arba
sustabdyma

2: Pasukite kodo jungiklj nustatyti
greitj, pagal nustatytg greitj
valdyti variklio veikimg arba
alietahdvma

(0~2)0




LT

Vidiniy parametry lentelé-6

Parametr
. _q . Vardas Funkcijos instrukcija N_ustatymas
indikatori diapazonas

us

Lc- slaptaZzodis Lc=110 , jveskite parametry sgrasg 0

Atkurti . .
REST gamyklinis Atkurkite numatytuosius parametrus (0~1)0
Laidai

Vairuotojo plokstés laidai

>
B

A  Storas Vielas
B  Plona viela
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Ekrano plokstés laidai

U
o>

A PT100
B Jutiklis

5. Gedimai

Prietaisai negali bati JJUNGTI

1. Patikrinkite, ar maitinimo laidas prijungtas

2. Patikrinkite, ar saugiklis nesugedes ar atsilaisvines

Maitinimo gedimas atliekant savitikrg

3. ISjunkite jrenginj, tada jjunkite ir i85 naujo nustatykite prietaisy
gamyklinius nustatymus.

» Temperatira negali pasiekti nustatyto tasko

4. Patikrinkite, ar nenustatyta per Zema saugos temperatiros verté

» MaiSymo greitis negali pasiekti nustatyto tasko

5. Per didelis vidutinis klampumas gali sukelti nejprastg variklio greicio
sumazeéjimg

* Nustacius temperatirg negalima pradéti kaitinimo arba, reguliuojant
valdymo rankenéle, negalima pradéti maisyti.

6. Patikrinkite, ar valdymo skydelyje néra pazeidimy, kurie galéjo
atsirasti transportuojant.

Jei Sie gedimai nepasalinami, nustatykite prietaisus j gamyklinius

numatytuosius nustatymus arba nuneskite jrenginj j techninés
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priezilros centrg arba susisiekite su gamintoju.

6. Prieziura ir valymas

» Tinkama priezidra gali iSlaikyti gerg instrumenty bakle ir pailginti jy
tarnavimo laika.

« Valydami buakite atsargus ir nepurkskite valiklio j instrumenta.

+ Valydami iStraukite maitinimo laida.

» Naudokite tik tokius valiklius, kuriuos rekomendavome, kaip nurodyta
toliau:

Dazikliai Izopropilo alkoholis
Statybinés medziagos Vanduo, kuriame yra tensidy/
izopropilo alkoholis
Kosmetika vanduo, kuriame yra tensidy/
izopropilo alkoholis
Maisto produktai Vanduo, kuriame yra tensidy
Degalai Vanduo, kuriame yra tensidy

* Valydami instrumentg mavékite tinkamas apsaugines pirstines.

* Prie$ naudodami kitus valymo ar nukenksminimo badus, vartotojas turi
susisiekti su gamintoju ir jsitikinti, kad Sis metodas nesunaikina instrumento.
Sarmams. Taciau dél to kaitinimo ploksté taip pat yra jautresné
ekstremaliems temperatiiros svyravimams ir smagio jegai. Dél to gali
susidaryti jtrikimai arba gali nulupti danga.

* Prie$ siunciant jj remontuoti, instrumentg reikia iSvalyti ir jdéti j pradinés
pakuotés dézute, kad bty iSvengta pavojingo uzter§imo.

* Prietaisg naudokite sausoje, Svarioje patalpoje ir stabilioje temperatiroje.
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7. Saugumas

Prijunkite jrenginj prie jZeminto maitinimo $altinio, kad
uztikrintuméte masinos saugumg ir
eksperimentuokite; prijunkite maitinimg pagal poreik|.

Sig jranga draudziama naudoti atliekant degius ir
sprogius, nuodingus ir stiprius korozinius bandymus.

Jsitikinkite, kad montavimas yra horizontalus.

Neprofesionalams neleidziama ardyti ir taisyti Sios
masinos.

Dirbdami su degiomis medziagomis, atkreipkite
démes;j j nustatytg temperatira.

Batinai iSdZiovinkite dervos talpykla, nes netycia
nustacius per aukstg temperatirg, indas istirps ir
nukris ant Sildytuvo, kad kilty gaisras.

Perpildytas méginys sukels darbo patalpos po dalimis
perkaitima, dél to istirps degi medziaga ir kils gaisras.

Kol masina veikia, nelieskite jrenginio virSaus, lango ir
iSmetimo angos, kad apsisaugotuméte nuo nudegimy
aukstoje temperatiroje.

>@ B & &> @E

Prie$ naudodami perskaitykite instrukcijy knyga.
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Dirbdami dévékite asmenine apsauga, kad iSvengtuméte pavojaus:
- Skys¢iy pursly ir iSgaravimo
- Toksi8ky arba degiy dujy iSsiskyrimas.

Prietaisg pastatykite erdvioje vietoje ant stabilaus, Svaraus, neslidaus,
sauso ir ugniai atsparaus pavirSiaus, nenaudokite prietaiso sprogioje
aplinkoje, su pavojingomis medziagomis ar po vandeniu.

Palaipsniui didinkite greitj, sumazinkite greitj, jei:

- MaiSymo juosta nutriko dél per didelio greicio

- Prietaisas neveikia sklandziai arba talpykla juda ant pagrindo
plokstés.

Temperatira visada turi bati nustatyta bent 25 °C Zemesné nei
naudojamos terpés pirminiai taskai.

Saugokités pavojy dél:

- Degi medziaga arba terpé, kurios virimo temperatiira Zema
- Laikmeny perpildymas

- Nesaugus konteineris

Patogenines medziagas apdoroti tik uzdaruose induose.

Kiekvieng kartg naudodami prietaisg ir priedus patikrinkite, ar jie
nepazeisti.

Nenaudokite pazeisty komponenty. Saugus veikimas garantuojamas tik
su priedais, apradytais skyriuje ,Priedai“. Priedai turi bati tvirtai pritvirtinti
prie prietaiso ir negali nukristi patys. Prie§ montuodami priedus, visada
iStraukite kiStuka.
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*  Prietaisa nuo pagrindinio maitinimo saltinio galima atjungti tik istraukus
maitinimo kistuka arba jungties kistuka.

»  Etiketéje nurodyta jtampa turi atitikti pagrindinio maitinimo 3altinio jtamp
3.

* Jsitikinkite, kad maitinimo laidas neliecia plokstés. Neuzdenkite prietaiso.
Sandéliavimas ir transportavimas

* Laikykite jj sausoje ir Svarioje patalpoje su gera ventiliacija ir be

koroziniy dujy

* neleiskite jam suslapti lietaus ir iSvengti smarkaus susidarimo
transportuojant.

Darbiné buklé

Aplinkos temperatdra: 5 ~ 40 °C.

Aplinkos drégmé: <90%.
Jtampa: 220V+10%, 50/60Hz arba 110V+/-10%, 50/60Hz
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Pastaba:

Jei yra kokiy nors akivaizdziy sistemos pazeidimy,
Nejunkite jo j maitinimo laida.

Bandomieji vaziavimai

» Jsitikinkite, kad reikiama darbiné jtampa ir maitinimo jtampa atitinka.

» sitikinkite, kad lizdas turi bati patikimai jzemintas.

+ sitikinkite, kad maitinimas isjungtas

+ Prijunkite maitinimo kabelj, jsitikinkite, kad maitinimas jjungtas, ir
pradékite inicijuoti.

» |dékite terpe j indg su maisymo juosta, jei su magnetinio maisymo
funkcija.

» Padékite inda ant darbo plokstés.

» Nustatykite vardinj maisymo greitj ir pradékite maisyti.

+ Stebeékite LCD ekrana.

+ Sustabdykite maisymo funkcijas.

Jei Sios operacijos yra normalios, prietaisas yra paruostas veikti. Jei Sios

operacijos néra normalios, jrenginys gali biti paZeistas transportavimo
metu, kreipkités j gamintojg dél techninés pagalbos .

DALIY SARASAS

Nr. Aprasymas Kiekis Pastaba
1. Pagrindinis blokas 1
2. Maitinimo kabelis 1

3. Stovas su strypais 1
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A Acest manual de utilizare a fost tradus pentru confortul dumneavoastra,
folosind traducerea automata. S-au facut eforturi rezonabile pentru a oferi o
traducere corectd; cu toate acestea, nicio traducere automata nu este perfecta
si nici nu are scopul de a inlocui traducatorii umani. Manualul de utilizare oficial
este versiunea in limba engleza. Orice discrepante sau diferente create in
traducere nu sunt obligatorii si nu au niciun efect juridic in scopuri de
conformitate sau de aplicare. Daca apar intrebari legate de acuratetea
informatiilor continute Tn Manualul de utilizare, va rugam sa consultati
versiunea in limba engleza a acelor continuturi, care este versiunea oficiala.

PENTRU FUNCTIONAREA DVS. SIGURA SI CORECTA, VA RUGAM SA
CITITI CU ATENTIE ACEST INSTRUCTIUNE INAINTE DE A-L UTILIZA.

NOTA: Toate informatiile raportate aici se bazeaza pe datele disponibile la
momentul tiparirii. Fabrica Tsi rezerva dreptul de a modifica propriile produse
in orice moment, fara preaviz si de a suporta orice sanctiune. Prin urmare,
se recomanda sa verificati intotdeauna posibilele actualizari.

1. DATE TEHNICE

Descrierea parametrilor Valoarea parametrului
Numele produsului Agitator deasupra capului
Model SBS-MR-2540
Tensiune/frecventa 230V /50 Hz
Putere 80 W
Dimensiunea platformei cm 20 x 30
V|tgza maxima de rotatie 100 — 2500 rpm
r/min
Clasa de protectie IP 1P42




RO

2. PREZENTARE GENERALA A PRODUSULUI




177 cm
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3. Informatii generale despre produs
Agitator deasupra capului. Utilizatorii trebuie sa citeasca cu atentie acest
manual, sa urmeze instructiunile si procedurile si sa citeasca toate
avertismentele atunci cand folosesc acest instrument.

Inspectie de primire

Despachetati cu atentie dispozitivul si verificati eventualele daune cauzate
in timpul transportului. Daca se intampla acest lucru, contactati producatorul
pentru asistenta tehnica.

Nota importanta!!!
La instalare, nu uitati sa instalati garnitura metalica atunci cand strangeti
cele doua suruburi de pe placa de baza si din spatele corpului principal.

O Garnitura metalica
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Instructiuni pentru panoul de control

100.

] ! bl

FurSip

1., Tasta Run/Stop ”: Apasati tasta, puteti rula sau opri controlerul.
2 ., Cod Switch” : Setarea valorii vitezei si a parametrilor inter.

4. BUTONE SI FUNCTII

La pornire, se afiseaza controlerul FS2P pe fereastra de sus a afisajului si
$1.1 pe fereastra de jos a afisajului. Dupa trei secunde, controlerul va fi in
starea normala de afisare.

Setarea si vizualizarea vitezei (Nota: Consultati tabelul parametrilor
interni-4: parametrul nod )
1) Céand modul de setare a vitezei este 0 :
1> Cand cel functie de sincronizare este dezactivat ( tabelul parametrilor
interni-3: ET=0)

Apasati comutatorul de cod pentru a intra in modul de setare.
Controlerul afiseaza -SP- in fereastra superioara a afisajului si valoarea
setata a vitezei in fereastra inferioara a afisajului. Rotiti Comutator de
cod pentru a modifica valoarea setata pe care o doriti. Presa Comutator
de cod din nou, controlerul va iesi din modul de setare si valoarea setata
va fi salvata automat. javascript:void(0);
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2> Cand functia de sincronizare este permisa

(1 Cand motorul este permis sa functioneze inainte sau inapoi
( Tabelul parametrilor interni-2: Fr=0 sau Fr=1)
Apasati comutatorul de cod pentru a intra in modul de setare.
Controlerul afiseaza -SP- in fereastra superioara a afisajului si
valoarea setata a vitezei in fereastra inferioara a afisajului. Rotiti
Comutator de cod pentru a modifica valoarea setata pe care o doriti.
Presa Comutator de cod din nou, controlerul afiseaza -ST- in
fereastra superioara a afisajului si valoarea setata a timpului in
fereastra inferioara a afisajului. Rotiti Comutator de cod pentru a
modifica valoarea setata pe care o doriti. Presa Comutator de cod
din nou, controlerul va iesi din modul de setare si valoarea setata va fi
salvata automat.
javascript:void(0);

(2) Cand motorul este permis nainte si verso functionare
( Tabelul parametrilor interni-2: Fr=2)
Apésati comutatorul de cod pentru a intra in modul de setare.
Controlerul afiseaza -SP- in fereastra superioara a afisajului si
valoarea setata a vitezei in fereastra inferioara a afisajului. Rotiti
Comutator de cod pentru a modifica valoarea setata pe care o doriti.
Presa Comutator de cod din nou, controlerul afiseaza -ST- in
fereastra superioara a afisajului si valoarea setata a timpului total in
fereastra inferioara a afisajului.
Presa Comutator de cod din nou, controlerul afiseaza -FT- pe
fereastra superioara a afisajului si valoarea setata a timpului de avans
pe fereastra inferioara a afisajului.
Presa Comutator de cod din nou, controlerul afiseaza -PT- in
fereastra superioara a afisajului si valoarea setata a timpului de oprire
in fereastra inferioara a afisajului.
Presa Comutator de cod din nou, controlerul afiseaza -rT- pe

fereastra superioara a afisajului si inverseaza valoarea setata a
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timpului pe fereastra inferioara a afisajului.
Cand timpul total este 0, indica ca nu exista nicio functie de sincronizare,

controler functionare continua. Cand timpul total nu este 0 , dupa ce
cronometrul se opreste, zona inferioara a afisajului afiseazé End . Presa
Tasta Run/Stop , puteti reporni controlerul in functiune.

Céand modul de setare a vitezei este 1 :

Rotiti comutatorul de cod pentru a intra in modul de setare. Controlerul
afiseaza -SP- in fereastra superioara a afisajului si valoarea setata a vitezei
in fereastra inferioara a afisajului. Roti cel Comutator de cod pentru a
modifica valoarea setata pe care o doriti. Dupa 1 secunda, controlerul va
iesi din modul de setare, iar valoarea setata a vitezei va fi salvata automat.
n stare de oprire, apasati Tasta Run/Stop , lumini de identificare Run ,
controlerul va incepe s& functioneze. in stare de functionare, apasati Tasta
Run/Stop , lumini de identificare Stop , controlerul se va opri din
functionare.

Cand modul de setare a vitezei este 2 :

Rotiti comutatorul de cod pentru a intra in modul de setare. Controlerul
afiseaza -SP- in fereastra superioara a afisajului si valoarea setata a vitezei
in fereastra inferioara a afisajului. Rotiti Comutator de cod pentru a
modifica valoarea setata pe care o doriti. Dupa 1 secunda, controlerul va
iesi din modul de setare si valoarea setata va fi salvata automat.

Cand controlerul se blocheaza, eroare logica Hall, tensiune sub magistrala,
supratensiune magistrala, esec de comunicare, controlerul se va opri
automat si va afisa codul de eroare.

Descrierea codului de eroare:
1) Se afiseaza fereastra de sus Er-1: Eroare modul de alimentare
2) Fereastra de sus afiseaza Er-2 : Stal Fault
3) Fereastra de sus afiseaza Er-3 : Hall Fault
4) Se afiseaza fereastra de sus Er-4: Defectiune sub tensiune
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magistrala

5) Se afiseaza fereastra de sus Er-5: Defectiune de supratensiune
magistrala

6) Se afiseaza fereastra de sus Er-6 : Eroare de comunicare Eroare
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Nota: Toti parametrii interni au fost ajustati la testarea din fabrica.
Modificarea acestora este interzisa, cu exceptia parametrului de
corectare a senzorului.

Presa Comutator de cod timp de trei secunde, controlerul afiseaza Lc in
fereastra de sus a afisajului, valoarea parolei este afisata in fereastra de jos
a afisajului. Rotiti Comutator de cod pentru a schimba valoarea parolei.
Presa Comutator de cod din nou, daca valoarea parolei este corecta,
controlerul va intra automat in starea parametrilor interni de viteza. Presa
Comutator de cod timp de trei secunde, puteti iesi din starea parametrilor
interni de viteza si fiecare parametru va fi salvat automat.

Tabelul parametrilor interni-1

Indicator Setare
de Nume Instruirea functiei <
. gama
parametri
Lc- parola Lc=3, introduceti lista de parametri 0
Pd- Proportional Reglarea functiei proportionale (1~100) 10
Id- Integrare Reglarea functiei de integrare (1~100) 5
InT Timp de accelerare | Timpul de la 0 la viteza maxima (1~60) 10
dET Timp de decelerare | Timpul de la viteza maxima la 0 (1~60) 10
SdL Valoarea minima | \ /5564 setats minima a vitezei (20~-6000)
setata 20
SdH Valoarea rrlaximé Valoarea maxima setata a vitezei (20~6000)
setata 2000
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Tabelul parametrilor interni-2

Indicator Setare
de Nume Instruirea functiei <
. gama
parametri
Lc- parola Lc=9 , introduceti lista de parametri 0
Raportul de Diametrul angrenajului/pinionului cu (1.0~10.0)
Ureche . .
transmisie diametru mare 1.0
PoL Stalpi de motor Polii motorului (1~32)4
0: rotire in sensul acelor de
dIF Directia de refermga ce?sornlc. (0~1)0
a motorului 1:in sens invers acelor de
ceasornic rotatie
FdS Feec.jba(v:k de Valoarea feedback-ului vitezei (0.1~10.0)
viteza 1.0
FdC Feedback actual Valoarea feedback-ului vitezei (0.1 7(1)0'0)
FrE Frecvenia Frecventa purtstoarei PWM (5~15) 15
purtatoarei ;
po- Puterea motorului | Puterea motorului (1~750) 40
CL- Supraqurfent Permite multipli de curent nominal (1.0~10.0)
multipli 5.0
0: Motorul functioneaza numai in
sensul acelor de ceasornic
Fr- Sens#q'()?gﬂj?&?tie a | 1: Motorul functioneaz& numai in (0~2)0
sens invers acelor de ceasornic
2: Motorul functioneaza numai inainte
sau inapoi
db- Z_onavmoarta de Zona moarta a vitezei (0~100) 5
viteza
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Tabelul parametrilor interni-3

Indicator Setare
de Nume Instruirea functiei =
. gama
parametri
< Lc=101 , introduceti lista de
Le- parola parametri 0
' Actualizati eroareavde masurare (-99.9~99.9)
Pb- Corectie zero Pb = valoarea reala — valoarea 00
masurata '
. ) Actualizati eroarea de melsurare (-999~999)
PK- Corectie completa | PK =1000x (valoare reala - valoare 0
masuratd) / valoare masurata
SPL Valoarea minima Valoarea minima setata a (-150.0~0.0)
setata temperaturii -150.0 °C
SPH Valoarea maxima | Valoarea maxima setata a (0.0~300.0)
setata temperaturii 300.0 °C
) L 0 : Dezactiveaza afisarea (0~1)
punct Afisare zecimala zecimala 1
Selectarea 0: Dezactiveaza senzorul de (0~1)
TSn senzorului de temperatura 0
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Tabelul parametrilor interni-4

Indicator

(secunda)] *10/ Timp real (minut)

de Nume Instruirea functiei Setar_e
. gama
parametri
< Lc=109 , introduceti lista de
Le- parola parametri 0
. .| 0 : Dezactiveaza sincronizarea
ET- Alegerea timpului 1: Activati sincronizarea (0~1)0
Hn- -Modul_ de 0: Timp de minute 5 (0~1)0
sincronizare 1: Cronometrare ora
Valoarea de corectie = [Timp de
rT- Corectarea timpului | rulare secunda) - Timp real (-999~999) 0

Tabelul parametrilor interni-5
Indicator Set
de Nume Instruirea functiei e arve
. gama
parametri
Le- parolé Lc=103 ,.introducet‘i lista de 0
parametri
0 : Apasati comutatorul de cod
pentru a seta viteza, apasati
Tasta Run/Stop pentru a
controla functionarea sau oprirea
motorului
. L 1: Rotiti comutatorul de cod pentru
da din Viteza a seta viteza, apasati Tasta (0~2)0
cap modul de setare Run/Stop pentru a controla
functionarea sau oprirea
motorului
2: Rotiti comutatorul de cod pentru
a seta viteza, in functie de viteza
setata pentru a controla
fiinntinnaran ceni Anrviran
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Tabelul parametrilor interni-6

Indicator Setare
de Nume Instruirea functiei <
. gama
parametri
< Lc=110, introduceti lista de
Le- parola parametri 0
s Restabili Restabiliti parametrii la valoarea
odihnd | o rametrul din implicita 0~1)0
Cablaj

Cablajul placii driverului

O Sarma groasa
B  Sarma subtire

Cablajul panoului de afisare
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O PT100
B  Senzor

5. Defectiuni

Instrumentele nu pot fi pornite

1. Verificati daca cablul de alimentare este conectat

2. Verificati daca siguranta este rupta sau slabita

Eroare la alimentare la autotest

3. OPRITI unitatea, apoi porniti si resetati instrumentele la setarile
implicite din fabrica.

» Temperatura nu poate atinge punctul de referinta

4. Verificati daca valoarea temperaturii de siguranta este setata prea
scazuta

* Viteza de amestecare nu poate atinge punctul de referinta

5. Vascozitatea medie excesiva poate provoca o reducere anormala a
vitezei motorului

« Incélzirea nu poate fi pornita dupa setarea temperaturii sau agitarea
nu poate fi inceputa cand reglati butonul de control.

6. Verificati ca panoul de comanda are daune care ar fi putut aparea in
timpul transportului.

Daca aceste defectiuni nu sunt rezolvate, setati instrumentele la

setarea implicita din fabrica sau duceti unitatea la centrul de service

tehnic sau contactati producatorul.
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6. Intretinere si curitare

- Intretinerea corespunzétoare poate mentine instrumentele in stare buna
de functionare si poate prelungi durata de viata a acestora.

* Aveti grija sa nu pulverizati detergentul in instrument cand curatati.

*» Deconectati cablul de alimentare cand curatati.

* Folositi numai produse de curatare pe care v-am recomandat-o dupa cum
urmeaza:

Coloranti Alcool izopropilic
Materiale de constructie Apéa care contine tenside/

alcool izopropilic
Cosmetice apa care contine tenside/

alcool izopropilic
Produse alimentare Apa care contine tenside
Combustibili Apa care contine tenside

* Purtati manusi de protectie adecvate in timpul curatarii instrumentului.

« Inainte de a utiliza alte metode de curétare sau decontaminare, utilizatorul
trebuie sa contacteze producatorul pentru a se asigura ca aceasta metoda
nu distruge instrumentul.

» Emailul face plita mai usor de intretinut si mai rezistenta la acizi si baze.
Din aceasta cauza, totusi, placa de incalzire este, de asemenea, mai
susceptibila la fluctuatiile extreme de temperatura si forta de impact. Acest
lucru poate duce la formarea de fisuri sau la desprinderea stratului de
acoperire.

* Instrumentul trebuie curatat si pus in ambalajul initial inainte de a fi trimis
la service pentru reparatii, evitand contaminarea substantelor periculoase.
+ Utilizati instrumentul intr-o camera curata si uscata si intr-un mediu cu
temperatura stabila.
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7. Siguranta

Conectati dispozitivul la o sursa de alimentare cu
impamantare pentru a asigura siguranta masinii si a
experimentului; conectati alimentarea dupa cum a
cerut masina.

Utilizarea acestui echipament este interzisa in
experimente inflamabile si explozive, otravitoare si
corozive puternice.

Asigurati-va ca instalarea pe orizontala.

Neprofesionistii nu au voie sa demonteze si sa repare
aceasta masina.

Acordati atentie temperaturii setate in timp ce va
ocupati de problemele inflamabile.

Asigurati-va ca uscati recipientul cu rasina, daca
temperatura se seteaza prea ridicata accidental,
recipientul va fi dizolvat si apoi va cadea pe incalzitor
pentru a provoca incendiu.

Proba supraumpluta va duce la supraincalzirea
incaperii de lucru sub parti, care va dizolva materialul
inflamabil si va provoca incendiu.

In timp ce masina functioneaza, nu atingeti partea
superioara, fereastra si portul de evacuare al
dispozitivului pentru a va proteja de arsurile la
temperaturi ridicate.

> @B &R G

Cititi manualul de instructiuni inainte de utilizare.
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+  Cand lucrati, purtati garda personala pentru a evita riscul de:
- Stropirea si evaporarea lichidelor
- Eliberarea de gaze toxice sau combustibile.

*  Asezati instrumentul intr-o zona spatioasa pe o suprafata stabila,
curata, anti-alunecare, uscata si ignifuga, nu utilizati instrumentul in
atmosfere explozive, cu substante periculoase sau sub apa.

«  Mariti treptat viteza, reduceti viteza daca:
- Bara de agitare s-a desprins din cauza vitezei prea mari
- Instrumentul nu functioneaza fara probleme sau containerul se
misca pe placa de baza.

+  Temperatura trebuie intotdeauna setata la cel putin 25 °C mai mica
decat punctele de brad ale suportului utilizat.

«  Atentie la pericolele datorate:
- Material sau mediu inflamabil cu o temperatura scazuta de fierbere
- Umplerea excesiva a mediilor
- Container nesigur

*  Procesati materialele patogene numai in vase inchise.

+  Verificati in prealabil instrumentul si accesoriile pentru deteriorare de
fiecare data cand le utilizati.

Nu folositi componente deteriorate. Functionarea in siguranta este
garantata numai cu accesoriile descrise in capitolul ,Accesorii”. Accesoriile
trebuie sa fie bine atasate la dispozitiv si nu se pot desprinde de la sine.
Deconectati intotdeauna stecherul inainte de a monta accesoriile.
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* Instrumentul poate fi deconectat de la sursa de alimentare principala
numai tragand stecherul de retea sau stecherul conectorului.

* Tensiunea indicata pe eticheta trebuie sa corespunda cu sursa de
alimentare principala.

*  Asigurati-va ca cablul de alimentare de la retea nu atinge placa. Nu
acoperiti dispozitivul.

Depozitare si transport

+ Pastrati-l intr-o camera uscata si curata, cu o buna ventilatie si fara
gaze corozive

* preveniti udarea acestuia de ploaie si evitati coliziunile violente Tn
timpul transportului.

Stare de functionare
Temperatura mediului: 5~40°C.

Umiditate ambientala: <90%.
Tensiune: 220V+10%, 50/60Hz sau 110V+/-10%, 50/60Hz
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Nota:

Daca exista vreo deteriorare aparenta a sistemului,
Va rugdm sa nu-l conectati la linia de alimentare.

Curse de proba

Asigurati-va ca tensiunea de functionare necesars si tensiunea de
alimentare se potrivesc.

Asigurati-va ca priza trebuie Tmpamantata in mod fiabil.

Asigurati-va ca alimentarea este oprita

Conectati cablul de alimentare, asigurati-va ca este pornit si incepeti
initializarea.

+ Se adauga mediul in vas cu o bara de agitare daca are functia de
agitare magnetica.

* Puneti vasul pe placa de lucru.

» Setati viteza nominalad de amestecare si incepeti sa amestecati.

* Observati afisajul LCD.

»  Opriti functiile de agitare.

Daca aceste operatiuni de mai sus sunt normale, dispozitivul este gata de
functionare. Daca aceste operatiuni nu sunt normale, dispozitivul poate fi
deteriorat in timpul transportului, va rugam sa contactati producatorul pentru

asistenta tehnica .

LISTA DE PARTE

Nu. Descriere Cant Remarca
1. Unitatea principala 1

2. Cablu de alimentare 1

3. Raft cu tije 1
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A Ta uporabniski priroc¢nik je bil za vase udobje preveden s strojnim prevajanjem.
VloZeni so bili razumni napori, da se zagotovi to¢en prevod; vendar noben
avtomatiziran prevod ni popoln niti ni namenjen nadomestitvi Cloveskih
prevajalcev. Uradni uporabniski priro¢nik je angleska razlic¢ica. Kakrsna koli
neskladja ali razlike, ustvarjene v prevodu, niso zavezujoCe in nimajo pravnega
udinka za namene skladnosti ali uveljavljanja. Ce se pojavijo kakréna koli
vprasanja v zvezi s toc¢nostjo informacij v uporabniskem prirocniku, si oglejte
anglesko razli¢ico te vsebine, ki je uradna razlicica.

ZA VASE VARNO IN PRAVILNO DELOVANJE, PRED UPORABO
POZORNO PREBERITE TO NAVODILO.

OPOMBA: Vse informacije, navedene tukaj, temeljijo na podatkih, ki so bili
na voljo v trenutku tiskanja. Tovarna si pridrZuje pravico, da kadar koli
spremeni svoje izdelke brez predhodnega obvestila in naloZi kakrSne koli
sankcije. Zato je priporocljivo, da vedno preverite morebitne posodobitve.

1. TEHNICNI PODATKI

Opis parametra Vrednost parametra
Ime izdelka Nadzemni meSalnik
Model SBS-MR-2540
Napetost/frekvenca 230V /50 Hz
Mo¢ 80 W
Velikost platforme cm 20 x 30
Najve_CJa hitrost vrtenja 100 — 2500 vrt/min
vrt/min
Zascitni razred IP 1P42

2. PREGLED IZDELKA
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177 cm
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SL
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3. Splosne informacije o izdelku
Zgornji meSalnik. Uporabniki morajo pri uporabi tega instrumenta natan¢no
prebrati ta priro¢nik, upostevati navodila in postopke ter prebrati vsa
opozorila.

Prejemna inSpekcija

Napravo previdno razpakirajte in preverite morebitne poSkodbe med
transportom. Ce se to zgodi, se za tehnié¢no podporo obrnite na
proizvajalca.

Pomembno obvestilo!!!
Pri namestitvi ne pozabite namestiti kovinskega tesnila, ko privijate dva
vijaka na osnovno plosco in zadnji del ohi§ja.

A Kovinsko tesnilo
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Navodila za nadzorno plos¢o

100.

M) ;_.?'."_'."_"._

FurSip

1. “ Tipka za zagon/ustavitev ” : Pritisnite tipko, zazenete ali zaustavite
krmilnik.

2 . “ Code Switch” : Nastavitev vrednosti hitrosti in interparametrov.

4. GUMB IN FUNKCIJE

Ob vklopu se prikaze krmilnik FS2P na zgornjem oknu zaslona in $1.1 na

spodnjem oknu zaslona. Po treh sekundah bo krmilnik v normalnem stanju
prikaza.

Nastavitev in ogled hitrosti (Opomba: Glejte notranjo tabelo parametrov-
4: parameter kimanja)

1) Ko je nacin nastavitve hitrosti 0 :

1> Ko je ¢asovna funkcija je onemogocen ( tabela notranjih parametrov-
3: ET=0)

Pritisnite kodno stikalo za vstop v nastavitveni nacin. Krmilnik prikaze
-SP- na zgornjem prikazovalniku in nastavljeno vrednost hitrosti na
spodnjem prikazovalniku. Zavrtite Kodno stikalo da spremenite
nastavljeno vrednost, ki jo Zelite. Pritisnite Kodno stikalo ponovno bo
krmilnik zapustil nastavitveni nacin in nastavljena vrednost bo samodejno
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shranjena. javascript:void(0);
2> Ko je funkcija merjenja ¢asa dovoljena

(1) Ko je motorju dovoljeno te&i naprej ali nazaj
( Tabela notranjih parametrov-2: Fr=0 ali Fr=1)
Pritisnite kodno stikalo za vstop v nastavitveni nacin. Krmilnik prikaze
-SP- na zgornjem prikazovalniku in nastavljeno vrednost hitrosti na
spodnjem prikazovalniku. Zavrtite Kodno stikalo da spremenite
nastavljeno vrednost, ki jo Zelite. Pritisnite Kodno stikalo ponovno
krmilnik prikaze -ST- na zgornjem oknu zaslona in nastavljeno
vrednost ¢asa na spodnjem oknu zaslona. Zavrtite Kodno stikalo da
spremenite nastavljeno vrednost, ki jo Zelite. Pritisnite Kodno stikalo
ponovno bo krmilnik zapustil nastavitveni nacin in nastavljena
vrednost bo samodejno shranjena.
javascript:void(0);

(2) Ko je motor dovoljen naprej in vzvratno tece
( Tabela notranjih parametrov-2: Fr=2)
Pritisnite kodno stikalo za vstop v nastavitveni nacin. Krmilnik
prikaZe -SP- na zgornjem prikazovalniku in nastavljeno vrednost
hitrosti na spodnjem prikazovalniku. Zavrtite Kodno stikalo da
spremenite nastavljeno vrednost, ki jo zelite.
Pritisnite Kodno stikalo krmilnik ponovno prikaze -ST- na zgornjem
oknu zaslona in nastavljeno skupno vrednost ¢asa na spodnjem oknu
zaslona.
Pritisnite Kodno stikalo ponovno krmilnik prikaze -FT- na zgornjem
oknu zaslona in nastavljeno vrednost ¢asa naprej na spodnjem oknu
zaslona.
Pritisnite Kodno stikalo krmilnik ponovno prikaze -PT- na zgornjem
oknu zaslona in nastavljeno vrednost €asa zaustavitve na spodnjem
oknu zaslona.
Pritisnite Kodno stikalo ponovno krmilnik prikaze -rT- na zgornjem
oknu zaslona in nastavljeno vrednost obratnega ¢asa na spodnjem
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oknu zaslona.
Ko je skupni ¢as 0 , pomeni, da ni funkcije merjenja ¢asa,
neprekinjeno delovanje krmilnika. Ko skupni &as ni 0 , potem ko se ¢asovnik
preneha izvajati, se v spodnjem obmodcju prikaza prikaze Konec . Pritisnite
S tipko Run/Stop lahko znova zazenete krmilnik.

Ko je nacin nastavitve hitrosti 1 :

Zavrtite kodno stikalo za vstop v nastavitveni nacin. Krmilnik prikaze -SP-
na zgornjem prikazovalniku in nastavljeno vrednost hitrosti na spodnjem
prikazovalniku. Zasukaj the Kodno stikalo da spremenite nastavljeno
vrednost, ki jo Zelite. Po 1 sekundi bo krmilnik zapustil nagin nastavitve in
nastavljena vrednost hitrosti bo samodejno shranjena. V stanju zaustavitve
pritisnite Tipka za zagon/ustavitev , lu¢ke za identifikacijo zagona ,
krmilnik bo zacel delovati. V stanju delovanja pritisnite Tipka za
zagon/ustavitev , lu¢ke za identifikacijo zaustavitve , krmilnik bo prenehal
delovati.

Ko je nain nastavitve hitrosti 2 :

Zavrtite kodno stikalo za vstop v nastavitveni nacin. Krmilnik prikaze -SP-
na zgornjem prikazovalniku in nastavljeno vrednost hitrosti na spodnjem
prikazovalniku. Zavrtite Kodno stikalo da spremenite nastavljeno vrednost,
ki jo zelite. Po 1 sekundi bo krmilnik zapustil nastavitveni nacin in
nastavljena vrednost bo samodejno shranjena.

Ko pride do zastoja krmilnika, Hallove logi¢ne napake, prenizke napetosti
vodila, previsoke napetosti vodila, okvare komunikacije, bo krmilnik
samodejno prenehal delovati in prikazal kodo napake.

Opis kode napake:
1) PrikaZe se zgornje okno Er-1 : napaka napajalnega modula
2) Zgornje okno prikazuje Er-2: napaka pri zastoju
3) Zgornje okno prikazuje Er-3 : Hall Fault
4) Prikaze se zgornje okno Er-4 : Napaka pod napetostjo vodila
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5) Prikaze se zgornje okno Er-5 : Napaka prenapetosti vodila
6 ) Prikaze se zgornje okno Er-6 : Napaka pri komunikaciji
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Opomba: Vsi notranji parametri so bili nastavljeni med tovarniskim

preizkusom.

Prepovedano jih je spreminjati, razen parametra popravka senzorja.

Pritisnite Preklopite kodo za tri sekunde, na krmilniku se prikaze Lc v
zgornjem oknu zaslona je vrednost gesla prikazana v spodnjem oknu
zaslona. Zavrtite Kodno stikalo da spremenite vrednost gesla. Pritisnite
Ponovno preklopite kodo , e je vrednost gesla pravilna, bo krmilnik
samodejno vstopil v stanje notranjih parametrov hitrosti. Pritisnite S
stikalom kode za tri sekunde lahko zapustite stanje notranjih parametrov
hitrosti in vsak parameter bo samodejno shranjen.

Tabela notranjih parametrov-1

Indikator ;
. . Nastavitev
parametr Ime Navodilo za funkcijo obse
ov g
Lc- geslo Lc=3, vnesite seznam parametrov 0
Pd- Proporcionalno Prilagoditev proporcionalne funkcije (1~100) 10
ID- Integracija Prilagoditev integracijske funkcije (1~100) 5
InT Cas pospesevanja | Cas od 0 do najvegje hitrosti (1~60) 10
dET Cas pojemka Cas od najvedje hitrosti do 0 (1~60) 10
SdL Najmanjsa Najmanj$a nastavljena vrednost (20~6000)
nastavijena hitrosti 20
vrednonst
Najvecja ~
SdH nastavljena Najvecja nastavljena vrednost hitrosti (20~-6000)
vrednonat 2000
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Tabela notran

ih parametrov-2

Indikator ;
. " Nastavitev
parametr Ime Navodilo za funkcijo
obseg
ov
Lc- geslo Lc=9 , vnesite seznam parametrov 0
EAr Prestavno razmerje Premer zobnika/pastorka velikega (1.0~10.0)
premera 1.0
PoL Motorni drogovi Polovi motorja (1~32)4
. 0: vrtenje v smeri urinega kazalca
Referen¢na smer . .2
dIF . 1: v nasprotni smeri urinega 0~1)0
motorja .
kazalca vrtenje
FdS Hitrost povratne Vrednost povratne informacije o (0.1~10.0)
informacije hitrosti 1.0
FdC Trenutne povratne | Vrednost povratne informacije o (0.1~10.0)
informacije hitrosti 1.0
FrE Nosilna frekvenca | Nosilna frekvenca PWM (5~15) 15
Po- Mo¢ motorja Mo¢ motorja (1~750) 40
CL- Prekcv>mern'| t.°k Dovolite ve¢kratnike nazivnega toka (1.0~10.0)
veckratniki 5.0
0: Motor teGe samo v smeri urinega
, kazalca
Fr- Smer vrtenja ) . . (0~2)0
motorja 1 : Motor teCe samo v nasprotni
smeri urnega kazalca
2: Motor te€e samo naprej ali nazaj
db- Mrtva cona hitrosti Mrtva cona hitrosti (0~100) 5
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Tabela notran

ih parametrov-3

Indikator . " Nastavitev
parametr Ime Navodilo za funkcijo obse
ov g
Lc=101, vnesite seznam
Le- geslo parametrov 0
Posodobite merilno napako
Pb- Nicelni popravek Pb = dejanska vrednost — (_99'90 099'9)
izmerjena vrednost ’
Posodobite merilno napako
PK- Popoln popravek PK =1000x. (de@nska (:999~999)
vrednost—izmerjena vrednost) / 0
izmerjena vrednost
SPL Najmanjsa NajniZja nastavljena vrednost (-150.0~0.0)
nastavijena temperature -150.0 °C
\/rn.dnr?f:f
SPH Najvecja Najvigja nastavljena vrednost (0.0~300.0)
nastavijena temperature 300.0 °C
vrednoat
. . Lo 0: Onemogoci decimalni prikaz (0~1)
pika Decimalni prikaz 1 : Omogoci decimalni prikaz 1
TSn Izbira 0: Onemogogi senzor temperature (0~1)
temperaturnega | 1 : Omogoé&i senzor temperature 0
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Tabela notran

ih parametrov-4

¢as (sekunda) ] *10/ Dejanski

Znn (onin.dn)

Indikator ;
. " Nastavitev
parametr Ime Navodilo za funkcijo
obseg
ov
Lc=109 , vnesite seznam
Le- geslo parametrov 0
ET- Izbira casa 0: Onemogoci merjenje Casa (0~1)0
1 : Omogoci merjenje ¢asa
Hn- Casovni nagin 0@ Minutni cas (0~1)0
1: Ura
Vrednost popravka = [Cas
rT- Gasovni popravek delovanja v sekundi) - Dejanski (-999~999) 0

Tabela notran

jih parametrov-5

Indikator
parametr
ov

Ime

Navodilo za funkcijo

Nastavitev
obseg

Lc-

geslo

Lc=103 , vnesite seznam parametrov

prikimati

Hitrost
nacin nastavitve

0:

Pritisnite kodno stikalo za
nastavitev hitrosti pritisnite Tipka
Run/Stop za nadzor delovanja
ali zaustavitve motorja

. Zavrtite kodno stikalo za

nastavitev hitrosti pritisnite Tipka
Run/Stop za nadzor delovanja
ali zaustavitve motorja

. Zavrtite kodno stikalo za

nastavitev hitrosti, glede na
nastavljeno hitrost za nadzor
delovanja ali zaustavitve motorja

(0~2)0
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Tabela notranjih parametrov-6

Indikator
parametr Ime Navodilo za funkcijo
ov

Nastavitev
obseg

Lc- geslo Lc=110, vnesite seznam parametrov

POCIVAN Obnovi Povrni parametre na privzeto
JE tovarniski vrednost

(0~1) 0

Ozicenje
Ozicenje gonilne plosce

>
B

A  Debela Zica
B Tanka zica

Ozicenje zaslonske plosc¢e
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U
o>

A PT100
B  Senzor

5. Napake

Instrumentov ni mogoc¢e VKLOPITI

1. Preverite, ali je napajalni kabel prikljucen

2. Preverite, ali je varovalka pokvarjena ali ohlapna

Napaka v napajanju pri samotestiranju

3. IZKLOPITE enoto, nato VKLOPITE in ponastavite instrumente na
privzete tovarniSke nastavitve.

» Temperatura ne more doseci nastavljene tocke

4. Preverite, ali je vrednost varnostne temperature nastavljena prenizko

* Hitrost me&anja ne doseze nastavljene tocke

5. Prekomerna viskoznost medija lahko povzro¢i nenormalno
zmanjsanje hitrosti motorja

» Segrevanja ni mogoc¢e zagnati po nastavitvi temperature ali meSanja
ni mogoc€e zagnati, ko nastavljate kontrolni gumb.

6. Preverite, ali je nadzorna plos¢a poskodovana, ki bi lahko nastala med
transportom.

Ce te napake niso odpravljene, nastavite instrumente na tovarnisko

privzete nastavitve ali odnesite enoto v center za tehni¢ne storitve ali

se obrnite na proizvajalca.
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6. Vzdrzevanje in €iS€enje

* Pravilno vzdrZevanje lahko ohranja instrumente v dobrem stanju in
podalj$a njihovo Zivljenjsko dobo.
* Pazite, da med €&iS€enjem Cistila ne prsite v instrument.

* Med CiS¢enjem izklju€ite napajalni kabel.
*» Uporabljajte samo Cistilo, ki smo ga svetovali kot spodaj:

Barvila Izopropilni alkohol
Gradbeni materiali  Voda, ki vsebuje tenzid/
izopropilni alkohol

Kozmetika voda, ki vsebuje tenzid/
izopropilni alkohol

Zivila Voda, ki vsebuje tenzid

Goriva Voda, ki vsebuje tenzid

* Med ¢&iS€enjem instrumenta nosite ustrezne zasc&itne rokavice.

* Pred uporabo drugih metod &is€enja ali dekontaminacije se mora
uporabnik obrniti na proizvajalca, da se prepri¢a, da ta metoda ne unici
instrumenta.

» Zaradi emajla je kuhalna plos¢a laZja za nego in bolj odporna na kisline in
baze. Zaradi njega pa je grelna plos¢a tudi bolj dovzetna za ekstremna
nihanja temperature in sile udarca. To lahko povzroCi nastanek razpok ali
luS&enje premaza.

* Instrument je treba odistiti in dati v prvotno embalazno Skatlo, preden ga
posljete na servis na popravilo, s ¢imer se izognete kontaminaciji z
nevarnimi snovmi.

* Instrument uporabljajte v suhi €isti sobi in okolju s stabilno temperaturo.
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7. Varnost

Prikljucite napravo na ozemljeno napajanje, da
zagotovite varnost stroja in poskusa; prikljucite
napajanje, kot zahteva stroj.

To opremo je prepovedano uporabljati v vnetljivih in
eksplozivnih, strupenih in mo¢no jedkih poskusih.

Poskrbite za vodoravno namestitev.

Nestrokovnjaki ne smejo razstavljati in popravljati
tega stroja.

Pri ravnanju z vnetljivimi snovmi bodite pozorni na
nastavljeno temperaturo.

Prepriajte se, da ste posusili posodo s smolo, ¢e je
temperatura po nesreci nastavljena previsoko, bi se
posoda raztopila in nato padla na grelec in povzrocila
poZar.

Prenapolnjen vzorec bo povzro€il pregrevanje
delovnega prostora pod deli, kar bo raztopilo vnetljiv
material in povzrocilo pozar.

Med delovanjem stroja se ne dotikajte zgornjega
dela, okna in izpusne odprtine naprave, da preprecite
opekline zaradi visokih temperatur.

> B & REd@E

Pred uporabo preberite knjigo z navodili.
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Med delom nosite osebno za$cito, da se izognete tveganju zaradi:
- Brizganje in izhlapevanije tekodin
- Sprosc¢anje strupenih ali vnetljivih plinov.

Instrument postavite v prostoren prostor na stabilno, Cisto, nedrseco,
suho in ognjevarno povrsino, instrumenta ne uporabljajte v
eksplozivnem ozracju, z nevarnimi snovmi ali pod vodo.

Postopoma povecajte hitrost, zmanjSajte hitrost, Ce:

- Mesalna palica se odtrga zaradi previsoke hitrosti

- Instrument ne deluje gladko ali pa se posoda premika po osnovni
plosci.

Temperatura mora biti vedno nastavljena na vsaj 25 °C niZjo od
zacCetnih to¢k uporabljenega medija.

Pazite se nevarnosti zaradi:

- Vnetljiv material ali medij z nizko temperaturo vrelis¢a
- Prekomerno polnjenje medijev

- Nevarna posoda

Patogene snovi predelujte samo v zaprtih posodah.

Pred vsako uporabo preverite, ali so instrument in dodatki poSkodovani.

Ne uporabljajte posSkodovanih komponent. Varno delovanje je
zagotovljeno le z dodatki, ki so opisani v poglavju "Dodatki". Dodatki morajo
biti varno pritrjeni na napravo in se ne morejo sneti sami. Pred
namesSc¢anjem dodatkov vedno izkljucite vtic.
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* Napravo lahko izkljucite iz elektricnega omrezja samo tako, da izvlecete
omrezni vti¢ ali konektor.

* Napetost, navedena na nalepki, mora ustrezati glavnemu napajalniku.

* Prepricajte se, da se napajalni kabel ne dotika plos¢e. Naprave ne
prekrivajte.

Skladis€enje in transport

* Hranite ga v suhem in &istem prostoru z dobrim prezraevanjem in
brez jedkih plinov

* preprecite, da bi ga zmocil dez, in preprecite silovita tréenja med
prevozom.

Delovno stanje
Temperatura okolja: 5 ~ 40 °C.

Vlaznost okolja: £90%.
Napetost: 220V+10%, 50/60Hz ali 110V+/-10%, 50/60Hz
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Opomba:

Ce obstaja kakr$na koli o¢itna poskodba sistema,
Prosimo, da ga ne prikljucite na elektri¢ni vod.

Poskusne voznje

Prepricajte se, da se zahtevana delovna napetost in napajalna
napetost ujemata.

Prepricajte se, da mora biti vticnica zanesljivo ozemljena.
Prepricajte se, da je napajanje izklopljeno

PrikljuCite napajalni kabel, zagotovite, da je napajanje vklopljeno in
zacnite inicializacijo.

Dodaijte medij v posodo z mesalno palico, ¢e imate funkcijo
magnetnega mesala.

Posodo postavite na delovni kroznik.

Nastavite nazivno hitrost mesanja in zacnite mesati.

Opazujte LCD zaslon.

Ustavite funkcije mesanja.

Ce so zgornje operacije normalne, je naprava pripravljena za delovanje. Ce
te operacije niso normalne, se lahko naprava med transportom poskoduje,
se za tehni¢no podporo obrnite na proizvajalca .

SEZNAM DELOV

st. Opis Koli¢ina Opomba
Glavna enota 1
Napaijalni kabel 1

Stojalo s palicami 1
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SYSTEMS

UMWELT - UND ENTSORGUNGSHINWEISE

Hersteller an Verbraucher
Sehr geehrte Damen und Herren,

gebrauchte Elektro — und Elektronikgerite diirfen gemiaB europdischer Vorgaben [1] nicht zum unsortierten Siedlungsabfall
gegeben werden, sondern miissen getrennt erfasst werden. Das Symbol der Abfalltonne auf Riadern weist auf die Notwendigkeit
der getrennten Sammlung hin. Helfen auch Sie mit beim Umweltschutz. Sorgen Sie dafiir, dieses Geridt, wenn Sie es nicht mehr
weiter nutzen wollen, in die hierfiir vorgesehenen Systeme der Getrenntsammlung zu geben.

In Deutschland sind Sie gesetzlich [2] verpflichtet, ein Altgerit einer vom unsortierten Siedlungsabfall getrennten Erfassung
zuzufiihren. Die offentlich — rechtlichen Entsorgungstrager (Kommunen) haben hierzu Sammelstellen eingerichtet, an denen
Altgerite aus privaten Haushalten ihres Gebietes fiir Sie kostenfrei entgegengenommen werden. Méglicherweise holen die
rechtlichen Entsorgungstrager die Altgerite auch bei den privaten Haushalten ab.

Bitte informieren Sie sich liber Ihren lokalen Abfallkalender oder bei Ihrer Stadt — oder Gemeindeverwaltung iiber die in Ihrem
Gebiet zur Verfiigung stehenden Moglichkeiten der Riickgabe oder Sammlung von Altgeraten.

[n RICHTLINIE 2002/96/EG DES EUROPAISCHEN PARLAMENTS UND DES RATES
UBER ELEKTRO — UND ELEKTRONIK — ALTGERATE
[2] Gesetz iiber das Inverkehrbringen, die Riicknahme und die umweltvertrigliche Entsorgung

von Elektro — und Elektronikgeriten (Elektro — und Elektronikgeritegesetz — ElektroG).
Utylizacja produktu
Produkty elektryczne i elektroniczne po zakonczeniu okresu eksploatacji wymagaja segregacji i oddania ich do wyznaczo-
nego punktu odbioru. Nie wolno wyrzucaé produktéw elektrycznych razem z odpadami gospodarstwa domowego. Zgodnie
z dyrektywa WEEE 2012/19/UE obowiazujaca w Unii Europejskiej, urzadzenia elektryczne i elektroniczne wymagaja segre-
gacji i utylizacji w wyznaczonych miejscach. Dbajac o prawidtowa utylizacje, przyczyniasz si¢ do ochrony zasobéw naturalnych

i zmniejszasz negatywny wplyw oddziatywania na $rodowisko, cztowieka i otoczenie. Zgodnie z krajowym prawodawstwem,
nieprawidtowe usuwanie odpadow elektrycznych i elektronicznych moze by¢ karane!

For the disposal of the device please consider and act according to the national and local rules and regulations.

CONTACT
expondo Polska sp.z o.0. sp. k.

ul. Nowy Kisielin-Innowacyjna 7
66-002 Zielona Gora | Poland, EU

e-mail: info@expondo.com

B expondo.com
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